Dreame D20 Pro DREAME

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a
parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not
be performed by children without supervision.

Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance from the
robot while it is operating.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for
the robot.

Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure
there is no liquid or sticky substance on the floor.

Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging them while cleaning.



Safety Information

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or
power cords on the cleaning path before operating the appliance.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

Keep the brush cleaning tool out of reach of children.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or
moving.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or
combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large
pieces of paper or any item that may clog the appliance.

Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before cleaning or performing
maintenance.

Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging dock. Washable parts must
be dried completely before installing and using them.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.
Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.




Safety Information

Batteries and Charging

* Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only with RCSO supply unit.

* Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your own.

* Do not place the charging dock near a heat source.

* Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

* Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

* If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool,
dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

* This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or after-sales service.



Safety Information

Laser Safety Information

* The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLD43SA is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs



@ Product Overview

1. Power / Clean Button

* Press and hold for 3 seconds to turn on or off

* Press to start cleaning after the robot is turned on

2. 03 Dock / Spot Cleaning Button

* Press to send the robot back to the charging dock

* Press and hold for 3 seconds to start spot
cleaning

Button Status Indicator

* Solid White: Cleaning or cleanup completed

 Blinking Orange: Error

» Breathing White: Robot is charging when the
battery power is not low

Note:

« Press any button on the robot to pause while the robot is

cleaning or returning to charge.
Child Lock can be enabled/disabled through the

Dreamehome App.
. LDS Cover
. Laser Distance Sensor (LDS)
. Bumper
. Dock Sensors

. 3D Line Laser Sensor
. Reset Button
Press and hold for 3 seconds to restore to factory settings
. Wi-Fi Indicator
10. Cover

O, 0N O U1 AW

11. Dust Box

12. Edge Sensor

13. Water Tank

14. Air Outlet

15. Mop Assembly

16. Cliff Sensors

17. Carpet Sensor

18. Side Brush Extension Assembly
19.Main Wheel

20. Omnidirectional Wheel
21. Charging Contacts

22. Brush Guard

23. Main Wheel

24. Main Brushes

25. Brush Guard Clips

Fig. A-1

1. Dust Box Clip
2. Filter Clip
3. Filter

Fig. A-2

Mop Assembly

1. Mop Pad Holder

2. Release Clips

3. Mop Pad

4. Mop Pad Attachment Area

Fig. A-3

Water Tank

1. Water Inlet Lid
2. Water Inlet
3. Release Clip

Fig. A-4

Charging Dock

1. Signaling Area
2. Charging Contacts
3. Power Port

Fig. A-5




® Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave
more space.

4. To prevent the robot from not recognizing areas
that need to be cleaned, do not stand in front of
the robot, or in a threshold, hallway, or narrow
places.

Note:

* When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles in
time.

Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken
glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

@ Before Use

1. Place the Charging dock and Connect to an
Electrical Outlet

Place the charging dock in a location that is as open as
possible with a good Wi-Fi signal. Leave enough space
as shown in the figure and remove any
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objects in the shaded area. Insert the power cord
into the charging dock and plug it into the socket.
Note:

« Do not place the charging dock in an area with direct
sunlight or where other objects might block the signal, as
this may hinder the robot from returning to the charging
dock.

« To prevent water stains from wetting wood floors or
carpets, placing the charging dock on tile floors or marble
floors is recommended.

2. Charge the Robot

When placing the robot, align the charging contacts
at the bottom of the robot with the charging
contacts of the charging dock, and the robot will
automatically turn on and start charging. After the
robot is fully charged, the status indicators on the
robot and the charging dock will remain lit for 10
minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before
its first use. When the robot cannot be turned on after the
battery is depleted, manually connect the robot with the
charging dock to charge it.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Connecting with the
Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search
"Dreamehome" in the app store to download and
install the app.

Note:

e Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

« Due to upgrades in the app software, the actual operations
may differ from the directions in this manual. Please follow
the instructions based on the current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to
connect” and scan the same QR code on the robot
again to add the device. Please follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

Note:

» To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

» After the device is successfully connected to the home

Wi-Fi network, it will continuously attempt to reconnect

in case of network disruptions caused by issues such as

unpaid bills or power outages, in order to ensure a smooth

user experience upon network restoration.

To disconnect the device from Wi-Fi network, press and

hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

® QR Code

@ Reset Button

® Wi-Fi Indicator

* Blinking slowly: To be connected
* Blinking quickly: Connecting

* On: Connected



® How to Use

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator should be
illuminated. Place the robot onto the charging dock,
the robot should turn on automatically and begin
charging. To turn off the robot, move the robot away
from the charging dock and press and hold the
power button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the charging dock, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Start Cleaning

Press the power button to start cleaning after the
robot is turned on. The robot will accurately map
out a route, methodically clean along the edges
and walls, then finish by cleaning each room in an
S-shaped pattern to ensure a thorough job.

Note: It is recommended that the robot set out from the
charging dock before cleaning. Do not move the charging
dock while the robot is cleaning. This ensures that the robot
returns to charging dock smoothly.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to
pause it. If the robot is paused for more than 10
minutes, it automatically enters sleep mode. All
indicators on the robot will turn off. Press any button
on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the charging
dock, the current cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the charging dock to charge. After
charging to the appropriate battery level, it will
resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND)

mode, the robot will be prevented from resuming

cleaning. DND mode is disabled by default at the

factory. You can use the app to enable DND mode or

modify the DND period. The DND period is 22:00—

8:00 by default.

Note:

e The scheduled cleaning tasks will be performed as usual
during the DND period.

» The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press and hold the
button O for 3 seconds to enable the spot cleaning
mode. In this mode, the robot cleans a square-
shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and
returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.




Use Mopping Function

Note: It is recommended that floors are vacuumed at least
three times before the first mopping session to achieve a
better cleaning effect.

1. Press the release clip to remove the water tank.

2. Remove the water inlet lid, fill the tank with water, and
close the lid tightly.

Note:

¢ Do not use detergent or disinfectant.

« Do not fill the water tank with hot water as this may cause
the water tank to warp.

3. Dampen the mop pad and wring out excess water. Install
the mop pad as shown in the figure.

4. Reinstall the water tank and mop pad holder back as shown
in the figure until they click into place. Press the power button
or use the app to start cleaning.

< Click

Note:

It is not recommended to use the mopping function on
carpets.

« Use the app to adjust the mop pad moisture as required.

5. When the robot returns to charge after cleaning, press the
release clips to remove the mop pad holder, and clean the
mop pad to prevent mildew or odors.

Note:

* Wash the mop pad after each use, and regularly empty the
water tank of unused water.

* Remove the mop assembly when not mopping.

Fig. E-1



@ Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part

Maintenance
Frequency

Replacement
Period

Part

Maintenance
Frequency

Replacement
Period

Mop pad

After each use

Every 3 to 6 months

3D line laser sensor

Main brushes

Dust box's filter

Side brush

Once every 2 weeks

Every 6 to 12 months

Carpet sensor

Every 3 to 6 months

Signaling area

Charging contacts

Omnidirectional wheel

Edge sensor

Laser distance sensor
(LDS)

Once every month

Cliff sensors

Bumper

Bottom of the robot

Once every month

Dust box

Main wheels

Water tank

Clean it as needed

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an
exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.




Mopping Module

1. Remove the water tank and the mop pad holder.

2. Remove and clean the mop pad with water only,
then dry it completely before reinstalling.

3. Pour out the water in the tank. Clean the tank
with water only and leave it to air dry before
reinstalling.

Note: Do not directly expose the water tank to sunlight.

4. If the water flow is slow or unevenly distributed,
clean the air hole on the water inlet lid.

Fig. F-1

1. Press the brush guard clips inwards to remove the
brush guard, and then lift the brushes out of the
robot.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use
the appropriate cleaning tool to remove any hair
tangled in the brushes. After cleaning, push the
brushes firmly into the main brush holder until
they click into place.

P
< Click

Note: Be careful while pulling out the main brushes to
prevent injury.

3. With the screen-printed arrows facing upwards,
insert the main brush holder into the slots
downwards in an inclined way.

4. Align the front end of the brush guard with the
slot, insert it downwards in an inclined way, and
then press it into place.

Fig. F-2

Side Brush

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the
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hair from the brush, and then screw it back on.
Fig. F-3

Omnidirectional Wheel

Note:

¢ Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle
and tire of the omnidirectional wheel. Do not use excessive
force.

* Rinse the omnidirectional wheel under the running water
and put it back after drying it completely.

Fig. F-4

Dust Box and Filter

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the
dust box.

2. Remove the dust box filter, and then empty the dust
box.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger
or sharp objects to prevent damage.

4. Rinse the dust box and filter with water and dry

them completely before reinstalling.

Note:

« Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not
use any detergent.

« Use the dust box and filter only when they are completely
dry.

Fig. F-5

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth,

as shown in the below figure:

1. Laser Distance Sensor (LDS)

2. 3D Line Laser Sensor

3. Dock Sensors

4. Edge Sensor

5. Cliff Sensors

6. Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the charging dock. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. F-6

Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area
with a soft and dry cloth.

Fig. F-7

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away.
To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.



Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the charging
dock and try again.

The temperature of the battery is too low or too high. It is
recommended to use the robot in environments with an
ambient temperature above 0°C and below 40°C.

The robot will not
charge.

The charging dock is not connected to power, please make
sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the
charging dock and the robot is poor, please clean the
charging contacts.

The robot cannot
return to the
charging dock.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is
closed.

The charging dock is disconnected from power or moved
when the robot is not on it. Please connect the charging dock
to the power supply or place the robot onto the charging
dock to charge.

There are too many obstructions around the charging dock.
Place the charging dock in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will
recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the charging dock, it might not be able to automatically
return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the charging dock.

Wipe the signaling area on the charging dock to remove dust
or debris.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the
password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection.
Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area
with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit
and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot gets
stuck in front of
the charging dock
and cannot return
to it.

Check whether there is enough space on both sides or in
front of the charging dock to prevent the robot from being
blocked.

The robot may slip if the floor in front of the charging dock is
overly wet. If so, clean the excess water before trying again.
It is recommended to move the charging dock to a different
place and try again.

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is
recommended to move the robot from the charging dock, and
then press and hold the power button for 3 seconds to turn it off.
If the robot cannot be turned off by performing step 1, press
and hold the power button for 10 seconds to forcibly turn off
the robot. If the problem persists, please contact after-sales
service.
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Troubleshooting

increases while the
robot is operating.

box. Check and remove any hard objects.

The main brushes or the side brush may become tangled.
Check and remove any foreign objects.

Switch the suction mode to Standard or Quiet.

little bit comes
out.

Problem Solution Problem Solution
* It takes about 6 hours to fully charge the robot when its + Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb
battery is low. ) The robot will not (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The chargin - If you .operate the roboat at. temperaturgs outside _Of the resume cleanin * The robot will not resume cleaning after you manually place
9ing fied range, the chargin d will automatically sl 9
speed is slow. specitied range, the charging speed will automatically siow after charging. the robot on the charging dock or send the robot to charge
down to e>'<tend the battery life. ) via the app or the button 1) .
* The charging contacts on both the robot and the charging
dock may be dirty, please wipe them with a dry cloth.
) No water comes * Check whether there is water inside the water tank.
* Check whether the dust box's filter is clogged. If so, clean it out of the water « Clean the air hole on the water inlet lid.
) or replace it. tank, or only a * Clean the mop pad if it becomes dirty.
The noise * A hard object may be caught in the main brushes or the dust .

Make sure the mop pad and the mop pad holder is installed
correctly according to the user manual.

The robot moves
without following
the set route.

Objects such as power cords and slippers should be
organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces may cause the main wheel
to slip. It is recommended to dry any wet areas before using
the robot.

Wipe 3D line laser sensor on the robot with a clean, soft
cloth to keep it clean and unobstructed.

The robot is
malfunctioning.

Turn off the robot and then reactivate it.

The robot misses
the rooms to be
cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of
the room. The robot cannot climb over high thresholds or steps.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and
slippery, causing the robot to slip and work abnormally. Please try
drying the floor before using the robot.

The robot no
longer cleans
efficiently or
leaves dust
behind.

The dust box is full. Please clean it.

The filter is blocked. Please clean it.

A foreign object is caught in the main brushes. Please clean
them.

The robot does
not perform
scheduled
cleaning.

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start
unless the robot has at least 15% battery left.

12




Troubleshooting

Problem

Solution

Does leaving
the robot on the
charging dock
consume power
if it is already
fully charged?

« Leaving the robot on the charging dock after it's fully
charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com.

Specifications
Model RLD43SA
Charging Time Approx. 6 hours
Rated Voltage 144V=—=
Rated Power 75 W
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz
Maximum Output Power <20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominal Voltage 144V-===

Rated Capacity 4.8 Ah

Typical Capacity 5.2 Ah 74.88Wh

Base Station/Charging Dock

Power consumption in standby mode: < 0.5W (within 15 minutes after the robot
leaves the base station/charging dock)

Robot&Base Station/Charging Dock

Power consumption in networked standby mode: < 2 W (Within 20 minutes after
the battery pack of robotic vacuum cleaner is fully charged.)

Power consumption in standby mode: < 0.5 W (Within 20 minutes after the
battery pack of robotic vacuum cleaner is fully charged.)
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Specifications

Model RCSO
Rated Input 100-240 V™~ 50/60 Hz 0.5 A
Rated Output 198V==1A

14



Battery Disposal and
Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances
that are hazardous to the environment. Before
disposing of the battery, make sure the battery is
removed by qualified technicians and discarded at
an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance
before it is scrapped;

— the appliance must be disconnected from the
supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power
and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an
appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to
avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected
from the battery. If contact occurs, flush with water
and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove
the screws on the back of the robot, and then
remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and
PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste
ﬁ electrical and electronic equipment (WEEE
as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household
waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing
over your waste equipment to a designated
collection point for the recycling of waste
electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local
authorities. Correct disposal and recycling
will help prevent potential negative
consequences to the environment and
human health. Please contact the installer
or local authorities for more information
about the location as well as terms and
conditions of such collection points.

15




Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie
sie zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen
Gebrauch des Gerats zu vermeiden.

Nutzungsbeschrénkungen

16

Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche Risiken zu vermeiden,

darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder
intellektuellen Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern
oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder diirfen die Reinigung und Wartung nicht ohne
Aufsicht durchfihren.

Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern und
Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet. Verwenden Sie es nicht

im Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbeldge oder in einer gewerblichen oder industriellen
Umgebung.

Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden freisteht, ohne dass eine
Schutzbarriere vorhanden ist.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung oder
den StoBfénger nicht als Griff fir den Roboter.



Sicherheitshinweise

Verwenden Sie den Roboter in Raumen mit einer Umgebungstemperatur von Uber 0 °C und unter 40 °C.
Stellen Sie sicher, dass sich keine Flussigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.
Entfernen Sie vor der Benutzung des Roboters alle Kabel vom Boden, um zu verhindern, dass diese
wahrend der Reinigung mitgeschleift werden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit
diesen Gegenstdanden und deren Beschadigung zu vermeiden.

Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstédnde vom Boden, sowie alle auf dem
Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen
zu vermeiden.

Halten Sie Haare, Finger und andere Kérperteile von der Saugdffnung des Roboters fern.

Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den Roboter befinden,
unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstéanden. Verwenden

Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, atzende Gase oder unverdiinnte
Sauren oder Lésungsmittel aufzusaugen.

Keine harten oder scharfen Gegenstéande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat nicht zum Aufsaugen von
Gegenstanden wie Steinen, groRen Papierstlicken oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des
Gerats fuhren kénnen.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Stromnetz getrennt ist,
bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

17




Sicherheitshinweise

Wischen Sie den Roboter und die Ladestation nicht mit einem nassen Tuch ab, und nutzen Sie keine
Flussigkeiten zum Abspulen des Roboters und der Ladestation. Abwaschbare Teile missen vollstéandig
getrocknet werden, bevor sie installiert und verwendet werden.

Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und mdglichst in seiner
Originalverpackung aufbewahrt wird.

Verwenden Sie dieses Gerdt gemal den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fir alle
auf Grund einer unsachgemafBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden
verantwortlich.

Akkus und Aufladen
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Verwenden Sie keine Akkus, Netzkabel oder Ladestationen von externen Anbietern. Nur mit Netzteil
RCSO verwenden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu verandern.
Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation niemals mit einem feuchten Tuch oder nassen Handen.
Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollsténdig aufgeladen, danach ausgeschaltet und
an einem kihlen, trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3
Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Die in diesem Produkt enthaltenen Akkus kénnen nur vom qualifizierten Fachpersonal oder dem
Kundendienst ausgetauscht werden.



Sicherheitshinweise

Informationen zur Lasersicherheit

* Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
far Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.
LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet

Bedienungsanleitung lesen

Hiermit erklart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLD43SA den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollsténdige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Eine ausfuhrliche elektronische Anleitung finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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@ Produktiibersicht

1. Einschalt-/Reinigungstaste

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt,

um das Gerat ein- oder auszuschalten

Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach

dem Einschalten des Roboters zu starten

2. OO Dock-/Punktreinigungstaste

¢ Drlicken, um den Roboter zuriick in die

Ladestation zu schicken

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt,

um die Punktreinigung zu starten

Tasten-Statusanzeige

 Leuchtet weiB: Reinigung oder Sauberung
abgeschlossen

* Blinkt orange: Fehler

* Hauchend weifB: Der Roboter wird aufgeladen,
wenn der Akkustand nicht niedrig ist.

Hinweis:

o Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kdnnen
Sie den Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt

oder zur Ladestation zurtickkehrt.
« Die Kindersicherung kann Uber die Dreamehome App

aktiviert/deaktiviert werden.
3. LDS-Abdeckung
4. Laserdistanzsensor (LDS)
5. StoBfanger
6. Dock-Sensoren
7. 3D-Linienlaser-Sensor

8. Reset-Taste
« Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen
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9. WLAN-Anzeige

10. Abdeckung

11. Staubbehalter

12. Randsensor

13. Wasserbehalter

14. Luftauslass

15. Wischmopp-Baugruppe

16. Klippensensoren

17. Teppichsensor

18. Seitenbursten-Verlangerungseinheit
19.Hauptrad

20. Omnidirektionales Rad

21. Ladekontakte
22.Burstenschutz

23. Hauptrad

24. Hauptbirsten

25. Klammern flr Burstenschutz

Abb. A-1

Staubbehalter

1. Staubbehalter-Clip
2. Filter-Clip
3. Filter

Abb. A-2

Wischmopp-Baugruppe

1. Wischpadhalter

2. Entriegelungsklammern

3. Wischpad

4. Wischpad-Befestigungsbereich

Abb. A-3

Wasserbehilter

1. Wassereinlass-Deckel
2. Wassereinlass
3. Entriegelungsklammer

Abb. A-4

Ladestation

1. Signalbereich
2. Ladekontakte
3. Stromanschluss

Abb. A-5



® Vorbereitung des
Zuhauses

1. Entfernen Sie vor der Reinigung instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder gefahrliche
Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Ticher,
Spielzeug, harte und scharfe Gegenstande vom
FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder
Umfallen des Roboters und damit verbundene
Verluste zu vermeiden.

2. Montieren Sie vor der Reinigung die physische
Barriere an den Kanten von Treppen, um
dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermdglichen.

3. Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes
und stellen Sie die M&bel in die geeignete
Position, um mehr Platz zu schaffen.

4. Um zu verhindern, dass der Roboter die zu
reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, bzw. vor Schwellen,
Fluren oder engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme
wahrend des Reinigungsvorgangs, um maogliche
Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine,
Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande
wie Bauschutt, Glasscherben und N&gel auf, da dadurch
der Boden verkratzt werden kann.

@ Vor der Verwendung

1. Platzieren Sie die Ladestation und schlieBen Sie
sie an eine Steckdose an

Stellen Sie die Ladestation an einem mdoglichst
freistehenden Ort mit gutem WLAN-Signal auf.
Lassen Sie genligend Platz, wie in der Abbildung
gezeigt, und entfernen Sie alle Objekte im
schattierten Bereich. SchlieBen Sie das Netzkabel an

die Ladestation und stecken Sie es an die Steckdose.

Hinweis:

 Stellen Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit
direkter Sonneneinstrahlung oder an einem Ort auf, an
dem andere Objekte das Signal blockieren kénnten, da
dies die Rickkehr des Roboters zur Ladestation behindern
kdénnte.

Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbdden oder

Teppiche néassen, empfiehlt es sich, die Ladebasis auf
Fliesen- oder MarmorfuBbdden zu stellen.
2. Roboter aufladen
Richten Sie beim Aufstellen des Roboters die
Ladekontakte an der Unterseite des Roboters auf
die Ladekontakte der Ladestation aus. Der Roboter
schaltet sich daraufhin automatisch ein und beginnt
mit dem Aufladen. Nach dem vollsténdigen Aufladen
des Roboters leuchten die Status-Anzeigen am
Roboter und an der Ladestation 10 Minuten lang und

erléschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten
Inbetriebnahme vollstéandig aufzuladen. Wenn sich der
Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten l&sst,
verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der Ladestation.

Abb. C-1-Abb. C-2

® Verbinden mit der
Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder
suchen Sie im App-Store nach ,Dreamehome®, um
die App herunterzuladen und zu installieren.
Hinweis:

¢ Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

« Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann
der tatsachliche Betrieb von den Anweisungen in dieser
Anleitung abweichen. Bitte folgen Sie den auf der
aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerét hinzuftigen

Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf
,Scannen Sie den QR-Code zum verbinden®, und
scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Gerat hinzuzuftigen. Bitte folgen
Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
herzustellen.

Hinweis:

e Zum Zurtcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie
Schritt 2 und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung zu erstellen.

Nach der erfolgreichen Verbindung des Geréats mit dem
heimischen WLAN-Netzwerk wird das Gerat im Falle von
Unterbrechungen der Netzwerkverbindung, bedingt durch
Probleme wie unbezahlte Rechnungen oder Stromausfalle,
kontinuierlich eine erneute Verbindung anstreben, um nach
einer Wiederherstellung des Netzwerks eine reibungslose
Benutzererfahrung zu gewahrleisten.

Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang
gedrickt, um das Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

® QR-Code

@ Reset-Taste

® WLAN-Anzeige

* Blinkt langsam: Verbindung wird hergestellt

* Blinkt schnell: Am Verbinden
* Ein: Verbunden

21



® Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten
Sie die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt.
Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den
Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich
automatisch einschalten und mit dem Aufladen
beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Ladestation und halten Sie
die Ein/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks
folgen Sie zur schnellen Kartenerstellung den
Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt

mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Ladestation zurtickkehrt, ist die
Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Beginne mit der Reinigung

Driicken Sie nach dem Einschalten des Roboters
die Ein/Aus-Taste, um die Reinigung zu starten.
Der Roboter legt eine genaue Route fest, reinigt
methodisch entlang der Kanten und Wande und
reinigt schlieBlich jeden Raum in einem S-férmigen
Muster, wodurch eine griindliche Reinigung
gewabhrleistet wird.

Hinweis: Es wird empfohlen, dass der Roboter vor der
Reinigung von der Ladestation losfahrt. Bewegen Sie die
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Ladestation nicht, wahrend der Roboter eine Reinigung
durchfuihrt. Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter
problemlos zur Ladestation zurtickkehren kann.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten. Wird der Roboter langer
als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter
schalten sich aus. Driicken Sie eine beliebige Taste
auf dem Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und

auf die Ladestation gestellt, endet der aktuelle
Reinigungsvorgang.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Ladestation zum Aufladen zurtick.
Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er
die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben
fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion mussen Sie diese in
der App &ffnen.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus

(DND) eingestellt, kann er die Reinigung nicht

fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab

Werk standardmaBig deaktiviert. Sie konnen den

Nicht-Stéren-Modus (DND) Uber die App aktivieren

oder den DND-Zeitraum &ndern. Der Nicht-Stéren-

Zeitraum (DND) ist standardmé&Big auf 22:00-8:00

Uhr eingestellt.

Hinweis:

« Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des
Nicht-Stéren-Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefihrt.

« Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach
Ablauf des DND-Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Driicken Sie im Wartemodus des Roboters die
Taste {0 und halten Sie diese 3 Sekunden lang
gedrickt, um den Punktreinigungsmodus zu
aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter
um ihn herum und kehrt zu seinem Ausgangspunkt
zurlick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich
nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-

Taste 3 Sekunden lang gedrtickt, um den Roboter
einzuschalten.



. : Hinweis:
Wischfunktion benutzen
— « Waschen Sie den Wischmopp nach jedem Gebrauch,

Hinweis: Es wird empfohlen, die Béden vor dem ersten und leeren Sie regelmaBig den Wasserbehalter mit dem
Wischen mindestens dreimal zu saugen, um eine bessere Restwasser.
Reinigungswirkung zu erzielen. « Nehmen Sie die Wischmopp-Baugruppe ab, wenn kein

Wischen erforderlich ist.

Abb. E-1

1. Driicken Sie die Entriegelungsklammer, um den
Wasserbehalter zu entfernen.

2. Nehmen Sie die Wassereinlassklappe ab, fullen Sie den
Wasserbehalter mit Wasser, und schlieBen Sie die Klappe
wieder fest.

Hinweis:

¢ Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

¢ Flllen Sie den Wassertank nicht mit heiBem Wasser, da
sich der Wassertank dadurch verformen kann.

3. Befeuchten Sie den Wischmopp und driicken Sie das
Uberschussige Wasser aus. Setzen Sie den Wischmopp wie in
der Abbildung gezeigt ein.

4. Setzen Sie den Wasserbehalter und den Wischmopphalter
wieder ein, wie in der Abbildung gezeigt, bis sie einrasten.
Starten Sie die Reinigung durch Drticken der Ein/Aus-Taste
oder Uber die App.

< Klicken

Hinweis:

« Es wird nicht empfohlen, die Wischfunktion auf Teppichen
zu verwenden.

« Stellen Sie mit der App den Feuchtigkeitsgrad des
Wischmopps nach Bedarf ein.

5. Wenn der Roboter nach der Reinigung wieder aufgeladen
wird, driicken Sie die Entriegelungsklammern, um den
Wischmopphalter zu entfernen, und reinigen Sie den
Wischmopp, um Schimmel oder Geruchsbildung zu
vermeiden.
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@ RegelmiBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung des
Zubehors zu beachten.

Haufigkeit des Haufigkeit des
Teil Wartungsintervall utigkel Teil Wartungsintervall utigkel
Austausches Austausches
Nach jed — ini -
Wischpad ach jedem Alle 3 bis 6 Monate 3D-Linienlaser-Sensor
Gebrauch
. Teppichsensor
Hauptbursten Alle 6 bis 12 Monate
Einmal alle 2 i i i
Staubbehalterfilter Woch Klippensensoren Einmal im Monat
ochen Alle 3 bis 6 Monate -
Seitenbirste StoBfanger
Signalbereich Unterseite des Roboters /
Ladekontakte Staubbehalter
Omnidirektionales Rad i i .
mnidirektionales Ra Einmal im Monat / Hauptrader Nach Bedarf

Randsensor

Laserdistanzsensor (LDS)

Wasserbehalter

reinigen
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Hinweis: Die Austauschintervalle hangen von der Nutzung des Roboters ab.
Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, missen die Teile

ausgetauscht werden.




Wischmodul

1. Entfernen Sie den Wasserbehalter und den
Wischmopphalter.

2. Nehmen Sie den Wischmopp ab, reinigen Sie ihn
nur mit Wasser und lassen Sie ihn vollstandig
trocknen, bevor Sie ihn wieder einsetzen.

3. Fullen Sie das Wasser im Wasserbehalter aus.
Reinigen Sie den Wassertank ausschlieBlich
mit Wasser und lassen Sie ihn vor dem
Wiedereinsetzen an der Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Wassertank nicht direkt dem

Sonnenlicht aus.

4. Sollte das Wasser nur langsam oder
ungleichmaBig flieBen, reinigen Sie die

Luftungséffnung auf dem Wassereinlassdeckel.
Abb. F-1

Hauptbiirsten

1. Drucken Sie den Burstenschutz-Clip nach innen,
um den Burstenschutz zu entfernen und die
Birste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Birsten wie in der Abbildung
gezeigt heraus. Entfernen Sie mit dem geeigneten
Reinigungswerkzeug alle in den Biirsten
verhedderten Haare. Nach der Reinigung driicken
Sie die Bursten fest in den Hauptburstenhalter, bis
sie einrasten.

< Kilicken

Hinweis: Seien Sie beim Herausziehen der Hauptbiirsten

vorsichtig, um Verletzungen zu vermeiden.

3. Fuhren Sie den Hauptburstenhalter mit den
aufgedruckten Pfeilen, die nach oben zeigen,
schrag nach unten in die Schlitze ein.

4. Richten Sie das vordere Ende des Burstenschutzes
am Schlitz aus, setzen Sie ihn schrag nach unten
ein und drtcken Sie ihn dann fest.

Abb. F-2

Seitenbiirste

Schrauben Sie die Seitenburste mit einem
Schraubenzieher ab, reinigen Sie die Haare von der
Burste und schrauben Sie sie wieder an.

Abb. F-3

Omnidirektionales Rad

Hinweis:

¢ Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads
mit einem Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher.
Uben Sie dabei keine tibermaBige Kraft aus.

» Spulen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem
Wasser ab und setzen Sie es nach dem vollstandigen
Trocknen wieder ein.

Abb. F-4

Staubbehalter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken
Sie den Clip, um den Staubbehélter zu entfernen.

2. Entfernen Sie den Staubbehélterfilter und leeren
Sie anschlieBend den Staubbehalter.

3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um
den Schmutz zu entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Biirste, einem
Finger oder scharfen Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.
4. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit
Wasser ab und trocknen Sie sie vor dem Einbau
vollstandig ab.

Hinweis:

« Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit
sauberem Wasser ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

» Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn
sie vollstandig trocken sind.

Abb. F-5

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der
folgenden Abbildung dargestellt:

1. Laserdistanzsensor (LDS)

2. 3D-Linienlaser-Sensor

3. Dock-Sensoren

4. Randsensor

5. Klippensensoren

6. Teppichsensor

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im

Inneren des Roboters und der Ladestation beschadigen. Bitte
nutzen Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

Abb. F-6

Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisie-
rungsbereich mit einem weichen, trockenen Tuch.

Abb. F-7

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-
lonen-Akku. Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch

um eine ausreichende Ladung des Akkus, um

eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten

Sie den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus
und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf, um Schaden
durch Uberentladung zu vermeiden.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Problem

L&sung

Der Roboter
lasst sich nicht
einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter auf der
Ladestation auf und versuchen Sie es erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es
wird empfohlen, den Roboter in Umgebungen mit einer
Umgebungstemperatur tiber 0 °C und unter 40 °C zu
verwenden.

Der Roboter ladt
sich nicht auf.

Die Ladestation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an

der Ladestation und dem Roboter ist schlecht, bitte
reinigen Sie die Ladekontakte.

Der Roboter kann
keine Verbindung
zum WLAN her-
stellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch.
Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit
Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung.
Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich
der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht fiir die Konfiguration
bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und
versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter kann
nicht zur Ladesta-
tion zurtickkeh-
ren.

Der Weg fur die Rickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B.
die Tir ist geschlossen.

Die Ladestation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen
oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr
steht. Bitte schlieBen Sie die Ladestation an das Stromnetz
an oder stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die
Ladestation.

Es gibt zu viele Hindernisse in der Nahe der Ladestation.
Stellen Sie die Ladestation in einem offeneren Bereich auf.
Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich
moglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine
neue Karte, wenn die Neupositionierung fehlschlagt. Wenn
der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist,

kann er méglicherweise nicht automatisch zuriickkehren.
In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die
Ladestation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an

der Ladestation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Roboter bleibt
vor der Ladesta-
tion stecken und
kann nicht zu ihr
zurlickkehren.

Prifen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Ladestation
gentgend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren des
Roboters zu verhindern.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor

der Ladestation tiberméBig nass ist. Wenn dies der Fall ist,
entfernen Sie zunachst das Uberschissige Wasser, bevor
Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Ladestation an einen anderen Ort
zu stellen und es erneut zu versuchen.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Problem

L&sung

Der Roboter
lasst sich nicht
ausschalten.

Der Roboter kann wéhrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters
wird empfohlen, ihn von der Ladestation zu entfernen und
die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.
Wenn sich der Roboter durch Ausfuihren von Schritt 1
nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10
Sekunden lang gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters
zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Roboter
bewegt sich, ohne
der festgelegten
Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor
dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.

Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen kann das
Hauptrad durchrutschen. Es wird empfohlen, alle nassen
Stellen vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.
Wischen Sie den 3D-Linienlaser-Sensor am Roboter mit
einem sauberen, weichen Tuch ab, damit er sauber und
nicht verdeckt ist.

Die Aufladege-
schwindigkeit ist
langsam.

Es dauert etwa 6 Stunden, um den Roboter vollstandig
aufzuladen, wenn der Akku schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb
des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die
Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der
Ladestation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie
sie mit einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter kann
die zu reinigenden
Raume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden
Raume offen sind.

Prifen Sie, ob die Turschwelle des Zimmers héher als 2
cm ist. Der Roboter kann nicht tiber hohe Schwellen oder
Stufen fahren.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und
rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht
ordnungsgeman funktioniert. Trocknen Sie den Boden,
bevor Sie den Roboter benutzen.

Die Gerausche
nehmen zu,
wahrend der
Roboter in Betrieb
ist.

Prufen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft ist. Wenn
ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der Hauptbursten oder
im Staubbehalter eingeklemmt sein. Priifen und entfernen
Sie alle harten Gegenstande.

Die Hauptbrsten oder die Seitenbiirste kann sich
verheddern. Prifen und entfernen Sie alle Fremdkérper.
Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter
nimmt die
Reinigung nach
dem Laden nicht
wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem Sie
den Roboter manuell auf die Ladestation gestellt haben
oder den Roboter Uber die App oder durch Driicken der
Taste 1 zum Aufladen geschickt haben.

Es kommt kein
oder nur wenig
Wasser aus dem
Wassertank.

Prufen Sie, ob noch Wasser im Wassertank ist.

Reinigen Sie die Beluftungséffnung am
Wassereinlassdeckel.

Reinigen Sie das Wischpad, wenn es verschmutzt ist.
Vergewissern Sie sich, dass der Wischmopp und der
Wischmopphalter gemaB dem Benutzerhandbuch korrekt
installiert sind.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Der Roboter
funktioniert nicht
richtig.

Schalten Sie den Roboter aus und reaktivieren Sie ihn
wieder.

Der Roboter
reinigt nicht
mehr effizient
oder es bleibt
Staub liegen.

Der Staubbehalter ist voll. Bitte reinigen Sie ihn.

Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.

Ein Fremdkorper hat sich in den Hauptbursten verfangen.
Bitte reinigen Sie ihn.

Der Roboter
fihrt keine
planmaBige
Reinigung durch.

Der Roboter hat einen niedrigen Akkustand. Die
planmaBige Reinigung beginnt erst, wenn der Akkustand
des Roboters mindestens 15 % betragt.

Verbraucht der
Roboter Strom,
wenn er auf
der Ladestation
gelassen wird,
nachdem

er bereits
vollstéandig
aufgeladen
wurde?

Wenn der Roboter auf der Ladestation gelassen wird,
nachdem er vollstédndig aufgeladen wurde, verbraucht er
nur sehr wenig Strom und dieses dient dazu, die optimale
Akkuleistung zu erhalten.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com.
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Spezifikationen

Modell RLD43SA
Ladezeit Ca. 6 Stunden
Bemessungsspannung 144V =
Bemessungsleistung 75 W

Betriebsfrequenz

2400 - 2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung

<20 dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers

gehalten werden.

Wiederaufladbares Lithium-lonen-Akkupack

Modell R2412-4S2P-MMYD/ R2412-4S2P-FMTEV
Nennspannung 144V =
Bemessungskapazitat 4,8 Ah

Typische Leistung 5,2 Ah 74,88 Wh

Basisstation/Ladestation

Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W (innerhalb von 15 Minuten,
nachdem der Roboter von der Basisstation/Ladestation entfernt wurde)

Roboter&Basisstation/Ladestation

Energieverbrauch im Netzwerk-Standby-Modus: < 2 W (innerhalb von 20 Minuten,
nachdem der Akku des Staubsaugerroboters vollstandig aufgeladen ist.)
Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W (innerhalb von 20 Minuten,
nachdem der Akku des Staubsaugerroboters vollsténdig aufgeladen ist.)




Spezifikationen

Modell RCSO
Nenneingang 100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A
Nennausgang 198V=1A
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Entsorgung und

Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt
umweltgefahrdende Substanzen. Stellen Sie vor der
Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie
von qualifizierten Technikern entfernt und in einer
geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

— Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat
entfernt werden;

— Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom
Stromnetz getrennt werden;

— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die
Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett
leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit
extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken
zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flussigkeit
aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie

aus Versehen anfassen, spulen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.
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Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit
einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der
Ruckseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und
der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten
E Produkte sind Elektroschrott und

Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-
Richtlinie 2012/19/EU) und diirfen nicht
mit unsortiertem Haushaltsmall vermischt
werden. Schitzen Sie stattdessen lhre
Mitmenschen und die Umwelt, indem
Sie lhre zu entsorgenden Geréate an eine
daflr vorgesehene, von der Regierung
oder einer lokalen Behorde eingerichtete
Sammelstelle zum Recycling von

Elektroschrott und Elektrogeraten bringen.

Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und
Recycling helfen, negative Auswirkungen
auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden

Sie sich bitte an den Installateur oder
lokale Behorden, um Informationen

zum Standort und den allgemeinen
Geschaftsbedingungen solcher
Sammelstellen zu erhalten.

Entsorgung von Elektro- und
Elektronikaltgeraten

X

Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet,
dass Sie gesetzlich verpflichtet sind,

diese Gerate einer vom unsortierten
Siedlungsabfall getrennten Sammelstelle
zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die
Restmidilltonne oder die gelbe Tonne

ist untersagt. Enthalten die Produkte
Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut
sind, missen diese vor der Entsorgung
entnommen und getrennt als Batterien
entsorgt werden.

Méglichkeiten der Riickgabe von
Altgeraten

Besitzer von Altgerdten kdnnen diese im Rahmen
der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager
eingerichteten und zur Verfligung stehenden
Méoglichkeiten der Rickgabe oder Sammlung von
Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe
Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter
dem folgenden Link kénnen Sie ein Onlineverzeichnis
der Sammel- und Ricknahmestellen ansehen:
https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/
sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und
Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie flr das
Léschen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.



Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié & une utilisation non conforme
de l'appareil, veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour
toute référence ultérieure.

Restrictions d'utilisation

Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant un
handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans la
surveillance d'un parent ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les
risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants sans
supervision.
Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Assurez-vous que les enfants et animaux de
compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.
Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniquement. Ne ['utilisez
pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.
Si le cordon d'alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de ['utiliser immédiatement et contactez
le service apres-vente.
N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriére de protection.
Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou le pare-chocs comme
poignée pour tenir le robot.
Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante supérieure a 0 °C et inférieure
a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas de liquide ou de substance collante sur le sol.
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Informations sur la sécurité
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Ramassez les cables sur le sol avant d'utiliser le robot pour éviter qu'il ne les traine pendant le
nettoyage.

Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter
ou de les endommager.

Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets mobiles
du sol, ainsi que les cables ou cordons d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire
fonctionner l'appareil.

Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de l'orifice d'aspiration du robot.
Gardez l'outil de nettoyage de la brosse hors de portée des enfants.

Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il soit en marche ou a l'arrét.
N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des
liquides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.
N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets tels que des
cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer l'appareil.

Assurez-vous que le robot est éteint et que la station de recharge est débranchée avant de procéder au
nettoyage ou a l'entretien.

N'utilisez pas un chiffon humide pour essuyer ou du liquide pour rincer le robot et la station de
recharge. Les piéces lavables doivent étre complétement séchées avant d'étre installées et utilisées.
Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage
d'origine si possible.



Informations sur la sécurité

Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le monde d'emploi. Les
utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non
conforme de ce produit.

Batteries et recharge

N'utilisez pas de batterie, de cordon d’alimentation, ou de station de recharge d'une autre marque.
Utilisez uniguement avec l'unité d'alimentation RCSO.

N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station de recharge vous-méme.
Ne placez pas la station de recharge a proximité d'une source de chaleur.

N'utilisez pas un chiffon ou des mains humides pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la
station d'accueil.

N'éliminez pas les batteries usagées de maniére inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre
mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.

Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le complétement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop
décharger la batterie.

Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens qualifiés ou
des personnes du service apres-vente.
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Informations sur la sécurité

Informations de sécurité sur le laser

* Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 des
appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant ['utilisation.
APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

Q Pour un usage en intérieur uniquement

Lire le mode d’emploi

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd déclare que le modéle d'équipement radio RLD43SA répond a la directive 2014/53/UE. Lintégralité du texte
de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Présentation du produit

1. Bouton d'alimentation/nettoyage

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3

secondes pour allumer ou éteindre

Appuyez pour commencer le nettoyage une fois

le robot allumé

2. 13 Bouton Nettoyage localisé/Station

* Appuyez brievement pour renvoyer le robot a la

station de recharge

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3

secondes pour démarrer le nettoyage localisé

Indicateur d’état de bouton

* Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

* Orange clignotant : Erreur

* Clignote lentement en blanc : Le robot se charge
lorsque le niveau de batterie n'est pas bas

Remarque :
« Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire

une pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se
charger.
Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec

l'application Dreamehome.
. Couvercle LDS
. Capteur de distance laser (LDS)
Pare-chocs
. Capteurs de station d'accueil
Capteur laser linéaire 3D

. Bouton de réinitialisation
Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour

. 0N O Ul A W

rétablir les paramétres d'usine

9. Indicateur Wi-Fi

10. Capot

11. Compartiment a poussiére
12. Capteur de bord

13. Réservoir d'eau

14. Sortie d'air

15. Unité de serpilliere

16. Capteurs de chute

17. Capteur de tapis

18. Unité d'extension de brosse latérale

19.Roue principale

20. Roue omnidirectionnelle

21. Contacts de charge

22. Protection de brosse

23. Roue principale

24. Brosses principales

25. Clips de protection de brosse

Fig. A-1

Compartiment a poussiére

1. Clip de compartiment a poussiére
2. Clip de filtre
3. Filtre

Fig. A-2

Unité de serpilliére

1. Support de serpilliére

2. Clips de déverrouillage

3. Serpilliére

4. Zone de fixation de serpilliere

Fig. A-3

Réservoir d'eau

1. Couvercle de l'entrée d'eau
2. Entrée d'eau
3. Clip de déverrouillage

Fig. A-4

Station de recharge

1. Zone d'émission du signal
2. Contacts de charge
3. Port d'alimentation

Fig. A-5
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® Préparer son intérieur

1. Avant de procéder au nettoyage, éloignez les
objets instables, fragiles, précieux ou dangereux,
et ramassez les cables, les chiffons, les jouets,
les objets durs et pointus qui se trouvent sur le
sol, afin d’éviter que le robot ne les emméle, ne
les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait
des pertes.

2. Avant le nettoyage, placez une barriére physique
au bord de l'escalier pour garantir la sécurité et
le bon fonctionnement du robot.

3. Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez
les meubles dans un espace approprié pour
laisser plus d'espace.

4. Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas
les zones a nettoyer, ne vous tenez pas devant
le robot, un seuil de porte, un couloir ou des
endroits étroits.

Remarque :

+ Ala premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il
nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.

« N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des
boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets
tranchants tels que des déchets de construction, du verre
brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.
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@ Avant l'utilisation

1. Placer la station de recharge et la brancher a
une prise électrique

Placez la station de recharge dans un endroit
aussi dégagé que possible avec un bon signal Wi-
Fi. Libérez suffisamment d'espace, comme montré
sur le schéma, et retirez tous les objets de la zone
obscurcie. Insérez le cordon d’alimentation dans la
station de recharge et branchez-le dans la prise.
Remarque :

« Ne placez pas la station d'accueil dans un endroit exposé a
la lumiére directe du soleil ou dans un endroit ou d'autres
objets pourraient bloquer le signal, car cela peut empécher
le robot de retourner a la station d'accueil.

Pour éviter que l'eau ne mouille les parquets ou les tapis, il
est recommandé d'installer la station de recharge sur des
sols en carrelage ou en marbre.

2. Charger le robot
Lorsque vous placez le robot, alignez les contacts
de charge au bas du robot avec les contacts de
charge de la station de recharge. Le robot s'activera
automatiquement et commencera a se recharger.
Une fois le robot complétement chargé, les
indicateurs d'état sur le robot et sur la station de
recharge resteront allumés pendant 10 minutes, puis

diminueront en luminosité.

Remarque : Il est conseillé de charger complétement le
robot avant la premiére utilisation. Quand le robot ne peut
étre activé lorsque la batterie est déchargée, connectez
manuellement le robot a la station de recharge pour le

recharger.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Connexion a l'application
Dreamehome

1. Télécharger l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez «
Dreamehome » dans IApp Store pour télécharger et
installer l'application.

Remarque :

¢ Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

o Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les
opérations réelles peuvent donc différer des instructions
de ce manuel. Veuillez suivre les instructions selon la
version actuelle de l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez 'application Dreamehome, appuyez sur

« Scannez le code QR pour vous connecter »

et scannez a nouveau le méme code QR sur le
robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages
d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque :

« Sivous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez létape 2, puis
suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.
Une fois lappareil connecté avec succes au réseau Wi-Fi
domestique, il tentera continuellement de se reconnecter en
cas de perturbations du réseau causées par des problemes
tels que des factures impayées ou des coupures de courant,
afin de garantir une expérience utilisateur fluide lors du
rétablissement du réseau.

Pour déconnecter 'appareil du réseau Wi-Fi, appuyez
sur le bouton de réinitialisation du robot et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes.

® Code QR
@ Bouton de réinitialisation

® Indicateur Wi-Fi

* Clignote lentement : A connecter

* Clignote rapidement : Connexion en cours
¢ Allumé : Connecté



@ Mode d’utilisation

Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
lallumer. L'indicateur d’alimentation doit é&tre allumé.
Placez le robot sur la station de recharge, le robot
doit s'activer automatiquement et commencer a

se recharger. Pour éteindre le robot, éloignez-le

de la station de recharge et maintenez le bouton
d'alimentation enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiere
fois, suivez les instructions de l'application pour
créer rapidement une carte. Le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot
retourne a la station de recharge, le processus

de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Démarrage du nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation pour
commencer le nettoyage une fois le robot allumé.
Ensuite, le robot suivra avec précision un itinéraire,
nettoiera méthodiquement le long des bords et
des murs, puis terminera en nettoyant chaque
piéce selon un schéma en S pour assurer un travail
minutieux.

Remarque : Le robot doit quitter la station de recharge avant
de nettoyer.. Ne déplacez pas la station de recharge pendant
que le robot effectue le nettoyage. Cela garantit que le robot
retournera a la station de recharge avec succes.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe
quel bouton pour le mettre en pause. Si le robot
est mis en pause pendant plus de 10 minutes,

il passe automatiquement en mode veille. Tous

les indicateurs sur le robot s'éteindront. Appuyez
sur n'importe quel bouton du robot, ou utilisez
l'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station de
recharge, la tache de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement a la station de recharge pour se
recharger. Aprés avoir rechargé la batterie au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'ouvrir dans
l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas
déranger (DND), il lui sera impossible de reprendre
le nettoyage. Le mode DND est désactivé par défaut
a l'usine. Vous pouvez utiliser l'application pour
activer le mode DND ou modifier la période DND. La
période DND est de 22h00 a 8h00 par défaut.
Remarque :
» Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées
comme d'habitude pendant la période DND.

o Le robot reprendra le nettoyage a ou il sest arrété a la fin
de la période DND.

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en attente, maintenez le bouton
) enfoncé pendant 3 secondes pour activer le
mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le robot
nettoie une surface carrée de 1,5 x 1,5 métres autour
de lui, et retourne a son point de départ a la fin du
nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-
le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer larrét.
Ensuite, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.
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Fonction de lavage Remarque :

« Lavez la serpilliere aprés chaque utilisation et videz

Remarque : Il est recommandé de passer 'aspirateur sur tous régulierement le réservoir d'eau de l'eau non utilisée.
les planchers au moins trois fois avant la premiére séance de * Retirez [unité de serpilliére lorsqu'elle n'est pas utilisée.
lavage pour obtenir un meilleur effet de nettoyage. Fig. E-1

1. Appuyez sur le clip de déverrouillage pour retirer le
réservoir d'eau.

2. Retirez le couvercle de l'entrée d'eau, remplissez le
réservoir d'eau et refermez le couvercle hermétiquement.

Remarque :

« N'utilisez pas de détergent ou de désinfectant.

« Ne remplissez pas le réservoir avec de l'eau chaude, car il
risquerait de se déformer.

3. Humidifiez la serpilliére et essorez-la bien. Installez la
serpilliere comme indiqué sur le schéma..

4. Réinstallez le réservoir d'eau et le support de serpilliere
sur le robot comme indiqué sur le schéma jusqu’a ce qu'ils
s'enclenchent en place. Appuyez sur le bouton d'alimentation
ou utilisez l'application pour commencer le nettoyage.

7z PURT)

< Déclic

Remarque :

« Il nest pas recommandé d'utiliser la fonction de lavage sur
les tapis.

« Utilisez l'application pour ajuster 'humidité de la serpilliere
en fonction des besoins.

5. Lorsque le robot revient se charger aprés le nettoyage,

appuyez sur les clips de déverrouillage pour retirer le

support de serpilliere, et nettoyez la serpilliére pour éviter les

moisissures ou les odeurs.
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@ Entretien de routine

Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a ['utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de routine.

utilisation

Brosses principales

Filtre du compartiment a
poussiére

Brosse latérale

Une fois toutes les
2 semaines

Tous les 6 a 12 mois

Capteur de tapis

Tous les 3 a 6 mois

Capteurs de chute

Pare-chocs

Zone d'émission du signal

Contacts de charge

Roue omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur de distance laser
(LDS)

Une fois par mois

Dessous du robot

Une fois par mois

Compartiment a
poussiére

Roues principales

Réservoir d'eau

Nettoyez au besoin

. Fréquence Période de . Fréquence Période de
Piéce , . Piece , .
dentretien remplacement dentretien remplacement
Aprés ch .
Serpilliere pres chaque Tous les 3 3 6 mois Capteur laser linéaire 3D

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de votre utilisation du
robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particuliéres, les
pieces doivent étre remplacées.
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Module de lavage

1. Retirez le réservoir d'eau et le support de serpilliere.

2. Retirez et nettoyez la serpilliere uniquement a
l'eau, puis séchez-la complétement avant de la
réinstaller.

3. Versez l'eau dans le réservoir. Nettoyez le
réservoir uniquement a l'eau et laissez-le sécher a
lair libre avant de le réinstaller.

Remarque : N'exposez pas le réservoir d'eau a la lumiére

directe du soleil.

4. Si le débit d'eau est insuffisant ou inégalement
réparti, nettoyez l'orifice d'aération sur le
couvercle de l'entrée d'eau.

Fig. F-1

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips de protection de brosse
pour retirer la protection de brosse et soulevez
les brosses pour les retirer du robot.

2. Retirez les brosses comme illustré sur la figure.
Utilisez loutil de nettoyage approprié pour enlever
les cheveux et poils emmélés dans les brosses.
Apres le nettoyage, poussez fermement les brosses
dans le support de brosse principale jusqu'a ce
qu'elles se mettent en place en émettant un clic.

< Déclic

Remarque : Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses

principales afin d'éviter toute blessure.

3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut,
insérez le support de la brosse principale dans les
fentes vers le bas et de maniére inclinée.

4. Alignez l'extrémité avant de la protection de
brosse avec la fente, insérez-la vers le bas de
maniére inclinée, puis appuyez dessus pour la
mettre en place.

Fig. F-2
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Brosse latérale

Dévissez la brosse latérale a l'aide d'un tournevis,
retirez les poils de la brosse, puis revissez-la.

Fig. F-3

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

« Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer
l'essieu et le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'utilisez
pas une force excessive.

« Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et

remettez-la aprés l'avoir complétement séchée.

Fig. F-4

Filtre et compartiment a poussiére

1. Ouvrez le capot du robot et appuyez sur le clip
pour retirer le compartiment a poussiére.

2. Retirez le filtre du compartiment a poussiere et
videz le compartiment.

3. Tapotez doucement le panier du filtre pour enlever
la saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une
brosse, un doigt ou des objets pointus pour éviter de
lendommager.

4. Rincez le compartiment a poussiére et le filtre

3 l'eau et séchez-les complétement avant de les

réinstaller.

Remarque :

* Rincez le compartiment a poussiere et le filtre uniqguement
3 l'eau claire. N'utilisez aucun détergent.

« Utilisez le compartiment a poussiére et le filtre uniqguement
lorsqu'ils sont complétement secs.

Fig. F-5

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs de robot & l'aide d'un chiffon doux
et sec, comme illustré dans la figure ci-dessous :

1. Capteur de distance laser (LDS)

2. Capteur laser linéaire 3D

3. Capteurs de station d'accueil

4. Capteur de bord

5. Capteurs de chute
6. Capteur de tapis

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les
éléments sensibles a lintérieur du robot et de la station de
recharge. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Fig. F-6

Contacts de charge et zone d'émission du signal

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission
du signal avec un chiffon doux et sec.

Fig. F-7

Le robot contient une batterie lithium-ion haute
performance. Assurez-vous que la batterie reste
bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.
Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout
risque de dommages lié a une décharge excessive,
rechargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.



Dépannage

Probléme

Solutions

Probléme

Solutions

Le robot ne s'al-
lume pas.

La batterie est faible. Rechargez le robot sur la station de
recharge, puis réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop
élevée. Il est recommandé d'utiliser le robot dans des
environnements dont la température ambiante est
supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C.

Le robot ne se
recharge pas.

La station de recharge n'est pas connectée a l'alimentation,
veuillez vous assurer que les deux extrémités de son
cordon d'alimentation sont correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge sur la station de
recharge et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les
contacts de charge.

Le robot ne peut
pas retourner

a la station de
recharge.

L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la
porte est fermée.

La station de recharge est déconnectée de lalimentation
ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez
connecter la station de base a l'alimentation électrique ou
placer le robot sur la station de charge pour le charger.
Ily a trop d'obstacles autour de la station de recharge.
Placez la station de recharge dans un endroit plus ouvert.
Tout déplacement du robot peut entrainer son
repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est pas
correctement repositionné. Si le robot est trop éloigné de
la station de recharge, il se peut qu'il ne puisse pas revenir
automatiquement tout seul, auquel cas vous devez placer
manuellement le robot sur la station de recharge.
Essuyez la zone d'émission du signal sur la station de
recharge pour éliminer la poussiére ou les débris.

Le robot ne se
connecte pas au
réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct.
Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi

5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une connexion
Wi-Fi 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se
trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.
Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez
quitter et rouvrir l'application, puis essayez a nouveau
comme indiqué.

Le robot reste
bloqué devant
la station de
recharge et
ne peut pasy
retourner.

Assurez-vous qu’il y ait assez d’'espace de chaque c6té et
a lavant de la station de recharge pour que le robot ne
soit pas bloqué.

Le robot peut glisser si le sol devant la station de recharge
est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau avant
de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de recharge dans
un autre endroit et de réessayer.

Le robot ne
s'éteint pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge.

Il est recommandé de déplacer le robot de la station de
recharge, puis dappuyer sur le bouton d'alimentation et de
le maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour l'éteindre.
Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant 'étape 1,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le
enfoncé pendant 10 secondes pour forcer l'arrét. Si le
probleme persiste, contactez le service aprés-vente.
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Dépannage

Probléeme Solutions Probleme Solutions
* La chgrge compléte du ro}bot, lorsque le niveau de la « Assurez-vous que le robot n'est pas programmé sur le
batterie est bas, dure environ 6 heures. Le robot ne mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut l'empécher de

La vitesse de
charge est lente.

Si vous utilisez le robot a des températures en dehors

de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger l'autonomie de la batterie.
Les contacts de charge sur le robot et la station de recharge
peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

reprend pas le
nettoyage apres

reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprendra pas le nettoyage aprés l'avoir placé

Le bruit
augmente lors du
fonctionnement

Vérifiez si le filtre du compartiment a poussiére est
bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans les brosses principales ou
le compartiment a poussiére. Vérifiez et retirez tout objet dur.
Les brosses principales ou la brosse latérale sont peut-

la recharge. manuellement sur la station de recharge ou l'avoir envoyé
se recharger via l'application ou le bouton {0 .
* Vérifiez s'il y a de l'eau a lintérieur du réservoir d'eau.
Aucune eau * Nettoyez l'orifice d'aération sur le couvercle de l'entrée
ne sort du d'eau.

réservoir d'eau,
ou seulement un

Nettoyez la serpilliere si elle est sale.
Assurez-vous que la serpilliere et le support de serpilliere

du robot. étre bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers. peu. sont correctement installés conformément au mode
* Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux. d'emploi.
* Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles
doivent éti S t d'utiliser le robot. Le robot « Eteignez le robot, puis réactivez-le
Le robot se oivent étre rangés avant d'utiliser le robot. fonctionne mal. [¢] P .

déplace sans
suivre litinéraire
défini.

Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner
la roue principale. Il est recommandé de sécher toutes les
surfaces humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez le capteur laser linéaire 3D sur le robot avec un
chiffon propre et doux pour le maintenir propre et dégagé.

Le robot n'a pas
trouvé les pieces
a nettoyer.

Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est
ouverte.

Vérifiez la présence de seuil d'une hauteur supérieure a 2
cm a l'entrée de la piéce. Le robot ne peut pas franchir des
marches ou des seuils hauts.

La zone devant la piece a nettoyer est peut-étre glissante
et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne pas
normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne

nettoie plus * Le compartiment a poussiére est plein. Nettoyez-le.
efficacement * Le filtre est bloqué. Nettoyez-le.

ou laisse de * Un objet étranger est coincé dans les brosses principales.
la poussiére Nettoyez-les.

derriere lui.

Le robot

n'effectue pas
le nettoyage
programmé.

La batterie du robot est déchargée. Le nettoyage
programmé ne démarrera pas a moins que le robot ne
dispose d'au moins 15 % de charge de batterie.
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Dépannage Caractéristiques techniques

Probléeme Solutions

Modeéle RLD43SA
Le robot Temps de charge Environ 6 heures
consomme-t-il de - - —
lénergie siilreste | « Laissez le robot sur la station de recharge une fois Tension nominale 1Hav=
sur la station qu'il est complétement rechargé consomme trés peu Puissance nominale 75 W
de recharge d'électricité et permet de maintenir les performances
et s'il est déja optimales de la batterie. Fréquence de fonctionnement 2400-2483,5 MHz
completement _ ) )
rechargé ? Puissance de sortie maximale <20 dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu a une
distance de séparation d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de ['utilisateur.
A DEPOSER A DEPOSER

Batterie lithium-ion rechargeable
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, Modeéle R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV

Pour plus d'assistance, contactez-nous via https://global.dreametech.com.

piles et cordons ou
se recyclent Tension nominale 144V=—=

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr Capacité nominale 4,8 Ah
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Capacité type 5,2 Ah 74,88 Wh

Station de base/station de recharge

Consommation électrique en mode veille : < 0,5 W (dans les 15 minutes une fois
que le robot a quitté la station de base/station de recharge)

Robot et station de base/station de recharge

Consommation électrique en mode veille en réseau : < 2 W (dans les 20 minutes
qui suivent la charge compléte de la batterie de l'aspirateur robot).
Consommation électrique en mode veille : < 0,5 W (dans les 20 minutes qui
suivent la charge compléte de la batterie de l'aspirateur robot).
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Caractéristiques techniques

Modeéle RCSO
Entrée nominale 100-240 V~50-60Hz 05 A
Sortie nominale 198V="1A
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Retrait et élimination de
la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des
substances dangereuses pour l'environnement.
Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est
enlevée par un technicien qualifié et déposée dans
un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre
mise au rebut ;

— l'appareil doit étre débranché de la source
d'alimentation lors du retrait de la batterie ;

— la batterie doit étre mise au rebut en toute
sécurité.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'appareil et
déchargez au maximum la batterie.

Les batteries non utilisées doivent étre mises au
rebut dans un centre de recyclage approprié.

N'exposez pas la batterie & un environnement
a haute température pour éviter les risques
d'explosion.

En cas de mauvaise manipulation, du liquide peut
s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a
l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour
retirer les vis a l'arriére du robot, puis enlevez le
couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte
de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont
E des déchets d’équipements électriques
et électroniques (DEEE d'apres la
directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas
étre mélangés avec les ordures ménagéres
non triées. Vous devez protéger la santé
humaine et lenvironnement en déposant
votre équipement usagé dans un point
de collecte prévu a cet effet pour le
recyclage des déchets d'équipements
électriques et électroniques, désigné par le
gouvernement et les autorités locales. Des
procédures d’élimination et de recyclage
adéquates permettent d’éviter les effets
nocifs sur l'environnement et la santé
humaine. Veuillez contacter linstallateur ou
les autorités locales pour plus dnformations
sur le site, ainsi que les modalités et
conditions des points de collecte de ce
type.
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare l'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di utilizzo

46

Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o da persone con
deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un
genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

| bambini non devono giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano
tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

Questo prodotto & destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non
utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato o rotto, interrompere immediatamente ['uso e contattare il
servizio di assistenza.

Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

Non posizionare il robot a testa in git. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il coperchio del robot o il
paraurti come impugnatura del robot.

Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a O °C e inferiore a 40 °C.
Assicurarsi che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul pavimento.

Raccogliere i cavi dal pavimento prima di utilizzare il robot per evitare che vengano trascinati durante la
pulizia.



Informazioni sulla sicurezza

* Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.

* Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione ['apparecchio, rimuovere tutti
gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

 Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

* Tenere lo strumento di pulizia della spazzola fuori dalla portata dei bambini.

* Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto che
sia fermo o in movimento.

* Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi
inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

» Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare 'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto che possa intasare |'apparecchio.

* Assicurarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di effettuare la pulizia o
la manutenzione.

* Non utilizzare un panno bagnato per pulire o un liquido per sciacquare il robot e la base di ricarica. Le
parti lavabili devono essere asciugate completamente prima di essere installate e utilizzate.

* Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato nellimballaggio
originale.

* Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio di questo prodotto.
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Informazioni sulla sicurezza

Batterie e ricarica
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Non utilizzare batterie, cavo di alimentazione o stazione di ricarica di terze parti. Utilizzare solo con l'unita
di alimentazione RCSO.

Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione di ricarica.

Non collocare la stazione di ricarica vicino a una fonte di calore.

Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione.

Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo e
conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di
scaricare eccessivamente la batteria.

Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite solo da tecnici qualificati o dal servizio
di assistenza post-vendita.



Informazioni sulla sicurezza

Informazioni sulla sicurezza del laser

* |l sensore laser di questo prodotto & conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo per uso interno

Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLD43SA & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della
dichiarazione di conformita dell' UE & disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Panoramica del prodotto

1. Pulsante di accensione / pulizia

Tenere premuto per 3 secondi per accendere o

spegnere il dispositivo

Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione

del robot

2. O3 Pulsante per la pulizia localizzata / stazione

* Premere per rimandare il robot alla stazione di

ricarica

Tenere premuto per 3 secondi per avviare la

pulizia localizzata

Indicatore di stato del pulsante

* Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

* Arancione lampeggiante: Errore

 Bianco intermittente: Il robot si sta caricando
quando l'energia della batteria non & bassa

Nota:

* Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in

pausa il robot durante la pulizia o la ricarica.
Il blocco bambini pud essere attivato/disattivato tramite

[App Dreamehome.

. Copertura LDS

. Sensore di distanza laser (LDS)

. Paraurti

. Sensori della stazione

. Sensore laser di linea 3D

. Pulsante di ripristino
Tenere premuto per 3 secondi per ristabilire le
impostazioni di fabbrica

9. Indicatore Wi-Fi
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10. Copertura

11. Contenitore della polvere

12. Sensore di bordo

13. Serbatoio dell'acqua

14. Uscita dell'aria

15. Gruppo mocio

16. Sensori di dislivello

17. Sensore tappeto

18. Gruppo di estensione della spazzola laterale
19.Ruota principale

20. Ruota omnidirezionale

21. Contatti di ricarica

22. Protezione della spazzola

23. Ruota principale

24. Spazzole principali

25. Clip della protezione della spazzola

Fig. A-1

Contenitore della polvere

1. Clip del contenitore della polvere
2. Clip del filtro
3. Filtro

Fig. A-2

1. Supporto per il tampone del mocio

2. Clip di rilascio

3. Tampone del mocio

4. Area di attacco del tampone del mocio

Fig. A-3

Serbatoio dell'acqua

1. Coperchio ingresso acqua
2. Ingresso acqua
3. Clip di rilascio

Fig. A-4

Stazione di ricarica

1. Area di segnalazione
2. Contatti di ricarica
3. Porta di alimentazione

Fig. A-5



@ Preparare la casa

1. Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli
oggetti instabili, fragili, di valore o pericolosi e
togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri
e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per
evitare che il robot possa impigliarsi, graffiarsi o
rovesciarsi e causare danni.

2. Prima della pulizia, posizionare una barriera
fisica sul bordo delle scale per garantire il
funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

3. Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare
i mobili al loro posto per lasciare piu spazio.

4. Per evitare che il robot non riconosca le aree da
pulire, non sostare davanti al robot, sulle soglie,
nei corridoi o negli spazi stretti.

Nota:
Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo

durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.

Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e
parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili,
vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.

@ Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione di ricarica e collegarla a
una presa elettrica

Collocare la stazione di ricarica in una posizione il
piu possibile aperta e con un buon segnale Wi-Fi.
Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella
figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata.
Inserire il cavo di alimentazione nella stazione di
ricarica e collegarlo alla presa.

Nota:

« Non collocare la base di ricarica in un‘area illuminata dalla
luce solare diretta o dove altri oggetti potrebbero bloccare
il segnale, in quanto cid potrebbe impedire al robot di
tornare alla base.

« Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti in
legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione di
ricarica su pavimenti in piastrelle o in marmo.

2. Caricare il robot

Quando si posiziona il robot, allineare i contatti di
ricarica sul fondo del robot con i contatti di ricarica
della stazione, il robot si accendera automaticamente
e iniziera la ricarica. Dopo che il robot € stato
completamente caricato, gli indicatori di stato sul
robot e sulla stazione di ricarica rimarranno accesi
per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot
prima del suo primo utilizzo. Se non ¢ possibile accendere il
robot dopo che la batteria & esaurita, collega manualmente il
robot alla stazione di ricarica per caricarlo.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Collegamento con 'App

Dreamehome

1. Scaricare 'App Dreamehome

Effettuare la scansione del codice QR, oppure
cercare "Dreamehome” nellApp Store per scaricare
e installare l'app.

Nota:

« E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

« A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le
operazioni effettive potrebbero differire dalle indicazioni
contenute nel presente manuale. Seguire le istruzioni in
base alla versione attuale dell'app.

2. Aggiungere il dispositivo

Aprire l'app Dreamehome, toccare "Scansiona

il codice QR per connetterti" e scansionare
nuovamente lo stesso codice QR sul robot per
aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

Nota:

o Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e seguire le
istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Dopo che il dispositivo si & connesso con successo alla rete
Wi-Fi domestica, tentera continuamente di riconnettersi

in caso di interruzioni della rete causate da problemi quali
bollette non pagate o interruzioni di corrente, al fine di
garantire un'esperienza utente senza problemi al momento
del ripristino della rete.

Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere
premuto il pulsante di Ripristino sul robot per 3 secondi.

@ Codice QR

@ Pulsante di ripristino

® Indicatore Wi-Fi

* Lampeggia lentamente: Da connettere

* Lampeggia rapidamente: Connessione in corso
* Fisso: Connesso
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@ Modalita d'utilizzo

Accensione/Spegnimento

Tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot. L'indicatore di
alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare il
robot sulla stazione di ricarica, il robot si accendera
automaticamente e iniziera a caricarsi. Per spegnere
il robot allontanarlo dalla stazione di ricarica e tenere
premuto il pulsante di accensione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta,
seguire le istruzioni dellApp per creare rapidamente
una mappa. Il robot iniziera a tracciare una mappa
senza pulire. Quando il robot torna alla stazione di
ricarica, il processo di mappatura & stato completato
e la mappa viene salvata automaticamente.

Avvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione per avviare la
pulizia dopo l'accensione del robot. Il robot traccera
con precisione un percorso, pulira metodicamente
lungo i bordi e le pareti, poi terminera la pulizia di
ogni stanza secondo uno schema a S per garantire
un lavoro completo.

Nota: Si raccomanda di far partire il robot dalla stazione di
ricarica prima di iniziare la pulizia. Non spostare la stazione
di ricarica durante la pulizia del robot. In questo modo si
garantisce che il robot ritorni alla stazione di ricarica senza
problemi.
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Pausa/Riposo

Quando il robot & in funzione, premere un pulsante
qualsiasi per metterlo in pausa. Se il robot rimane in
pausa per pit di 10 minuti, entra automaticamente
in modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot si
spengono. Premere un pulsante qualsiasi del robot o
utilizzare l'app per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla

stazione di ricarica, il processo di pulizia in corso viene
interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria e troppo scarica, il robot torna
automaticamente alla stazione di ricarica per
ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria
appropriato, riprendera le attivita di pulizia non
ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, aprirla nell/App.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot & impostato sulla modalita Non

disturbare (DND), il robot non potra riprendere

la pulizia. La modalita DND é disattivata per

impostazione predefinita in fabbrica. Con [App &

possibile attivare la modalita DND o modificare il

periodo di DND. Per impostazione predefinita, il

periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

o Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come
di consueto durante il periodo di DND.

 Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la
pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot & in attesa, tenere premuto il
pulsante O per 3 secondi per attivare la modalita
di pulizia localizzata. In questa modalita, il robot
pulisce un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a
sé e torna al punto di partenza una volta completata
la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non pud essere
spento, tenere premuto il pulsante di accensione
per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi
tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot.



Utilizzo della funzione lavaggio con mocio

Nota: Si consiglia di passare l'aspirapolvere su tutti i pavimenti
almeno tre volte prima della prima passata di lavaggio, in
modo da ottenere una pulizia migliore.

1. Premere la clip di rilascio per rimuovere il serbatoio
dell'acqua.

2. Rimuovere il coperchio di ingresso dell'acqua, riempire il
serbatoio d'acqua e chiudere bene il coperchio.

Nota:

« Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

« Non riempire il serbatoio dell'acqua con acqua calda per
evitare che il serbatoio si deformi.

3. Inumidire il tampone del mocio e strizzare 'acqua in
eccesso. Installare il tampone del mocio come mostrato nella
figura..

4. Rimontare il serbatoio dell'acqua e il supporto del tampone
del mocio, come mostrato nella figura, finché non scattano in
posizione. Premere il pulsante di accensione o utilizzare l'app
per awviare la pulizia.

7 .

< Clic

Nota:

« Non e consigliabile utilizzare la funzione di lavaggio sui
tappeti.

« Utilizzare l'app per regolare l'umidita del tampone del
mocio in base alle esigenze.
5. Quando il robot torna in carica dopo la pulizia, premere

le clip di rilascio per rimuovere il supporto del tampone del
mocio e pulire il tampone per evitare muffa o odori.

Nota:

¢ Lavare il tampone del mocio dopo ogni utilizzo e svuotare
regolarmente il serbatoio dell'acqua liberandolo dellacqua
non utilizzata.

¢ Quando non si utilizza la funzione di lavaggio, rimuovere il
gruppo mocio.

Fig. E-1
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@ Manutenzione ordinaria

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Frequenza di Periodo di Frequenza di Periodo di
Parte . - Parte . -
manutenzione sostituzione manutenzione sostituzione
Tampone del mocio Dopo ogni utilizzo Ogni 3-6 mesi Sensore laser di linea 3D
Spazzole principali Ogni 6-12 mesi Sensore tappeto
Filtro del contenitore Una. volta ogni 2 Sensori di dislivello Una volta al mese
della polvere settimane Ogni 3-6 mesi
P .
Spazzola laterale araurti
Area di segnalazione Fondo del robot /
Contatti di ricarica Contenitore della polvere
Ruota omnidirezionale Ruote principali
Una volta al mese /
. Pulire se necessario
Sensore di bordo
Sensore di distanza laser Serbatoio dellacqua
(LDS)

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dall'utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere sostituite.
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1. Rimuovere il serbatoio dellacqua e il supporto del
tampone del mocio.

2. Lavare il tampone del mocio dopo ogni utilizzo
e svuotare regolarmente il serbatoio dell'acqua
dall'acqua non utilizzata.

3. Svuotare l'acqua dal serbatoio. Pulire il serbatoio
solo con acqua e lasciarlo asciugare all'aria prima
di rimontarlo.

Nota: Non esporre direttamente il serbatoio dell'acqua alla

luce del sole.

4, Se il flusso dell'acqua & lento o distribuito in modo
non uniforme, pulire il foro dell'aria sul coperchio
di ingresso dell'acqua.

Fig. F-1

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola
verso linterno per rimuoverla e sollevare le
spazzole dal robot.

2. Estrarre le spazzole come mostrato nella figura.
Utilizzare l'utensile di pulizia appropriato per
rimuovere i peli impigliati nella spazzola. Dopo la
pulizia, spingere con forza le spazzole nella staffa
principale fino a farle scattare in posizione.

< clic

Nota: prestare attenzione durante l'estrazione delle spazzole

principali per evitare lesioni.

3. Con le frecce serigrafate rivolte verso lalto,
inserire la staffa della spazzola principale nelle
fessure verso il basso in direzione inclinata.

4. Allineare l'estremita anteriore della protezione della
spazzola alla fessura, inserirla verso il basso in
direzione inclinata e quindi premerla in posizione.

Fig. F-2

Spazzola laterale

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire i
peli dalla spazzola e riavvitarla.

Fig. F-3

Ruota omnidirezionale

Nota:

« Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per
separare lasse e il pneumatico della ruota omnidirezionale.
Non usare una forza eccessiva.

» Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto 'acqua corrente
e rimontarla dopo averla asciugata completamente.

Fig. F-4

Contenitore della polvere e filtro

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip per
rimuovere il contenitore della polvere.

2. Rimuovere il filtro del contenitore della polvere e
svuotare i lcontenitore.

3. Picchiettare delicatamente il cestello del filtro per
rimuovere lo sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o
oggetti appuntiti per evitare di danneggiarlo.

4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro

con acqua e asciugarli completamente prima di

rimontarli

Nota:

« Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con
acqua pulita. Non utilizzare alcun detergente.

« Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando
sono completamente asciutti.

Fig. F-5

Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura seguente:

1. Sensore di distanza laser (LDS)

2. Sensore laser di linea 3D

3. Sensori della stazione

4. Sensore di bordo

5. Sensori di dislivello

6. Sensore tappeto

Nota: Un panno bagnato pud danneggiare gli elementi
sensibili del robot e della stazione di ricarica. Per la pulizia
utilizzare un panno asciutto.

Fig. F-6

Contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione
con un panno morbido e asciutto.

Fig. F-7

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Assicurarsi che la batteria rimanga
ben carica durante ['uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato
per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo
via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.

55




Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
* |l percorso di ritorno alla base di ricarica e bloccato, ad
* La batteria & scarica. Ricaricare il robot sulla stazione di esempio la porta & chiusa.
ricarica e riprovare. * La stazione di ricarica viene sco‘llegatfa dall'alimentazione
Il robot non si . o spostata quando il robot non & su di essa. Collegare la
accende. * Latemperatura della batteria & troppo bassa o troppo stazione di ricarica all'alimentazione o di posizionare il
alta. Si raccomanda di utilizzare il robot a una temperatura robot sulla stazione per caricarlo.
superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. ) e Ci sono troppi ostapoh |n'to'rno‘alla' stazllone dl“rlcanca.
Il robot non riesce Posizionare la stazione di ricarica in unarea piu aperta.
a tornare alla sta- * Lo spostamento del robot pud provocare il suo
zione di ricarica. riposizionamento e, se il riposizionamento non riesce,
* La stazione di ricarica non & collegata all'alimentazione, il robot ricrea una mappa. Se il robot & troppo l_ontano
. i . dalla stazione di ricarica, potrebbe non essere in grado
L robot non si accertarsi che entrambe le estremita del cavo di di tornare automaticamente da solo, nel qual caso sara
. alimentazione siano collegate correttamente. necessario posizionare manualmente il robot sulla
carica.

Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione di ricarica
e il robot ¢ insufficiente; pulire i contatti di ricarica.

stazione di ricarica.
Pulire 'area di emissione delle segnalazioni della stazione
di ricarica per rimuovere polvere o detriti.

Il robot non riesce
a connettersi al
Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurarsi
che la password utilizzata per la connessione alla rete
Wi-Fi sia corretta.

Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz.
Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione
Wi-Fi a 2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi in
un'area con una buona copertura Wi-Fi.

Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato.

Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare come indicato.

Il robot si

blocca davanti
alla stazione di
ricarica e non puod
tornare indietro.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o
davanti alla stazione di ricarica & sufficiente per evitare
che il robot venga bloccato.

Il robot puo scivolare se il pavimento davanti alla stazione
di rucarica & troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua in
eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione di ricarica in un altro
luogo e riprovare.
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Il robot non si
spegne.

Il robot non puod essere spento quando & in carica. Si
consiglia di allontanare il robot dalla stazione di ricarica e
di tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi
per spegnerlo.

Se non ¢ possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1,
tenere premuto il pulsante di accensione per 10 secondi
per spegnere forzatamente il robot. Se il problema
persiste, contattare il servizio post-vendita.




Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
: lLabr'i?m.:a f:omp!eta del robot richiede circa 6 ore quando * Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita
Sa a t:rl{a © §lcarLcat. " " h ent Il robot non Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere la

La velocita di e si utilizza il robot a temperature che non rientrano riprende la pulizia.

ricarica € lenta.

nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera
automaticamente per prolungare la durata della batteria.
| contatti di ricarica del robot e della stazione di ricarica

potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

pulizia dopo la
ricarica.

Il robot non riprende la pulizia dopo che & stato riportato
manualmente alla stazione di ricarica o inviato alla
ricarica tramite l'app o il pulsante 1) .

Il rumore aumenta
durante il
funzionamento
del robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere
intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro pud rimanere incastrato nelle spazzole
principali o nel contenitore della polvere. Controllare e
rimuovere eventuali oggetti duri.

Le spazzole principali o quella laterale potrebbero
incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi
estranei.

Dal serbatoio
dell'acqua non
esce acqua o ne
esce poca.

Controllare se c'¢ acqua nel serbatoio dell'acqua.

Pulire il foro dell'aria sul tappo dell’ingresso dellacqua.
Pulire il tampone del mocio se si sporca.

Assicurarsi che il tampone del mocio e il relativo supporto
siano installati correttamente come indicato nel manuale
dell'utente.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot si muove
senza seguire

il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono
essere messi via prima di utilizzare il robot.

Il lavoro su superfici bagnate e scivolose pud provocare
lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di

asciugare eventuali aree bagnate prima di utilizzare il robot.

Pulire il sensore laser di linea 3D sul robot con un panno
pulito e morbido per mantenerlo pulito e non ostruito.

Malfunziona-
mento del robot.

Spegnere il robot e riattivarlo.

Il robot non trova
le stanze da
pulire.

Verificare se la soglia della porta della stanza ¢ piu alta di
2 cm. Il robot non pud superare soglie o gradini alti.

Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere
bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot
e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot,
provare ad asciugare il pavimento.

Il robot non
pulisce pit in
modo efficiente

o lascia polvere.

Il contenitore della polvere & pieno. Pulirlo.

Il filtro & bloccato. Pulirlo.

Un oggetto estraneo e rimasto incastrato nelle spazzole
principali. Pulirle.

Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

Il robot non
esegue

la pulizia
programmata.

La batteria del robot € scarica. La pulizia programmata
non si avvia se il robot non ha almeno il 15% di batteria
residua.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Lasciare il robot

sulla stazione di

ricarica consuma
energia se & gia

completamente

carico?

« Lasciare il robot sulla stazione di ricarica dopo che &
stato completamente caricato consuma pochissima
elettricita e contribuisce a mantenere le prestazioni
ottimali della batteria.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com.

PAP 20 m PAP 22 PVC3 PET 1 cPE7 |PE4/PPS5 m
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Specifiche

Modello RLD43SA
Tempo di ricarica Circa 6 ore
Tensione nominale 144V =
Potenza nominale 75 W

Frequenza di funzionamento

2400-2483,5 MHz

Potenza di uscita massima

<20 dBm

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una

distanza di almeno 20 cm tra 'antenna e il corpo dell'utente.

Pacco batteria ricaricabile agli ioni di litio

Modello R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tensione nominale 144V =—=

Capacita nominale 4,8 Ah

Capacita tipica 5,2 Ah 74,88 Wh

Stazione base/Stazione di ricarica
Consumo di energia in modalita standby: < 0,5 W (entro 15 minuti dopo che il
robot lascia la stazione base/di ricarica)

Robot e Stazione base/Stazione di ricarica

Consumo energetico in modalita standby in rete: < 2 W (entro 20 minuti dalla
ricarica completa della batteria del robot aspirapolvere.)

Consumo energetico in modalita standby: < 0,5 W (entro 20 minuti dalla ricarica
completa della batteria del robot aspirapolvere.)



Specifiche

Modello RCSO
Ingresso nominale 100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A
Uscita nominale 198V=1A
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Smaltimento e rimozione

della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene
sostanze pericolose per 'ambiente. Prima di smaltire
la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo
appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio
prima di essere rottamata;

- lapparecchio deve essere scollegato dalla rete di
alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:
Prima di rimuovere la batteria, scollegare
l'alimentazione ed esaurire la batteria il piti possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per
evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, € possibile che il liquido
venga espulso dalla batteria. In caso di contatto,
sciacquare con acqua e consultare un medico.

60

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento
appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot,
quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda
PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE
Tutti i prodotti contrassegnati da questo

E simbolo sono rifiuti di apparecchiature

elettriche ed elettroniche (RAEE come

da direttiva 2012/19/UE) che non devono

essere mescolati con i rifiuti domestici

indifferenziati. Per proteggere la salute

umana e l'ambiente, invece, & necessario

consegnare i rifiuti di apparecchiature

a un punto di raccolta designato per il

riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature

elettriche ed elettroniche, nominato

dal governo o dalle autorita locali. Lo

smaltimento e il riciclo corretti aiutano a

prevenire potenziali conseguenze negative

per l'ambiente e la salute umana. Per

ulteriori informazioni sull'ubicazione e

sui termini e le condizioni di tali punti

di raccolta, contattare linstallatore o le

autorita locali.



Informacién sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe
leer el manual de usuario cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restricciones de uso

Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afos ni personas con deficiencias fisicas,
sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor
para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados
por nifos sin supervision.

Los niflos no deben jugar con este producto. Asegurese de que niflos y mascotas se encuentren a una
distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo use en
exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.

Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el
servicio de posventa.

No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.

No coloque el robot boca abajo. No use la tapa del LDS, la tapa del robot o el paragolpes como asa
para el robot.

Utilice el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0 °C y por debajo de 40 °C.
Asegurese de que no haya liquido o sustancias pegajosas en el suelo.

Antes de usar el robot, recoja los cables del suelo para evitar que los arrastre mientras limpia.
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Informacién sobre seguridad
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Retire articulos fragiles o pequefos del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los dafie.
Para evitar dafos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de
alimentacion del camino de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succién del robot.
Mantenga la herramienta de limpieza de cepillo fuera del alcance de los nifios.

No coloque nifilos, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si esta parado o
en movimiento.

No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o
combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras,
pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el aparato.

Asegurese de que el robot esté apagado y la estacion de carga desenchufada antes de limpiarla o
realizar un mantenimiento.

No use un trapo mojado para restregar ni ningun liquido para enjuagar el robot o la estacion de carga.
Las piezas lavables se deben secar completamente antes de instalarlas y usarlas.

Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su embalaje
original si es posible.

Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el uso indebido de este producto.



Informacién sobre seguridad

Baterias y carga

No utilice una bateria, un cable de alimentacion o una estacion de carga de terceros. Utilizar
unicamente con la unidad de energia RCSO.

No intente usted mismo desmontar, reparar ni modificar la bateria o la estacion de carga.

No coloque la estacion de carga cerca de una fuente de calor.

No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacion.
No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.

Si el robot no se va a usar un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo y
almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar
que la bateria se descargue en exceso.

Este producto contiene baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por técnicos cualificados o el
servicio posventa.
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Informacién sobre seguridad

Informacién sobre seguridad laser

* El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.
PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLD43SA cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion de
conformidad de la UE esté disponible en la siguiente direccién web: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Descripcion general
del producto

1. Botén de encendido / limpieza

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

encender o apagar

Pulse para empezar a limpiar después de

encender el robot

2. 0 Botén de limpieza localizada / atraque

* Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion

de carga

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

iniciar la limpieza localizada

Indicador de estado del botén

* Blanco fijo: Limpieza completada

* Parpadeo en naranja: Error

» Parpadeo lento en blanco: El robot carga cuando
el nivel de bateria no esta baja

Nota:

« Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el

robot limpia o vuelve para cargarse.
El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante la

aplicacién Dreamehome.

. Tapa del LDS

. Sensor laser de distancia (LDS)

. Parachoques

. Sensores de estacion

. Sensor laser de linea 3D

. Botén de restablecimiento
Mantener pulsado durante 3 segundos para restaurar los
ajustes de fabrica

e 00 N O 01 A N

9. Indicador wifi

10. Tapa

11. Caja de polvo

12. Sensor de bordes

13. Depésito de agua

14. Salida de aire

15. Conjunto de mopa

16. Sensores de precipicio

17. Sensor de alfombras

18. Conjunto de extensién de cepillo lateral
19.Rueda principal

20. Rueda omnidireccional

21. Contactos de carga

22. Protector de cepillo

23. Rueda principal

24, Cepillos principales

25. Hebilla del protector de cepillo

Fig. A-1

Caja de polvo

1. Presilla de caja de polvo
2. Presilla de filtro
3. Filtro

Fig. A-2

Conjunto de mopa

1. Soporte de mopa

2. Presillas de liberacion

3. Mopa

4. Area de fijacién de mopa

Fig. A-3

Deposito de agua

1. Tapa de entrada de agua
2. Entrada de agua
3. Presilla de liberacion

Fig. A-4

Estacion de carga

1. Area de senalizacién
2. Contactos de carga
3. Puerto de carga

Fig. A-5
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® Preparando su hogar

1. Antes de limpiar, retire los articulos inestables,
fragiles, valiosos o peligrosos, y recoja los cables,
la ropa, los juguetes y los objetos afilados y
rigidos del suelo para evitar que se enreden,
se arafien o se golpeen con el robot causando
pérdidas.

2. Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera
fisica en el borde de las escaleras para garantizar
un funcionamiento seguro y fluido del robot.

3. Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y
coloque los muebles en el lugar apropiado para
hacer méas espacio.

4. Para evitar que el robot no reconozca el area a
limpiar, no permanezca de pie delante del robot,
en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Nota:

Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras
realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier
obstéculo potencial.

No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni
piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de
construccion, cristales rotos y clavos, de lo contrario, el
suelo podria rayarse.
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@ Antes de usar

1. Coloque la estacién de carga y conéctela a una
toma eléctrica

Coloqgue la estacion de carga en un lugar lo mas
abierto posible con una buena sefial wifi. Deje
suficiente espacio como se muestra en la figura

y reitre los objetos en el drea sombreada. Inserte
el cable de alimentacién en la estacién de carga y
conéctelo a la toma eléctrica.

Nota:

« No coloque la estaciéon de carga en una area con luz solar
directa o donde otros objetos puedan bloquear la sefal,
ya que esto puede dificultar que el robot regrese a la
estacioén de carga.

« Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de
madera o las alfombras, se recomienda colocar la estacién
de carga sobre suelos de baldosas o de marmol.

2. Cargar el robot

Cuando coloque el robot, alinee los contactos

de carga en la parte inferior del robot con los
contactos de carga de la estacion de carga, y el
robot se encendera automaticamente y comenzara a
cargarse.Después de cargar totalmente el robot, los
indicadores de estado en el robot y la estacién de
carga permaneceran iluminados durante 10 minutos

y luego se atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar
totalmente el robot. Cuando el robot no se pueda encender
después de que la bateria se haya agotado, conéctelo
manualmente a la estacién de carga base para cargarlo.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Conexién con la
aplicacion Dreamehome

1. Descargar la aplicacién Dreamehome

Escanee el cédigo QR del robot, o busque
"Dreamehome” en la tienda de aplicaciones para
descargarla e instalarla.

Nota:

¢ Solo compatible con wifi de 2,4 GHz.

» Debido a las actualizaciones de software de la aplicacion,
el funcionamiento real puede diferir de las indicaciones
en este manual. Siga las instrucciones en funcién de la
versién actual de la aplicacion.

2. Adadir un dispositivo

Abra la aplicacion Dreamehome, toque "Escanear
el codigo QR para conectarse” y vuelva a escanear
el mismo cédigo QR en el robot para afadir el
dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la
conexién wifi.

Nota:

 Para restablecer la wifi, repita el paso 2 y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexién wifi.

Después de conectar con éxito el dispositivo a la red wifi
de casa, intentard reconectarse continuamente en caso
de interrupciones de red provocadas por cuestiones tales
como facturas impagadas o apagones de corriente, a fin
de asegurar una experiencia de usuario continua cuando
se restaure la red.

Para desconectar el dispositivo de la red wifi, mantenga
pulsado el botén de restablecimiento del robot durante 3
segundos.

® Cédigo QR

@ Botén de restablecimiento

® Indicador wifi

 Parpadeo lento: Esperando a conectar

* Parpadeo rapido: Conectando
* Encendido: Conectado



® Modo de uso

Mantenga pulsado el botén de encendido 3
segundos para encender el robot. El indicador de
alimentacion debe iluminarse. Al colocar el robot
en la estacién de carga, el robot se debe encender
automaticamente y empezar a cargar. Para apagar
el robot, aléjelo de la estacién de carga y mantenga
pulsado el botédn de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez,

siga las instrucciones de la aplicacién para crear
rapidamente un mapa. El robot comenzara a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara
cuando el robot regrese a la estacion de carga, y el
mapa se guardara automaticamente.

Empezar a limpiar

Pulse el botén de encendido para iniciar la limpieza
después de encender el robot. El robot trazaré una
ruta de forma precisa, limpiara sistematicamente a
lo largo de los bordes y las paredes, luego terminara
limpiando cada habitacién con un patrén en forma
de S para garantizar un trabajo exhaustivo.

Nota: Se recomienda que el robot salga de la estacion

de carga antes de limpiar. No mueva la estacién de carga
mientras el robot esté limpiando. Esto garantiza que el robot
vuelva correctamente a la estacién de carga.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse

cualquier botén para pausarlo. Si el robot esta

en pausa durante mas de 10 minutos, entrara
automaticamente en modo de reposo. Todos los
indicadores del robot se apagaran. Para activar el
robot, pulse cualquier botén del robot o la estacion
base, o use la aplicacion.

Nota: Si el robot se pone en pausa y se coloca en la estacion
de carga, terminara el proceso de limpieza actual.

Reanudacién automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot
vuelve automaticamente a la estacion de carga para
cargarse. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza
no finalizadas.

Nota: Para usare esta funcién, dbrala en la app.

Modo no molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar

(DND), se evitara que el robot reanude la limpieza.

El modo DND esta inhabilitado de manera

predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la

aplicacion para habilitar el modo DND o modificar

el periodo DND. El periodo DND es 22:00-8:00 de

manera predeterminada.

Nota:

o Las tareas de limpieza programada se realizaran de la
manera habitual durante el periodo DND.

» Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la
limpieza donde la dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot esté esperando, mantenga pulsado
el boton O durante 3 segundos para habilitar el
modo de limpieza localizada. En este modo, el

robot limpia un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5
metros a su alrededor y vuelve a su punto de partida
una vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse,
mantenga pulsado el botén de encendido durante
10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para encender el robot.
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Coémo usar la funcion de pasar la mopa

Nota: Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres
veces antes de la primera sesién de pasar la mopa para lograr
un mejor efecto de limpieza.

1. Pulse la presilla de liberacién para retirar el depdsito de
agua.

2. Retire la tapa de entrada de agua, llene el depdsito con
agua, y cierre firmemente la tapa.

Nota:

« No use detergente o desinfectante.

« No llene el depésito de agua con agua caliente, esto
podria provocar que el depdsito se deforme.

3. Humedezca la mopa y escurra el exceso de agua. Instale la
almohadilla de mopa como se muestra en el figura.

4. Reinstale el depésito de agua y el soporte de almohadilla
de mopa como se muestra en la figura hasta que haga un
chasquido en su sitio. Pulse el botén de encendido o use la
app para empezar a limpiar.

f Chasquido

Nota:

« No se recomienda usar la funcién de pasar la mopa en las
alfombras.

* Use la app para ajustar la humedad de la almohadilla de
mopa segun sea necesario.

5. Cuando el robot vuelve para cargarse después de una

limpieza, pulse las presillas de liberacion para retirar el

soporte de almohadilla de mopa, y limpie la almohadilla de

mopa para evitar la formacién de moho u olores.
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Nota:

* Moje la mopa después de cada uso, y vacie regularmente
el agua no utilizada del depésito de agua.

 Retire el conjunto de mopa cuando no vaya a fregar.

Fig. E-1



@ Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacién o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Pieza Frecuencia de Frecuencia de Pieza Frecuencia de Frecuencia de
mantenimiento sustitucion mantenimiento sustitucion
Después de cada Sensor laser de linea 3D

Mopa P Cada 3 a 6 meses
uso

Sensor de alfombras

Cepillos principales Cada 6 a 12 meses
] ) Una vez cada 2 Sensores de precipicio Una vez al mes
Filtro de la caja de polvo
semanas Cada 3 a 6 meses Parachoques
Cepillo lateral
. e Parte inferior del robot
Area de sefalizacion /
Contactos de carga Caja de polvo
Rueda omnidireccional Ruedas principal
Una vez al mes / Limpie cuando sea
Sensor de bordes necesario

Sensor laser de distancia Deposito de agua

(LDS)

Nota: La frecuencia de sustitucién dependera de su uso del robot. Si ocurre una
excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser sustituidas.
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Médulo de mopa

1. Retire el depdsito de agua y el soporte de
almohadilla de mopa.

2. Retire y limpie la almohadilla de mopa Unicamente
con agua, luego séquela completamente antes de
volver a instalarla.

3. Vierta el agua del depésito. Limpie el depdsito
solo con agua y déjelo secar al aire antes de
volver a instalarlo.

Nota: No exponga el depésito de agua directamente al sol.

4. Si el flujo de agua es bajo o se distribuye
irregularmente, limpie el orificio de aire en la tapa
de entrada de agua.

Fig. F-1

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector de cepillo
hacia dentro para quitar el protector de cepillo y
sacar los cepillos del robot.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura.
Use la herramienta de limpieza adecuada para
quitar los pelos enredados en los cepillos.
Después de la limpieza, presione firmemente para
introducir los cepillos en el soporte del cepillo
principal hasta que escuche un chasquido.

f Chasquido

Nota: Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales

para evitar lesiones.

3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba,
inserte el soporte del cepillo principal en los
huecos inclindndolo hacia abajo.

4. Alinee la parte delantera del protector de cepillo
con la ranura, insértelo inclinandolo hacia abajo, y
luego presidnelo en su sitio.

Fig. F-2
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Cepillo lateral

Desenrosque el cepillo lateral con un desatornillador,
quite el pelo del cepillo, y vuelva a enroscarlo.

Fig. F-3

Rueda omnidireccional

Nota:

« Use una herramienta como un pequefo destornillador para
separar el eje y el neumatico de la rueda omnidireccional.
No ejerza excesiva fuerza.

¢ Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y

vuelva a colocarla después de secarla completamente.

Fig. F-4

Caja de polvo y filtro

1. Abra la tapa del robot y pulse la presilla para
retirar la caja de polvo.

2. Retire el filtro de la caja de polvo y vacie la caja de
polvo.

3. Golpee suavemente la canasta del filtro para
eliminar la suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u
objetos afilados para evitar dafios.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y

séquelos completamente antes de reinstalar.

Nota:

« Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente.
No utilice detergente.

« Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén
completamente secos.

Fig. F-5

Sensores del robot

Limpie los sensores del robot usando un trapo suave
y seco, como se muestra en la siguiente figura:

1. Sensor laser de distancia (LDS)

2. Sensor laser de linea 3D

3. Sensores de estacion

4. Sensor de bordes

5. Sensores de precipicio

6. Sensor de alfombras

Nota: Un pafio hiumedo puede dafar los elementos sensibles
dentro del robot y la estacion de carga. Utilice un pario seco
para la limpieza.

Fig. F-6

Contactos de carga y zona de sefializacion

Limpie los contactos de carga y el drea de
sefalizacién con un pafo suave y seco.

Fig. F-7

El robot cuenta con una bateria de iones de litio

de alto rendimiento. Asegurese de que la bateria
permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento éptimo. Si el robot no se
utiliza durante un periodo de tiempo prolongado,
apaguelo y guérdelo. Para evitar dafios por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres
meses.



Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

El robot no se
enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la
estacion de carga e inténtelo de nuevo.

La temperatura de la bateria estd demasiado baja o
demasiado alta. Se recomienda usar el robot en entornos
con una temperatura ambiente por encima de 0 °C y por
debajo de 40 °C.

El robot no se
carga.

La estacion de carga no esté conectada a la fuente de
alimentacién, asegurese de que ambos extremos del cable
de alimentacién estén conectados correctamente.

El contacto entre los contactos de carga de la estacién
de carga y el robot es deficiente, limpie los contactos de
carga.

El robot no puede
conectarse a la
red wifi.

La contrasefia de la red wifi es incorrecta. Asegulrese de
que la contrasena utilizada para conectarse a la red wifi
sea correcta.

El robot no admite una conexién wifi de 5 GHz. Asegurese
de que el robot esté conectado a una conexion wifi de

2,4 GHz.

La sefial de wifi es débil. Asegurese de que el robot esté
en un area con buena cobertura wifi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse.
Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e inténtelo de
nuevo segun las instrucciones.

El robot no puede
volver a la esta-
cién de carga.

La ruta de regreso para cargar esta bloqueada, por
ejemplo la puerta esta cerrada.

La estacién de carga esta desconectada de la alimentacion
o se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte
la estacién de carga al suministro de energia o coloque el
robot sobre la estacién de carga para cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacién
de carga. Coloque la estacidn de carga en un area mas
abierta.

Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volvera
a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot
estd demasiado lejos de la estacion de carga, es posible
que no pueda regresar automaticamente por si solo, en
cuyo caso debera colocar manualmente el robot en la
estacién de carga.

Limpie el drea de sefalizacion de la estacién de carga para
eliminar el polvo o la suciedad.

El robot se atasca
delante de la
estacion de carga
y no puede volver
aella.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o
delante de la estacién de carga para evitar que el robot
quede blogqueado.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacién
de carga estd demasiado mojado. Si es asi, elimine el
exceso de agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover the estacion de carga a un lugar
diferente e intentarlo de nuevo.

Al




Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

El robot no se
apaga.

El robot no se puede apagar cuando esté cargando. Se
recomienda mover el robot desde la estacion de carga y
luego mantener pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga
pulsado el botén de encendido durante 10 segundos

para forzar el apagado del robot. Si el problema persiste,
contacte con el servicio posventa.

El robot se mueve
sin seguir la ruta
establecida.

Los objetos como cables de alimentacién y pantuflas
deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.
Trabajar en superficies resbaladizas puede provocar que
la rueda principal resbale. Se recomienda secar las zonas
mojadas antes de usar el robot.

Limpie el sensores laser de linea 3D del robot con un pario
suave y limpio para mantenerlo limpio y desobstruido.

La velocidad de
carga es lenta.

Se necesitan aproximadamente 6 horas para cargar
completamente el robot cuando la bateria tiene poca
carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo
especificado, la velocidad de carga disminuira
automaticamente para prolongar la duracién de la bateria.
Los contactos de carga del robot y de la estacién de carga
pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El robot omite las
habitaciones que
deben limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar
estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral de mas 2 cm de alto en

la puerta de la habitacién. El robot no puede pasar por
encima de umbrales o escalones altos.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado

y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

El ruido aumenta
mientras el
robot esta en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta obstruido.
Si es asi, limpielo o sustittyalo.

Un objeto duro puede estar atascado en los cepillos
principales o en la caja de polvo. Compruébelo y retire los
objetos duros.

Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden estar
enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.
Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar

El robot no o A
(DND), el cual evitara que reanude la limpieza.
reanuda la e .
limpi d , * Elrobot no reanudara la limpieza después de colocarlo
c;mfleza espues manualmente en la estacién de carga o enviarlo a cargar
¢ la carga. mediante la app o el botén ().
» Compruebe si hay agua en el depdsito de agua.
No sale agua « Limpie el orificio de aire en la tapa de entrada de agua.
del depésito de * Limpie la mopa si se ensucia.

agua, o solo un
poco.

Asegurese de que la almohadilla de mopa y el soporte
de almohadilla de mopa estén instalados correctamente
segun el manual de usuario.
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Resolucion de problemas

Problema Solucién
El robot no
funciona * Apague el robot y luego vuelva a encenderlo.
correctamente.

El robot ya no
limpia de forma
eficaz y deja
tras de si polvo.

La caja de polvo esta llena. Limpiela.

El filtro esta obstruido. Limpiela.

Un objeto extrafo se ha quedado atrapado en los cepillos
principales. Limpielos.

El robot

no realiza * Elrobot tiene poca bateria. La limpieza programada no
L se iniciara a menos que el robot tenga al menos 15% de

la limpieza bateria

programada.

;El robot

consume energia

si lo dejo en * Sideja el robot en la estacién de carga una vez

la estacion de
carga una vez
completamente
cargado?

completamente cargado, consumird muy poca energia y
ayudara a mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com.

Especificaciones

Modelo

RLD43SA

Tiempo de carga Aprox. 6 horas

Tensién asignada 144V =

Potencia nominal 75 W

Frecuencia de funcionamiento 2400-2483,5 MHz

Potencia méxima de salida <20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia
de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Paquete de bateria de iones de litio recargable

Modelo R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Voltaje nominal 144V =

Capacidad nominal 4,8 Ah

Capacidad tipica 5,2 Ah 74,88 Wh

Estacion base/estacién de carga

Consumo energético en modo de espera: < 0,5 W (15 minutos después de que el
robot deje la estacion base/estacion de carga)

Robot y estacién base/estacion de carga

Consumo energético en modo preparado en red: < 2 W (en menos de 20 minutos
después de que la bateria del robot aspirador se haya cargado completamente)
Consumo energético en modo de reposo: < 0,5 W (en menos de 20 minutos
después de que la bateria del robot aspirador se haya cargado completamente)
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Especificaciones

Modelo RCSO
Entrada nominal 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Salida nominal 198V="1A
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Eliminacion y retirada de
la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene
sustancias que son peligrosas para el medio
ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de
que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y
desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

— Se debe retirar la bateria del aparato antes de
tirarlo;

— el aparato debe desconectarse del suministro
eléctrico cuando se retire la bateria;

— asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la
alimentacién y agote la bateria al maximo.

Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para
evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser
expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto,
enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada
para retirar los tornillos de la parte posterior del
robot, y luego retire la tapa.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la
placa PCB para retirar la bateria.

Informacion RAEE

Todos los productos que llevan este
E simbolo son residuos de aparatos
eléctricos y electrénicos (RAEE segun
la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin
clasificar. En cambio, debe proteger
la salud humana y el medio ambiente
entregando sus residuos de aparatos
a un punto de recogida designado
para el reciclaje de basura de aparatos
eléctricos y electrénicos, nombrado por
el gobierno o las autoridades locales. La
correcta eliminacion y reciclaje ayudaran
a evitar posibles consecuencias negativas
para el medio ambiente y la salud
humana. Contacte con el instalador o las
autoridades locales para mas informacién
acerca de la ubicacion asi como términos y
condiciones de tales puntos de recogida.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazeh spowodowanych
niewtasciwym uzytkowaniem urzadzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig
obstugi oraz zachowac jg na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia uzytkowania
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Z niniejszego urzadzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym
dos$wiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajdujg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci
pozostajgce bez nadzoru nie mogg czyscic¢ urzadzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.
Dzieciom nie wolno bawi¢ sie tym urzadzeniem. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w
bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

Niniejszy urzadzenie przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdég w warunkach domowych. Nie
nalezy z niego korzystac¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w
obiektach komercyjnych lub przemystowych.

W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie uzywania wyrobu i skontaktu;j
sie z serwisem posprzedaznym.

Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez bariery ochronnej.

Nie ustawiaj robota kotami do goéry. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w
charakterze uchwytu.

Uzywaj robot w srodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej O °C i ponizej 40 °C. Dbaj
o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji lepkich.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Zbierz wszystkie kable z podtogi przed uzyciem robota, aby unikngc¢ ich przeciggania podczas
czyszczenia.

Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich
uszkodzeniu.

Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun
kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim uruchomisz urzadzenie.

Wioséw, palcdw i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego robota.

Narzedzie do czyszczenia szczotek nalezy przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Dzieci, zwierzat domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest
on nieruchomy, czy sie porusza.

Nie uzywaj robota do sprzatania palgcych sie przedmiotdéw. Nie uzywaj robota do zbierania cieczy
zapalnych ani palnych, zracych cieczy, nierozcienczonych kwasoéw ani rozpuszczalnikéw.

Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotéw
takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktére mogtyby zatka¢ urzadzenie.

Przed przystagpieniem do czyszczenia lub konserwacji robota nalezy wytaczy¢, a stacje tadowania
odtaczy¢ od zasilania.

Obudowe robota i stacji tadowania nalezy czysci¢ wytacznie suchg $ciereczka; nie nalezy ich zwilza¢
ani ptukac zadnym ptynem. Czesci nadajace sie do mycia muszg by¢ catkowicie wysuszone przez
zainstalowaniem i uzyciem.

Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci przechowywany w

oryginalnym opakowaniu.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Uzywaj to urzadzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponoszg
odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia urzgdzenia.

Akumulatory i tadowanie
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Nie nalezy uzywac¢ akumulatoréw, kabli zasilajgcych ani stacji tadowania innych producentéw. Robot
moze wspotpracowac wytgcznie ze stacjg tadowania RCSO.

Nie wolno podejmowac préb rozbierania na czesci pierwsze, naprawiania ani modyfikowania
akumulatora ani stacji tadowania.

Stacji tadowania nie nalezy ustawiac¢ w poblizu Zrédet ciepta.

Do przecierania lub czyszczenia stykow tadowania stacji tadowania nalezy uzywac wytgcznie suchej
Sciereczki, a robi¢ to nalezy majgc suche dtonie.

Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac¢
utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni natadowac¢ go, potem wytaczyc¢ i sktadowac
w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki
czemu nie dopusci sie do jego nadmiernego roztadowania.

W urzadzeniu zamontowano akumulatory, ktérych wymiany mogg dokonywac wytgcznie
wykwalifikowani serwisanci lub pracownicy serwisu posprzedaznego.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Informacja o bezpieczenstwie laserowym

* Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac bezpos$rednio w strone oczu.
PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

ﬁ Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu RLD43SA spetnia wymagania okreslone w Dyrektywie 2014/53/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegdtowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Opis urzadzenia

1.

Przycisk Zasilania / Czyszczenia

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢
lub wytaczy¢

Wciénij, aby rozpoczaé czyszczenie po wtaczeniu
robota

. (OIPrzycisk dokowania / czyszczenia punktowego

Wcisnij, aby odesta¢ robot do stacji tadowania
Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
uruchomié czyszczenie punktowe

Wskaznik stanu przycisku

Ciagty biaty: czyszczenie lub sprzatanie
zakoriczone

Migajgcy pomaranczowy: Btad

Pulsujgcy biaty: tadowanie tylko cze$ciowo
roztadowanego akumulatora robota.

Uwaga:

e 0N O Ul A W

Podczas gdy robot sprzata lub powraca do tadowania,
nacisnigcie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

Blokade rodzicielska mozna wtaczy¢/wytaczy¢ w aplikacji
Dreamehome.

. Pokrywa LDS
. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

Zderzak

. Czujniki dokowania
. Liniowy czujnik laserowy 3D
. Przycisk Reset

Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby przywrécié
ustawienia fabryczne
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9. Wskaznik Wi-Fi

10.

1.

12.
13.
14.
15.
16.

17.

18.

Pokrywa

Pojemnik na kurz

Czujnik krawedzi

Zbiornik na wode

Wylot powietrza

Zespo6t mopa

Czujniki klifu

Czujnik dywanu

Zespot przedtuzenia szczotki bocznej

19.Koto gtéwne
20. Kétko wielokierunkowe

21.

Styki tadowania

22. Ostona szczotki

23. Koto gtéwne

24, Szczotki gtéwne

25. Zaciski ostony szczotki

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Zatrzask pojemnika na kurz
2. Zacisk filtra
3. Filtr

Rys. A-2

Zesp6t mopa

1. Uchwyt podktadki mopa

2. Zaciski zwalniajace

3. Podktadka mopa

4. Miejsce mocowania podktadki mopa

Rys. A-3

Zbiornik na wode

1. Pokrywka wlotu wody
2. Wlot wody
3. Zacisk zwalniajacy

Rys. A-4

Stacja tadowania

1. Obszar sygnalizacji
2. Styki tadowania
3. Gniazdo zasilania

Rys. A-5



® Przygotowanie domu

1. Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne, a
kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre
uporzadkuj, aby uniknagé zaplatania, porysowania
lub uderzenia o robota i spowodowania strat.

2. Przed sprzataniem ustaw bariereg fizyczng na
krawedzi schodéw, aby zapewnié bezproblemowe
dziatanie robota.

3. Otworz drzwi pomieszczenia do sprzatania
i ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby
zostawi¢ wigcej przestrzeni.

4. Aby robot prawidtowo rozpoznat obszary
wymagajace sprzatania, nie stawaj przed nim ani
nie umieszczaj go przed progiem, w korytarzu
lub w waskiej przestrzeni.

Uwaga:

Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledz go wokét
podczas sprzatania, aby na czas usuwa¢ ewentualne
przeszkody.

Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki
stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotoéw, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze dojé¢ do porysowania podtoza.

@ Przed uzyciem

1. Ustaw stacje tadowania i podtacz do gniazdka
elektrycznego

Ustaw stacje tadowania w miejscu maksymalnie
odstonietym, do ktérego dociera mocny sygnat
Wi-Fi. Wokét urzadzenia pozostaw wystarczajaco
duzo miejsca, jak przedstawiono na ilustracji, a
zacienionego obszaru usun wszystkie przedmioty.
Jedna wtyczke przewodu zasilajgcego wtéz do
gniazda w stacji tadujacej, a drugg do gniazdka
elektrycznego.

Uwaga:

¢ Nie ustawiaj stacji tadowania w miejscach, gdzie
bezposrednio padajg promienie stoneczne ani gdzie inne
obiekty mogtyby blokowac¢ sygnat, gdyz to moze robotowi
utrudnia¢ powroét do stacji tadowania.

» Celem niedopuszczenia do zamoczenia podtég
drewnianych lub dywanéw, stacje tadowania zalecamy
ustawi¢ na podtodze ceramicznej lub marmurowe;j.

2. Nataduj akumulator robota

Wsuwajgc robota do stacji tadowania styki tadowania
na spodzie robota ustaw w linii ze stykami tadowania
stacji tadowania, a robot automatycznie wtaczy sie

i rozpocznie tadowanie. Po petnym natadowaniu
akumulatora robota kontrolki stanu na robocie i stacji
tadowania beda $wieci¢ przez 10 minut, po czym
przygasna.

Uwaga: Zaleca sig petne natadowanie robota przed jego
pierwszym uzyciem. Jesli robota nie mozna wtaczy¢ z powodu
roztadowania akumulatora, nalezy go recznie umiesci¢ w
stacji tadowania.

Rys. C-1-Rys. C-2

® tjczenie z aplikacja
Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj
,Dreamehome” w sklepie aplikacji, aby ja pobrac¢ i
zainstalowac.

Uwaga:

Obstugiwane jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu
aplikacyjnym faktyczne operacje moga odbiega¢ od
instrukeji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukeji w
oparciu o biezaca wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otwdrz aplikacje Dreamehome, dotknij opcji
,Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢”, po czym
ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie,
co umozliwi dodanie urzadzenia. Stosuj sie do
wyswietlanych instrukgji, aby ukonczy¢ potgczenie
Wi-Fi.

Uwaga:

« Celem zresetowania potaczenia Wi-Fi powtorz etap 2, a
nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami.

Po potaczeniu urzgdzenia z domowa siecig Wi-Fi,

w przypadku zaktdcen pracy sieci spowodowanych,
przyktadowo, nieoptaconymi rachunkami, przerwami

w dostawie pradu, urzagdzenie bedzie stale prébowato
nawigzac potgczenie ponownie, aby zapewni¢ ptynne
dziatanie po przywréceniu sieci.

Chcac odtgczy¢ urzgdzenie od sieci Wi-Fi wcisnij przycisk
Reset na robocie na 3 sekundy.

@ Kod QR

@ Przycisk Reset

® Wskaznik Wi-Fi

» Miga powoli: nalezy potaczyé
* Miga szybko: taczenie

* Wt.: Potaczony
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® Uzytkowanie

Wiaczanie/wytaczanie

Wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wtaczenie robota. Wskaznik zasilania
powinien podswietli¢ sie. Umie$¢ robota w stacji
tadowania, powinien on wtaczy¢ sie automatycznie
i rozpoczg¢ tadowanie. Celem wytgczenia robota
odsun go od stacji tadowania, a nastgpnie wcisnij
przycisk zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie

do instrukcji w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape.
Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powrdci do stacji tadowania, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Rozpoczecie czyszczenia

Celem rozpoczecia czyszczenia po wtgczeniu
robota nacisnij przycisk zasilania. Nastgpnie robot
bedzie doktadnie mapowac trase, metodycznie
czysci¢ wzdtuz krawedzi i $cian, nastgpnie zakoriczy
sprzatajac kazde pomieszczeniem wzorem w
ksztatcie S, aby zapewnic¢ staranng prace.

Uwaga: Zaleca sie, by robot wyruszat ze stacji tadowania
przed czyszczeniem. Nie poruszaj stacji tadowania, podczas
gdy robot sprzata. Zapewnia to ptynny powrét robota do
stacji tadowania.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby
go spauzowad. Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz
10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wytgcza sie. Weisnij
dowolny przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby
go obudzié.

Uwaga: W przypadku wstrzymania dziatania robota i

umieszczenia go stacji tadowania biezace zadanie czyszczenia
dobiegnie konca.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot
automatycznie powrdéci do stacji tadowania w celu
tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokoriczone zadania
czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkcji, otwérz jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzaé (DND)

W sytuacji, gdy wtgczono tryb Nie przeszkadza¢

(DND), robot nie bedzie mégt wznowié sprzatania.

Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce.

Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu DND lub

zmodyfikowac jego okres. Domyslnie okres DND

wynosi 22:00-8:00.

Uwaga:

« W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie beda
wykonywane.

« Po uptywie okresu DND robot wznowi sprzgtanie od
miejsca, w ktérym je przerwat.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot pracuje w trybie oczekiwania, chcac
wtaczy¢ tryb czyszczenia punktowego wcisnij
przycisk 13 na 3 sekundy. W tym trybie robot
sprzata kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5
metra wokét siebie, a po zakoriczeniu czyszczenia
punktowego powraca do punktu poczatkowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie
wytaczy¢, wcisnij przycisk zasilania na 10 sekund,

co spowoduje wymuszone wytgczenie urzadzenia.
Nastegpnie wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wtgczenie robota.



o . . . Uwaga:
Uzycie funkcji mopowania 9
» Po kazdym uzyciu urzadzenia podktadke mopa nalezy

Uwaga: Aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia, przed wyczyscic, a wode pozostata w zbiorniku wylac.
pierwszym myciem mopem zalecamy co najmniej trzykrotne * W sytuacji, gdy nie korzysta sig z funkcji mopowania
odkurzenie podtogi. podktadke mopa nalezy zdjg¢.

1. Naciénij zatrzask zwalniajacy, aby wyjac¢ zbiornik na wode. Rys. E-1

2. Zdejmij pokrywe wlewu wody, napetnij zbiornik woda i
szczelnie zamknij pokrywe.

Uwaga:

¢ Nie uzywaj detergentu ani $rodka dezynfekcyjnego.

« Nie napetniaj zbiornika gorgcg wodg, gdyz to moze
powodowac¢ jego odksztatcenie.

3. Zwilz podktadke mopa i wycisnij nadmiar wody. Zatéz

podktadke mopa, jak pokazano na rysunku.

4. Zamontuj ponownie zbiornik na wodg i uchwyt podktadki
mopa, jak przedstawiono na rysunku; odgtos kliknigcia
informuje o poprawnym montazu. Celem rozpoczecia
czyszczenia nacisnij przycisk zasilania lub uzyj aplikacji.

< Kiiknigcie
Uwaga:
« Nie zaleca sig uzywania funkcji mopowania na dywanach.

* Za pomocy aplikacji mozna dostosowaé poziom nawilzenia
podktadki mopa zaleznie od potrzeb.

5. Po powrocie robota do tadowania po zakonczeniu

czyszczenia, nacisnij zatrzaski zwalniajgce, wyjmij uchwyt

podktadki mopa i wyczy$¢ podktadke mopa, co zapobiegnie

powstawaniu pleéni i nieprzyjemnych zapachéw.
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@ Rutynowa konserwacja

Aby utrzymadé robot w dobrym stanie, zaleca si¢ sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czestotliwosé Czestotliwosc

Czesé Okres wymiany Czesé Okres wymiany

konserwacji konserwacji
Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 3 do 6 miesiecy Liniowy czujnik laserowy
3D
Szczotki gtéwne Co 6 do 12 miesigcy .
Czujnik dywanu
Filtr pojemnika na kurz Raz na 2 tygodnie o
Co 3 do 6 miesigcy Czujniki klifu Raz na miesigc
Szczotka boczna
Zderzak
Obszar sygnalizacji
Dno robota !

Styki tadowania

Kétko wielokierunkowe Pojemnik na kurz

Raz na miesigc /

Kétka gtéwne Czys$¢ w miare

potrzeby

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza

Zbiornik na wode
laserowego (LDS)

Uwaga: Czgstotliwo$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystapienia wyjatku ze wzgledu na szczegdlne okolicznoéci, czesci nalezy
wymienic.
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Modut mopowania

1. Wyjmij zbiornik na wode i uchwyt podktadki
mopa.

2. Wyjmij i umyj podktadke mopa czystg woda, a

przed ponownym zatozeniem doktadnie jg wysusz.

3. Wylej wode ze zbiornika. Zbiornik umyj czystg
wodg, a przed ponownym zatozeniem pozostaw
do wyschnigcia na powietrzu.

Uwaga: Zbiornika na wode nie nalezy naraza¢ na

bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

4. Jesli przeptyw wody jest powolny lub
nieréwnomierny, nalezy udrozni¢ odpowietrznik w

pokrywie wlotu wody.
Rys. F-1

Szczotki gtowne

1. Weciénij zatrzaski ostony szczotki do $rodka, aby
wyjac¢ ostone, po czym wyjmij szczotki z robota.

2. Wyjmij szczotki w sposéb przestawiony
na ilustracji. Odpowiednim narzedziem do
czyszczenia usun wtosy wplatane w szczotki.
Po wyczyszczeniu wcisnij szczotki do gtéwnego
uchwytu szczotek, az zatrzasna sie na swoim
miejscu.

< Kiiknigcie

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtéwnych nalezy

zachowac ostroznos¢, aby unikng¢ obrazen ciata.

3. Ustawiajac uchwyt gtéwnych szczotek
nadrukowanymi strzatki skierowanymi ku gérze,
wsun go w otwory w dét pod katem.

4. Przedni koniec ostony szczotki ustaw w linii ze
szczeling, wsun jg pod katem w dét, a nastepnie
wecisnij na miejsce.

Rys. F-2

Szczotka boczna

Srubokretem odkreé szczotke boczna, usun z niej
witosy, a nastepnie przykre¢ z powrotem.

Rys. F-3

Kétko wielokierunkowe

Uwaga:

* Matym $rubokretem oddziel 0$ od opony kétka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.

* Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgca wodg i zatéz
z powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. F-4

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otwérz pokrywe robota i nacisnij zatrzask, aby
wyjaé pojemnik na kurz.

2. Wyjmij filtr pojemnika na kurz i opréznij pojemnik
na kurz.

3. Delikatnie postukaj w koszyk filtra, aby usunag¢
zanieczyszczenia.

Uwaga: Filtra nie nalezy czyscic¢ filtra szczotka, palcem ani
ostrymi przedmiotami, gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz woda pojemnik na kurz i filtr, wysusz je

catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

« Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytgcznie czysta woda. Nie
uzywaj detergentu.

o Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym
wyschnieciu.

Rys. F-5

Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj migkka i suchg Sciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:

1. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

2. Liniowy czujnik laserowy 3D

3. Czujniki dokowania

4. Czujnik krawedzi

5. Czujniki klifu

6. Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota
i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej $ciereczki.

Rys. F-6

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czy$¢ miekka,
suchg $ciereczka.

Rys. F-7

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
o wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowa¢ jego parametry uzytkowe

na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytacz go i ztdéz. Aby
unikna¢ szkéd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywac przynajmniej raz na trzy
miesigce.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza
sie.

Akumulator jest roztadowany. Nataduj robota w stacji
tadowania i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Zaleca sie uzytkowanie robota w temperaturze otoczenia
od 0°C do 40°C.

Robot nie taduje
sie.

Stacja tadowania nie jest podtaczona do zasilania;
upewnij sie, ze oba konce kabla zasilania s3 prawidtowo
podtaczone.

Staby kontakt migdzy stykami tadowania stacji tadowania
robota; wyczys$¢ styki tadowania.

Robot nie moze
wréci¢ do stacji
tadowania.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np.
zamkniete drzwi.

Stacja tadowania zostata odtaczona od zasilania lub
przeniesiona, gdy robot znajdowat sie poza nia. Podtacz
stacje tadowania do zasilania lub umieséc¢ robota w stacji
tadowania, aby go natadowac.

Wokét stacji tadowania znajduje sig zbyt wiele przeszkod.
Umieé¢ stacje tadowania w terenie bardziej otwartym.
Poruszenie robotem moze spowodowaé ponowne jego
pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie
mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli
robot znajduje sig zbyt daleko od stacji tadowania, moze
nie by¢ w stanie powréci¢ do niej samodzielnie. W tym
przypadku nalezy recznie umiesci¢ go w stacji tadowania.
Przetrzyj obszar sygnalizacji w stacji tadowania, aby
usuna¢ kurz i zabrudzenia.

Robot nie taczy
sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto
uzywane do taczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie,
czy robot jest potaczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze
o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z
aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprébuj jeszcze raz
zgodnie z instrukcja.

Robot zatrzymuje
sig przed stacja
tadowania i nie
moze do niej
powrdcié.

Sprawdz, czy jest wystarczajaco duzo miejsca po obu
stronach stacji tadowania i przed nig, aby zapobiec
blokowaniu robota.

Nadmierna ilo$¢ wody na podtodze przed stacjq tadowania
moze spowodowac poslizg két robota. W takim przypadku
usun nadmiar wody przed podjeciem ponownej proby.
Przesun stacje tadowania w innej miejsce i sprébuj ponownie.

Robot nie wytgcza
sie.

Podczas tadowania akumulatora nie ma mozliwosci
wytgczenia robota. W celu wytaczenia robota zaleca sig
odsuniecie robota od stacji tadowania, a nastepnie wcisnigcie
przycisku zasilania na 3 sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytgczy¢ wykonujgc czynnosé 1,
nalezy wcisna¢ przycisk zasilania na 10 sekund, co spowoduje
wymuszenie wytgczenia robota. Jezeli problem sig¢ utrzymuje,
skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

pracuje.

twarde przedmioty.

Szczotki gtéwne lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i
usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

niewielkiej ilosci.

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwigzanie
* Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota « Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie
zamuje ok. 6 godzin. Robot nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
« Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem wznawia sprzatania.
Niska predkos¢ okreslonym w speq‘/fi‘kacji t_echnicznej, predkos¢ tadowania sprzatania po « Robot nie wznawia sprzatania po recznym umieszczeniu
tadowania. automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatosc¢ tadowaniu. 9o w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania za
akumulatora. - ] B ) ) pomoca aplikacji lub przycisku 1 .
 Styki tadowania robota i stacji tadowania moga by¢
zabrudzone; przetrzyj je suchg $ciereczka.
i ; . . — * Sprawdz, czy woda jest w zbiorniku.
* Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli Woda nie + Oczyé¢ odpowietrznik w pokrywce wlotu wody.
tak, oczysc go lub wymien. ) wyptywa ze + W przypadku zabrudzenia podktadki mopa nalezy ja
Hatas zwieksza . TV\{ardy przedn_mot mog{ zostac uchwy'cgny przez szc_zotkl Zbiornika wyczyscié.
sie, gdy robot gtowne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usuri wszelkie lub tylko w * Sprawdz, czy podktadka mopa i uchwyt podktadki mopa

zostaty zamontowane prawidtowo, zgodnie z instrukcja
obstugi.

Robot porusza sig
nie trzymajac sie
ustalonej trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy
zorganizowaé przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, $liskich powierzchniach moze
powodowac poslizg gtéwnego koétka. Zaleca sie wysuszenie
mokrych miejsc przed uzyciem robota.

Liniowy czujnik laserowy 3D robota przetrzyj czysta,
miekka Sciereczkg, aby usuna¢ wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie dziata
prawidtowo.

Whytacz robota, a nastepnie wtacz go ponownie.

Robot pomija
pomieszczenia,
ktore majg by¢
czyszczone.

Upewnij sig, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sg
otwarte.

Sprawdz, czy w drzwiach do pomieszczenia nie ma progu
wyzszego niz 2 cm. Robot nie jest w stanie wspig¢ sie na
wysoki prég ani pokonaé stopni schoddw.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢
mokre lub éliskie, powoduja poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie czysci
juz skutecznie
lub pozostawia
kurz.

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go wyczyscié.

Filtr jest zablokowany. Nalezy go wyczyscic.

Obcy przedmiot zaplatat si¢ w szczotki gtéwne. Nalezy je
wyczyscié.

Robot nie
wykonuje
zaplanowanego
czyszczenia.

Niski poziom natadowania akumulatora robota.
Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, jesli w
robocie nie pozostato co najmniej 15% akumulatora.
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Wykrywanie i usuwanie usterek Dane techniczne

Robot
Usterka Rozwigzanie
Model RLD43SA
Czy Czas tadowania Okoto 6 godzin
pozostawienie Napieci - Ay —
robota w stacji * Pozostawienie robota w stacji tadowania po petnym apiecie znamionowe ’
tadowania natadowaniu akumulatora nie powoduje nadmiernego Moc znamionowa 75 W
zuzywa zuzycia energii, a pozwala na zachowanie optymalnej -
energie, jesli wydajnosci akumulatora. Czestotliwo$¢ robocza 2400-2483,5 MHz
jest juz w petni Maksymalna moc wyjéciowa <20 dBm
natadowany?
W normalnych warunkach eksploatacji miedzy anteng i ciatem uzytkownika
W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com. nalezy zachowac odlegtos¢ przynajmniej 20 cm.
Akumulator litowo-jonowy
Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Napigcie znamionowe 144V =
Pojemnos$¢ znamionowa 4,8 Ah
Typowa pojemnos¢ 5,2 Ah 74,88 Wh

Stacja bazowa/stacja tadowania

Pobér mocy w trybie czuwania: < 0,5 W (w ciggu 15 minut po opuszczeniu przez
robota stacji bazowej/stacji tadowania)

Robot i stacja bazowa/stacja tadowania

Pobdér mocy w trybie czuwania w sieci: £ 2 W (w ciggu 20 minut od chwili
petnego natadowania akumulatora odkurzacza).

Pobér mocy w trybie gotowosci: < 0,5 W (W ciggu 20 minut po catkowitym
natadowaniu pakietu akumulatoréw odkurzacza robotycznego.)
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Dane techniczne

Model RCSO
Znamionowy prad zasilania 100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A
Znamionowa moc wyjéciowa 198V—=71A

89



Wyijecie i utylizacja

akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera
substancje, ktore sa niebezpieczne dla srodowiska.
Demontazu akumulatora moze dokona¢ wytacznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy
przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego
sie recyklingiem.

— akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjac¢ z
urzadzenia;

— podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi
by¢ odtaczone od zasilania sieciowego;

— akumulator nalezy utylizowaé w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzgdzenie nalezy
odtaczy¢ od zrédta zasilania, po czym roztadowacd
akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac¢ utylizacji
w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej
temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z
akumulatora moze wydobywac sig elektrolit. W
przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skére skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig
wody, po czym zasiegna¢ porady lekarskiej.
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Instruktaz usuwania:

1. Odwro¢ robot, za pomoca odpowiedniego
narzedzia odkre¢ $ruby z tytu robota i zdejmij
pokrywe.

2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytka
drukowanga, aby wyja¢ ten pierwszy.

Ochrona $rodowiska

mmmm ZUZyty sprzet elektroniczny oznakowany
zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tacznie
z innymi odpadami komunalnymi.
Podlega on selektywnej zbidrce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach.
Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym
konsekwencjom dla $rodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System
zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest
z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony $rodowiska dotyczgcymi
usuwania odpadéw. Szczegdtowe
informacje na ten temat mozna
uzyskac¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie
oczyszczania lub sklepie, w ktérym
produkt zostat zakupiony.

C

Produkt spetnia wymagania dyrektyw

tzw. Nowego Podejécia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych

z bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong
zdrowia i ochrong $rodowiska, okreslajacych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i
wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem
oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez
producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac
(czysci¢) we wtasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe na

koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku
braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych
w instrukcji obstugi, nalezy regularnie,
minimum raz na tydzien ocenia¢ odmienno$é
stanu fizycznego produktu od fizycznie
nowego produktu. W przypadku wykrycia lub
stwierdzenia jakiejkolwiek odmienno$ci nalezy
pilnie podjaé kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu
odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajace
z zaniedbania.

Szczegdtowe informacje o warunkach
gwarancji dystrybutora /producenta dostepne
na stronie internetowej https://serwis.innpro.
pl/gwarancja



Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION
(litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swoja fizyczng i
chemiczna budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzgdzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywisto$ci moze
sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowaé
maksymalng zywotno$¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V
lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzagdzenie w miejscu suchym, z dala
od storica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO

(litowo-polimerowy), ktéry z uwagi na swoja fizyczng

i chemiczna budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas

pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywisto$ci moze
sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢
maksymalng zywotno$¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V

lub 5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od storica i ujemnych temperatur.

akumulatora lub catego urzadzenia przez czas
dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od storica i ujemnych temperatur.




Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient u de
gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor toekomstig
gebruik.

Gebruiksbeperkingen

92

Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger
dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte

ervaring of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en
onderhoud mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

Kinderen mogen niet met dit product spelen. Zorg ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in
werking is op veilige afstand blijven.

Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het niet
buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem
contact op met de klantenservice.

Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een veiligheidsbarriere.
Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de robot of stootrand niet als
handgreep voor de robot.

Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C.
Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige substantie op de vloer ligt.

Haal alle kabels van de vloer voordat u de robot gebruikt, om te voorkomen dat deze tijdens het
schoonmaken worden meegesleept.



Veiligheidsinformatie

Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan
stoot en deze beschadigt.

Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en
verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat u het toestel gebruikt.

Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robot.

Houd het schoonmaakgereedschap voor de borstel buiten het bereik van kinderen.

Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat of
beweegt.

Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare of
brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om voorwerpen op te rapen zoals
stenen, grote stukken papier of andere voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

Zorg ervoor dat de robot is uitgeschakeld en het oplaadstation is losgekoppeld voordat u de robot
reinigt of onderhoudswerkzaamheden uitvoert.

Gebruik geen natte doek of vloeistof om de robot en het oplaadstation af te spoelen. Afwasbare
onderdelen moeten volledig gedroogd zijn alvorens deze te installeren en te gebruiken.

Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele
verpakking wordt bewaard.

Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk
voor verlies of schade als gevolg van onjuist gebruik van dit product.
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Veiligheidsinformatie

Batterijen en opladen
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Gebruik geen batterij, netsnoer of oplaadstation van derden. Gebruik uitsluitend met de RCSO-
voedingseenheid.

Probeer de batterij of het oplaadstation niet zelf te demonteren, te repareren of aan te passen.

Plaats het oplaadstation niet in de buurt van een warmtebron.

Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het oplaadstation af te vegen of
schoon te maken.

Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet-gebruikte batterijen moeten worden afgevoerd naar
een geschikt recyclingbedrijf.

Als de robot gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, laad hem dan volledig op, schakel hem uit en
bewaar hem op een koele, droge plaats. Laad de robot minstens elke 3 maanden op om overontlading
van de batterij te voorkomen.

Dit product bevat batterijen die alleen door gekwalificeerde technici of de klantenservice kunnen
worden vervangen.



Veiligheidsinformatie

Informatie over laserveiligheid

* De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 norm voor
klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.
KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

Lees de gebruikershandleiding

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLD43SA in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige tekst
van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Productoverzicht

1. Aan/Uit/Reinigen-knop

Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te

schakelen

Druk hierop om het reinigen te starten nadat de

robot is ingeschakeld

2. 03 Dock-/Spotreinigingsknop

* Druk om de robot terug te sturen naar het

oplaadstation

Houd 3 seconden ingedrukt om spotreiniging te

starten

Knopstatusindicator

« Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

* Knippert oranje: Fout

* Pulserend wit: Robot laadt op wanneer de batterij
niet bijna leeg is

Opmerking:

« Druk op een willekeurige knop van de robot om te
pauzeren terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert

om op te laden.
Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via

de Dreamehome-app.
. LDS-afdekking
. Laserafstandssensor (LDS)
. Stootrand
. Dock-sensoren
. 3D-lijnlasersensor

. Resetknop
Houd 3 seconden ingedrukt om de fabrieksinstellingen te
herstellen
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9. Wifi-indicator

10. Klep

11. Stofbak

12. Randsensor

13. Watertank

14. Luchtuitlaat

15. Dweileenheid

16. Afgrondsensoren

17. Tapijtsensor

18. Verlengstuk voor zijborstel
19.Hoofdwiel

20. Rondomlopend wiel

21. Oplaadcontacten

22. Borstelbescherming

23. Hoofdwiel

24. Hoofdborstels

25. Borstelbeschermingsclips

Afb. A-1

1. Stofbakklem
2. Filterklem
3. Filter

Afb. A-2

Dweileenheid

1. Dweilpadhouder

2. Ontgrendelingsclips

3. Dweilpad

4. Bevestigingsoppervlak voor dweilpad

Afb. A-3

Watertank

1. Deksel van waterinlaat
2. Waterinlaat
3. Ontgrendelingsclip

Afb. A-4

Oplaadstation

1. Signaleringsvlak
2. Oplaadcontacten
3. Stroompoort

Afb. A-5



® Bereid uw huis voor

1. Verwijder vodr het reinigen onstabiele,
breekbare, waardevolle of gevaarlijke
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed,
harde voorwerpen en scherpe voorwerpen op de
vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,
gekrast of omgestoten worden door de robot en
schade veroorzaken.

2. Plaats voor het reinigen een fysieke barriére bij
de rand van de trap, zodat de robot veilig en
soepel kan werken.

3. Open de deur van de kamer die moet worden
gereinigd, en zet het meubilair op de juiste plaats
om meer ruimte over te laten.

4. Om te voorkomen dat de robot zones die
gereinigd moeten worden niet herkent, mag u
niet véor de robot, op een drempel, in een gang
of op nauwe plaatsen staan.

Opmerking:

Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze
dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te
verwijderen.

Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen
kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen
zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders kan de
vloer krassen oplopen.

@ Véoér gebruik

1. Plaats het oplaadstation en sluit het aan op een
stopcontact

Plaats het oplaadstation op een zo open mogelijke
locatie met een goed wifi-signaal. Laat genoeg
ruimte over zoals aangegeven in de afbeelding en
verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.
Steek het netsnoer in het oplaadstation en steek de
stekker in het stopcontact.

Opmerking:

« Plaats het oplaadstation niet op een plek met direct
zonlicht of waar andere voorwerpen het signaal kunnen
blokkeren, omdat dit de terugkeer van de robot naar het
oplaadstation kan belemmeren.

Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren
of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het
oplaadstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.
2. De robot opladen

Lijn bij het plaatsen van de robot de oplaadcontacten
aan de onderkant van de robot uit met de
oplaadcontacten van het oplaadstation, waarna de
robot automatisch wordt ingeschakeld en begint
op te laden. Als de robot volledig is opgeladen
blijven de statusindicatoren op de robot en het
oplaadstation 10 minuten branden, en worden
daarna gedimd.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te
laden vooér het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan
worden ingeschakeld nadat de batterij leeg is, sluit deze dan
handmatig aan op het oplaadstation om het op te laden.

Afb. C-1-Afb. C-2

® Verbinding maken met
de Dreamehome-app

1. Download de Dreamehome-app

Scan de QR-code op de robot, of zoek
"Dreamehome” in de app-store om de app te
downloaden en te installeren.

Opmerking:

¢ Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

« Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke handelingen afwijken van de aanwijzingen
in deze handleiding. Volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "Scan QR-code
om verbinding te maken" en scan dezelfde QR-
code op de robot opnieuw om het apparaat toe te
voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding
te voltooien.

Opmerking:

* Om wifi te resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

Nadat het apparaat met succes is verbonden met het wifi-
thuisnetwerk, zal het voortdurend blijven proberen om
opnieuw verbinding te maken bij netwerkonderbrekingen
veroorzaakt door problemen zoals onbetaalde rekeningen
of stroomuitval, om een soepele gebruikerservaring te
garanderen bij het herstel van het netwerk.

Om het apparaat los te koppelen van het wifi-netwerk,
houdt u de resetknop op de robot 3 seconden ingedrukt.

® QR-code

@ Resetknop

® Wifi-indicator

* Knippert langzaam: Moet worden verbonden

* Knippert snel: Bezig met verbinding maken
* Aan: Verbonden
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® Hoe te gebruiken

In-/uitschakelen

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt om

de robot in te schakelen. De stroomindicator moet
branden. Plaats de robot op het oplaadstation,

de robot zou automatisch moeten inschakelen en
beginnen met opladen. Om de robot uit te schakelen,
verwijdert u de robot van het oplaadstation en houdt
u de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt
geconfigureerd, volgt u de instructies in de app om
snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het oplaadstation, is het
proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt
de plattegrond automatisch opgeslagen.

Begin met reinigen

Druk op de Aan/Uit-knop om te beginnen met
reinigen nadat de robot is ingeschakeld. De robot zal
nauwkeurig een route uitstippelen, methodisch langs
de randen en muren reinigen, en eindigt vervolgens
met het reinigen van elke kamer in een S-vormig
patroon om grondig werk te garanderen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen om de robot vanaf
het oplaadstation te laten vertrekken alvorens te reinigen.
Verplaats het oplaadstation niet terwijl de robot aan het
reinigen is. Dit zorgt ervoor dat de robot probleemloos
terugkeert naar het oplaadstation.
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Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop
om deze te pauzeren. Als de robot langer dan 10
minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch naar
de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot zullen
uitgaan. Druk op een willekeurige knop op de robot
of gebruik de app om de robot te ontwaken.
Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en op

het oplaadstation wordt geplaatst, wordt het huidige
reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch
terug naar het oplaadstation om op te laden. Na

het opladen tot het juiste batterijniveau zal deze
onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Open deze functie in de app om het te kunnen
gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Wanneer de robot is ingesteld op de niet-storen-

modus (DND), zal de robot de reiniging niet kunnen

hervatten. De DND-modus wordt in de fabriek

standaard uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken

om de DND-modus in te schakelen of de DND-

periode ervan aan te passen. De DND-periode is

standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

« De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-
periode gewoon uitgevoerd.

« De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het
reinigen hervatten waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot aan het wachten is, houdt

u de knop (O 3 seconden ingedrukt om de
spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze
modus reinigt de robot een vierkant gebied van 1,5
x 1,5 meter rondom en keert deze terug naar zijn
beginpunt zodra de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden
uitgezet, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd
vervolgens de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt
om de robot in te schakelen.



De dweilfunctie gebruiken

Opmerking: Voor de eerste dweilbeurt wordt aanbevolen om
vloeren ten minste drie keer te stofzuigen, zodat een beter
reinigingseffect wordt bereikt.

1. Druk op de ontgrendelingsclip om de watertank te
verwijderen.

2. Verwijder het deksel van de waterinlaat, vul de tank met
water en sluit het deksel goed.

Opmerking:

« Gebruik geen reinigingsmiddel of ontsmettingsmiddel.

« Vul de watertank niet met heet water, want dan kan de
watertank vervormen.

3. Maak de dweilpad vochtig en wring het overtollige
water eruit. Installeer de dweilpad zoals aangegeven in de
afbeelding.

4. Plaats de watertank en de dweilpadhouder terug zoals
weergegeven in de afbeelding totdat ze vastklikken. Druk op
de Aan/Uit-knop of gebruik de app om met het reinigen te
beginnen.

7 .
< Kiik

Opmerking:

« Het wordt niet aanbevolen om de dweilfunctie op tapijten
te gebruiken.

* Gebruik de app om de vochtigheid van de dweilpad naar
wens aan te passen.

5. Wanneer de robot na het reinigen terugkeert om

op te laden, drukt u op de ontgrendelingsclips om de
dweilpadhouder te verwijderen en maakt u de dweilpad
schoon om schimmel of geurtjes te voorkomen.

Opmerking:

¢ Was de dweilpad na elk gebruik en ledig regelmatig het
ongebruikte water uit de watertank.

¢ Verwijder de dweileenheid wanneer u niet dweilt.

Afb. E-1
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® Routinematig onderhoud

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud.

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Dweilpad

Na elk gebruik

Elke 3 tot 6 maanden

3D-lijnlasersensor

Hoofdborstels

Filter van stofbak

Zijborstel

Eens per 2 weken

Elke 6 tot 12 maanden Tapijtsensor
Afgrondsensoren
Elke 3 tot 6 maanden
Stootrand

Signaleringsvlak

Oplaadcontacten

Rondomlopend wiel

Randsensor

Laserafstandssensor
(LDS)

Eens per maand

Onderkant van de
robot

Eens per maand

Stofbak

Hoofdwielen

Watertank

Maak het schoon indien
nodig
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Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de robot.

Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt, moeten de

onderdelen worden vervangen.




Dweilmodule

1. Verwijder de watertank en de dweilpadhouder.

2. Verwijder en maak de dweilpad alleen schoon
met water, droog deze dan volledig af voordat u
deze terugplaatst.

3. Giet het water uit de tank. Maak de tank alleen
schoon met water en laat deze aan de lucht
drogen voordat u dezeterugplaatst.

Opmerking: Stel de watertank niet rechtstreeks bloot aan

zonlicht.

4. Als de waterstroom traag of ongelijkmatig is,
maak dan het luchtopening op het deksel van de
waterinlaat schoon.

Afb. F-1

Hoofdborstels

1. Druk de borstelbeschermingsclips naar binnen
om de borstelbescherming te verwijderen en til
de borstels vervolgens uit de robot.

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding.
Gebruik het juiste schoonmaakgereedschap
om haren die in de borstels verstrikt zitten te
verwijderen. Duw de borstels na het reinigen
stevig in de hoofdborstelhouder totdatze op hun
plaats vastklikken.

< Kiik

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de

hoofdborstels om letsel te voorkomen.

3. Plaats de hoofdborstelhouder, met de
gezeefdrukte pijlen naar boven gericht, schuin
naar beneden in de sleuven.

4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit
met de sleuf, plaats deze schuin naar beneden en

druk het vervolgens op zijn plaats.
Afb. F-2

Zijborstel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier,
verwijder haren van de borstel en schroef deze weer
vast.

Afb. F-3

Rondomlopend wiel

Opmerking:

« Gebruik een gereedschap zoals een kleine
schroevendraaier om de as en de band van het
rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen overmatige
kracht.

« Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water

en plaats het terug nadat het volledig is gedroogd.
Afb. F-4

Stofbak en filter

1. Open de klep van de robot en druk op de clip om
de stofbak te verwijderen.

2. Verwijder het filter van de stofbak en maak
vervolgens de stofbak leeg.

3. Tik zachtjes op het korfje van het filter om het vuil
te verwijderen.

Opmerking: Pobeer het filter niet te schoon te maken
met een borstel, vinger of scherp voorwerp om schade te
voorkomen.

4. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog
ze volledig af alvorens ze opnieuw te installeren.
Opmerking:

« Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water.

Gebruik geen schoonmaakmiddel.
« Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.

Afb. F-5

Robotsensoren

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande
afbeelding:

1. Laserafstandssensor (LDS)

2. 3D-lijnlasersensor

3. Dock-sensoren

4. Randsensor

5. Afgrondsensoren

6. Tapijtsensor

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de
robot en het oplaadstation beschadigen. Gebruik een droge
doek voor het schoonmaken.

Afb. F-6

Oplaadcontacten en signaleringsvlak

Maak de oplaadcontacten en het signaleringsvlak
schoon met een zachte, droge doek.

Afb. F-7

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij goed opgeladen blijft
voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van
de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig

op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te
voorkomen, moet u de robot minimaal één keer per
drie maanden opladen.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

De robot schakelt
niet in.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot in het
oplaadstation op en probeer het opnieuw.

De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog.
Het wordt aanbevolen om de robot te gebruiken in
omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan
0 °C en lager dan 40 °C.

De robot laadt
niet op.

Het oplaadstation is niet op netstroom aangesloten,
zorg dat beide uiteinden van het netsnoer goed zijn
aangedrukt.

Het contact tussen de oplaadcontacten op het
oplaadstation en de robot is slecht, maak de
oplaadcontacten schoon.

De robot kan niet
terugkeren naar

het oplaadstation.

* De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur is
bijv. dicht.

Het oplaadstation is niet op netstroom aangesloten of
verplaatst terwijl de robot niet er niet op stond. Sluit het
oplaadstation aan op de stroomvoorziening of plaats de
robot op het oplaadstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het oplaadstation. Plaats het
oplaadstation op een plek die opener is.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat deze zich
opnieuw positioneert, en een plattegrond zal aanmaken als
het opnieuw positioneren niet lukt. Als de robot te ver van
het oplaadstation verwijderd is, is het mogelijk dat deze
niet automatisch terugkeert; in dat geval moet u de robot
handmatig op het oplaadstation plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het oplaadstation af om stof
en vuil te verwijderen.

De robot kan
geen verbinding
maken met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist.
Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding
maakt met uw wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg
ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi-
verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in
een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te
worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer
het opnieuw volgens de instructies.

De robot zit
vast voor het
oplaadstation en
kan er niet naar
terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten

of véor het oplaadstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

De robot kan wegglijden als de vloer véor het
oplaadstation erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan
droog en probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het oplaadstation naar een andere
plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

De robot schakelt
niet uit.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet
wordt opgeladen. Het wordt aangeraden om de robot uit
het oplaadstation te halen en dan pas de Aan/Uit-knop 3
seconden in te drukken om deze uit te schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit
te voeren, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden ingedrukt
om uitschakeling te forceren. Als het probleem aanhoudt,
neem dan contact op met de klantenservice.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

De oplaadsnelheid
is traag.

* Het duurt ongeveer 6 uur om de robot volledig op te laden
als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het
aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het oplaadstation
kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

Het geluid neemt
toe terwijl de robot
werkt.

Controleer of het filter van de stofbak verstopt is. Als dat het
geval is, reinig of vervang deze dan.

Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of de
stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt. het harde
voorwerp.

De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken.
Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

De robot zal na
het opladen niet
verder gaan met
reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-
Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet
kan hervatten.

De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot
handmatig op het oplaadstation hebt geplaatst of via

de app of de knop {3 de robot hebt gestuurd om op te
laden.

De robot beweegt
zonder de
ingestelde route te
volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers
opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.

Werken op natte gladde oppervlakken veroorzaakt soms
slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om natte
oppervlakken te drogen alvorens de robot te gebruiken.
Veeg de 3D-lijnlasersensor op de robot schoon met een
schone, zachte doek om deze schoon en onbelemmerd te
houden.

Er komt geen of
slechts een klein
beetje water uit
de watertank.

Controleer of er water in de watertank zit.

Maak de luchtopening op het deksel van de waterinlaat
schoon.

Maak de dweilpad schoon als deze vuil wordt.

Zorg ervoor dat de dweilpad en de dweilpadhouder
correct volgens de gebruikershandleiding worden
geinstalleerd.

De robot is
defect.

Schakel de robot uit en daarna weer in.

De robot mist de
kamers die moeten
worden gereinigd.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten
worden gereinigd geopend zijn.

Controleer of er een drempel hoger dan 2 cm is bij de deur
van de kamer. De robot kan niet over hoge drempels of
treden klimmen.

De plek voér de kamer die moet worden gereinigd kan nat
en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en werkt.
Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.

De robot reinigt
niet meer
efficiént of laat
stof achter.

De stofbak is vol. Maak het schoon.

Het filter is verstopt. Maak het schoon.

Een vreemd voorwerp zit in de hoofdborstels vast. Maak
het schoon.

De robot voert
geen geplande
reiniging uit.

De batterij van de robot is bijna leeg. De geplande
reiniging zal pas starten als de robot nog minstens 15%
batterijlading over heeft.
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Problemen oplossen Specificaties

Robot
Probleem Oplossing
Model RLD43SA
Verbruikt het Oplaadtijd Ongeveer 6 uur
laten staan van
de robot op het * Als de robot op het oplaadstation blijft staan nadat hij Nominale spanning 144V ==
oplaadstation volledig is opgeladen, verbruikt hij zeer weinig stroom en -
stroom als deze behoudt hij optimale prestaties van de batterij. Nominaal vermogen 5w
al volledig is Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz
opgeladen?
Maximaal uitgangsvermogen <20 dBm
Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de antenne en
https://global.dreametech.com. het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.
Oplaadbaar Lithium-ion batterijpakket
Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominale spanning 144V =
Werkelijke capaciteit 4,8 Ah
Typische capaciteit 5,2 Ah 74,88 Wh

Basisstation/oplaadstation
Stroomverbruik in stand-bymodus: < 0,5 W (binnen 15 minuten nadat de robot
het basisstation/oplaadstation heeft verlaten)
Robot en basisstation/oplaadstation
Stroomverbruik in netwerkstand-bymodus: < 2 W (binnen 20 minuten nadat de
accu van de robotstofzuiger volledig is opgeladen).
Stroomverbruik in stand-bymodus: < 0,5 W (binnen 20 minuten nadat de accu
van de robotstofzuiger volledig is opgeladen).
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Specificaties

Model RCSO
Nominale ingang 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Nominale uitgang 198V=1A
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Weggooien en

verwijderen van batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die
gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij
weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een
geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

— de batterij moet uit het toestel worden verwijderd
voordat deze wordt afgedankt;

— bij het verwijderen van de batterij moet het toestel
van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;

- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom
uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten
lopen.

Niet-gebruikte batterijen moeten worden afgevoerd
naar een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge
temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.
Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit

de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en
zoek medische hulp.
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Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een
geschikt gereedschap om de schroeven aan de
achterkant van de robot te verwijderen en verwijder
vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de
printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie
Alle producten met dit symbool zijn

E afgedankte elektrische en elektronische

s 2PPAratuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/

EU) die niet samengevoegd mogen worden

met ongesorteerd huishoudelijk afval. In

plaats daarvan moet u de volksgezondheid

en het milieu beschermen door uw

afgedankte apparatuur in te leveren bij

een door de overheid of de plaatselijke

autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor

het recyclen van afgedankte elektrische

en elektronische apparatuur. Een correcte

verwijdering en recycling zal mogelijke

negatieve gevolgen voor het milieu en

de volksgezondheid helpen voorkomen.

Neem contact op met de installateur

of de plaatselijke autoriteiten voor

meer informatie over de locatie en de

voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.



Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den fér framtida referens.

Anvandningsbegransningar

Denna produkt bér inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med fysiska, sensoriska eller
intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/kunskap utan dverinseende av en foralder/
vardnadshavare for att sakerstélla saker anvandning och for att undvika risker. Rengéring och underhall
far inte utféras av barn utan tillsyn.

Barn far inte leka med denna produkt. Sakerstall att barn och husdjur halls pa séakert avstand fran
roboten nar den &r i drift.

Den har apparaten ar endast avsedd for golvrengéring i hemmiljo. Anvand den inte utomhus, pa icke-
golvytor eller i kommersiella eller industriella miljéer.

Om stromsladden skadas eller gar sénder maste du sluta anvdnda den direkt och kontakta kundservice.
Anvand inte roboten i ett omrade hangande ovan markniva utan skyddsbarriar.

Placera inte roboten upp och ner. Anvdnd inte LDS-kapan, robotkapan eller stétfangaren som handtag
for roboten.

Roboten ska anvandas i miljéer med en omgivningstemperatur éver 0 °C och under 40 °C. Sakerstall
att det inte finns nagon vatska eller klibbig substans pa golvet.

Plocka upp eventuella kablar fran golvet innan du anvander roboten for att férhindra att den drar i dem
under rengdring.
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Sakerhetsinformation

108

Ta bort 6mtaliga eller sma féremal fran golvet sa att roboten inte krockar med dem och skadar dem.
For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bér du ta bort [6sa féremal och sladdar
fran golvet langs rengdringsrutten innan du anvander roboten.

Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.

Hall borstrengoringsverktyget utom rackhall fér barn.

Placera inte barn, husdjur eller nagot foremal pa roboten oavsett om den star stilla eller rér sig.
Anvand inte roboten for att rengdra brinnande féremal. Anvand inte roboten for att plocka upp
brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller [6sningsmedel.
Dammsug inte harda eller vassa féremal. Anvand inte apparaten for att plocka upp féremal som stenar,
stora pappersbitar eller nagot som kan tappa till apparaten.

Kontrollera att roboten ar avstangd och att laddningsstationen ar urkopplad innan du rengdr eller utfér
underhall.

Anvand inte en vat trasa for att torka av eller vatska for att skélja roboten laddningsstationen. Tvattbara
delar maste torkas helt innan de monteras och anvands.

Sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras och férvaras i originalférpackningen om
mojligt.

Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare &r ansvariga for forlust eller
skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.



Sakerhetsinformation

Batterier och laddning

Anvand inte ett batteri, en strémkabel eller en laddningsstation fran tredje part. Anvand endast med
RCSO-nétdelen.

Forsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller laddningsstationen pa egen hand.

Placera inte laddningsstationen ndra en varmekalla.

Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller rengdra stationens laddningskontakter.
Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som férbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Om roboten inte ska anvandas under en langre tid, ladda den helt, stdng sedan av den och férvara den
pa en sval och torr plats. Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika dverurladdning
av batteriet.

Den har apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av kvalificerade tekniker eller
kundservice.
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Sakerhetsinformation

Lasersdkerhetsinformation

* Lasersensorn i den har apparaten uppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 standard fér
laserprodukter i klass 1. Undvik direkt 6gonkontakt med den under anvandning.
LASERPRODUKT KLASS 1

LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

ﬁ Endast for inomhusbruk

Las bruksanvisningen

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. intygar harmed att typen av radioutrustning RLD43SA $verensstammer med direktiv 2014/53/EU. Den fullsténdiga texten till EU-
forsdkran om overensstammelse finns pa féljande webbadress: https://global.dreametech.com
Om du vill lasa en utférlig e-anvandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Produktéversikt

1. Knapp fér strém/rengéring

Tryck och hall ned i tre sekunder for att sla pa

eller sténga av

Tryck for att starta rengéringen efter att roboten

har slagits pa

2. O3 Knapp fér dockning/flackrengéring

Tryck for att skicka roboten tillbaka till

laddningsdockan

Hall den intryckt i tre sekunder for att starta laget

for flackrengdring

Knappstatusindikator

 Helt vit: Rengdringen eller stadningen slutférdes

* Blinkande orange: Fel

* Blinkande vit: Roboten laddar nér batteriet inte ar
lagt

Obs:

« Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar

den stadar eller aker tillbaka for att ladda.

Barnlés kan aktiveras/inaktiveras via appen Dreamehome.
. LDS-lock
. Laser avstandssensor (LDS)
. Stotfangare
. Docksensorer
. 3D-linjelasersensor
. Aterstallningsknapp
Tryck och hall ned i tre sekunder for att aterstélla till
fabriksinstallningarna
9. Wifi-indikator
10. Kapa

e« 00 N O~ U1 A WN

.

12.
13.
14.
15.
16.

17.

18.

Dammbehallare

Kantsensor

Vattentank

Luftutlopp

Montering av mopp

Kantsensorer

Mattsensor

Sidoborste med férlangningsenhet

19.Huvudhjul
20. Vridbart hjul

21.

Laddningskontakter

22. Borstskydd

23. Huvudhjul

24. Huvudborstar

25. Fastklammor for borstskydd

Bild A-1

Dammbehallare

1. Dammbehallarens fastklamma
2. Filterfaste
3. Filter

Bild A-2

Montering av mopp

1. Moppdynans hallare

2. Frigéringsklammor

3. Moppdyna

4. Omrade for montering av mopp

Bild A-3

Vattentank

1. Vattenintagslock
2. Vattenintag
3. Frigoringsklamma

Bild A-4

Laddningsstation

1. Signalomrade
2. Laddningskontakter
3. Strémférsdrjningsport

Bild A-5
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@ Forbereda ditt hem

. Innan rengoring pabdrjas, ska instabila, dmtaliga,
vardefulla eller farliga féremal plockas bort, och
kablar, trasor, leksaker, harda féremal och vassa
féremal rensas fran marken for att undvika att bli
insnarjd, repad eller omkullvalt av roboten och
orsaka skador.

2. Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt
hinder placeras vid kanten av trappan for att
sékerstélla en saker och smidig drift av roboten.

3. Oppna dérren till det rum som ska rengéras och
stall moblerna pa sin ratta plats for att frigora
mer utrymme.

4. For att undvika att roboten inte kdnner igen
omraden som behoéver rengdras ska du inte sta
framfér roboten, eller pa tréskeln, korridoren
eller tranga platser.

Obs:

Nar du anvander roboten for forsta gangen, f6lj den under
rengdringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

Harda foremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller
vassa féremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska
inte dammsugas upp, annars kan underlaget skrapas.
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@ Innan anvandning

1. Placera laddningsdockan och anslut till ett
eluttag

Placera laddningsdockan pa en plats som &r sa
Oppen som mojligt med en bra wifi-signal. Lémna
tillréckligt med utrymme enligt bilden och ta

bort alla féremal i det skuggade omradet. Satt i
stromsladden i laddningsdockan och anslut den till
vagguttaget.

Obs:

» Placera inte laddningsstationen i ett omrade med direkt
solljus eller dar andra objekt kan blockera signalen,
eftersom detta kan hindra roboten fran att tervanda till
laddningsstationen.

For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller
mattor, rekommenderas att placera laddningsstationen pa
kakelgolv eller marmorgolv.

2. Ladda roboten

Vid placering av roboten, rikta in
laddningskontakterna langst ner pa roboten mot
laddningskontakterna pa laddningsdockan. Roboten
slas da pa automatiskt och borjar laddar. Nar roboten
ar fulladdad kommer statusindikatorerna pa roboten
och laddningsstationen att férbli tanda i tio minuter

och sedan dampas.

Obs: Vi rekommenderas att ladda roboten fullt ut innan du
anvander den for forsta gdngen. Om roboten inte kan slas pa
nar batteriet ar urladdat kan du manuellt ansluta roboten till
laddningsstationen for att ladda den.

Bild C-1-Bild C-2

® Ansluter till
Dreamehome-appen

1. Ladda ner Dreamehome-appen

Skanna QR-koden pa roboten, eller stk pa
"Dreamehome” i appbutiken fér att ladda ner och
installera appen.

Obs:

¢ Endast 2,4 GHz wifi stods.

» P& grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de
faktiska funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna
handbok. Félj instruktionerna i den uppdaterade versionen
av appen.

2. Lagg till enhet

Oppna Dreamehome-appen, tryck pa’ Skanna QR-
kod for att ansluta’, skanna samma QR-kod pé
roboten igen och lagg till enheten. Folj anvisningarna
for att slutféra wifi-anslutningen.

Obs:

» For att aterstalla wifi, upprepa steg 2 och f6lj sedan
anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.
N&r enheten har anslutits till Wi-Fi-natverket i
hemmet fortsatter den att férsoka ateransluta vid
natverksstorningar, som orsakats av exempelvis obetalda
rékningar eller strémavbrott, for att sakerstalla en smidig
anvandarupplevelse nar natverket aterstalls.
For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck och
hall ned aterstallningsknappen péa roboten i tre sekunder.

@ QR-kod

@ Aterstallningsknapp

® Wifi-indikator

* Blinkar ldngsamt: Kan anslutas

 Blinkar snabbt: Anslutning
* Pa: Ansluten



® Bruksanvisning

Tryck och hall ned strémknappen i tre sekunder for
att sl& pa roboten. Stromindikatorn bor vara tand.
Placera roboten pa laddningsstationen. Roboten slas
pa automatiskt och bérjar ladda. For att sténga av
roboten, flytta roboten fran laddningsstationen och
hall stromknappen nedtryckt i tre sekunder.

Snabb kartlaggning

N&r du har konfigurerat natverket for forsta gangen
féljer du anvisningarna i appen for att snabbt skapa
en karta. Roboten bérjar kartlagga utan att rengéra.
Nar roboten atervander till laddningsstationen har
processen for kartlaggning slutforts och kartan
kommer att sparas automatiskt.

Starta rengoring

Tryck pa stromknappen for att starta rengéringen
efter att roboten slagits pa. Roboten kartlagger
noggrant en rutt, rengdr metodiskt langs kanter
och vaggar och klarar uppgiften sedan genom att
rengdra varje rum i ett S-format monster for att
sakerstalla ett grundligt arbete.

Obs: Det rekommenderas att roboten ar borttagen fran
laddningsstationen innan rengéring. Undvik att flytta pa
laddningsstationen medan roboten rengér. Detta sakerstéaller
att roboten atergar till laddningsstationen smidigt.

Pausa/Vilolage

Nar roboten &r igang kan du trycka pa valfri knapp
for att pausa den. Om roboten pausar i mer &n

tio minuter gar den automatiskt in i vilolage. Alla
indikatorer pa roboten stangs av. Tryck pa valfri
knapp pa roboten, eller anvand appen for att vacka
roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa laddningsstationen
avslutas den aktuella rengéringsuppgiften.

Ateruppta rengéring automatiskt

Ar batterinivan for l&g, atergar roboten automatiskt
till laddningsdockan for att ladda. Efter laddning
till lamplig batteriniva aterupptar den oavslutade
rengdringsuppgifter.

Obs: Oppna funktionen i appen om du vill anvanda den.

Stér ej-lage (DND)

Nar roboten &r instélld pa Stor ej-lage (DND),
kommer roboten att férhindras fran att ateruppta
rengdringen. Stor ej (DND)-laget &r inaktiverat
som fabriksstandard. Du kan anvanda appen for att
aktivera DND-l&get eller andra DND-perioden. Stér
ej (DND)-perioden &r 22:00-8:00 som standard.
Obs:
e Den schemalagda rengéringen kommer att utféras som
vanligt under DND-perioden.

» Roboten aterupptar rengéringen dér den slutade senast
efter att Stér-ej-perioden (DND) 16pt ut.

Flack-rengdring

Nar roboten véntar, tryck och hall ned knappen O
i tre sekunder for att aktivera laget flackrengoring.
| det hér laget rengdr roboten ett kvadratiskt
omrade pa 1,5 x 1,5 meter runt den och atergar till
startpunkten nér Flack-rengdringen &r klar.

Omstart av roboten

Om maskinen slutar att svara eller inte gar att stanga
av, tryck och hall ned strémknappen i tio sekunder
for att framtvinga en avstangning. Tryck sedan pa
stromknappen och hall den intryckt i tre sekunder
for att sla pa roboten.
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Anvand moppningsfunktion

Obs: Det rekommenderas att alla golv dammsugs minst tre
ganger fore det forsta moppningstillfallet for att uppna en
battre rengéringseffekt.

1. Tryck pa frigéringskldamman for att ta bort vattentanken.

2. Ta bort vattenintagslocket, fyll tanken med vatten och stang
locket ordentligt.

Obs:

¢ Anvand inte rengéringsmedel eller desinfektionsmedel.

« Fyllinte vattentanken med hett vatten eftersom det kan
leda till att vattentanken deformeras.

3. Fukta moppdynan och vrid ut éverflédigt vatten. Montera
moppdynan sa som visas pa bilden.

4. Sétt tillbaka vattentanken och moppdynans hallare sa som
visas pa bilden tills de klickar pa plats. Tryck pa strémknappen
eller anvand appen for att starta rengéringen.

< Klick

Obs:

« Det rekommenderas inte att anvanda moppningsfunktionen
pa mattor.

« Anvand appen for att moppdynans fuktighet efter behov.

5. Né&r roboten atervander for att ladda efter rengéring, tryck

pa frigéringsklammorna for att ta bort moppdynans hallare
och rengdr moppdynan for att forhindra mogel eller dalig lukt.

Obs:

« Tvatta moppdynan efter varje anvandning, och tom
regelbundet vattentanken pa oanvant vatten.

« Avlagsna moppenheten nar moppen inte anvands.

Bild E-1
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@ Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehdrsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

Laddningskontakter

Vridbart hjul

Kantsensor

Laser avstandssensor
(LDS)

En gang i manaden

Dammbehallare

Huvudhjul

Vattentank

Rengér den vid
behov

Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod
Efter varj L
Moppdyna e vane Varje 3 till 6 manader 3D-linjelasersensor
anvandning
. . Mattsensor
Huvudborstar Varje 6 till 12 manader
En gang varannan PR
Dammbehallarens filter i 9 Kantsensorer En gang i manaden
vecka Varje 3 till 6 manader e
Sidoborste Stotfangare
Signalomrade Botten av roboten /

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvéndning av roboten. Om ett
undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna bytas ut.
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Moppmodul

. Ta bort vattentanken och moppdynans hallare.
. Ta bort och rengér moppdynan endast med

vatten. Torka den sedan helt innan du satter
tillbaka den.

. Hall ut vattnet i tanken. Rengdr vattentanken

endast med vatten och at den lufttorka innan du
satter tillbaka den.

Obs: Utsatt inte vattentanken for solljus.

4.

Om vattenflodet ar langsamt eller ojamnt fordelat,
rengdr lufthalet pa vattenintagslocket.

Bild F-1

Huvudborstar

1.

Tryck in bortskyddsklammorna for att ta bort
borstskyddet och lyft ur borstarna fran roboten.

. Dra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvand

det lampade rengéringsverktyget for att ta bort
intrasslat har fran borstarna. Efter rengéring, tryck
in borstarna ordentligt i huvudborsthallaren tills
de klickar pa plats.

< Klick

Obs: Var férsiktig nar du drar ut huvudborstarna for att
undvika skador.

3.

Med de skarmtryckta pilarna uppat, for in
huvudborsthallaren i det avsedda utrymmet nedat
i en vinkel.

. Rikta in den framre dnden av borstskyddet med

det avsedda utrymmet, for in det nedat i en vinkel
och tryck sedan in det pa plats.

Bild F-2

1né6

Skruva loss sidoborsten med en skruvmejsel, rengor
har frén borsten och skruva sedan pa det igen.

Bild F-3

Vridbart hjul

Obs:

e Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att
separera axeln och dacket pa det vridbara hjulet. Anvand
inte 6verdrivet mycket kraft.

o Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt

tillbaka det efter att det har torkat helt.
Bild F-4

Dammbehallare och filter

1. Oppna képan p& roboten och tryck sedan p&
klamman for att ta bort dammbehallaren.

2. Ta bort dammbehallarens filter och tom sedan
dammbehallaren.

3. Knacka forsiktigt pa filtrets korg for att rensa
smutsen.

Obs: For att undvika skador, forsok inte att rengéra filtret
med en borste, ett finger eller vassa foremal.

4. Skélj dammbehallaren och filtret med vatten och

torka dem helt innan du satter tillbaka dem.

Obs:

o Skélj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten.
Undvik att anvanda nagot rengéringsmedel.

o Anvand dammbehallaren och filtret forst nér de ar helt
torra.

Bild F-5

Robotsensorer

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr
trasa som visas pa bilden nedan:

1. Laser avstandssensor (LDS)

2. 3D-linjelasersensor

3. Docksensorer

4. Kantsensor

5. Kantsensorer

6. Mattsensor

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och
laddningsstationen. Anvand en torr duk for rengéring.

Bild F-6

Laddningskontakter och signalomrade

Rengdr laddningskontakterna och signalomradet
med en mjuk och torr trasa.

Bild F-7

Roboten har ett hogpresterande litiumjonbatteri.
Sakerstall att batteriet ar valladdat for

daglig anvandning for att bibehalla optimal
batteriprestanda. Om roboten inte anvénds under
en langre tid bér du stédnga av den och lagga
undan den. For att forhindra skada fran 6verdriven
urladdning bor roboten laddas minst en gang var
tredje manad.



Felsékning

Problem

Lésning

Problem

Lésning

Roboten startar
inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda om roboten pa
laddningsstationen och férsok igen.

Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Vi
rekommenderar att roboten anvands i miljder med en
temperatur 6ver 0 °C och under 40 °C.

Roboten laddar
inte.

Laddningsstationen &r inte ansluten till en stromkalla. Se
till att bada andarna av stromkabeln &r korrekt anslutna.

Anslutningen mellan laddningskontakterna pa
laddningsstationen och roboten ar dalig.
Laddningskontakterna behdver rengéras.

Roboten ansluter
inte till wifi-nat-
verket.

Losenordet till wifi-natverket &r felaktigt. Kontrollera att
l6senordet som anvands for att ansluta till ditt tradlosa
natverk ar korrekt.

Roboten stoder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att
roboten &r ansluten till en 2,4 GHz wifi-anslutning.
Wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner sig i
ett omrade med god wifi-tackning.

Roboten kanske inte &r redo att konfigureras. Avsluta
appen, starta den pa nytt och forsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten kan inte
aterga till ladd-
ningsstationen.

Rutten for att atervanda till laddning &r blockerad, t.ex. ar
dérren stangd.

Laddningsstationen har ingen strém eller flyttades nar
roboten inte var dockad. Anslut laddningsstationen

till stromfarsorjningen eller placera roboten pa
laddningsstationen for att ladda.

Det finns fér manga hinder runt laddningsstationen.
Placera laddningsstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig

sjalv, och den kommer att &terskapa en karta om
ompositioneringen misslyckas. Ar roboten fér l&ngt bort
fran laddningsstationen, kan det handa att den inte atergar
automatiskt pa egen hand. | sddant fall maste du manuellt
placera roboten pa laddningsstationen.

Torka av signalomradet pa laddningsstationen for att
avlagsna damm eller skrap.

Roboten fastnar
framfor ladd-
ningsstationen
och kan inte

atervanda till den.

Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pé bada
sidor om, eller framfor laddningsstationen for att férhindra
att roboten blockeras.

Roboten kan halka om golvet framfor laddningsstationen
ar for blott. Om sé ar fallet, rengér 6verflodigt vatten innan
du forsoker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar laddningsstationen till en
annan plats och férsoker igen.
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Felsékning

Problem

Lésning

Problem

Lésning

Roboten stangs
inte av.

Roboten kan inte stangas av nar den laddas. Vi
rekommenderar att flytta roboten fran laddningsstationen
och sedan trycka och halla ned strémknappen i tre
sekunder for att stdnga av den.

Om det inte gar att stdnga av roboten med steg 1 trycker
du och haller ned stromknappen i tio sekunder for att
framtvinga en avstangning. Om problemet kvarstar kan du
kontakta kundservice.

Roboten ror sig
utan att félja den
angivna rutten.

Saker som elkablar och tofflor bér ordnas innan du
anvander roboten.

Om den koérs pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att
slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du
anvander roboten.

Torka av robotens 3D-linjelasersensor med en ren, mjuk
trasa for att halla den ren med fri sikt.

Laddningshastig-
heten &r langsam.

Det tar cirka sex timmar att ladda roboten helt nar
batteriet ar svagt.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfor det
angivna intervallet kommer laddningshastigheten
automatiskt att sakta ner for att férlanga batteriets
livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och
laddningsstationen kan vara smutsiga. Torka av dem med
en torr trasa.

Roboten missar
rummen som ska
stadas.

Se till att dérrarna till de rum som ska rengéras &r éppna.
Kontrollera om det finns en troskel hogre &n 2 cm vid
darren till rummet. Roboten kan inte klattra 6ver hdga
trosklar eller trappsteg.

Ytan framfér rummet som ska rengdras kan vara vat och
hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta fungera
normalt. Torka golvet innan du anvander roboten.

Ljudet dkar
medan roboten ar
i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter &r igentappt. Om sa
ar fallet, rengor den eller byt ut den.

Ett hart foremal kan ha fastnat i huvudborstarna eller
dammbehallaren. Kontrollera och ta bort eventuella harda
foremal.

Huvudborstarna eller sidoborsten kan trassla ihop sig.
Kontrollera for och ta bort frammande féremal.

Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

Roboten
aterupptar inte
rengdringen
efter laddning.

Kontrollera att roboten inte ar instélld pa Stor-ej-laget
(DND), vilket hindrar den frén att dteruppta rengéringen.
Roboten aterupptar inte rengéringen efter att du manuellt
har placerat den pa laddningsstationen eller skickat den
till laddning via appen eller knappen () .

Inget vatten

kommer ut ur
vattentanken,
eller bara lite.

Kontrollera om det finns vatten i vattentanken.

Rengdr lufthalet pa vattenintagslocket.

Rengdér moppdynan om den blir smutsig.

Kontrollera att moppdynan och moppdynans hallare &r
korrekt installerade enligt bruksanvisningen.
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Felsékning

Problem

Lésning

Roboten fungerar
daligt.

 Stang av roboten och ateraktivera den sedan.

Roboten rengdr
inte ldngre
effektivt eller
lédmnar damm

Dammladan &r full. Rengér den.

Filtret &r blockerat. Rengér den.

Ett frammande féremal har fastnat i huvudborstarna.
Avlagsna dem.

efter sig.

Roboten

utfor inte * Roboten har &g batteriniva. Schemalagd rengéring
schemalagd startar inte om inte roboten har minst 15 % batteri kvar.
rengdring.

Férbrukar robo-
ten strém om
man lamnar den
pa laddningssta-
tionen nar den ar
fulladdad?

Lamnar man roboten pa laddningsstationen efter att den
har blivit fullt laddad férbrukar den valdigt lite elektricitet
och hjalper till att underhalla optimal batteriprestanda.

For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com.

Specifikationer

Modell RLD43SA
Laddningstid Cirka sex timmar
Nominell spanning 144V =
Nominell effekt 75 W

Driftfrekvens 2 400-2 483,5 MHz

Maximal utgangseffekt <20 dBm

Vid normal anvandning av utrustningen bér den hallas pa ett avstand av minst 20
cm mellan antennen och anvaéndarens kropp.

Uppladdningsbart litiumjonbatteri

Modell R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominell spanning 144V ==

Nominell kapacitet 4,8 Ah

Typisk kapacitet 5,2 Ah 74,88 Wh

Basstation/laddningsstation

Stromférbrukning i viloldge: < 0,5 W (inom 15 minuter efter att roboten lamnat
basstationen/laddningsstationen)

Robot och basstation/laddningsstation

Stromférbrukning i natverksanslutet viloldge: < 2 W (inom 20 minuter efter att
robotdammsugarens batteri &r fulladdat.)

Strémférbrukning i viloldge: < 0,5 W (inom 20 minuter efter att
robotdammsugarens batteri &r fulladdat.)
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Specifikationer

Modell RCSO
Nominell inspanning 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Nominell utspanning 198V=1A
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Bortskaffande och
borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller amnen
som ar farliga fér miljén. Innan du kasserar batteriet
bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker
och kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

— batteriet maste avlagsnas fran apparaten innan det

kasseras;

- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar
batteriet tas ur;

— batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bér du koppla bort
strémkallan och ta slut pa batteriet s& mycket som
majligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Utsétt inte roboten fér miljder med hoéga
temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan
vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar,
spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:

1. Vand pa roboten, anvand ett lampligt verktyg for
att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och
avldgsna sedan locket.

2. Om du vill ta bort batterierna behéver du forst
koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-
moderkortet.

WEEE-information

Alla apparater som bar denna symbol
E raknas som elektrisk/elektronisk utrustning
(WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far
inte slangas med osorterat hushallsavfall.
Istéllet bor du skydda manniskors
hélsa och miljén genom att 6verldmna
din uttjanta utrustning till en lamplig
atervinningscentral som har utsetts av
berérda myndigheter fér hantering av avfall
fran elektrisk och elektronisk utrustning.
Korrekt avfallshantering och atervinning
hjalper till att férhindra potentiella negativa
konsekvenser fér miljén och manniskors
halsa. Kontakta installatéren eller lokala
myndigheter om du vill ha mer information
om platsen samt villkoren fér sddana
insamlingsstallen.
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Sikkerhetsinformasjon

For a unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye fgr du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger

» Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med fysiske, sensoriske,
intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en
forelder eller foresatt for a sikre sikker bruk og for a unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke
utfgres av sma barn uten tilsyn.

» Barn skal ikke leke med dette apparatet. Sgrg for at barn og kjeeledyr holdes pa trygg avstand fra
roboten mens den er i drift.

» Dette apparatet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemilja. lkke bruk det utendgrs, pa andre
overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle omgivelser.

* Hvis stremledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte & bruke den umiddelbart og kontakte
produktstatten.

* |kke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

* |kke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller stgtfangeren som handtak
for roboten.

* Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C. Sgrg for at det ikke er
vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

* Ta opp eventuelle kabler fra gulvet fgr du bruker roboten for a forhindre at den drar i dem under

rengjgringen.
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Sikkerhetsinformasjon

* Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter pa og skader dem.

 For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander fra gulvet samt kabler
eller stramledninger fra rengjgringsbanen fgr du bruker apparatet.

* Hold hér, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugeapning.

* Oppbevar bgrsterengjgringsverktgyet utilgjengelig for barn.

* |kke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om den star stille eller
beveger seg.

* |kke bruk roboten til a rengjgre brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til & plukke opp brannfarlige
eller brennbare vaesker, etsende gasser, ufortynnede syrer eller lgsemidler.

* |kke stgvsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke opp gjenstander som
steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette apparatet.

» Sgrg for at roboten er slatt av og at ladedokkingen er koblet fra f@r rengjgring eller vedlikehold.

* |kke bruk en vat klut til a tgrke av eller annen vaeske til a skylle roboten og ladedokkingen. Vaskbare
deler ma tgrkes helt fgr montering og bruk.

* Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i originalemballasjen hvis
mulig.

* Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen. Brukerne er ansvarlige for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette apparatet.
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Sikkerhetsinformasjon

Batterier og lading

124

Ikke bruk batterier, streamledninger eller ladedokkinger fra tredjeparter. Brukes kun med RCSO-
forsyningsenheten.

Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller ladedokkingen pa egenhand.

Ikke plasser ladedokkingen naer en varmekilde.

lkke bruk en vat klut eller vate hender til a tarke eller rengjgre ladedokkingens ladekontakter.

Ilkke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, lades den helt opp, slas av og oppbevares pa et
kjglig, tert sted. Lad opp roboten minst én gang hver 3. maned for & unnga overutlading av batteriet.
Dette apparatet inneholder batterier som kun kan byttes av kvalifiserte teknikere eller produktstgtten.



Sikkerhetsinformasjon

Lasersikkerhets-informasjon

* Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 for
klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.
KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendgrs bruk

Les bruksanvisningen

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd erkleerer herved at radioutstyret type RLD43SA er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserklaeringens fulle tekst
kan man finne pa fglgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Produktoversikt

1.

Strgm/rengjgringsknapp
Trykk og hold i 3 sekunder for & sla den pa eller
av

slatt pa

2. 0O Dokking/omraderengjgringsknapp

» Trykk og send roboten tilbake til ladingstasjon
Trykk og hold i 3 sekunder for & starte
omraderengjgring

Knappens statusindikator

* Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt

« Blinkende oransje: Feil

* Pulserende hvit: Roboten lader nar
batteristrammen ikke er lav

Merk:

e« 00 N O U1 A W

« Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens
roboten rengjgr eller gar tilbake til lading.
Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-

appen.
. LDS-deksel

. Laseravstandssensor (LDS)
. Stgtfanger

. Dokkingsensorer

. 3D-linjelasersensor

. Tilbakestillingsknapp
Trykk og hold i 3 sekunder for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

9. Wi-Fi-indikator

1
1

0. Deksel
26

Trykk for & starte rengjeringen etter at roboten er

11. Stgvdunk

12. Kantsensor

13. Vanntank

14. Luftuttak

15. Moppeenhet

16. Trappesensorer

17. Teppesensor

18. Sidebgrsteforlengelsesenhet
19.Hovedhjul

20. Omnidireksjonelt hjul

21. Ladekontakter

22. Bgrstevern

23. Hovedhjul

24. Hovedbgrster

25. Klips for bgrstebeskyttelse

Fig. A-1

1. Klips for stgvdunk
2. Filterklips
3. Filter

Fig. A-2

Moppeenhet

1. Moppeputeholder

2. Utlgserklemmer

3. Moppepute

4. Moppeputens monteringsomrade

Fig. A-3

1. Vanninntakslokk
2. Vanninntak
3. Utlgserklemme

Fig. A-4

Ladedokking

1. Signalomrade
2. Ladekontakter
3. Strgmport

Fig. A-5



® Forberedelser i

hjemmet ditt

. Far rengjering bes du fjerne ustabile, skjare,

verdifulle eller farlige gjenstander. Rydd opp i
kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander
pa gulvet. Det gjgres for & unngd mulige skader
ved at de vikles inn, ripes eller veltes av roboten.

. Far rengjering plasseres en fysisk barriere foran

trapper for a sikre sikker og jevn drift av roboten.

. Apne dgren til rommet som skal rengjgres og

plasser mgbler pa riktig sted for & lage mer
plass.

. For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet

som rengjegres, ma du ikke sta foran roboten,
darstokker, ganger eller trange steder.

Merk:

Nar du bruker roboten for fgrste gang, ma du fglge den
rundt mens den rengjer for a fierne eventuelle hindringer i
tide.

Ikke stevsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og
leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall,
knust glass og spiker, siden dette kan fare til riper i gulvet.

@ Far bruk

1. Plasser ladedokkingen og koble den til en
stikkontakt

Plasser ladedokkingen pa et sted som er sa apent

mulig med et godt Wi-Fi-signal. La det veere

nok plass som vist pa figuren og fjern eventuelle

gjenstander i det skraverte omradet. Sett

stremledningen inn i ladedokkingen og plugg den

inn i stikkontakten.

Merk:

o lkke plasser ladedokkingen i et omrade med direkte sollys
eller der andre gjenstander kan blokkere signalet, siden

dette kan hindre roboten fra & returnere til ladedokkingen.

For & hindre vannflekker fra & fukte tregulv eller tepper,
anbefales det & plassere ladedokkingen pa flisgulv eller
marmorgulv.

2. Lade roboten

Ved plassering av roboten sentreres ladekontaktene
pa bunnen av roboten med ladekontaktene pa
ladedokkingen. Roboten slas automatisk pa og
begynner & lade. Etter at roboten er fulladet, forblir

statusindikatorene pa roboten og ladedokkingen tent

i 10 minutter og dimmes deretter.

Merk: Det anbefales a lade roboten helt opp fer den tas i bruk
for farste gang. Hvis roboten ikke kan slas pa etter at batteriet

er utladet, kobler du roboten manuelt til ladedokkingen for &
lade den.

Fig. C-1 - fig. C-2

® Koble til Dreamehome-
appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pa roboten eller sgk etter
«Dreamehome» i appbutikken for a laste ned og
installere appen.

Merk:

¢ Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

« P& grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan
de faktiske operasjonene avvike fra setningene i denne
bruksanvisningen. Fglg instruksjonene i den gjeldende
appversjonen.

2. Legg til enhet

Apne Dreamhome-appen, trykk pa «Skanne QR-
kode for & koble til» og skann den samme QR-
koden pa roboten igjen for & legge til enheten. Felg
instruksjonene for a fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.
Merk:

« For a tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og falger
deretter instruksjonene for & fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.
Etter at enheten er koblet til Wi-Fi-hjemmenettverket,
vil den kontinuerlig forsgke & koble til pa nytt i tilfelle
nettverksforstyrrelser forarsaket av problemer som
ubetalte regninger eller strambrudd, for a sikre en jevn
brukeropplevelse ved nettverksgjenoppretting.

For & koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa
og holder inne tilbakestillingsknappen pa roboten i 3
sekunder.

® QR-kode

@ Tilbakestillingsknapp

® Wi-Fi-indikator

* Blinker sakte: Skal tilkobles

* Blinker raskt: Tilkobler
» P&: Tilkoblet
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@ Bruk

Trykk og hold inne stremknappen i 3 sekunder

for & sla pa roboten. Strgmindikatoren skal lyse. -
Plasser roboten pa ladedokkingen. Roboten slar seg
automatisk pa begynner a lade. For a sla av roboten,
flytter du roboten bort fra ladedokkingen, og trykker
pa og holder inne stremknappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang,
fglger du instruksjonene i appen for raskt &

lage et kart. Roboten vil begynne a kartlegge

uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til
ladedokkingen er kartleggingsprosessen fullfgrt, og
kartet lagres automatisk.

Starte rengjgring

Trykk pa stremknappen for & starte rengjgringen
etter at roboten er slatt pa. Roboten kartlegger en
rute ngyaktig og rengjgr metodisk langs kantene og
veggene. Deretter avslutte den med & rengjgre hvert
rom i et S-formet menster for & sikre en grundig
jobb.

Merk: Det anbefales at roboten gar ut fra ladedokkingen far
rengjering. lkke flytt ladedokkingen mens roboten rengjer.
Dette sikrer at roboten gar jevnt tilbake til ladedokkingen.
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Pause/dvale

Nar roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig
knapp for a sette den pa pause. Hvis roboten er satt
pa pause i mer enn 10 minutter, gar den automatisk
i dvalemodus. Alle indikatorer pé roboten slar seg av.
Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten, eller trykk pa
appen for & vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa

ladedokkingen, vil den gjeldende rengjgringsprosessen
avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den
automatisk tilbake til ladedokkingen for lading.
Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjaringsoppgaver.

Merk: Apne den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres

den fra & gjenoppta rengjgringen. lkke forstyrr-

modus er deaktivert som standard. Du kan bruke

appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller endre

Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra

kl. 22:00 til kl. 08:00 som standard.

Merk:

« Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i lkke
forstyrr-perioden.

» Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at
Ikke forstyrr-perioden utlgper.

Omraderengjgring

Nar roboten venter, trykker du pa og holder

inne OO -knappen i 3 sekunder for & aktivere
omraderengjgringsmodus. | denne modusen
rengjer roboten et kvadratisk omrade pa 1,5 x 1,5
meter rundt seg, og gar tilbake til startpunktet nar
omraderengjgringen er fullfart.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas

av, trykker du pé og holder inne stremknappen i 10
sekunder for & sla den kraftig av. Trykk deretter pa
og hold inne strgmknappen i 3 sekunder for & sla pa
roboten.



Bruke moppefunksjonen

Merk: Det anbefales at gulvene stgvsuges minst tre
ganger fgr den fgrste moppegkten, for & oppna en bedre
rengjgringseffekt.

1. Trykk pa utlgserklipsen for & fjerne vanntanken.

2. Fjern vanninntakslokket, fyll tanken med vann og lukk lokket
ordentlig.

Merk:

o |kke bruk vaskemiddel eller desinfeksjonsmiddel.
¢ |kke fyll vanntanken med varmt vann, siden dette kan fare
til at vanntanken vrir seg.

3. Fukt moppeputen og vri ut overflgdig vann. Installer
moppeputen som vist i figuren.

4. Sett vanntanken og moppeholderen tilbake som vist pa
figuren til de klikker pa plass. Trykk p& strgmknappen eller
bruk appen for & starte rengjgringen.

< Klikk

Merk:

« Det anbefales ikke & bruke mopping funksjon pa tepper.

« Bruk appen til a justere moppeputens fuktighet etter
behov.

5. Nar roboten gar tilbake til lading etter rengjering, trykker
du pa utlgserklemmene for & fjerne moppeputeholderen, og
rengjer moppeputen for & forhindre mugg eller lukt.

Merk:

« Vask moppeputen etter hver bruk, og tem vanntanken
regelmessig for ubrukt vann.

« Fjern moppeenheten nar du ikke mopper.

Fig. E-1
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@ Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller fglgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Ladekontakter

Omnidireksjonelt hjul

Kantsensor

Laseravstandssensor
(LDS)

En gang hver maned

Stgvdunk

Hovedhjul

Vanntank

Rengjer ved behov

Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Moppepute Etter hver bruk Hver 3. til 6. maned 3D-linjelasersensor
Hovedbgrster Hver 6. til 12. maned Teppesensor
Stevdunkens filter En gang hver 2. uke Trappesensorer En gang hver maned
Hver 3. til 6. maned
Sidebgrste Statfanger
Signalomrade Robotens bunn /
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Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det oppstar
unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bgr delene byttes.



Moppemodul

1. Fjern vanntanken og moppeputeholderen.

2. Fjern og rengjgr moppeputen kun med vann, og
tark den deretter helt fgr den settes pa plass
igjen.

3. Hell ut vannet i beholderen. Rengjgr tanken kun
med vann og la den lufttgrke fgr reinstallasjon.

Merk: Ikke utsett vanntanken for direkte sollys.

4. Rengjgr lufthullet p& vanninntakslokket hvis
vannstrgmmen er langsom eller ujevnt fordelt.
Fig. F-1

Hovedbgrster

1. Trykk barstevernklipsen innover for & fjerne
bgrstevernet og |aft bgrstene ut av roboten.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk det
passende rengjgringsverktgyet for a fjerne evt.
hér som er filtret i bgrstene. Etter rengjgring
setter du bgrstene tilbake i hovedbgrsteholderen
til de klikker pa plass.

< Klikk
Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedbgrstene for &
unnga skade.

3. Med pilene pa skjermen vendt oppover, setter du
hovedbgrsteholderen inn i sporene nedover pa en
skra mate.

4. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med
sporet, sett den inn nedover pa en skrad mate og
trykk den deretter pa plass.

Fig. F-2

Skru av sidebgrsten med en skrutrekker, rengjer
haret fra bgrsten og skru den deretter pa igjen.

Fig. F-3

Omnidireksjonelt hjul

Merk:

« Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for a skille
akselen og dekket pa omnidireksjonshjulet. Ikke bruk
overdreven kraft.

Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser
det tilbake etter at det har terket helt.

Fig. F-4

Stgvdunk og filter

1. Apne robotens deksel og trykk pa klipsen for &
fierne stavdunken.

2. Fjern stgvdunkdekselet og tem stgvdunken.

3. Bank forsiktig pa kurven til filteret for a fjerne
smusset.

Merk: Ikke forsgk a rengjgre filteret med en barste, en finger
eller en skarp gjenstand. Dette kan forarsake skade.

4. Skyll stgvdunken og filteret under rennende vann,
og la terke fer du installerer dem igjen.

Merk:

o Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. lkke bruk

noe vaskemiddel.
» Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt tgrre.

Fig. F-5

Robotsensorer

Terk av robotsensorene ved & bruke en myk og tarr
klut, som vist i figuren nedenfor:

1. Laseravstandssensor (LDS)

2. 3D-linjelasersensor

3. Dokkingsensorer

4. Kantsensor

5. Trappesensorer

6. Teppesensor

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten
og ladedokkingen. Bruk en tarr klut til rengjaring.

Fig. F-6

Ladekontakter og signalomrade

Rengjgr ladekontaktene og signalomradet med en
myk og terr klut.

Fig. F-7

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion
batteripakke. Sgrg for at batteriet forblir godt
ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal
batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over
en lengre periode, slar du den av og legger den
bort. For a forhindre skader fra overutlading, lades
roboten minst én gang hver tredje maned.
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Feilsgking

Problem

Lagsning

Problem

Lasning

Roboten slar seg
ikke pa.

Det er lite batteri. Lad opp roboten pa ladedokkingen og
prev deretter pa nytt.

Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy.

Det anbefales & bruke roboten i miljger med en
omgivelsestemperatur pa over 0 °C og under 40 °C.

Roboten vil ikke
lade.

Ladedokkingen er ikke koblet til strem, sgrg for at begge
endene av stremledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene pé ladedokkingen og

roboten er darlig, rengjer ladekontaktene.

Roboten kan
ikke ga tilbake til
ladedokkingen.

Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dgren er
lukket.

Ladedokkingen kobles fra stram eller flyttes nar roboten
ikke er pa den. Koble ladedokkingen til stremforsyningen
eller plasser roboten pa ladedokkingen for & lade.

Det er for mange hindringer rundt ladedokkingen. Plasser
ladedokkingen i et mer dpent omrade.

Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon

pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra
ladedokkingen, kan det veere den ikke returnere av seg
selv til dokkingen. | sa fall ma du manuelt plassere roboten
pa ladedokkingen.

Tark av signalomradet pa ladedokkingen for & fierne stgv
eller rusk.

Roboten klarer
ikke a koble til
Wi-Fi.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes
for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten stgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Serg for at
roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.
Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade

med god Wi-Fi-dekning.
Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og

gad inn i appen pa nytt, og prev igjen som instruert.

Roboten setter
seg fast foran
ladedokkingen og
kan ikke ga tilbake
til den.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran
ladedokkingen for & hindre at roboten blir blokkert.
Roboten kan gli hvis gulvet foran ladedokkingen er for vatt.
Rengjer i sa fall overflgdig vann fgr du praver igjen.

Det anbefales a flytte ladedokkingen til et annet sted og
prgve pa nytt.

Roboten vil ikke
sla seg av.

Roboten kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales &
flytte robotstevsugeren fra ladedokkingen, og deretter
trykke og holde inne stremknappen i 3 sekunder for & sla
den av.

Hvis roboten ikke kan slas av ved & utfgre trinn 1, trykker
du pa og holder inne strgmknappen i 10 sekunder for

a tvinge roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du
kontakte produktstgtten.
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Feilsgking

Problem Lagsning Problem Lasning
* Det tar omtrent 6 timer & lade roboten helt nar batteriet er Robot . « Sgrg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-
laﬁ. 'kieo Z::I ta modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.
Ladehastigheten + Hvisdu t.Jr'uker roboten ved temperaturer utgnfor I .gJ . PP * Roboten gjenopptar ikke rengjgringen etter at du manuelt
o lav. det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten rengjeringen har plassert roboten pa basestasjonen, eller har sendt
automatisk for a forlenge batteriets levetid. ) etter lading. roboten til lading via appen eller knappen € .
 Ladekontaktene pa bade roboten og ladedokkingen kan
veere skitne, tgrk dem av med en tarr klut.
Det kommer « Sjekk om det er vann inne i vanntanken.

Steyen gker mens
roboten er i drift.

Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjgr
den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrstene

eller i stavdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Hovedbgrstene eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret.
Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

ikke ut vann fra
vanntanken, eller
kommer bare ut
litt.

Rengjer luftehullet pa vanninntakslokket.

Rengjer moppeputen hvis den blir skitten.

Sgrg for at moppeputen og moppeputeholderen er
installert i henhold til bruksanvisningen.

Roboten beveger
seg uten & falge
den angitte ruten.

Gjenstander som stremledninger og tgfler bgr organiseres
fgr du bruker roboten.

Arbeid pa vate og glatte overflater kan fa hovedhjulet

til & skli. Det anbefales a terke vate omrader for roboten
brukes.

Terk av 3D-linjelasersensoren pa roboten med en ren og
myk klut for & holde den ren og uhindret.

Roboten fungerer
ikke.

Sla av roboten og aktiver den deretter pa nytt.

Roboten gar glipp
av rommene som
skal rengjgres.

Sgrg for at dgrene til rommene som skal rengjares er
apne.

Kontroller om det er en terskel hgyere enn 2 cm ved dgren
til rommet. Roboten kommer ikke over hgye terskler eller
trinn.

Omradet i rommet som skal rengjgres kan veere vatt og
glatt, noe som far roboten til & skli og fungere unormailt.
Tark gulvet fgr du bruker roboten.

Roboten rengjgr
ikke lenger
effektivt eller
etterlater stov.

Stgvdunken er full. Rengjgr det.

Filteret er blokkert. Rengjer det.

Et fremmedlegeme sitter fast i hovedbgrstene. Rengjer
dem.

Roboten utfgrer
ikke planlagt
rengjgring.

Roboten har lite batteri. Planlagt rengjaring starter ikke
med mindre roboten har minst 15 % batteri igjen.
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Feilsgking Spesifikasjoner

Robot
Problem Lagsning
Modell RLD43SA
Bruker Ladetid Omtrent 6 timer
roboten pa
ladedokk’?ngen * At roboten blir pa ladedokkingen etter at den er fulladet, Nominell spenning 144V =
stram hvis den bruker' svaeljt lite strem og hjelper & opprettholde optimal Nominell effekt 75w
Jllerede er batteriutfgring.
Driftsfrekvens 2400 - 2483,5 MHz
fulladet?
Maksimalt utgangseffekt <20 dBm
Under normal bruk av tilstanden bgr dette utstyret holdes en avstand pa minst
For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com. 20 cm mellom antennen og brukerens kropp.
Oppladbar litium-ion-batteripakke
Modell R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominell spenning 144V ==
Anbefalt kapasitet 4,8 Ah
Typisk kapasitet 5,2 Ah 74,88 Wh

Basestasjon/ladedokking
Strgmforbruk i standby-modus: < 0,5 W (innen 15 minutter etter at roboten
forlater basestasjonen/ladedokkingen)

Robot og basestasjon/ladedokking

Stremforbruk i nettverkstilkoblet standby-modus: < 2 W (innen 20 minutter etter
at batteripakken til robotstgvsugeren er fulladet.)

Strgmforbruk i standby-modus: < 0,5 W (inom 20 minuter efter att
robotdammsugarens batteri &r fulladdat.)
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Spesifikasjoner

Modell RCSO

Nominell inngang 100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

Nominell utgang 198 V=—1A

Avhending og fjerning av
batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder
stoffer som er skadelige for miljget. Fgr du avhender
batteriet, ma du sgrge for at batteriet fjernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet
resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet for det avhendes;

- apparatet ma kobles fra stramnettet nar du tar ut
batteriet;

— batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

Fgr du tar ut batteriet, ma du koble fra strammen og
tgmme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for a
unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet.
Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og
kontakte lege.

Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for & fjerne
skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter
dekselet.

2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet
for a fjerne batteriet.

EE-informasjon

Alle apparatene utstyrt med symbolet er
ﬂ elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som
i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes
med usortert husholdningsavfall. Du bgr
heller beskytte menneskers helse og
miljget ved & overlevere kassert utstyr til et
utpekt innsamlingspunkt for resirkulering
av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt
av myndighetene eller lokale myndigheter.
Riktig avhending og resirkulering bidrar til
a forhindre mulige negative konsekvenser
for miljget og menneskers helse. Kontakt
installatgren eller lokale myndigheter
for mer informasjon om plasseringen,
samt vilkar og betingelser for slike
innsamlingssteder.
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NMAnpodopicc acpdaAeiag

MNa arnoguyrn nAektponAnéiag, mupkaylag 1 TPAUPATIOPOU TIOU TIPOKAAEL N akATAAANAN xprion g
OUOKEUTC, OLaBACTE MPOTEKTIKA TO EYXELPLBLO XPT)OTN TIPLV XPTMOLUOTIOMOETE TN cUOKeUT] Kat duAagte To
wg eyypado avadopdg ato peANov.

Meploplopoi xpriong

« To mapov npoiov dev MPEMEL va XpPNaoLJomoLeitat arnod matdld KATw Twy 8 ETWV 1) ATOPA JE TWHOTLKEG,
alobnNPLakég, HLaVONTIKEG AVETIAPKELEG 1] TIEPLOPLOPEVT EUTIELPLA 1] VWO XWPIC TNV eTiPAeyn
yovéa 1) kndepova ya I dtaagdaiion g aodaAoug AsToupyiag Kal TV arnoduyr TuXOV KLvOUvVwv.

0 KaBaplop o KAl N ouvtrPnao” dev TIPETIEL va TIPAYHATOTIOLO0VTAL Ao TtaldLd xwpic emifAseyn.

« Tamawdid dev emutpenetal va mai{ouv e auto To Poiov. BeBalwBeite otL Ta matdid Kat ta Katowkidla
{wa nmapapévouv oe acaAr) andataan arnod TO POUTIOT KATA TN AELTOUpYia Tou.

+ To mapov npoiodv npoopiletal HOvo yLa kaBaplopo damnedwy e olKLako TepBaAAov. Mnv to
Xpnolgormoleite oe eEWTEPLKOUC XWPOUG, O€ eTLPAVELEG XWPIG damedO 1] O EUTIOPLKEG 1) PLOPMNXAVIKEG
EYKATAOTATELC.

« Eav to kaAwdLlo toxvog urtoatel (NULA 1] pWyHT], OTAPOTAOTE AUECWG TN XPTIOM TOU KAl ETILKOLVWVTOTE
HE TNV utnpeoia eEunmpETnoNg PETA TNV NMWANON.

» M XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT OE TIEPLOXT) TIOU QLW PELTAL TAVW aro To emninedo tov edadoug xwpig
TPOOTATEVUTIKO dpaypo.

+  Mnv tomoBeteite To PpOUMOT avanoda. Mn xPNOLUOTIOLETE TO KAAUpPPA LDS, T0 KAAUPHQ TOU POUTIOT T
Tov PO UAAKTHPA WG XELPOAQPT) yLa TO POUTIOT.

+  XPNOLJOTIOLELTE TO POUTIOT OE XWPOUC PE Beppokpaaia eptBarlovtog avw Twy 0°C Kat KAtw Twy 40°C.

BeBawwBeite otL dev untdpyouv LypEC 1) KOAWOELG ouaieg oTo MATwpA.
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NAnpodopiec aodpalsiag

+  INKWOTE TUXOV KaAwdLa amod To MATWHA TIPLV XPTOLUOTIOTETE TO POUTIOT VLA VA PNV TA OEPVEL KATA TOV
KaBapLapo.

+  AMopakpUVETE €0BpaUOTA 1] PIKPA aVTLKELpEVA amd To OAnedo WaATE va PNV MECEL EMAVW TOUG TO
POMTIOT KOL TA KOTAOTPEWEL.

« Ta v arnodpuyn (Nuwv 1) BAaBwv arod To cUPCLUO, ATIOPAKPUVETE TUXOV EAeUBEPQ QVTIKELPEVA ATTO TO
danedo kat adalpeate kKaAwdla 1) kKaAwdla Loxvog amnod ) dladpour kabaplopou TpLy T Asttoupyia g
OUOKEUTC.

«  ®uAdgte Ta paAALd, Ta daktuAa Kat GAAa HEPT TOU CWHATOC PakPLd arod To avolypa avappodnaong Tou
POTIOT.

«  ®uAagte 10 epyaleio kaBaplopol Bolptoag pakpLd aro raldid.

+ Mnv TonoBeteite mawdld, katokidla wa 1) oroLadNMOTE AVTIKE(PJEVA TIAVW OTO POUTIOT aveEApTnTa amno
TO €AV BPLOKETAL EV OTATEL E(TE €V KLVT|OEL.

+  Mn XPTMOLUOTIOLEITE TO POUTIOT YLa TOV KOBaPLopO TUXOV GAEYOPEVWY QVTLKELHEVWY. M1 XPTOLUOTIOLE(TE
TO POWTIOT yLa va paléwete eLPAEKTA 1] KAUOLPA LYPA, dlaBpwTikd agpla 1y avapaiwta o&Ea 1) SLaAUTEC.

+  Mn okoutti{ete OKANPA 1] AUNPA AVIKEIPHEVA. M1 XPTNOLUOTIOLELTE TN CUOKEUT] yLla va padeWeTe
QVTLKELPEVA OTIWC TIETPEC, HEYAAQ KOPUATLA XOPTLOU 1] OTIOLOOTTIOTE QVTIKELPEVO IOV PUTtopEl va ppadel
TN OUOKEUT).

+ BeBawwBeite OtLTO PpOPTIOT €ival amevepyononpévo Kat N fdaon doptiong eival anocuvdedepévn amno
mv npila pLv Tov KaBapLopo 1) TN GuVTHENOT.

+  Mn XPNOLUOTIOLELTE LYPO TIAVL YL VA OKOUTILOETE 1] OTIOLOOTTIOTE LYPO YLa va EEMAUVETE TO POUTTOT Kal
™ Baon ¢poptionc. Ta péPn OV MAEVOVTAL TIPETIEL VA OTEYVWAOOUV EVIEAWG TIPLV TNV €YKATACTOON KAl

XPT1ioM TOUG.
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NAnpodopiec aopaAeiag

+ BeBawwBeite OTL TO POUTIOT €ival ATIEVEPYOTIONPEVO KATA TN HETAdOPA TOU Kal OTL fpiokeTatl atnv
QPXLKT) CUOKELAOLa TOU €AV ival duvatov.

+  XPNOLJOTIOLELTE TO TIAPOV TIPOIOV cUPPWVA PE TIG 00N Yieg aTto Eyxelpidlo xpriotn. OL xprioTeg
guBuvovTal yLa Tuxov nuia 1 BAAPN mou TPOKUTTTEL Ao aKATAAANAT XET)OT) TOU TIAPOVTOG TIPOLOVIOC.

Mrnatapieg kat poption

« Mn xpnoldotoleite ynatapia tpitov kataokevaaotr), KaAwdlo tpododoaiag 1y faon dopTLIONC.
Xpnaowornouate pyovo pe povada tpododoaiag RCSO.

+  Mnv ETILXELPT)OETE VA QTIOCUVAPHOAOYTIOETE, VA ETILOKEVATETE 1) VA TPOTIOTIOWNOETE TNV Pratapia 1) m
Baon ¢opTLONG pOVOoL 0aG.

+  Mnv toroBeteite ™ Baon ¢opTLoNg KOVTA g€ nyn BepuoTnTaC.

+  Mn xpnolyomnoleite Bpeypévo Tavi 1 Bpeypéva xEPLA YLA VO OKOUTILOETE 1) va kaBapioete TIg emadEg
do6ptong g Baong.

+  Mnv anopplttete MAALEG PTTIATOPLEC PE AKATAAANAO TPOTTO0. OL AXPNOTEG PUTIATAPLEG TIPETIEL VA
aroppintovtal o€ KATAAANAN povada avakUKAwaNG.

« Eav to popmnot 6ev xpnowuomnonBei yla peyalo xpovikod dtaotnua, GoptioTe To MANPWCE, OTN CUVEXELA
QTEVEPYOTIONOTE TO KAL AoBnKeVOTE TO o€ OPOTEPO Kal ENPO péPoC. EmavadoptideTe TO POUTIOT
TouAdyLoTov avd 3 pnveg yia aroduyr) Tng uTtEPBOAKTIC EkPOPTLONG TNG Yratapiag.

» AUTO TO TIPOLOV TIEPLEXEL PUTTATAPLEG TIOU PTTOPOUV VA AVTLIKATAOTAB0UV HOVO Ao ELBIKEUPEVOUC
TEXVLKOUC 1] ATIO TO 0£PPLG HETA TNV TWANON.
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NAnpodopiec aopaAeiag

NMAnpodopieg aodpaAeiag Aélep

+ 0 awgBbnmpag AéwWlep ato mapov polov TAnpol to MNpoturo IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 ywa ripotovta Aéwlep Katnyopiag 1. Ao eUyETe TNV QUECDT OTTTLKY) €madT) padll Tou Katd
xpnom.

MPOION AEIZEP KATHIOPIAX 1
KATANAAQTIKO MPOION AEIZEP
EN 50689:2021

ﬁ MOVO yLa E0WTEPLKN XPTon
|L|__||_| AlaBaate 1o eyXELPidLO XELPLOTT

Ala Tou TIapovtog, ) Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAwveL 0Tt 0 padloe{omALlopog TuTtou RLD43SA cuppopdwvetal pe v 06nyia 2014/53/EE. To MAipEg
Kelpevo TG SrAwonNg cuppopodwaong EE SlatiBetal otnv akdAouBn nAektpovikn dtebBuvan: https://global.dreametech.com
Mo AemtopepEG NAEKTPOVIKO eyXeLpidlo, petaBeite otnv nAektpovikn dteBuvan https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ ETlokomnon poiovtog

1. Koupri evepyormoinong / kaBaplopou

+ [Matnote mapatetapéva yia 3 SeutepoAemTa yla
€VEPYOTIOINGON 1) ATEVEPYOTIOINGN
Mieate yia va EEKLVTOETE TOV KABapLOPO PETA TNV
EVEPYOTIOLNAT TOU POUTIOT

2. OO Koupri otaBpol/kaBaplopol Aekédwv

+ TéaTe yla va OTEAETE TO POUTIOT TLOW aTOV
aTabpo ¢poptiang
Matrote MoPATETAPEVA Yia 3 HEUTEPOAETTA yLa
va EeKLVNoEL 0 KaBapPLOPOG AekESwWY

‘EvdeLn kat@dotaong Koupmon

+  Tupmayég Aeuko: MpaypatoroLeital KaBaplopog
1 0 kaBapLopog oAokANpwONKe
MoptokaAi mou avaBoafrivel: Zbaiua

« MNaA\Opevo Aguko: To pouToT dpoptilel oTav N
Lox0G TG pnatapiag dev eivat xapnAn

Inpeiwon:

« [€0TE OTOLOGTTIOTE KOUKTIL OTO POUTIOT yLa alan evw
TO POUTIOT KaBapileL 1 emOTPEDEL yia GOpTLON.

« To KAeidbwpa ya matdd propet va evepyornonBei/

anevepyonownBei péow tng epappoyrng Dreamehome.

. K&@Auppa LDS

. AlgBnpag anoagtaong pe Aéwlep (LDS)

. MpoduAaktipag

. AlgBntpeg Baang

. AlgBntnpag Aélep TpLodlaatatng ypappng

. Koupmi enavadopag

« [MNatfote nopatetapéva yia 3 SeutepoAemnta yLa

0 N O U A~ wW

enavadopa aTLg EPYOTTACLAKEG PUBUITELG

140

9. 'Evbelgn Wi-Fi

10. KaAvppa

11. Kouti guAoyrig okovng

12. AloOnipag Akpwv

13. Aggapevn vepol

14.’E€060¢ aépa

15. Movada odouyyapioparog

16. ALOONTNPEG YKPEUOU

17. AloOnTpag XaAiwv

18. Movadag enékraomg MAEUPLKNG BoupTtoag
19.K0pLog Tpoxag

20. MayKateuBuVTLKOG TPOXOG

21. Enadég poptiong
22.MpooTtateuTiko Bolptoag
23.K0pLog Tpoxo6g

24.K0pLeg Bouptoeg

25. KAt mpootateutikol Bouptoag

Ewk. A-1

Kouti cuA\oyng aokévng

1. KAut koutio0 guAAoyrig okévng
2. KAut piAtpou
3. ®diAtpo

Ewk. A-2

Movada opouyyapioparog

1. Baon néApatog odouyyapioparog

2. KAut anteAeuBépwang

3. NéApa adpouyyapioparog

4. Meploxn olvdeong éAparog adpouyyapioparog

Ew. A-3

AgEapevr) vepol

1. Kamaki e.g6douv vepou
2. Eigod0g vepol
3. KAut anteAeuBépwong

Ew. A-4

Baon ¢poptiong

1. NepLoyny onparodétnaong
2. Enadég poptiong
3. OUpa Loxvog

Ewk. A-5



O MNpostopacia tou
OTILTLOV 0aG

. MNpwv tov kKaBaplopd, amopakpUveTe aotadn,
€00pavaTa, MOAUTLHA 1] ETLKIVOUVA avTLKEipEVA
Kat kaBapiote kaAwdia, mavid, mawvidia,
OKANPA Kat alpnpd avikeipeva ato édadog
WOTE va PNV gurAakolv, ypat{ouvioTtouv i
mapacupBolv anod To POUTIOT Kat TTPOKANB00V
{npLEc.
2. Mpw tov KaBapLopd, ToMoBEeTNOTE Evav
buUaIKO ppaypo oTo AKPO NG OKAAAG WATE
va dtaodalioete TNV agdpaAn kat opain
Agwtoupyia Tou popmor.

3. Avoi&te TNV nopTa Tou Swyatiou OV TPOKELTaL
va KaBapLoTei Kat TOoBeTOTE Ta A
otV KatdAAnAn 8£on toug yia va adpnoete
TIEPLOCOTEPO XWPO.

4. Tla VoL QIOTPEWETE T PN AvayvwpLa ) ano 1o

POHTIOT TIEPLOX WV TIOU TIPETEL VA KaBapLlatouy,

HN OTEKECTE UTPOCTA ATO TO POHTOT, 1) OTO

katwAL, atov Ladpopo 1} o€ aTeEVA PéPN).

—_

Inpsiwon:

Katd ) Aeltoupyia TOu pOPTIOT yia mpwn ¢opa,
aKoAOUBT|OTE TO KaTd TN SLdpKeLa Tou kaBaplopou yia va
QAMOPAKPUVETE TUXOV TLBavVA EPTIOSLA EYKALPWG.

«  Mn okoutiete OKANPA QVTLKEIPEVA OTIWG TIETPEG,
XaAUBSLVa odatpidia kat pEpn matKviduwy 1 axpuned
QVTIKEPEVA OTIWG OLKOSOULKA amdBANTa, OTIACHEVA
yuaAwd kat kapdLd, aAuwg To £dadog propet va
ypatlouviaTei.

@ MNpw ™ xprion

1. TonoBetote ) Baon OPTLONG KAl CUVEETTE
TOV O€ pLa nAeKTPLKY) pila

TomoBetate T Baon optong o€ HEPOG OGO

T0 SuVaTOV TILO AVOLKTO PE KAAO arjpa Wi-Fi.

AN OTE QPKETO XWPO ONWG PaiveTal aTnv LKOVA

Kat adalpéaTe TUXOV QVTLKELPEVA OTN OKLOTPEVN

nieployn). Eloaydyete 1o KaAwdlo Loxvog atov

otaBpo doptiong kat ouvdéate To atnv npida.

Inueiwon:

« Mnv tonoBeteite T Baagn GoOPTLONG O TEPLOYT| HE
APETO NALAKO dWG 1) OTIOU AAAQ QVTIKEIPEVA EVOEXETAL VAl
UTAOKApPOUV TO oMU, KABWG aUTO PMopPEL va epmnodioet
TO POMTOT VA EMLOTPEWEL OTN Baan GopTIONG.

« Ta v anoduyn Aekédwy ano vepo Aoyw Bpegipatog
EOAVwV Bamédwy 1) xaAtwy, ouviaTtdtal 1) ToroBETnan
Tou ataBpou poéptiong o Hameda pe MAAKAKLA 1)
papuapo.

2. DAPTLOT) TOU POHTIOT

Katd tnv TomoBétnan Tou pouTot, euBuypappiote

TG enadég GoOpTLIoNG 0TO KATW PEPOG TOU POUTIOT

pe TG emadég dopTioNg Tou aTabuol doépTIoNg

KaL To POUTIOT Ba evepyoronBei autopata kat Ba

EekwvnoeL ) optian. Metd v TAripn ¢oOpTLON ToU

POUTIOT, oL evOEei&elg KATAOTAOMG OTO POUTIOT KAL T

Bdon ¢opTiong Ba mapapeivouv avappéveg yla 10

AEMTA KAl 01N ouvéxela Ba eEaabevrioouy.

Inpeiwon: Zuviotdral va poptioete MATPWG TO POUTOT

TPV TNV TIPWTN XP1ion Tou. 0Tav T0 POUTOT SV UTMopEL

va evepyoronBei apol e§avtAnBei n pratapia, cuvdéate

XELPOKIVNTA TO POPTIAT 0Tn Bdan GopTLoNG yla va To

doprtioete.

Ewk. C-1-Ewk. C-2

® zuvdeon omv edpappoyn
Dreamehome

1. KateBaate v ebappoyr) Dreamehome

ZapwoTe Tov KwdLkd QR 0TO POUTOT 1} avaldntiate
«Dreamehome» GTO KATAOTNUA EPAPHOYWY YLa Va
KAVETE AjYn Kal eykataoTtaon g ebapHoynG.
Inueiwon:

« Yrmootmnpidetat povo Wi-Fi 2,4 GHz.

«  Aoyw twv avaBabpiogwv oto AoyLopLko TG epappoyng,
OL TIPaYHATIKEG AeLToupyieg evBéxeTal va Sladépouv
amnd T 0dnyleg ato mapov eyxelpidlo. AkohouBnoTe Tig
0dnyieg BaoeL NG TpEXouTag €kdoang TG edappoynig.

2. NMpooBéate ouokeun

Avoifte v edappoyr Dreamehome, natmote
«Zapwan Kwoou QR yLa oUVHEDT» KAl COPWOTE TOV
{610 kwdLkO QR 0TO POUTAT Eava yia Vo TPOCBETETE
1 OUOKEUT). AKOAOUBT|OTE TQ MPOTPEMTLKA OHaTa
yla va oAoKAnpwaete t alvoean Wi-Fi.

Inpeiwon:

« o vapayparornowjoete enavadopd tou Wi-Fi, enavaraBete
TO Bripa 2 Kat EMeLta akoAoUBT|OTE TA TIPOTPEITTIKA aTjHaTa
yLa va 0AOKANPWaETE T alvoeam Wi-Fi.

«  AdoU ouvOEDEL EMLTUKWE 1) CUCKEUT| OTO OLKLAKO SikTuo Wi-
Fi, Ba mpoomaBel guveXwg va EMaVaoUVOEETAL OE TIEPUTTWAT
Slakomwy Tou diktuou Tou pokaAouvat amno {nipata
OMnw¢ armArpwtol AoyapLacpot 1) SLakorég pevpatog,
TIPOKELWEVOU VA BLaadAALTTEL 1) OHOAT| EPTELPIA XPT|OTT KATA
MV arokataaTacot Tou Sktiou.

« Tla va armocuvOETETE TN CUOKEUT) amno To diktuo Wi-Fi,

TN OTE Mapatetapéva to Koupni emavadopag ato popumnot
yla 3 SeuTepOAETTTa.

@ Kwdikog QR

@ Koupmi enavadopdg

® Evbel&n Wi-Fi

= Apyo avapooBnpa: Mpokettat va
npaypatonownBei ouvdeon

- [prnyopo avaBoafnua: MpaypatormoLeitat
auvdean

= Evepyomownpévo: MpaypatomolriBnke auvdeon
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@ 0dnyieg xpriong

Evepyoroinon/Anevepyomnoinon

MNatrote mapateTapéva To KOUPTIL Asttoupyiag ya
3 BEUTEPOAETTTA YLO VO EVEPYOTIOLITETE TO POUTIOT.
H évbel&n LoxUoG Mpémel va eivat avappévn.
TomoBetate To0 poundT otn aon GpoOPTLONG, T0
POUTOT MPETEL Va evepyOTIONBOEl autdpata Kat va
EekwvnioeL va doptilel. Ma va amevepyorooeTe T0
POUTIOT, ATMOPAKPUVETE TO and tn Bdaon ¢doépTioNng
KaL QTN OTE MAPATETAPEVA TO KOUUTL AELToupyiag
yia 3 SeutepodAenta.

Tayeia xaptoypadpnon

Metd ™ Sltapopdwaon Tou diktlou yia pwn dopa,
aKOAOUBT OTE TIG 08MYieg otV edappoyr ya va
SNULOUPYOETE Ypryopa évav Xaptn. To pouTot Ba
EekwvrioeL T xaptoypddnaon xwpig va kabapilet.
‘Otav TO POUTIOT ETUOTPEWEL OTOV OTABPO PpopToNng,
1 dadikaoia xaptoypddnaong éxel oAokANpwOEL kat
0 XaptGg Ba anobnkeuTel autopata.

‘Evapén kaBaplopol

MNatrote To kKoupti Aettoupyiag yla va EekvnasL o
KaBapLOPOG PETA TNV EVEPYOTIOINGT TOU POUTIOT.
To poumodt Ba xapagel pe akpifela pa Stadpopn,
Ba kaBapioel peBOBLKAE KATA PTIKOG TWV AKPWV KaL
TWV TOiXWV Kat, oTn ouvéxela, Ba oAokKANpwaoeL
kaBapilovtag kaBe Swudtio o oxnpa S yia m
Slaopalon plag Aemtopepoug epyaaiag.
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Inpeiwon: ZuvioTtdral To popmot va Byaivel and ) Bdon
$OpTLONG PV TOV KABaAPLOPO. M1 HETAKLVELTE TOV OTABUO
$oOpTLONG VW TO POpTOT KaBapilel. AuTo SlaadaAileL OTL TO
POWTIOT EMLOTPEDEL OPaAd aToV OoTaBud PpdpTLaNnG.

Mavon/Avapovn

‘OTaV TO POPTIOT AELTOUPYEL, TILEDTE OTIOLOST|TIOTE
KouuTi yla mavan. Edv 1o popmort ivat g mavon
yla EPLOaOTEPQ Ao 10 AETTd, Praivel autopata
o€ avapovr). OAeg ot evei&elg ato popmot Ba
arnevepyornonBouv. MNEoTte oTIoLOSNTOTE KOUTIL
OTO POUTOT 1} XPNOLUOTIONOTE TNV EPapuoy”n yLa
va «EUTIVIIOETE» TO POUTIOT.

Inueiwaon: EQv 10 poumoT eival o€ mado Kat TormoBeTnBel

otn Baon doptiong, n Tpéxouoa Sladikaaia kaBaplopol Ba
TEPHUATLOTEL.

AUTOpaTN cuvéxlon KabapLopou

Eav n pynatapia ivat oAU xapnAr, To poumot

Ba emoTpéWeL autopata otn Baon ¢popTong

yla doptiomn. ApoU doptioTel kat GTATEL OTO
KatdAAnAo emninedo pnatapiag, Ba guvexioeL Tig un
oAokAnpwpéveg epyaaieg kaBaplaopou.

Inpeiwaon: Na va XpnoLPoToL|aeTe auTrV TN Aeltoupyia,
avoi€te m oy epappoyn.

Aeltoupyia Mnv evoyAeite (DND)

‘Otav To POumoT pubpiletal otn Asttoupyia
Mnv evoyAeite (DND), dev Tou emitpéneTaL va
guveyioel Tov kaBaplapd. H Aettoupyia DND
elval amevepyomoLnpévn amno MPOoEMMAOYT) OTO
€£PYOOTACLO. MTOPELTE VA XPTOLUOTIONOETE TNV
edbappoyn yLa va EVEPYOTIOLNTETE TN AeLToupyia
DND 1} va Tpomnornotroete Vv nepiodo DND. H
niepiodog DND eivat 22:00-8:00 armod npoemnthoyr.
Inueiwon:
«  OLTIpOypappaTIOUEVEG Epyaaieg kKaBaplopol Ba
TPayHaTomnoLlouvVTaL WG ouvrBwg Katd Tnv nepiodo DND.

« To popmodt Ba guveyioel Tov kKaBapLopo anod 1o anyeio
TIOU OTAUATNOE PETA TN AfEn TN mepLddou DND.

KaBapLopog Aekédwy,

‘OTav TO POUTIOT €ival O€ KATAOTOOT AVOUOVIG,

AT OTE Mapatetapéva To Kouprni Oy yia 3
BEUTEPOAETTTA VLA VA EVEPYOTIOLNTETE TN AeLTOUpyia
KaBapLopoU Aekeédwy. € autrv T Aettoupyia,

TO POUTOT KaBapPifeL PLa TEPLOXT) TETPAYWVOU
oxnuatog 1,5 x 1,5 pétpwy yupw amod autnv

Kat ematpédel aTo anpeio ekkivnong poAg
oAokANpwOEel 0 kKaBaPLOPOG AeKESWV.

ETIaQVEKKIVIOT TOU POUTIOT

EQv TO poumOT OTAPATOEL VA ATTOKPIveETaL 1} Hev
HTopEel va anevepyomnotnBel, matrote MapateTapéva
TO KOoUpTIL AeLToupyiag yia 10 SeutepoAenta ya
QavayKaOTLKY) anevepyoroinan. Enetta, matrote
TIAPATETAEVA TO KOUUTTL A€LToupyiag yia 3
BEUTEPOAETTA YLA VO EVEPYOTIOLNTETE TO POUTIOT.



Xprion Asttoupyiag adpouvyyapioparog

Inpeiwaon: Luviotatal 6Aa ta damneda va kaBapifovrat
PE NAEKTPLKT) OKOUTIA TOUAAXLOTOV TPELG GOPEG TIPLY ATt
mV npwTtn ouvedpia opouyyapiopatog yia va emteuyBel
KaAUTEPO amotéAeopa kaBaplopou.

1. NatoTe 1o KAUT aneAeuBEpwonG yla va adalpéTeTe )
Se&apevr) vepou.

2. AdalpéaTe TO KamakL eL00d0U VEPOU, YeIOTE T defapevn
HE VEPO KAl KAELOTE KAAA TO KATIAKL.

Inpeiwon:

«  Mn XPNOLHUOTIOLEITE AMOPPUTIAVTLKO T} AMOAUHAVTLKO.

«  Mn yepilete m 6e€apevn vepoU pe {aTd vepd ylati
unopei va npokAnBei mapapdpdwan g defapevrig
VEPOU.

3. Bpé&te to méApa odouyyapiopatog kat oTOWTE TNV

nepiooela vepou. ToroBetrate To MéAUa adouyyapiopatog

onwg dpaiveral oTnV €lKOVA.

4. ToroBetate Eava ) 6e€apevr) vepo kat ) Baam
TéAPaTog opouyyapiopatog onwg daivetal oy wkova
HEXPL VA KOUMUTIWOOUV 0Tn B€am Toug. MaTtr)oTE TO KOUpTL
Aettoupyiag 1} xpnoLgonowmate v ebappoyn yla va
Eekwvrioete Tov kKaBaplopo.

Z .
< Kavte KAk

Inpeiwon:

« Aev guvioTdral n XPnon TG Asttoupyiag
odouyyapiopatog og xaAd.

« Xpnolgonowmate v ebappoy yla va mpooapUOTETe
v vypaaoia Tov MéApaTog odouyyapiopatog Onweg
anatteitat.

5.‘0Tav TO POUTIOT EMLOTPEWEL TN GOPTLOT PETA TOV
KaBapLopo, TETTE Ta KAUT aneAeuBépwang yia va
adalpéoete T Baon néApatog adouyyapiopatog Kat
kaBapiote To MéAPa adouyyapiopatog yla va anodUuyete To
wibLo 1) TIG OopEG.

Inpeiwon:

« TAévete To MéAPQ odouyyapiopatog HETA ano Kabe
Xprion kat adeladete TakTika ) defapevry vepol anod
QaXPNOLUOTOoINTO VEPO.

« Adalpéate ) povada opouvyyapioparog otav dev
adpouyyapilete.

Ew. E-1
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EEaptipata

@ Zuvn0ng ouvtripnon

Mo va dlatnpeite To POUTIOT O€ KOAT) KATAOTAOT), CUVLOTATAL VO QVATPEXETE OTN XP1oM €§apTnuaTwy otnv edappoyn 1) aTov akoAouBo Tivaka yla guvrion

guvInpnan.
EEapmua Zuxvc")tntu I'Ispioﬁovg EEapmua Zuxvc:)mw I'Ispioﬁo'q
ouVTHPNONG AVTIKATATTAOTG ouVTIIPNONG avTlkatdotaong
) ) MeTd amno kabe ) , ) AwBnTMpag Aélep
MéApa adouyyapiopatog xorion KaBe 3 €wg 6 pUrveg TPLOBLACTATIG YPAHHTIC
ALoBNTMPag XaALWV
KoOpLeg Bouptoeg Ka&Be 6 €wg 12 pnveg
- ’ Mia popa tov prva
®iATtpo kouTloL cuMoy1 g | Mia popd ava 2 ALOBNTNPEG YKPEUOD op K
) Sopad . . .
aKovng €Bdopadeg KABe 3 éwg 6 prveg Mpodulaktrpag
MAgupLkn Bouptoa
Ka&tw pépog Tou poumdt
Meployn onpatodotaong /

Enadég doptiong

NaykateuBuVTIKOG
TPOXOG

ALCBNTMPOg AKpWY

AloBnMpag andéataong
pe Aéwlep (LDS)

Mia dpopd tov priva

Kouti guAoyn g okovng

KupLol tpoyot

AeEapevn vepol

KaBapLopog onwg
anatteitat
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Inpeiwaon: H ouxvotnta aviikataotaong Ba eEaptdtal ano ) xpnon
TOU POUTOT IOV TIPayHaTOTOLE(TE. EQV TIpOKUWEL e€aipean Adyw LdIkwy

TIEPLOTATEWY, TA PEPT TIPETIEL VO AVTLKATOOTAB0UV.




Movada odouyyapiopatog

1. Adaipéate ) Sekapevn) vepoU kaL Tn Baon
éApatog adouyyapiopatog.

2. Adatpgate kat kaBapiote To MéApa
odouyyapiopatog HOvo e VEPO Kal HETA

OTEYVWOTE TO EVIEAWG TIPLV TO EMAVATOTIOBETOETE.

3. Pi&te 10 vepo otn Segapevr). KaBapiate T
Sekapevry povo pe vepo kat adrate ) va

OTEYVWOEL OTOV Q€PQA TIPLV TNV EMOAVATOTIODET OETE.

Inpeiwan: Mnv ekBétete anevBeiag ) defapevn vepol ato
NALako dwg.

4. EQv n por) Tou vepoU givat apyn 1) avopolopopda
Katavepnpuévn, kaBapiate v omr aépa aTo
Karakt eL.aédou vepol.

Ew. F-1

KUpLeg BoUptoseg

1. Miéate ta KAUT TOU poatateutikol Bolptaag
TPOG TA PHECA YLa VA adalPETETE TO
TIPOOTATEVTLKO BOUPTOAG Kal, OTN CUVEXELQ,
ONKWOTE TLG BoVPTTEC ATIO TO POUTIOT.

2. Adaipéate TIg BolpToeg Onwg daivetal atnv
€LKOVA. XPNOLPOTIOLaTE TO KATAAANAO epyaleio
KaBapLopoU yia va amopakpUVETE TUXOV TPIXES
IOV €X0ouV PTePdeVTEL 0TI BOVPTOEG. MeTA TOV
KaBapLopo, onpwéte TG BolpToeg aTabepd
péoa otnv KUpLa Baaomn g Bouptoag PéEXPL va
KOUUTIWOOoUV 0Tn B€0T Toug.

7 .
< Kavte KAk

Inpeiwan: AQalpEate TG KUPLEG BOUPTTEG HE TTPOTOXT YA

MV anoduyr| TPAUHATIOHWY.

3. Mg 1a tunwpéva atnv 080vn BEAN atpappéva
TPOG TA MAVW, TOTIOBETAOTE TN B1)KN TG KUPLAG
Bouptoag otig UTIOSOXEG TIPOG T KATW PE KALOT.

4. EuBuypappiate TO PPoaTvé Akpo Tou

TIPOCTATEVUTIKOU NG BOUPTOAG HE TNV UTIOdOYN,
TOTMOBETNOTE TO TPOG Ta KATW e KALaN Kat, otn
OULVEXELQ, TILECTE TO OTn B€0m Tou.

Ew. F-2

MAgvpikn) Bouptoa

ZeBdwate v mMAeupLkny Bouptoa pe katoaBidy,
kaBapiote Tig TPixeS amnd m Boluptoa kat Eavapldwate m.

Ewk. F-3

MaykateuBuUVTIKOG TPOXAG

Inpeiwon:

«  XPNOWoTooTe EPYAAELO OTIWG HIKPO katoaBidt yia va
Slaywploete Tov afova Kat To EAATTIKS TOU TIayKATELBUVTLKOU
TpoYoU. Mn xpnolomoLeite urtepBoAwkr) S0vap).

Z€MAUVETE TOV TTAYKATEUOUVTIKO TPOXO OE TPEXOUHEVO VEPD
KOl ENavATonoBeTraTe ToV adoU £XEL OTEYVWOEL TTATIPWG.

Ew. F-4

Kouti cuA\oyng aokovng kat piAtpo

1. Avoi&te To KAAUPA TOU POUTIOT KL TILEDTE TO KALTT
yla va adatp€aete To Kouti GUAAOYTG OKOVNG.

2. Adaipéate To GIATPO Tou KOUTLOU GUAAOYYIG
OKOVNG, KL ETTELTA ABELATTE TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG.

3. Xturote ehadpa 1o kaAdBL tou ditpou yia va

QTMOPaKPUVETE TN BPwHLA.

Inpeiwan: Mnv enkelprioete va kaBapioete 1o dirtpo pe Bovptoa,

BAKTUAO 1) AN PA QVTIKELPEVA yia TNV aroduyr| {nULWwv.

4. ZemAUVETE TO KOUTL CUAOYTG OKOVNG Kat TO

$IATPO pE VEPO KaL OTEYVWATE TA TAT)PWG TIPLV TA

EMOVOTOTOBETNOETE.

Inpeiwon:

« ZeMAUVETE TO KOUTi GUAOYTIG OKOVNG KaL TO GIATpO povo
HE KaBapo vePO. M1 XPTOLUOTIOLELTE QMOPPUTTAVTLKO.

«  XPNOLUOTIOLELTE TO KOUTL GUANOYTG OKOVNG Kat To diAtpo
povo adoUl €Xouv OTEYVWOEL AT PWG.

Ew. F-5

ALOONTI|PEG TOU POUTIOT

Y KOUTILOTE TOUG ALOBNTNPEG TOU POUTIOT
XPNOLUOTIOLWVTAG HOAQKO Kal GTEYVO Tavi, Omwg
daivetal otnv napakdtw eKova:

1. Alobnmpag anoataong pe Aéwlep (LDS)

. AloBnmpag Aéllep TPLOBLATTATNG YPAUHNG

. AloBnpeg Baong

. ALloBNTMpPag aKpwv

. ALoBNTMPEG YKPEPOU

. AloBnmpag xaAlwv

oUW N

Inpeiwon: To Bpeypévo navi Pmopel va pokaAéaet {npLd
g€ evaioBnTa oToElD HETQ OTO POUTIOT KAl ToV oTaBud
dOpTLONG. XpNOLUOTOLEITE OTEYVO TTAVL Y TOV KaBapLopo.

Ew. F-6

Enadég pApTLonG Kat TtEPLOXN
onpatodotnaong

KaBapilete Tig emad£g dOPTLONG KAL TNV TIEPLOXT)
oNPatodoTNoNg Pe JAAAKO KAl OTEYVO Tavi.
Ew. F-7

Mnatapia

To POUTIOT TIEPLEXEL TIOKETO pmtatapiag Loviwv AtBiou
vYNANG anddoong. BeBalwbeite otL N pratapia
napapével KaAd poptiopévn ya KaBnpepLYN xprion
waote va dlatnpeital BEATo anddoan pnatapiag.
Eav To popmoTt Sev xpnoLpomoLeital yia peyaio
XPOVLKO SLA0TNUA, amevePYOTIOOTE TO Kal HOlEWTE
T0. Ma v mPoANY”N NULWV amnod urepBoALKT
ekdOpTLOT, GOPTILETE TO POUTIOT TOUAAXLOTOV pia
dopa ava Tpipnvo.
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EniAvuon mpoBAnpatwv

To popmnot dev
doprtitet.

BeBatwBeite OTL KaL Ta SVO akpa Tou KaAWSiou LoXVOG
ToU €xouv ouvoeBel otV mpila cwaoTtd.

+ Henadn petagy Twv enadwv hoptiong atov atabuo

oOpTLIONG Kat To popmoT dev eivat KaAr, kabapiote Tig
enadég poptiong.

To poumnot dev
guvoEeTal aTo
Wi-Fi.

0 KwdKOg MPoaPBaang ato diktuo Wi-Fi eivat
eagdaApévog. BeBalwBeite OTL 0 KWELKOG TPOCTRACNG IOV
XPNOLOTOLE(TE yla oUvdeam aTo iktuo Wi-Fi oag givat
OowaToG.

To popTot 6ev untootnpilel guvdeom Wi-Fi 5 GHz.
BeBalwBeite 6TL TO popTmoT eival ouvdedepévo oe
ouvbean Wi-Fi 2,4 GHz.

To onjpa tou Wi-Fi eivat aduvapo. BeBalwbeite otL TO
POUTIOT BplokeTal g€ TEPLOXT) HE KOAT) KAALWN Wi-Fi.

To POUTIOT EVOEKETAL Va UMV €ival £TOLO yia
Slapopodwan. KAeiate kat Eavavoi&te v edpappoyn Kat
£nelta npoonadnote {avd ocupdwva pe TLg odnyieg.

Sev pnopei va
EMLOTPEYEL OTN
Bdaon doptong.

MpoépANpa Auan Np6BAnua Auon
+ H pnatapia eivat xapnAn. Enavadoptiote To poundt atov i . . )
0U6 b or X « H&wdpopn emotpodng yla poéption eivat
otaBud SpTong kaL poomabnate fava. UTIAOKQPLOPEVT), TLX. 1) TIOPTA Elval KAELDTT).
To popmdt Sev + HBeppokpaoia g unatapiag eivat ToAL XapmAn 1) oAo + 0 oTaBuo6g GOPTLONG EXEL armocuvdeBel amod v Loyl
evepyoToLeitaL. VYNAT. ZUVLOTATAL N XPTOT) TOU POPTIOT O€ TiEPLBaAAovTa 1) peTakLeital dtav To popmot dev eival mavw Tou.
pe Beppokpacia mepBAAOVTOG avw ard 0 °C Kat KATw Zuvbeote Tov oTabpS pTLONG TNV MAPOXT LoXVOG
. 1) TOTOBETNTTE TO POUTIOT OTOV GTABHO GOPTLONG YLa
aro 40 °C. .
doption.
« Yndpyouv ndpa moAAd epnédila yopw ano Tov aTabuo
+ 0 otaBbpog doptiong Sev €xel ouvdeBel oe Loy, To popmot ddptiong. TomoBeTraTE TOV OTABPO HOPTLONG TE TLO

QAVOLKTO XWPO.

« H petakivnon Tou popToT PMOPEL va TPOKAAETEL TNV
enavatomnoféton Tou kat autod Ba Eavadnuloupynoet
XAPTN O€ MEPLMTWON agtoxiag Tng eMavatonofémang.
EQv T0 pOUTOT €lval TTOAU pakpla anod tov oTtabpo
HOPTLONG, EVOEXETAL VA UMV PTIOPEL VO EMLOTPEWEL
QUTOHATA POVO TOU, EMOPEVWG OE QUTTV TNV MEPIMTWAN
BOa TPEMEL VA TOTIOBETIOETE XELPOKIVNTA TO POUTIOT TIAVW
agtov ataBpo ¢optong.

- IKOUTILOTE TNV MEPLOYXT) ONPATOSOTNONG OTOV OTABUO
$OpTLONG YLa va anopakpUVETE okOvN 1) Bpaldoparta.

To popmot
KOAGEL umpoatd
arno tov atabuod
dopTLong Kat
Sev pmopei va
EMLOTPEYEL OE
QauTov.

«  EAéyEte av uMAp)EL APKETOG XWPOG Kat aTLg SU0 TIAEUPEC
1] UTPOCTA ard Tov aTabpod GOPTLONG YA VA ATIOTPEWETE
TO YTAOKAPLOPA TOU POUTIOT.

- To popmort pnopel va yAlotprioet edv To danedo pnpoatd
amno ) Baon doptong ival urtepBoALKA LYPO. Edv val,
KaBapiate v MepiooEeLa VEPOU TIPLY TIPOCTIABY|OETE
Eava.

«  JUVLOTATOL VO PETAKLVTOETE TOV 0TaBUO dopTiong o€
AaA\o onpeio kat va mpoamnaBrioste fava.
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ErtiAuon npoBAnuatwyv

MpoépANpa Auan Np6BAnua Auon
«  AvTlkeipeva omwe kKaAwdLa LoxUog Kal TavTOdAEC TTPEMEL
+ To poumnodt Sev pmopel va anevepyornolnBet otav To popmdt Va 0PYQVIVOVTAL TTPLY T XPTOT) TOU POMTIOT.
doptidel. ZuvioTatal va anopakpUVETE TO POUTIOT ATO PETaKLVELTaL . H epyaoia o Uypéc OAOBNPEG EMLbAVELEC EVBEKETAL VA
™ Baon GpOPTLONG KaL EMELTA VO MATHOETE TApATETapéva Xwpic va TPOKAAETEL OAMLOBNON TOU KUPLOU TPOXOU. uviaTatal
) TO KOUHTIL A£LToupyiag yia 3 euTepOAENTa v va 10 aKoAouBEei v OTEYVWHO TUXOV UYPWY HEPWV TIPLV TN XPTOT) TOU POUTIOT.
To poprot BEY QTEVEPYOTIOIM OETE. ) ) kaBopLopévn « SKOUTILOTE Tov aoBNTrApa AéLep TPLOBLAGTATNG YPAUHTS
QrEevePyOTOLEL- + EQV T0 popmoT Sev Propel va anevepyononBel he Tnv SLabpop. OTO POUTIOT HE KABAPH, HAAAKO MAVi YLa VL TOV KPQTT|OETE
TaL. €KTEAEOT) TOU BTIPOTOG 1, AT OTE MAPATETAHEVA TO KaBapd Kal XwPLC ELTOdLa.
KoupTi Aeltoupyiag yla 10 SeUTEPOAETTA YL AVAYKATTLKY)
QMEVEPYOTOINGT) TOU POUTOT. EQV T TIPOPANHQ EMLPEVEL, + BePawwBeite OTL OL MOPTEG TWV SWHATIWY TIOL TIPETEL VA
EMIKOWVWVTTTE PE TNV UTINPECia eEUMNPEMaONG Petd TNV KaBAPLOTOLV EIVaL AVOIKTEG.
nwAnon. o - EAéy&te edv udpyeL KATWHAL Qvw TWV 2 cmM aTnV mopta
To poumot xavet Tou Swpatiou. To POUTOT eV pUnopel va okapPaAwaoeL oe
Ta dwpdta wnAa katwALa 1 okaAomartia.
ATattoUvTalL TEPITOU 6 WPEG yLa TIAY}PN GOPTLOT TOU TIOU TIPETEL VA « O XWPOG PTMPOCTA Ao TO SWPATLO TIOU TIPETEL Va
POUTIOT OTaV N Pratapia eivat xapnAn. KaBapLotolv. KaBapLotel evdéxetat va givatl uypog kat oAlaBnpog,
Eav AeLtoupyeite To popumot o€ BeppUoKPATieg EKTOG mnpokaAwvTag oAlaBnam kat un duaotoAoyikn Aettoupyia
H tayxvmrta ToU kaBopLopévou eUpoug, 1 TaxuTNTa GopTIONG Ba TOU POUMOT. MPOOoTadTOTe va oTeyvwaete o danedo

doptTLoNg eivat
apyn.

emPBpaduvBei autoparta yla enéktaom TG StapkeLag {wng
™mg pnatapiag.

OLenadég GOPTLONG KAl 0TO POUTIOT KAL OTOV aTaBpo
oOpTIoNG EVEEXETAL VA ElvVaL BPWHLKEG, OKOUTILOTE TLG PE
OTEYVO Tavi.

TIPLV XPTOLUOTIOL)OETE TO POUTIOT.

0 Bopupog
aufavetat evw To
pouTor elvat oe
AeLtoupyia.

EAéyEte edv 10 GIATPO TOU KOUTLOU TUAAOYTIG OKOVNG EXEL
dpakeL. Eav val, kaBapioTe To 1) QVTIKATAOTHOTE TO.

‘Eva OKANPO QVTIKELHEVO EVOEXETAL VA EXEL TILATTEL OTLG
KUPLEG BOUPTOEG 1] 0TO KOUTL GUAOYNG OKOVNG. EAéyETE
KL QTOPAKPUVETE TUXOV OKANPA QVTLIKE{HEVA.

OLKUpLEG BOUPTOEG 1) N TMAEUPLKT) BoUpTOQ evEEXETAL

va eUMAakoUV. EAEYETE Kal aMOpPaKpUVETE TUXOV Eéva
owpata.

ANGETe T Aettoupyia avappodnong o Turikn 1 Houyn.

To poumot dev
ouveyileL Tov
KaBaplopod petd
m dopton.

BeBalwBeite OTL TO pOUTOT eV €xeL puBULOTEL OE
Aettoupyia Mnv evoyAeite (DND), kdtL ou Ba to
TapePTOdIoEL va ouvexioeL TOV KaBaPLOUO.

To poprot Sev ouveyilel Tov kaBaplopo adou to
TomoBetoeTe Xelpokivnta ot Bdon doptiong ri to
oteiAete yia poOpTION péow NG EPappoyng 1) TOU
kouptoU O .

Aev Byaivel vepo
and tn 6e€apevn
VEPOU 1| Byaivel
Hovo Alyo.

EA€yEte av uTtdpyeL vepo péaa otn defapevr) vepou.
KaBapiote v onr aépa ato Kamdkl eL.0odou vepou.
KaBapiote To méApua adpouyyapiopatog av AepwBOei.
BeBalwBeite otL 10 MEAPA odovyyapiopatog kat n faon
méAPaTog odouyyapiopatog £xouv ToMoBeTnNBel cwatd
gUpdwva Pe To eyxeLpidLo xpriong.
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EntiAvon npoBAnuatwyv

MpoépANpa Auan
To popTmot ATIEVEPYOTIOOTE TO POUTIOT KAL, 0T CUVEXELQ,
duoAeLtoupyet. EVEPYOTTOL)OTE TO §ava.

To popmot dev
kaBapilel mAéov
QTOTEAETHATIKA
oute adrvel
Tiow TOu TN OKO-
vn.

To kouti dUAOYMG oKOVNG Elval yepdto. KaBapiote To.
To ¢piAtpo eival pmhokaplopévo. KaBapiote to.

‘Eva &€vo avTIKe{JEVO TILAVETAL OTLG KUPLEG BOUPTOEG.
KaBapiote Teg.

To popTort dev
€KTEAEL TIPO-
YPOUHATIOPEVO
KaBaplopo.

To POUTIOT €XEL XaUNAY) prtatapia. O MPoypPaPHATIONEVOG
KaBapLopog ev Ba EeKVNOEL EKTOG EAV EXEL ATTOUELVEL
TOUAdYLOTOV 15% pratapia oTo POUMoTt.

To va adrvete
TO POUTIOT 0N
Baan doptiong
KATavaAWVEL
EVEPYELQ

eqav sivat

nén minpwg
doptiopévo?

Av adr)oete TO popmnot otn Baomn doptiong adouv
opTLOTEL TANPWG, KATAVAAWVETOL TIOAU Alyn NAEKTPLKT)
evépyeLa Kal BonBa otn dlatripnon g BEATLIOTNG
anodoaong Tng pnatapiag.

o MeEPLOTOTEPT) UTTOCOTNAPLEN, EMIKOWWVAOTE PHadl HOG HECW TNG NAEKTPOVLIKNG
dlevBuvong https://global.dreametech.com.
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Mpodlaypadég

MovtéAo RLD43SA

Xpovog dpoptiaomng Mepimou 6 wPeg

OvopaaoTLkr) Tdon 14,4V ===

OVOQOTLKT) LOYXUG 75W

Suxvotnta Aettoupyiag 2400-2483,5 MHz

<20 dBm

MéyLot Loxug e€060u

YTIO KQVOVLKEG OUVOTIKEG XPTIONG, O TTapWYV EOTIALOPOG TIPETEL VA TNPEiTAL OE
anoataon touAdylotov 20 cm petagl Tng KEPAiag KaL TOU CWHATOG TOU XPNOTN.

Enavadopti{dpevn pnatapia toviwv AtBiou

MovtéAo R2412-452P-MMYD/R2412-452P-FMTEV
OvopaaTikr) Tan 14,4V
OVOPQOTIKT) XWPNTKOTNTA 4,8 Ah

TUTILKT) XWPENTIKOTNTA 5,2 Ah 74,88Wh

310a0udg Bdong / Bdon wopTiong

KatavaAwaon evépyeLag o€ KaTaataon avapovng: < 0,5W (evtog 15 Aemtwv petd
mv €060 Tou poumnadt armd tov atabud Baong/tn Baon boptiong)

PoumoT kat otabuég Bdong / Baon woptiong

KatavaAwon pevpatog o€ katdataon avapovrg Siktuou: < 2 W (Evtog 20
AEMTWV Ao TNV MATPN GOPTLOT TNG HIaATAPiag TNG POUTIOTIKAG NAEKTPLKNG
okoUTag.)

KatavaAwaon peuPOTOg O KATAOTAOT aVAPoVNG: < 0,5 W (Evtog 20 AeTttwy amod
v AN PN ¢OPTLON TNG UMATAPiag TNG POUTIOTIKAG NAEKTPLKNAG akoUTag.)



Mpodlaypadég

Movtého RCSO
OvopaaTikn eicodog 100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A
Ovopaatikr) €§060g 19,8V=1A
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Antoppuyn Kat adaipson

HTIaTapLWV

H evowpatwpévn pratapia OvTwv ABlou mepLéxet
ouaieg mou eivat mikivbuveg yla to mepLBAarAov.
MpLv TNV anoéppyn ¢ pratapiag, Pefatwbeite
otLn pnatapia adatpeital amno eEeBIKELPEVOUG
TEXVLKOUG KAl aroppimntetal o KatdAAnAn povada
QavaKUKAWaONG.

- n ynatapia npénet va apalpeBel amnod tn guokeun
TPV anocupBel’

- 1| GUOKEUT TIPETEL VA €XEL ATTOOUVOEDEL amod

1o Siktuo Tpododoaiag katd v adaipean mg
ymatapiog

- N ynatapia mpénet va anoppldBei pe aaddaiela.

MPOZOXH:

Mptv v adaipeon g pnatapiag, anoouvdéate
mv LoxL Kat e€avtAnate v Pnatapia 00o 10
Suvatov nepLocotepo.

Ol dypNnOTEG Pnatapieg MPEMEL va amoppinrtovial g
KATAAANAN povada avakOKAwang.

Mnv TiG ekBETeTe o€ TIEPLBAANOV PE LYNAY
Beppokpaaia ya v anodpuyn kwdlvou ékpnéng.
YTO KQTayPNOTIKEG OUVOTIKEG, EVEEXETAL Va
EKTLVaXOEel LypO amd v pmnatapia. e MepimTwan
enadng, EemMAUVeTe pe vePO Kal {NTNOTE LATPLKN
BonBeLa.
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0ényog adaipeong:

1. AvarnodoyupioTe TO POPTIOT, XPNOLHOTORaTE
KatdAAnAo epyaAeio yla va adatpéate T Bideg ato
Tiow PEPOG TOU POUTIOT KaL EMelta adalpéaTe To
K@Auppa.

2. ATIOOUVOEOTE TOUG OKPODEKTEG PHETAEL TNG
pmatapiog kat g mAaketag PCB yia va adatlpéaete
v pnatapia.

NAnpodopiec AHHE

X

‘OAa ta poiovta nou dEpouv autod 1o
oUpPBoAo eival anopANTa NAeKTPLKOU

Kat nAektpovikoL egomAtapou (AHHE
katd tnv 08nyia 2012/19/EE) rou dev
TIPETIEL VO avaplyvUovTal JE aduokelaaTa
olKlakd amnépAnTa. Avt’ autoU, TPEMEL va
TIPOCTATEVETE TNV LYELQ TOU AvBpWTIOU
Kat to nepLBairiov napadidovrag ta
anopAnta e€omAlopol oag o€ éva
kaBoplapévo anpeio GuUAOYNG yLa
avakUKAwaTM arnoBATwWY NAEKTPLKOU

Kat NAekTpovLKoU eEoTALOPOU, TO OTIoio
€XEL OPLOTEL Mo TNV KUBEPVNON 1) TIG
TOTUKEG aPXEG. H 0pBN) andppLyn Kat

n avakOkAwaomn Ba cupBalouv otnv
QroTPOTN EVOEXOPEVWY QPVNTIKWY
EMUMTWOEWY 0TO TEPLBAAAOV KaL TNV
UyEila Tou avBpwrou. EMkowwvnate pe
TOV £YKATAOTATN N TLG TOTIKEG APXEG YLa
TIEPLOCTOTEPEG TTANPODOPLEG OXETIKA PE
mV TonoBeoia kabwg Kat Toug OPOUG Kat
TG MPOUTOBETELG TWV €V AOYW onpeiwv
OUANOYNG.



Informacao de seguranga

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizacao incorreta do aparelho, leia
atentamente o manual do utilizador antes da utilizagcado e guarde-o para referéncia futura.

Restricbes de utilizacdo

* Este produto nao deve ser utilizado por criangas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com
deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a
supervisdo de um progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer
riscos. A limpeza e a manutencdo nao devem ser efetuadas por criancas sem supervisao.

* As criancas nao devem brincar com este produto. Assegure-se de que as criangas e animais de
estimacao sédo mantidos a uma distancia segura do robd enquanto este estiver a funcionar.

* Este produto destina-se a limpeza do chdo apenas em ambiente doméstico. Nao o utilize ao ar livre,
em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

* Se o cabo de alimentagao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o
servigco pés-venda.

* Nao utilize o robé numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.

* Nao coloque o robd virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a cobertura do robd ou o para-
choques como pega do robd.

 Utilize o robd em ambientes com uma temperatura ambiente superior a O °C e inferior a 40 °C.
Certifique-se de que nao existem liquidos ou substancias pegajosas no chao.

* Recolha quaisquer cabos do chao antes de utilizar o robd para evitar que este os arraste durante a

limpeza.
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Informacao de seguranga
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Remova do chao artigos frageis ou pequenos para evitar que o robd esbarre com eles e os danifique.
Para evitar danos ou lesbes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento e
remova fios ou cabos de alimentagao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparelho
em funcionamento.

Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de succao do robd.
Mantenha a ferramenta de limpeza da escova fora do alcance das criancgas.

Nao coloque criancgas, animais de estimagao ou qualquer objeto em cima do robd, independentemente
de este estar parado ou em movimento.

Nao utilize o robd para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robd para apanhar liquidos
inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou solventes nao diluidos.

Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras, grandes
pedacos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o aparelho.

Certifique-se de que o robd esta desligado e a base de carregamento esta também desligada antes de
limpar ou efetuar a manutencao.

Nao utilize um pano molhado para limpar, ou qualquer liquido para enxaguar o robd e a base de
carregamento. As pecas lavaveis devem ser completamente secas antes de serem instaladas e
utilizadas.

Certifique-se de que o robd esta desligado ao ser transportado e que é mantido na sua embalagem
original, se possivel.

Utilize este produto de acordo com as instrugées do Manual do Utilizador. Os utilizadores sao
responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso indevido deste produto.



Informacao de seguranga

Baterias e carregamento

Nao utilize uma bateria, um cabo de alimentagdo ou uma base de carregamento de terceiros. Utilize
apenas com a unidade de alimentacao RCSO.

Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a base de carregamento por si proprio.

Nao coloque a base de carregamento perto de uma fonte de calor.

Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da base.
Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser
descartadas numa instalacdo de reciclagem apropriada.

Se o rob6 néo for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois
desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o robé pelo menos uma vez a cada 3 meses
para evitar a descarga excessiva da bateria.

Este produto contém baterias que s6 podem ser substituidas por técnicos qualificados ou pelo servico
pos-venda.
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Informacao de seguranga

Informacgdes sobre seguranca do laser

* O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825 - 1:2014/A11:2021 para
produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com ele durante a utilizacao.

PRODUTO LASER DE CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizagao no interior

Leia o manual do operador

Assim, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLD43SA esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O
texto completo da declaragdo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego de Internet: https://global.dreametech.com
Para obter o manual eletrénico detalhado, v, por favor, a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Visao geral do produto

1. Botéo de alimentacéo/limpeza

Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou

desligar o robd

Prima para iniciar a limpeza depois do robd estar

ligado

2. 03 Bot&o da base/Botao Spot Clean (Limpeza

localizada)

Prima para mandar o robé de volta a base de

carregamento

Prima e mantenha premido durante 3 segundos

para iniciar a limpeza localizada

Bot&o indicador de estado

* Luz branca fixa: limpeza ou aspiragao concluida

* Cor de laranja a piscar: Erro

* Branco intermitente: o robd esta a carregar
quando a energia da bateria ndo esta baixa

Nota:
« prima qualquer botdo no robd para fazer uma pausa

enqguanto o robd esta a limpar ou a voltar para carregar.
« O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado

através da aplicagdo Dreamehome.
. Cobertura do LDS
. Sensor de Distancia Laser (LDS)
. Para-choques
. Sensores da base
Sensor laser de linha 3D
. Botdo de reinicializagao
Prima e mantenha premido durante 3 segundos para repor
as definicoes de fabrica

e 0O N O 00 A N

9. Indicador de Wi-Fi

10. Cobertura

11. Caixa para o pd

12. Sensores de orlas

13. Depésito de dgua

14. Saida de ar

15. Montagem da esfregona
16. Sensores de desnivel

17. Sensor de tapetes

18. Conjunto de extensao da escova lateral

19.Roda principal

20. Roda omnidirecional

21. Contactos para carregamento
22. Protegédo da escova

23. Roda principal

24. Escovas principais

25. Clipes de protegédo da escova

Fig. A-1

Caixa para o pé

1. Clipe da caixa para o pé
2. Clipe do filtro
3. Filtro

Fig. A-2

Montagem da esfregona

1. Suporte da esfregona

2. Clipes de libertagao

3. Esfregona

4. Area de fixagao da esfregona

Fig. A-3

Depésito de agua

1. Tampa da entrada de dgua
2. Entrada de 4gua
3. Clipe de libertagao

Fig. A-4

Base de carregamento

1. Area de sinalizacdo
2. Contactos para carregamento
3. Porta de alimentacéao

Fig. A-5
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® Preparar a sua casa

1. Antes de limpar, afaste os objetos instaveis,
frageis, valiosos ou perigosos e remova os cabos,
panos, brinquedos, objetos duros e objetos
afiados do ché&o para evitar que o robd os
envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

2. Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a
beira das escadas para garantir o funcionamento
seguro e suave do robd.

3. Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o
mobilidrio no seu local apropriado para deixar
mais espago.

4. Para evitar que o robd nao reconheca as areas
que necessitam de ser limpas, nao se coloque
na frente do robd, nas ombreiras, no corredor ou
em lugares estreitos.

Nota:

* Ao operar o rob6 pela primeira vez, siga-o durante a
limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a
tempo.

Nao aspire objetos duros, como pedras, esferas de ago
e pegas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como
restos de materiais de construgao, vidros partidos e
pregos, para evitar riscar o pavimento.
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@ Antes de utilizar

1. Coloque a base de carregamento e ligue-a a uma
tomada elétrica

Coloque a base de carregamento num local o mais
aberto possivel com um bom sinal de Wi-Fi. Deixe
espagco suficiente, tal como indicado na figura, e
remova quaisquer objetos na drea sombreada. Insira
o cabo de alimentagdo na base de carregamento e
ligue-o a tomada.

Nota:

+ Né&o coloque a base de carregamento numa area com luz
solar direta ou onde outros objetos possam bloquear o
sinal, o que pode impedir o robd de regressar a base de
carregamento.

Para evitar que as manchas de dgua molhem os
pavimentos de madeira ou as carpetes, recomenda-se a
colocagédo da base de carregamento em pavimentos de
azulejo ou marmore.

2. Carregar o robo

Ao colocar o robd, alinhe os contactos de
carregamento na parte inferior do rob6 com

os contactos correspondentes da base de
carregamento, o robd liga-se automaticamente

e comega a carregar. Depois do robé estar
completamente carregado, os indicadores de estado
no robd e na estagdo base permanecerdo acesos
durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.
Nota: recomenda-se que carregue completamente o rob6
antes da primeira utilizagdo. Quando o robd nao puder ser
ligado apds a bateria estar gasta, ligue manualmente o robé a
estacao base para o carregar.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Ligar a a aplicacao
Dreamehome

1. Descarregue a aplicagdo Dreamehome

Digitalize o cédigo QR no robd, ou procure
por “Dreamehome” na loja de aplicacoes, para
descarregar e instalar a aplicagéo.

Nota:

¢ Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Devido a atualizagées no software da aplicacao, as atuais
operagbes podem ser diferentes das instrugées contidas
neste manual. Siga as instrugdes com base na verséo atual
da aplicacao.

2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicagdo Dreamehome, toque em “Digitalizar
codigo QR para ligar” e digitalize novamente

o mesmo codigo QR no robd para adicionar o
dispositivo. Siga as instrucées para terminar a
ligagao por Wi-Fi.

Nota:

« Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo 2 e siga as
indicacdes para concluir a ligagao Wi-Fi.

Depois de o dispositivo ser ligado com éxito a rede Wi-Fi
doméstica, tentara continuamente restabelecer a ligacao
em caso de interrupgdes da rede causadas por problemas
como contas por pagar ou cortes de energia, de modo

a garantir uma experiéncia de utilizador sem problemas
apos o restabelecimento da rede.

Para desconectar o dispositivo da rede Wi-Fi, prima

e segure o botao de reinicializagao do rob6 durante 3
segundos.

® Codigo QR

@ Botao de reinicializagio

® Indicador de Wii--Fi

A piscar lentamente: a espera de ser ligado

* A piscar rapidamente: a ligar
* Ligado: ligado



® Modo de utilizacéo

Prima e segure o botdo durante 3 segundos para
ligar o rob6. O indicador de alimentagdo devera estar
iluminado. Coloque o robd na base de carregamento
e este deverd ligar-se automaticamente e comegar

a carregar. Para desligar o rob6, afaste-o da base de
carregamento e prima e mantenha premido o botdo
de alimentacéo durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga
as instrugdes na aplicacao para criar rapidamente
um mapa. O robd comecgara a mapear sem limpar.
Quando o rob6 regressa a base de carregamento, o
processo de mapeamento esta concluido e o mapa
serd guardado automaticamente.

Iniciar a limpeza

Prima o botéo de alimentac&o para iniciar a limpeza
depois do rob6 estar ligado. O rob6 ird mapear
com precisdo um percurso, limpar metodicamente
ao longo das bordas e paredes e depois terminar
limpando cada divisdo num padrao em forma de S
para assegurar um trabalho minucioso.

Nota: recomenda-se que o robd seja retirado da base de
carregamento antes de ser limpo. Ndo mova a base de
carregamento enquanto o rob6 estiver a limpar. Isto garante
que o robd ird regressar a base de carregamento sem
problemas.

Pausa/Modo de repouso

Quando o rob6 estiver a funcionar, prima qualquer
botédo para o colocar em pausa. Se o rob6

estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra
automaticamente em modo de repouso. Todos 0s
indicadores do robé desligar-se-ao. Prima qualquer
botdo no robd, ou use a aplicagao para acordar o
robo.

Nota: Se o rob6 for colocado em pausa e na base de
carregamento, a processo de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robd
regressara automaticamente a base de
carregamento para carregar. Depois de carregar a
bateria até ao nivel apropriado, retomara as tarefas
de limpeza inacabadas.

Nota: Para utilizar esta fungao, abra-a na aplicacao.

Modo “Nao incomodar” (DND, do inglés
“Do Not Disturb”)

Quando o rob6 esta definido para o modo Nao
incomodar (DND, do inglés “Do Not Disturb’), sera
impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem
desativado como padréo de fabrica. Pode utilizar a
aplicacéo para ativar o modo DND ou modificar o
periodo de “ndo incomodar”. Por defeito, o periodo
de DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:

o As tarefas de limpeza programadas seréo realizadas
como habitualmente durante o periodo de “Nao
incomodar”(DND).

* O rob6 retomara a limpeza onde parou depois de expirar o
periodo de DND.

Limpeza localizada

Quando o robb estiver no modo de espera,

prima e mantenha premido o botdo {3 durante 3
segundos para ativar o modo de limpeza localizada.
Neste modo, o robd limpa uma area quadrada de
1,5 x 1,5 metros a sua volta e regressa ao seu ponto
de partida assim que a limpeza localizada estiver
concluida.

Reiniciar o rob6

Se o robd deixar de responder ou ndo puder ser
desligado, prima e segure o botédo durante 10
segundos para o forgar a desligar-se. Em seguida,
prima e mantenha premido o botédo durante 3
segundos para ligar o robé.
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Utilizar a funcéo de esfregona

Nota: Recomenda-se que os pavimentos sejam aspirados Nota:

pelo menos trés vezes antes da primeira sesséo de esfregona ¢ Lave a esfregona depois de cada uso e esvazie

para se conseguir um melhor efeito de limpeza. regularmente a 4gua ndo utilizada do depésito de agua.
. . . . L X ¢ Retire a montagem da esfregona quando nao estiver a

1. Prima o clipe de libertacao para retirar o depdsito de agua. limpar.

2. Retire a tampa da entrada de 4gua, encha o depoésito com Fig. E-1

4gua e depois feche firmemente a tampa.

Nota:

« Nao utilize detergente ou desinfetante.

« Né&o encha o depdsito de dgua com agua quente, pois isto
pode provocar distorgées no mesmo.

3. Humedeca a esfregona e esprema o excesso de agua.
Instale a esfregona como indicado na figura.

4. Volte a instalar o depdsito de dgua e o suporte da
esfregona no robd, conforme indicado na figura, até
encaixarem no lugar. Prima o botéo de alimentacdo ou use a
aplicagcao para comecar a limpeza.

f Clique

Nota:

« N&o é recomendada a utilizagao da funcéo de esfregona
em alcatifas.

« Utilize a aplicagéo para ajustar a humidade da esfregona,
conforme necessario.

5. Quando o robd regressa para carregar apés a limpeza,
prima os clipes de libertacao para retirar o suporte da
esfregona e limpe a esfregona para evitar mofo ou odores.
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@ Manutencio de rotina

Para manter o robé em boas condigdes, recomenda-se que consulte o uso de acessorios na aplicacdo ou na tabela seguinte para manutengao de rotina.

Peca Frequéncia da Periodo de Peca Frequéncia da Periodo de
« manutencéo substituicao & manutencao substituicao

Esfregona Apos cada utilizagao A cada 3 a 6 meses Sensor laser de linha 3D

Escovas principais A cada 6 a 12 meses Sensor de tapetes

) ) , Uma vez a cada 2
Filtro da caixa para o p6é semanas Sensores de desnivel Uma vez por més
A cada 3 a 6 meses

Escova lateral Para-choques

Area de sinalizagao

Fundo do rob6 /
Contactos para
carregamento Caixa para o p6
Roda omnidirecional Uma vez por més / Rodas principais .
Limpe conforme for
Sensores de orlas necessario

Sensor de Distancia Laser Depdsito de agua

(LDS)

Nota: a frequéncia de substituicao dependera da sua utilizagado do robo. Se
ocorrer uma excegao devido a circunstancias especiais, as pegas devem ser
substituidas.
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Médulo de esfregona

1. Retire o depdsito de dgua e o suporte da
esfregona.

2. Limpe a esfregona apenas com agua e seque-a
completamente antes de a voltar a instalar.

3. Deite fora a 4gua do depdsito. Limpe o deposito
apenas com agua e deixe-o secar ao ar livre antes
deo reinstalar.

Nota: ndo exponha o depdsito de dgua diretamente a luz solar.

4. Se o fluxo de agua for lento ou distribuido de
forma desigual, limpe o orificio de ar na tampa de
entrada de agua.

Fig. F-1

Escovas principais

1. Prima os clipes de protegao da escova para
dentro para remover a prote¢do da mesma e
levanta-la para fora do robé.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura.
Utilize a ferramenta de limpeza apropriada para
remover quaisquer cabelos emaranhados nas
escovas. Depois de limpar, empurre as escovas
com firmeza para o suporte da escova principal
até prender na posigdocom um clique.

< Clique

Nota: tenha cuidado quando puxa as escovas principais para
fora, para evitar ferimentos.

3. Com as setas impressas no ecra viradas para fora,
insira o suporte da escova principal nas ranhuras
para baixo, numa posicéo inclinada.

4. Alinhe a extremidade dianteira da protegao da
escova com a ranhura, insira para baixo, numa

posicao inclinada e pressione na posigao.
Fig. F-2
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Escova lateral

Desaparafuse a escova lateral com uma chave
de fendas, limpe os cabelos da escova e volte a
aparafusar.

Fig. F-3

Roda omnidirecional

Nota:

Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave
de fendas, para separar o eixo e o0 pneu da roda
omnidirecional. Nao use forca excessiva.

Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e

coloque-a de volta depois de a secar completamente.

Fig. F-4

Caixa para o p¢ e filtro

1. Abra a tampa do robd e prima o clipe pararemover
a caixa para o po.

2. Retire o filtro da caixa para o p6 e, em seguida,
esvazie a caixa respetiva.

3. Bata cuidadosamente o cesto do filtro para
remover o lixo.

Nota: N&o tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo
ou com objetos cortantes para evitar danos.

4. Lave a caixa para o pd e o filtro com dgua e seque

completamente antes de reinstalar.

Nota:

* Enxague a caixa para o p6 e o filtro apenas com agua
limpa. Nao use qualquer detergente.

« Utilize a caixa para o p6 e o filtro apenas quando estiverem
completamente secos.

Fig. F-5

Sensores do rob6

Limpe os sensores do robdé com um pano macio e
seco, como se mostra na figura abaixo:

1. Sensor de Distancia Laser (LDS)

2. Sensor laser de linha 3D

3. Sensores da base

4. Sensores de orlas

5. Sensores de desnivel

6. Sensor de tapetes

Nota: um pano molhado pode danificar os elementos
sensiveis do robé e da base de carregamento. Use um pano
seco para a limpeza.

Fig. F-6

Contactos de carregamento e area de
sinalizacdo

Limpe os contactos de carregamento e a area de
sinalizagdo com um pano macio e seco.

Fig. F-7

O robd contém uma bateria de ides de litio de

alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permanece bem carregada para o uso didrio a fim
de manter um étimo desempenho da bateria. Se o
robd nao for utilizado durante um periodo de tempo
prolongado, desligue-o e guarde-o. Para evitar
danos por descarga excessiva, carregue o robd, pelo
menos, uma vez de trés em trés meses.



Resolucao de problemas

Problema

Solucéo

Problema

Solucéo

O rob6 néo se
liga.

A bateria esta fraca. Recarregue o robd na base de
carregamento e tente novamente.

A temperatura da bateria é demasiado baixa ou
demasiado alta. Recomenda-se a utilizacdo do robd em
ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °
C e inferior a 40 °C.

O rob6 néo carre-
ga.

A base de carregamento nao esté ligada a alimentagéo.
Certifique-se de que ambas as extremidades do cabo de
alimentagéo estdo corretamente ligadas.

A ligacao entre os contactos de carregamento na base

e o robd é deficiente; por favor limpe os contactos de
carregamento.

O rob6 néo con-
segue regressar a
base de carrega-
mento.

O percurso de regresso ao carregamento esta bloqueado,
por exemplo, a porta esta fechada.

A base de carregamento esté desligada da alimentagéo ou
foi deslocada quando o robd n&o estava la. Ligue a base de
carregamento a fonte de alimentagéo ou coloque o rob6 na
base de carregamento para carregar.

Ha demasiadas obstrugdes a volta da base de carregamento.
Coloqgue a base de carregamento numa &rea mais aberta.

A deslocacao do robd pode leva-lo a reposicionar-se e
recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o robd
estiver demasiado afastado da base de carregamento,
podera ndo conseguir regressar automaticamente por si
préprio, caso em que terd de colocar manualmente o robd na
base.

Limpe a éarea de sinalizagdo na base de carregamento para
remover pé ou detritos.

O rob6 nao
consegue ligar ao
Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi esté incorreta. Certifique-
se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a sua
rede Wi-Fi esta correta.

O robé néo suporta uma ligacao Wi-Fi de 5 GHz.
Certifique-se de que o robd esta ligado a uma ligagao Wi-
Fi de 2,4 GHz.

O sinal de Wi-Fi esté fraco. Certifique-se de que o robd se
encontra numa area com boa cobertura de Wi-Fi.

O robd pode nao estar preparado para ser configurado.
Por favor, saia e volte a entrar na aplicacao e depois tente
novamente conforme as instrugoes.

O robé fica preso
em frente a base
de carregamento
e nao consegue
regressar a ela.

Verifique se existe espago suficiente em ambos os lados
ou a frente da base de carregamento para evitar que o
robo fique bloqueado.

O rob6 pode escorregar se o chdo em frente da base de
carregamento estiver excessivamente molhado. Se assim
for, limpe o excesso de dgua antes de tentar novamente.
Recomenda-se que desloque a base de carregamento
para um local diferente e tente novamente.

O robd néo se
desliga.

O rob6 nédo pode ser desligado quando esté a carregar.
Recomenda-se que mova o robé da estacédo de
carregamento e depois prima e segure o botao de
alimentacao durante trés segundos para o desligar.

Se o rob6 nao puder ser desligado executando o passo 1,
prima e segure o botdo durante 10 segundos para forgar
o robd a desligar-se. Se o problema persistir, por favor,
contacte o servi¢o pdés-venda.
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Resolucao de problemas

Problema

Solucéo

Problema

Solucéo

A velocidade de
carregamento é
lenta.

Demora cerca de 6 horas a carregar completamente o
robd quando a sua bateria esta fraca.

Se puser a funcionar o robd a temperaturas fora da gama
especificada, a velocidade de carregamento ird diminuir
automaticamente para prolongar a vida util da bateria.
Os contactos de carregamento do robd e da base de
carregamento podem estar sujos, por isso, limpe-os com
um pano seco.

O ruido aumenta
quando o robd
estd a funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o p6 esta entupido. Se
assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas
principais ou na caixa para o poé. Verifique e remova
qualquer objeto duro existente.

As escovas principais ou a escova lateral podem ficar
emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos duros
existentes.

Mude o modo de sucgédo para Normal ou Silencioso.

O robo falha as
divisdes a serem
limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem
limpas estdo abertas.

Verificar se existe um desnivel superior a 2 cm no limiar
da porta dessa divisdo. O robd nao pode subir grandes
desniveis ou degraus.

O local em frente a divisao a ser limpa pode estar molhado
e escorregadio, fazendo com que o rob6 escorregue e
trabalhe de forma anormal. Recomenda-se que seque o
chao antes de utilizar o rob6.

Certifique-se de que o robd néo esté configurado para o

O rob6 move-se
sem seguir a rota
definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser
organizados antes da utilizagdo do robé.

O trabalho em superficies molhadas e escorregadias pode
provocar o deslizamento da roda principal. Recomenda-
se que seque quaisquer dreas molhadas antes de utilizar o
robo.

Limpe o sensor laser de linha 3D no robd com um pano
limpo e macio para o manter limpo e desobstruido.

O robd nao modo N&o incomodar (DND, do inglés “Do Not Disturb”),

retoma a limpeza 0 que o impedira de retomar a limpeza.

depois de » O robd nao retoma a limpeza depois de o colocar

carregar. manualmente na estagdo de carregamento ou de o enviar
para carregar através da aplicag&o ou do botdo (.

Nao sai agua . errifique se ,hfé 4gua dentro do depésito de égLfa.

do depésito . L!mpe o orificio de ar na tarT\pa de.entrada de agua.

. » Limpe a esfregona se esta ficar suja.
de &gua, ou

sai apenas um
pouco.

Verifique se a esfregona e o suporte da esfregona esta
corretamente instalada de acordo com o manual do
utilizador.

162

O robd néo esta
a funcionar bem.

Desligue o robé e depois reative-o.




Resolucao de problemas

Problema Solugao
O robd ja
n3o limpa * A caixa para o po esta cheia. Efetue uma limpeza.

eficazmente
ou deixa poeira

O filtro esté bloqueado. Efetue uma limpeza.
Um objeto estranho esta preso nas escovas principais.
Limpe as esfregonas.

para tras.

O rob6 nao * O robd tem a bateria fraca. A limpeza programada nao
efetua a limpeza comegaré se o robd nao tiver, pelo menos, 15% de carga
programada. na bateria.

Deixar o robd

na base de
carregamento
consome energia
se ja estiver
totalmente
carregado?

Deixar o robd na base de carregamento depois de
estar completamente carregado consome muito pouca
eletricidade e ajuda a manter o desempenho 6timo da
bateria.

Para obter mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com.

Especificacdes

Modelo

RLD43SA

Tempo de carregamento Aproximadamente 6 horas

Tens&o nominal 144V =

Poténcia nominal 75 W

Frequéncia de funcionamento 2400-2483,5 MHz

Poténcia méaxima de saida <20 dBm

Em condigdes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido a uma
distancia de separagao de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do utilizador.

Bateria recarregavel de ides de litio

Modelo R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tens&o nominal 144V =
Capacidade efetiva 4.8 Ah

Capacidade tipica 5.2 Ah 74.88Wh

Estacao base/base de carregamento

Consumo de energia em modo de espera: <0,5W (em 15 minutos apés o robd
sair da estagdo de base/base de carregamento)

Estacdo base/base de carregamento e robd

Consumo de energia no modo de espera em rede: <2 W (Dentro de 20
minutos depois de a bateria do rob6 aspirador estar totalmente carregada.)

Consumo de energia em modo de espera: <0,5 W (Dentro de 20 minutos
depois de a bateria do rob6 aspirador estar totalmente carregada.)
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Especificagoes

Modelo RCSO
Entrada nominal 100-240 V™~~~ 50/60 Hz 0,5 A
Saida nominal 198V=1A
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Descarte e remocao da
bateria

A bateria de i6es de litio incorporada contém
substancias que sado perigosas para o ambiente.
Antes de descartar a bateria, certifique-se de que
a bateria é removida por técnicos qualificados

e descartada numa instalagdo de reciclagem
apropriada.

— a bateria deve ser removida do aparelho antes de
este ser desmantelado;

— 0 aparelho deve ser desligado da rede de
alimentacao ao retirar a bateria;

— a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentacao
e descarregue a bateria o mais possivel.

As baterias que ja nao sdo necessarias devem

ser descartadas numa instalacao de reciclagem
apropriada.

Nao exponha a ambientes com altas temperaturas
para evitar riscos de explosao.

Em condicdes de uso abusivo, pode ser ejetado
liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com
4gua e procure ajuda médica.

Guia de remocao:

1. Vire o robd, utilize uma ferramenta adequada para
remover os parafusos na parte de tras do rob6 e
depois retire a tampa.

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de
circuito impresso, para remover a bateria.

Informacéao sobre o REEE

Todos os produtos com este simbolo sao
E residuos de equipamentos elétricos e
eletronicos (REEE, como especificado na
Diretiva 2012/19/UE) que nao devem ser
misturados com residuos domésticos nao
selecionados. Em vez disso, deve proteger
a salide humana e o ambiente, entregando
os seus residuos de equipamentos num
ponto de recolha designado para a
reciclagem de residuos de equipamentos
elétricos e eletronicos, designado pelo
governo ou pelas autoridades locais. A
eliminacéo e reciclagem corretas ajudardo
a prevenir potenciais consequéncias
negativas para o ambiente e a saude
humana. Por favor, contacte o instalador
ou as autoridades locais para mais
informagodes sobre o local, bem como
sobre os termos e condigdes desses pontos
de recolha.
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Glivenlik Bilgisi

Cihazin uygunsuz kullaniminin yol actigi elektrik carpmasi, yangin veya yaralanmadan kacinmak igin cihazi
kullanmadan 6nce kullanici kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak Uizere saklayin.

Kullanim Sinirlamalari

194

Bu Urlin, gtvenli kullanimi saglamak ve risklerden kaginmak Uzere, 8 yasindan kiicik gocuklar ve fiziksel,
duyusal, zihinsel engelli kisiler veya sinirli deneyime veya bilgiye sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn
veya vasinin gézetimi olmadan kullanilmamalidir. Temizlik ve bakim, gdézetim olmaksizin ¢ocuklar
tarafindan yapilmamalidir.

Cocuklar bu Urlinle oynamamalidir. Robot calisirken ¢cocuklarin ve evcil hayvanlarin robotla aralarinda
glvenli bir mesafe bulundugundan emin olun.

Bu Urlin yalnizca ev ortamindaki zemin temizligi igindir. Dig mekanlarda, zemin harici ylizeylerde veya
ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

Guc¢ kablosu zarar goérir veya koparsa kabloyu kullanmayi derhal birakin ve satis sonrasi servisle
iletisime gecin.

Robotu, koruyucu bariyeri olmayan zemin Uzeri asma alanlarda kullanmayin.

Robotu bas asadi cevirip koymayin. LMS kapagini, robot kapagini veya tamponu robot tutup tasimak icin
kullanmayin.

Robotu, ortam sicakliginin 0°C'nin tzerinde ve 40°C'nin altinda oldugu ortamlarda kullanin. Zeminde sivi
veya yapiskan madde olmadigindan emin olun.

Robotu kullanmadan énce takilip cekilmemesi icin yerdeki kablolari toplayin.



Guvenlik Bilgisi

* Robotun ¢arparak zarar vermesini 6nlemek igin kirilgan ve kiiclik nesneleri yerden kaldirin.

* Bir nesneye takilip strtiklenmenin verebilecegdi zarardan kaginmak icin cihazi ¢alistirmadan 6nce bir
yere sabit olmayan nesneleri yerden kaldirin ve temizlik glizergahi Gzerindeki kablolari veya elektrik
kablolarini toplayin.

* Sag, parmak ve diger vicut bélgelerini robotun emici agzindan uzak tutun.

* Firca temizlik aracini gocuklarin erisemeyecegi bir yerde saklayin.

* Gerek durdugu, gerek hareket ettigi sirada ¢ocuklari, evcil hayvanlari ve diger nesneleri robotun Uzerine
bindirmeyin/koymayin.

* Robotu yanan nesneleri temizlemek igin kullanmayin. Robotu yanici veya kolay tutusabilen sivilari,
asindirici gazlari veya seyreltilmemis asit ya da ¢ézlici maddeleri toplamak i¢in kullanmayin.

» Sert veya keskin nesneleri stiptirmeyin. Cihazi tas, blyUk kagit pargalar veya cihazi tikayabilecek diger
malzemeler gibi nesneleri toplamak igin kullanmayin.

* Robot sliptirge temizligi ve bakimina baslamadan énce robotun kapali oldugundan ve sarj yanasma
noktasinin fige takili olmadigindan emin olun.

* Robotu veya sarj yanasma noktasini silmek icin nemli bez kullanmayin veya herhangi bir siviya maruz
birakmayin. Yikanabilir parcalar yerlerine takilmadan ve kullanilmadan énce tamamen kurutulmalidir.

* Robot nakledilirken kapali oldugundan ve mimkinse orijinal paketinde tutuldugundan emin olun.

 Lutfen bu Urint Kullanicr Kilavuzundaki talimatlara uygun bir sekilde kullanin. Bu triiniin uygunsuz
kullanimindan kaynaklanan kayip veya zararlardan kullanicilar sorumludur.
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Glivenlik Bilgisi

Piller ve Sarj

196

Uclinct taraflara ait pil, glic kablosu veya sarj yanasma noktasi kullanmayin. Yalnizca RCSO besleme
birimi kullanin.

Pili veya sarj yanasma noktasini kendi basiniza sbkmeye, onarmaya veya modifiye etmeye calismayin.
Sarj yanasma noktasini bir i1si kaynaginin yakinina koymayin.

Yanasma noktasinin sarj kontaklarini silmek veya temizlemek icin i1slak bez veya islak ellerinizi
kullanmayin.

Kullanilmis pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyac fazlasi piller uygun bir geri déniisim
tesisinde imha edilmelidir.

Robot uzun sire kullanilmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin ve serin, kuru bir yerde
saklayin. Pilin asirn derecede bosalmasini dnlemek igin robotu en az her 3 ayda bir tekrar sarj edin.
Bu Urln yalnizca yetkin teknisyenler veya satis sonrasi servis tarafindan degistirilebilecek piller igerir.



Guvenlik Bilgisi
Lazer Glvenlik Bilgileri
* Bu UrGndeki lazer sensor, Sinif 1 lazer Grlnleri igin [EC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021

Standardina uygundur. Kullanim sirasinda litfen dogrudan gézle temasindan kaginin.

SINIF 1 LAZER URUNU
TUKETICI LAZER URUNU
EN 50689:2021

ﬁ Yalnizca i¢ mekanlarda kullanim igindir

Kullanici kilavuzunu okuyun

Bu belgeyle, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLD43SA telsiz ekipman tiriiniin 2014/53/AB sayili Direktif ile uyumlu oldugunu beyan eder. AB uygunluk beyaninin tam
metnini su internet adresinde bulabilirsiniz: https://global.dreametech.com
Ayrintili e-kilavuz igin lUtfen tiklayiniz: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Uriin Genel Bilgileri

1. Glg / Temizleme Dugmesi

* Agmak veya kapatmak icin digmesini 3 saniye
basili tutun.

* Robot agildiktan sonra temizlige baslamak icin
basin

2. 00 Yanagma / Nokta Temizligi Diigmesi

* Robotu sarj yanasma noktasina geri géndermek
i¢in basin

* Nokta temizligi baslatmak i¢in digmesini 3 saniye
basili tutun.

Pil Durumu Gostergesi

 Surekli Yanan Beyaz: Temizlik tamamlandi

¢ Yanip Sénen Turuncu: Hata

* Yavas Yanip S6nen Beyaz: Pil glict dustk degilken
robot sarj oluyor

Not:
Robot temizlik yaparken veya sarj olmak lzere geri

donerken, tzerindeki herhangi bir diigmeye basarak robotu
duraklatabilirsiniz.
Cocuk Kilidi Dreamehome Uygulamasi araciliiyla

etkinlestirilebilir/devre disi birakilabilir.
. LMS Kapagi
. Lazer Mesafe Sensérii (LMS)
. Tampon
. Yanasma Sensorleri
3 Boyutlu Hat Lazer Sensori

. Sifirlama Dugmesi
Fabrika ayarlarini geri ylklemek icin 3 saniye basili tutun.
. Kablosuz internet Gostergesi

198
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10. Kapak

11.Toz Kutusu

12. Kenar Sensori

13. Su Haznesi

14. Hava Cikisi

15. Paspas Tertibati

16. Ugurum Sensorleri
17.Hali Sensori

18. Yan Fir¢a Uzatma Tertibati
19.Ana Tekerlek

20. Cok Yonlu Tekerlek

21. Sarj Kontaklari

22. Firca Muhafazasi

23. Ana Tekerlek

24. Ana Fircalar

25. Firca Muhafazasi Klipsleri

Sekil A-1

1. Toz Kutusu Klipsi
2. Filtre Klipsi
3. Filtre

Sekil A-2

Paspas Tertibati

1. Paspas Pedi Tutucusu

2. Serbest Birakma Klipsleri
3. Paspas Pedi

4. Paspas Pedi Eklenti Alani

Sekil A-3

Su Haznesi

1. Su Girig Agzi Kapagi
2. Su Girig Agz
3. Serbest Birakma Klipsi

Sekil A-4

Sarj Yanasma Noktasi

1. Sinyal Alani
2. Sarj Kontaklari
3. Gug Baglanti Noktasi

Sekil A-5



® Evinizin Hazirlanmasi

1. Temizlige baslamadan 6nce lutfen sabit

durmayan, kirilabilir, degerli veya tehlikeli esyalari

ortadan kaldirin, robotun takilarak, gizerek veya
vurarak hasar vermemesi igin yerdeki kablolari,
giysileri, oyuncaklari, sert nesneleri veya keskin
nesneleri kaldirin/dizenleyin.

2. Temizlige baslamadan 6nce, robotun gtivenli ve
sorunsuz bir sekilde ¢alismasi igin merdivenlerin
kenarlarina fiziksel bir engel koyun.

3. Temizlenecek odanin kapisini agin ve mobilyalari
kendi yerlerine koyarak daha fazla alan agin.

4. Robotun temizlenmesi gereken alanlari

kagirmasinin éniine gegmek igin robotun 6niinde,

bir esikte, koridorda veya dar yerlerde durmayin.

Not:

Robotu ilk kez galistirdiginizda engel cikarabilecek seyleri
zamaninda kaldirmak icin temizlik yaparken robotu takip
edin.

Tas, celik bilye ve oyuncak pargalari gibi sert nesneleri
veya insaat atigl, cam kirndi veya civi gibi keskin nesneleri
stipirmeyin, aksi takdirde zemin izilebilir.

@® Kullanmadan Once

1. Sarj Yanasma Noktasini Yerlestirin ve Bir Elektrik

Prizine Baglayin

Sarj yanasma noktasini, etrafi mimkun oldugunca
aclk ve kablosuz interneti iyi ceken bir yere

yerlestirin. Sekilde gosterildigi gibi yeterli alan birakin

ve tarali alandaki nesneleri kaldirin. Gug kablosunu
sarj yanagma noktasina takin ve prize baglayin.

Not:

e Sarj yanasma noktasini dogrudan giines 1s1g1 alan bir yere
veya diger objelerin sinyali engelleyebilecegi bir yere
yerlestirmeyin ctink{ bu robotun sarj yanagma noktasina
dénmesini engelleyebilir.

Su lekelerinin ahsap zeminleri veya halilari islatmasini

engellemek icin sarj yanasma noktasinin seramik veya
mermer zeminlere yerlestirilmesi énerilir.
2. Robotu $Sarj Edin
Robotu yerlestirirken, robotun altindaki sarj
kontaklarini sarj yanasma noktasinin sarj kontaklari
ile hizaladiginizda robot otomatik olarak agilir ve sarj
olmaya baslar. Robot tamamen sarj olduktan sonra,
robot ve sarj yanagsma noktasi tzerindeki durum

gostergeleri 10 saniye slreyle yanar ve ardindan
séner.

Not: Robotu ilk kez kullanmadan 6nce tamamen sarj etmeniz
onerilir. Pil tkendigi igin robot acilamadigi takdirde robotu
sarj etmek Uzere sarj yanasma noktasina kendiniz baglayin.

Sek. C-1-Sek. C-2

® Dreamehome

1.

Uygulamasi ile Baglanti

Dreamehome Uygulamasini indirin

Uygulamay! indirmek ve ytiklemek icin robot
Gzerindeki QR kodunu taratin veya uygulama
magazasinda "Dreamehome"u arayin.

Not:

2.

Yalnizca 2.4 GHz kablosuz internet desteklenir.

Uygulama yaziimindaki glincellemeler nedeniyle, gercek
islemler kilavuzdaki yonergelerden farkli olabilir. Lutfen
glincel uygulama strimine dayal olarak talimatlari izleyin.

Cihazi ekleyin

Dreamehome uygulamasini acin, "Baglanmak igin QR
kodunu tara"ya dokunun ve cihazi eklemek icin ayni
QR kodunu robotta tekrar tarayin. Kablosuz internet
b?glantlsml tamamlamak igin lutfen talimatlan
izleyin

Not:

Kablosuz interneti sifirlamak igin 2. adimi tekrarlayin ve
ardindan kablosuz internet baglantisini tamamlamak icin
ekrandaki talimatlari izleyin.

Cihaz ev Wi-Fi agina basariyla baglandiktan sonra
6denmemis faturalar veya elektrik kesintileri gibi
sorunlardan kaynaklanan ag kesintileri durumunda,

ilgili sorunlarin giderilmesiyle sorunsuz bir kullanici
deneyimi saglamak igin strekli olarak yeniden baglanmayi
deneyecektir.

Cihazi kablosuz internet agindan ayirmak icin robot
stiptrgenin Gzerindeki Sifirlama Dugmesini 3 saniye basili
tutun.

® QR Kodu
@ Sifirlama Dugmesi

® Kablosuz internet Géstergesi

.

Yavas yanip sonme: Baglanacak
Hizli yanip sénme: Baglaniyor
Acik: Baglandi
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@ Kullanim

Robotu agmak igin gti¢ diigmesini 3 saniye streyle
basili tutun. Glig gdstergesi yanmalidir. Robotu

sarj yanasma noktasina yerlestirin, robot otomatik
olarak agilmali ve sarj olmaya baslamalidir. Robotu
kapatmak igin robotu sarj yanasma noktasindan
uzaklastirin ve gl¢ diigmesini 3 saniye sireyle basili
tutun.

Hizli Harita Cikarma

Ad ilk kez yapilandirdiktan sonra, hizli bir sekilde

bir harita olusturmak igin uygulamadaki talimatlari
izleyin. Robot, temizlige baslamadan harita ¢ikarmaya
baslayacaktir. Robot sarj yanasma noktasina
dénduginde, haritalandirma islemi tamamlanmig
olup harita otomatik olarak kaydedilir.

Temizligi Baslat

Robot agildiktan sonra temizlige baslamak igin gti¢
diigmesine basin. Robot dogru bir sekilde bir rota
cikarir, kenarlari ve duvar énlerini sistematik bir
sekilde temizler, ardindan kapsamli bir is icin her
odayi S seklinde bir desen izleyip temizleyerek isi
tamamlar.

Not: Robotun temizlige sarj yanasma noktasindan baslamasi
onerilir. Robot temizlenirken sarj yanasma noktasini hareket
ettirmeyin. Boylece robot sarj yanagma noktasina sorunsuz bir
sekilde donebilir.

200

Duraklatma/Uyku

Robot ¢alisirken herhangi bir diigmeye basarak
robotu duraklatabilirsiniz. Robotun duraklama suresi
10 dakikayr astigi takdirde otomatik olarak uyku
moduna geger. Robot tzerindeki tim gostergeler
kapanir. Robot tzerindeki herhangi bir digmeye
basarak ya da uygulamayi kullanarak robotu
uyandirabilirsiniz.

Not: Robot duraklatilip sarj yanasma noktasina yerlestirildigi
takdirde gecerli temizlik islemi sona erer.

Temizlige Otomatik Olarak Devam Etme

Pil gok azaldigi takdirde robot sarj olmak igin
otomatik olarak sarj yanasma noktasina déner. Uygun
pil seviyesine kadar sarj olduktan sonra, heniiz
tamamlanmamis olan temizlik gérevlerine kaldigi
yerden devam eder.

Not: Bu islevi kullanmak igin lutfen uygulama iginde agin.

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

Robot Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna

ayarlandiginda robotun temizlige kaldigi yerden

devam etmesi engellenir. DND modu, fabrika

ayarlarinda varsayilan olarak devre disidir. Uygulama

Gzerinden DND modunu etkinlestirebilir veya DND

siresini degistirebilirsiniz. DND siresi, varsayilan

olarak 22:00-8:00 olarak ayarlanmistir.

Not:

¢ Programlanmis temizlik gorevleri DND siresi boyunca
normal bir sekilde yerine getirilir.

« DND stresi sona erdikten sonra robot temizlige kaldig
yerden devam eder.

Nokta Temizligi

Robot beklerken (O diigmesini 3 saniye basili
tutarak nokta temizligi modunu etkinlestirebilirsiniz.
Bu modda, robot etrafindaki 1,5 x 1,5 metrekarelik
alani temizler ve nokta temizligi tamamlandiginda
baslangi¢ noktasina geri doner.

Robotu Tekrar Baslatmak

Robot yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamazsa
cihazi zorla kapatmak igin gic digmesini 10 saniye
basili tutun. Ardindan robotu agmak icin glic
digmesini 3 saniye basili tutun.



Paspaslama islevini Kullanma

Not: Daha iyi bir temizlik etkisine ulasmak icin ilk paspaslama
seansina baslamadan 6nce zeminlerin en az U¢ kez
stpurulmesi onerilir.

1. Serbest birakma klipsine bastirarak su haznesini cikarin.

2. Su giris agzi kapagini cikarin, hazneyi suyla doldurun,
ardindan kapagi sikica kapatin.

Not:

« Deterjan veya dezenfektan kullanmayin.
* Su haznesinin esnemesine neden olabileceginden su
haznesini sicak suyla doldurmayin.

3. Paspas pedini islatip fazla suyu sikin. Paspas pedini sekilde
gosterildigi gibi takin.

4. Su haznesini ve paspas pedi tutucusunu sekilde gosterildigi
gibi geri yerlestirin ve klik sesi duyulacak sekilde yerlerine
oturtun. Temizligi baslatmak icin glic digmesine basin veya
uygulamayi kullanin.

7 .
< Kiik

Not:

« Paspas fonksiyonunun halilar Gzerinde kullaniimasi
onerilmez.

« Uygulamayi kullanarak paspas pedi islaklik seviyesini
ihtiyaca gore ayarlayin.

5. Robot siipurge temizlikten sonra sarj olmak igin

dondugunde, serbest birakma klipslerine bastirarak paspas

pedi tutucuyu gikarin ve kif veya koku olusmasini dnlemek

icin paspas pedini temizleyin.

Not:

¢ Paspas pedini her kullanimdan sonra yikayin ve kirli su
haznesini diizenli olarak bosaltin.

¢ Paspaslama yapilmadiginda paspas tertibatini ¢ikarin.

Sekil E-1
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@ Rutin Bakim

Robotun dlizgtin galismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim igin uygulamadaki aksesuar kullanimi boliimine veya asagidaki tabloya bakilmasi énerilir.

Parca Bakim Siklig Degistirme Suresi Parca Bakim Sikligi Degistirme Suresi
Her kull d
Paspas pedi er kutlanimdan Her 3-6 ayda bir 3 boy:uflu hat lazer
sonra sensoru
Ana firgalar Her 6-12 ayda bir Hali sensérii
Toz kutusu filtresi 2 haftada bir — Ayda bir kez
Her 3-6 ayda bir Ugurum sensérleri
Yan firga
Tampon
Sinyal alani /

Robotun alt kismi

Sarj kontaklari

Toz kutusu
Cok yonlu tekerlek Ayda bir kez /
— Ana tekerlekler Gereken siklikta
Kenar sensori . .
temizleyin
Lazer mesafe sensori Su haznesi

(LMS)

Not: Degistirme sikligi, robotu kullaniminiza bagli olacaktir. Ozel kosullar nedeniyle
istisnai bir durum meydana geldigi takdirde parcalar degistirilmelidir.
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Paspas Modi

1. Su haznesini ve paspas pedi tutucusunu ¢ikarin.
2. Paspas pedini ¢ikarip yalnizca suyla temizleyin ve
yerine takmadan 6nce tamamen kurutun.

3. Haznedeki suyu bosaltin. Su haznesini yalnizca
suyla temizleyin ve yerine takmadan énce
kurumaya birakin.

Not: Su haznesini dogrudan giines isigina maruz birakmayin.

4. Su akisl yavasgsa veya esit degilse su giris agzi
kapadindaki hava deligini temizleyin.
Sekil F-1

Ana Fircalar

1. Firca muhafazasi klipslerini ige dogru bastirarak
firca muhafazasini ¢ikarin ve firgalar kaldirarak
robottan ¢ikarin.

2. Fircalar sekilde gosterildigi cekip cikarin. Fircalara
dolasmis saglari uygun temizlik araciyla temizleyin.
Firgalari temizledikten sonra saglam bir sekilde
ana firca tutucusuna takin ve yerlerine oturtun.

7z .

< Klik

Not: Yaralanmayi 6nlemek icin ana firgalar ¢ekip cikarirken

dikkatli olun.

3. Gosterilen oklar yukari bakacak sekilde, ana firga
tutucusunu asagiya dogru egik bir sekilde yuvalara
yerlestirin.

4. Firga muhafazasinin 6n ucunu yuva ile hizalayin,
asagiya dogru egik bir sekilde yerlestirin ve
ardindan bastirin yerine oturtun.

Sekil F-2

Yan firganin vidalarini bir tornavidayla sokin,
fircadaki saclari temizleyin ve fircayi geri takin.

Sekil F-3

Cok Yonlu Tekerlek

Not:

« Ufak tornavida gibi bir aletle ¢ok yonli tekerlegin aksini ve
lastigini ayirin. Asin guc kullanmayin.

o Cok yonlu tekerle@i akan suyun altinda yikayip tamamen
kuruduktan sonra geri takin.

Sekil F-4

Toz Kutusu ve Filtre

1. Robot kapagini agin ve klipse bastirarak toz
kutusunu cikarin.

2. Toz kutusu filtresini ¢ikarin ve toz kutusunu
bosaltin.

3. Filtrenin sepetine hafif¢e vurarak kirleri gikarin.
Not: Hasar gérmemesi icin, filtreyi bir firgayla, parmakla veya
keskin nesnelerle temizlemeye calismayin.

4. Toz kutusunu ve filtreyi yerlerine takmadan énce
suyla yikayin ve tamamen kurutun.

Not:

o Toz kutusunu ve filtreyi yalnizca temiz suyla yikayin.

Deterjan kullanmayin.
« Toz kutusunu ve filtreyi tamamen kuruduktan sonra

kullanin.

Sekil F-5

Robot Sensorleri

Robot sensérlerini, asagidaki sekilde gosterildigi gibi
yumusak ve kuru bir bezle silin:
1. Lazer Mesafe Sensorii (LMS)

2. 3 Boyutlu Hat Lazer Sensoru

3. Yanasma Sensorleri

4. Kenar Sensoru

5. Ugurum Sensorleri

6. Hali Sensori

Not: Nemli bez, robot i¢indeki ve sarj yanasma noktasindaki
hassas parcalara zarar verebilir. Temizlik sirasinda lttfen kuru
bir bez kullanin.

Sekil F-6

Sarj Kontaklari ve Sinyal Alani

Sarj kontaklarini ve sinyal alanini yumusak ve kuru bir
bezle temizleyin.

Sekil F-7

Robot, yliksek performansli lityum iyon pil takimi igerir.
En uygun pil performansini muhafaza etmek Uzere
lutfen gUnlik kullanim igin sarjin yeterli oldugundan
emin olun. Robot uzun stre kullanilmayacaksa kapatin
ve kaldirin. Sarjin asiri bosalmasindan kaynaklanacak
zarari 6nlemek igin robotu en az her t¢ ayda bir
yeniden sarj edin.
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Sorun giderme

Sorun

Cozim

Sorun

Cozim

Robot agilmiyor.

Pil azalmis. Robotu sarj yanasma noktasinda yeniden sarj
edip tekrar deneyin.

Pilin sicakligi cok dustik veya gok yuksek. Robot
stiptirgenin 0°C'den yiiksek ve 40°C'den duisiik sicakliktaki
ortamlarda kullanilmasi énerilir.

Robot sarj olmu-
yor.

Sarj yanasma noktasi glice bagli olmayabilir, lUtfen

gl¢ kablosunun her iki ucunun da dogru sekilde takili
oldugundan emin olun.

$arj yanasma noktasi Uzerindeki sarj kontaklari ile robot
arasindaki temas zayif olabilir, lUtfen sarj kontaklarini
temizleyin.

Robot kablosuz
internete bagla-
namiyor.

Kablosuz internet ag sifresi yanlis olabilir. Kablosuz internet
aginiza baglanmak igin kullanilan sifrenin dogru oldugunu
kontrol edin.

Robot 5 GHz Kablosuz internet baglantisini desteklemiyor.
Robotun 2.4 GHz Kablosuz internet baglantisina bagli
oldugundan emin olun.

Kablosuz internet sinyali zayif. Robotun, kablosuz internet
kapsami iyi olan bir alanda oldugundan emin olun.

Robot yapilandirilmaya hazir olmayabilir. Lutfen
uygulamadan ¢ikip yeniden giris yapin ve talimatlari takip
ederek tekrar deneyin.

Robot sarj ya-
nagma noktasina
dénemiyor.

 Sarj olmak igin donduigu yolda engel olabilir, drnegin kapi
kapali olabilir.

Sarj yanasma noktasinin guic baglantisi kesilmis veya
istasyon robot orada degilken yerinden oynatilmis olabilir.
Latfen sarj yanasma noktasini gtic kaynagina baglayin veya
robotu sarj olmasi igin sarj yanagsma noktasinin izerine
yerlestirin.

$arj yanagma noktasi etrafinda cok sayida engel var. $arj
yanasma noktasini daha acik bir alana yerlestirin.

Robotu yerinden oynatmak kendini yeniden
konumlandirmasina neden olabilir, yeniden konumlandirma
basarisiz olursa tekrar bir harita olusturacaktir. Robot, sarj
yanasma noktasindan ¢ok uzaktaysa kendi basgina otomatik
olarak geri donemeyebilir; bu durumda robotu sarj yanasma
noktasina manuel olarak yerlestirmeniz gerekmektedir.

Sarj yanagma noktasinin sinyal alanini silerek toz veya
kalintilari giderin.

Robot, sarj
yanasma
noktasinin éniinde
takili kaliyor ve
istasyona geri
dénemiyor.

Robotun takilmasini énlemek igin sarj yanagma noktasinin
her iki tarafinda veya éntinde yeterli alan olup olmadigini
kontrol edin.

Sarj yanasma noktasinin 6niindeki zemin asiri islak ise
robot kayabilir. Asiri islaksa tekrar denemeden 6nce fazla
suyu temizleyin.

Sarj yanasma noktasinin farkl bir yere tasinmasi ve tekrar
denenmesi onerilir.

Robot kapanmiyor.

Robot sarj olurken kapatilamaz. Robotu sarj yanasma
noktasindan uzaklastirmaniz ve ardindan kapatmak igin gli¢
dugmesini 3 saniye basili tutmaniz 6nerilir.

Robot 1. adim uygulanarak kapatilamadigi takdirde robotu zorla
kapatmak icin gl digmesini 10 saniye basili tutun. Sorun
devam ederse lUtfen satis sonrasi servis ile iletisime gegin.
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Sorun giderme

Sarj hizi dustik.

Robotu belirtilen araligin disindaki sicakliklarda
calistinrsaniz sarj hizi otomatik olarak yavaslayarak pil
omrund uzatir.

Hem robotun hem de sarj yanasma noktasinin sarj
kontaklar kirli olabilir, lGtfen kuru bir bezle silin.

Robot ¢aligirken
guraltu artiyor.

Toz kutusu filtresinin tikali olup olmadigini kontrol edin.
Tikallysa temizleyin veya degistirin.

Ana fircalara veya toz kutusuna sert bir nesne sikismis
olabilir. Sert nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa
clkarin.

Ana fircalar veya yan fir¢a birbirine dolanabilir. Yabanci
nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa cikarin.
Emme modunu Standart veya Sessiz'e getirin.

olduktan sonra
temizlige kaldigi
yerden devam
etmiyor.

Sorun Cozim Sorun Cozim
* Pil azaldiginda robotun tamamen sarj olmasi yaklasik 6 « Robotun Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna
saat surer. Robot sarj ayarlanmadigindan emin olun; bu, temizligin kaldigi

yerden baslatilmasini engeller.

Siz robotu sarj yanasma noktasina kendiniz yerlestirdikten
veya uygulama ya da {3 diigmesi tizerinden robotu sarj
olmaya génderdikten sonra robot temizlige kaldigi yerden
devam etmez.

Su haznesinden
su gelmez veya
yalnizca ¢ok az
geliyor.

Su haznesinin iginde su olup olmadigini kontrol edin.
Su giris agzi kapadi Gzerindeki hava deligini temizleyin.
Kirlendigi takdirde paspas pedini temizleyin.

Paspas pedinin ve paspas pedi tutucusunun kullanici
kilavuzuna uygun bir sekilde dogru takildigindan emin
olun.

Robot, belirlenen
rotayi takip
etmeden hareket
ediyor.

Robot kullanilmadan 6nce glig kablolari ve terlikler gibi
nesneler diizenlenmelidir.

Islak kaygan yuzeylerde calistirma ana tekerlegin kaymasina
neden olabilir. Robotu kullanmadan 6nce islak alanlarin
kurutulmasi dnerilir.

Robot tzerindeki 3 boyutlu hat lazer sensoriinii temiz ve gorus
alanlarini agik tutmak igin temiz, yumusak bir bezle silin.

Robot,
temizlenmesi
gereken odalari
atliyor.

Temizlenecek odalarin kapilarinin agik oldugunu kontrol
edin.

Odanin kapisinda 2 cm'den yiiksek bir esik olup olmadigini
kontrol edin. Robot ytiksek esiklere veya basamaklara
tirmanamaz.

Temizlenecek odanin 6nlindeki alan islak veya kaygan olup
robotun kaymasina ve anormal galismasina neden olabilir.
Latfen robotu kullanmadan 6nce yeri kurutmaya galigin.

Robot arizall. * Robotu kapatin ve ardindan yeniden etkinlestirin.

Robot artik

verimli temizlik * Toz kutusu dolu. Litfen temizleyin.

yapmiyor ve « Filtre bloke oldu. Lutfen temizleyin.

arkasinda toz * Ana firalara yabanci bir nesne takildi. Lutfen temizleyin.
birakiyor.

Robot

programlanmig * Robotun pil seviyesi dusiik. Robotun pili en az %15
temizligi olmadikga planlanmis temizlik baslamayacaktir.
yapmiyor.
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Sorun giderme Teknik 6zellikler

Robot
Sorun Cozim
Model RLD43SA
Robotu sarj Sarj Suresi Yaklagik 6 saat
yanasma X . Nominal Voltaj 144V=
noktasinda * Robotu tam olarak sarj olduktan sonra sarj yanagsma
birakmak zaten noktasinda birakmak ¢ok az elektrik ttketir ve en uygun Nominal Giig 75 W
tam olarak sarjli pil performansini korumaya yardimci olur.
. el Calisma Frekansi 2400-2483,5 MHz
ise gl¢ tuketir
mi? Maksimum Cikis Giici <20 dBm
o ) o Bu ekipmanda, normal kullanim kosullari altinda anten ile kullanicinin viicudu
Daha fazla destek igin bizimle https://global.dreametech.com tzerinden iletisime arasinda en az 20 cm’lik mesafe olmalidir.
gecebilirsiniz. ——— _ .
Sarj Edilebilir Lityum lyon Pil Takimi
Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominal Voltaj 144V ===
Anma Kapasitesi 4,8 Ah
Standart Kapasite 5,2 Ah 74,88 Wh

Ana istasyon/Sarj Yanasma Noktasi

Bekleme modunda gi¢ tiiketimi: < 0,5 W (robot siipiirge ana istasyondan/sarj
yanasma noktasindan ayrildiktan sonra 15 dakika iginde)

Robot Siipiirge ve Ana istasyon/Sarj Yanasma Noktasi

Ag bekleme modunda giig tiiketimi: < 2 W (Robot stipiirgenin pil takiminin
tamamen sarj olmasindan sonraki 20 dakika iginde.)

Bekleme modunda giig tiiketimi: < 0,5 W (Robot stipiirgenin pil takiminin
tamamen sarj olmasindan sonraki 20 dakika iginde.)
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Teknik ozellikler

Model RCSO
Nominal Giris 100-240 V~~50/60 Hz 0,5 A
Nominal Cikis 198V=1A

207



Pillerin Cikarilmasi ve

imhasi

Uriindeki lityum-iyon pil, cevreye zararli maddeler
icerir. Pili atmadan 6nce, yetkin teknisyenler

tarafindan ¢ikarilmasini saglayin ve uygun bir geri
déntsiim tesisinde imha edileceginden emin olun.

— cihaz iskartaya ¢ikarilmadan &nce pilleri
¢ikarilmalidir;

- piller ¢ikarilirken cihaz sebeke elektriginden ayrilmis
olmalidir;

- pil, gtivenli bir sekilde imha edilmelidir.

DIKKAT:

Pili gikarmadan &nce, gl kablosunu ayirin ve pili
olabildigince fazla tuketin.

intiyac fazlasi piller uygun bir geri déntisiim tesisinde
imha edilmelidir.

Patlama risklerinin 6niine ge¢mek icin yiiksek
sicaklikli ortamlara maruz birakmayin.

K&tu kosullar altinda, pilden sivi sizabilir. Temas
meydana gelirse ilgili bolgeyi suyla yikayin ve tibbi
yardim alin.
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Cikarma Kilavuzu:

1. Robotu ters gevirin, uygun bir aletle robotun
arkasindaki vidalari sokin ve ardindan kapadi ¢ikarin.

2. Pili cikarmak igin pil ile PCB karti arasindaki
baglanti uglarini gikarin.

WEEE Bilgileri

X

Bu semboll tasiyan tiim trinler elektrikli
ve elektronik cihaz atigi (2012/19/AB sayili
direktifteki anlamiyla WEEE) kapsaminda
olup siniflandirlmamis ev atiklariyla
karistirilmamalidir. Bunun yerine, atik
cihazinizi, atik elektrikli ve elektronik
cihazlarin geri donusturilmesi igin hukimet
veya yerel yetkililer tarafindan belirlenmis
olan toplama noktasina teslim ederek insan
sagligini ve gevreyi korumalisiniz. Dogru
imha ve geri donlstm, cevre ve insan
sagligi tzerindeki olasi olumsuz sonuglarin
engellenmesine yardimci olacaktir. Bu tur
toplama noktalarinin konumu, sartlar ve
kosullart hakkinda daha fazla bilgi almak
icin lutfen montaj yetkilisiyle veya yerel
yetkililerle iletisime gegin.



Théng tin an toan

Dé tranh bi dién giat, hda hoan hodc thuang tich do st dung thiét bi sai quy cach, vui long doc ky hudng
dan st dung trudc khi st dung thiét bi va gilr lai dé tham khao sau nay.

Han Ché St Dung

Khéng dé tré em dudi 8 tudi cling nhu nhitng ngudi cé khiém khuyét vé thé chat, gidc quan, tri tué
hodc han ché vé kinh nghiém hodc kién thiic sit dung sdn phdm nay ma khéng co sy gidm sat ca cha
me hodc ngudi giam hd dé dam bao van hanh an toan va tranh moi rai ro. Khong dé tré em thuyc hién
cong viéc vé sinh va bao tri ma khéng cé sy giam sat.

Khéng dé tré em choi vai san phdm nay. Gitt khoang cach an toan gilta tré em va vat nudi véi ro-bot
trong qué trinh ré-bét hoat déng.

San phdm nay chi dung dé lau san trong méi trudng gia dinh. Khéng st dung sadn pham nay ngoai trdi,
trén cac bé mat khong phai san hodc trong méi trudng thuong mai hodc céng nghiép.

Néu day ngudn bi hdng hodc dut, hay ngiing st dung ngay ap tuc va lién hé véi bd phan dich vu hau
mai.

Khéng stt dung ré-bét & khu vic cao hon mat dat ma khéng cé hang rao bao ve.

Khong dat ro-b6t & tu thé 1on ngugce. Khong st dung nap LDS, ndp ré-bét hodc bd gidm chan lam tay
cam cho ro-bét.

St dung ré6-bot trong méi trudng co nhiét do xung quanh tir trén 0°C dén dudi 40°C. Dam bao khéng
c6 chét 16ng hodc chat dinh trén san.

Nhat gon moi loai day cap trén san trudc khi sit dung ro-bot dé ngan ro-bot kéo L& day cap trong khi
lam sach.
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Thoéng tin an toan

210

Loai bd cac vat dung nhoé hodc dé va khoi san nha dé ro-bét khong va vao va lam héng cac vat dung
do.

Dé& tranh bi kéo |& [am hu hong hodc tén hai, hay don sach moi vat khéng ¢ dinh khdi san va thao day
cap hodc day ngudn ndm trong 16 trinh lau don trudc khi van hanh thiét bi.

Khéng dé tdc, ngon tay va cac bd phan cd thé gan 16 hut caa ro-bot.

D3t dung cu vé sinh la chi ngoai tdm vdi cua tré em.

Khéng dat tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao [én trén ro-bét bat ké ro-bét dang diing yén hay
di chuyén.

Khéng stt dung ro-bot dé vé sinh bat ky dé vat dang chay nao. Khéng st dung ré-bot dé hut chat long
dé& chay hodc dé bat ltfa, khi n mon hodc axit hodc dung méi chua pha loang.

Khong st dung thiét bi dé hut cac vat cliing hodc sic nhon. Khéng st dung thiét bi dé hat cac vat nhu
d4, manh gidy 18n hodc bat ky vat dung nao cé thé lam tac may.

DPam bao rang ro-bét da tat va rat phich cdm clia dé sac trudc khi vé sinh hoc tién hanh bao tri.
Khéng dung khan uét dé lau hodc dung bat ky chat ldng ndo dé rifa ro-bét va dé sac. Can phai lam kho
hoan toan cac bod phan cé thé rita dugc trudce khi ldp dat va st dung cac bd phan nay.

DPam bao tat ro-bét khi van chuyén va dé trong bao bi déng géi ban dau néu con.

Vui long st dung san pham nay theo hudng dan trong Hudng dan st dung. Ngudi dung tu chiu trach
nhiém néu cé bat ky tén that hodc hu hdng ndo phéat sinh do st dung san phdm sai cach.



Théng tin an toan

Pin va Sac

Khéng st dung bat ky pin, day nguén hodc dé sac clia bén thi ba nao. Chi st dung thiét bi véi bo
nguén RCSO.

Khéng tu y théo rdi, stta chita, hay stfa déi pin hodc dé sac.

Khéng dat dé sac gan ngudn nhiét.

Khéng dung khan uét hodc tay uét dé lau hodc lam sach cac diém tiép xuc sac cla dé.

Khéng thai bo pin cl sai cach. Pin khéng dung phai dugc loai bd tai mét cd s tai ché thich hop.
Néu khong st dung ro-bét trong thsi gian dai, hay sac ddy pin, sau dé t&t va bao quan & ngi kho réo,
thoang mat. Sac lai r6-b6t it nhat mét 1an mdi 3 thang dé tranh viéc xa pin qua muc.

Chi cac ky thuat vién cé trinh dd hoac dich vu hé trg sau ban hang maéi cé thé thay thé pin trong san
pham nay.
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Thoéng tin an toan

Thoéng tin an toan laser

« Cam bién laser trong sadn phdm nay dap Ung Tiéu chudn IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021
danh cho san pham laser Loai 1. Vui long tranh tiép xuc truc tiép bang mét véi cdm bién trong qua trinh
sUr dung.

SAN PHAM LASER LOAI 1
SAN PHAM LASER NGUGI TIEU DUNG
EN 50689:2021

ﬁ Chi st dung trong nha

Doc hudng dan st dung

B&ng van ban nay, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tuyén bé loai thiét bi vo tuyén RLD43SA tuan tha Chi thi 2014/53/EU. Xem toan van tuyén bé tuan tha EU theo dia
chi: https://global.dreametech.com
Dé xem hudng dan dién tif chi tiét, vui long truy cap https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ T6ng Quan Vé San Pham

1. Nut Nguén / Lau don

+ Nhan gitf trong 3 giay dé bat hodc tét

» Nhan dé bat dau lau don sau khi bat ro-bét

2. 03 NGt tram sac / Lau don tap trung

» Nhan dé dua ro-bét trd lai dé sac

* Nhén va gitr trong 3 gidy dé bit dau ché do lau

don tap trung

Dén béo trang thai nut

» Mau trdng: Da vé sinh hoac don dep xong

» Mau cam nhap nhay: L&i

» Mau trdng nhay cham: R6-bét dang sac khi nguén

pin khéng & muic thap

Luu y:

o Nhé&n b4t ky nut nao trén ro-bdt dé tam ding khi ro-bét
dang lau don hodc quay lai dé sac.
C6 thé bat/tat Khoa tré em trén Ung dung Dreamehome.

. N&p LDS

. Cam bién khoang céch laser (LDS)

Bé giam chan

. Cam bién dé sac

. Cam bién laser vach 3D

. Nut dat lai

Nh&n gilt trong 3 gidy dé khoi phuc cai dit géc
. Deén bao Wi-Fi

10. Ndp

11. Hoép chita bui

12. Cam bién canh bén

13. Khay chifa nuéc

O, 0NO AW

14. L6 thoat khi

15. Cum lau nha

16. Cam bién chdng rgi
17.Cam bién nhan dién tham
18. Cum ndi chdi bén
19.Béanh xe chinh

20.Banh xe da hudng

21. Diém Tiép Xuc Sac
22.Khung bao vé chéi
23.Bénh xe chinh

24. Chéi chinh

25. Céc kep khung bao vé chéi

Hinh. A-1

Hop chira bui

1. Chét gén hop chira bui
2. Chét bo loc
3. BO loc

Hinh. A-2

Cum lau nha

1. Gia dg gié lau san
2. Kep nha

3. Gié lau san

4. M&t gén gié lau

Hinh. A-3

Khay chita nugc

1. N&p 15 nudc vao
2. L6 nudc vao
3. Kep nha

Hinh. A-4

1. Khu vyc truyén tin hiéu
2. Diém Tiép Xuc Sac

3. Céng nguén

Hinh. A-5
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® Thu don nha cira

1. Trudc khi lau san, vui long cat nhitng mén dé
rai rac trén san, hang dé va, dé vat gia tri hodc
c6 kha ndng gay nguy hiém. Déng thsi thu don
day cap, d6 chdi, vat cling va cac vat sac nhon
ra khdi m&t dat dé tranh lam vudng ré-bét hodc
bi va cham gay trdy xudc, va dap, hu hdng san
pham.

2. Trudce khi lau don, hay d&t rao chan vat ly 8 mép
cau thang dé dam bao ro-bét van hanh an toan
va tran tru.

3. M@ clfa phong can lau don va xép dé dac vao
dung ché dé cé nhiéu khéng gian hon.

4. Khéng diing phia trudc ro-bét, bac ctfa, hanh
lang hodc nhiing nai chat hep dé tranh viéc ro-
b6t khéng nhan dién dugc khu vuc cén lau don.

Luu y:

Khi van hanh ré-bét [an dau tién, hay di theo khi ré-bdt
lam sach dé kip thdi loai bd moi chudng ngai vat.
Khéng dé ro-bét hat cac vat cling nhu da, bi thép, cac
manh dé chai hodc cac vat sdc nhon nhu phé thai xay
dung, manh kinh v& va dinh, néu khéng cé thé lam tray
xudc san nha.
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@ Trudc khi st dung

1. Dat Dé sac va Két ndi vdi 6 cdm dién

D&t dé sac & vi tri thoang nhéat cé thé véi tin hiéu
Wi-Fi tét. Chita dU khoang tréng nhu trong hinh va
loai bd moi vat dung trong viing té béng. Cam day
ngudn vao dé sac va cadm vao 6 dién.

Luu y:

o Khong dit dé sac 8 khu vuc cé anh séng mat trdi chiéu
truc tiép hodc nai cac dé vat khac cé thé chan tin hiéu, vi
diéu nay c6 thé can tra ro-bét quay trs lai dé sac.

o Nén dat dé sac trén san gach hojc san d4 cam thach dé
tranh vét nudc ti san gb hodc tham.

2. Sac Ro-bét

Khi d3t r6-b6t, hay can chinh cac diém tiép xuc sac
& dusi cling clia r6-bét véi cac diém tiép xdc sac cla
dé sac, ro-bét sé ty dong bat va bat dau sac. Sau khi
ro-bot da sac day pin, dén bao trang thai trén ro-bét
va dé sac sé sang trong 10 phut réi ma dan.

Luu y: Ban nén sac ddy ré-bét & lan dau st dung. Khi khang
thé bat ro-bét lic pin da can kiét, hay tu két néi ro-bét véi dé
sac dé sac.

Hinh. C-1-Hinh. C-2

® K&t néi véi ting dung
Dreamehome

1. Tai ing dung Dreamehome

Quét ma QR trén ro-bot hodc tim kiém
"Dreamehome" trong clta hang Ung dung dé tai va
cai dat ung dung.

Luu y:

o Chi hb trg Wi-Fi 2,4 GHz.

« Do phan mém (ing dung cé cac ban nang c&p nén hoat
dong thuc té c6 thé khac véi huéng dan trong huéng dan
st dung nay. Vui long lam theo hudng dan dya trén phién
ban Ung dung hién tai.

2. Thém thiét bi

Mg Ung dung Dreamehome, bam ' Quet ma QR dé
két néi" va quét lai m3 QR do trén ro- b6t aé thém
thjét bi. Vui long {am theo I8 nhac dé hoan tat két
néi Wi-Fi.

Luuy: ,

o DE dat lai Wi-Fi, hay l&p lai budc 2 réi lam theo 18i nhac dé
hoan t4t két néi Wi-Fi.

Sau khi da két néi thanh céng véi mang Wi-Fi gia dinh,
thiét bj sé tu dong c8 gang khéi phuc két néi néu mang
bi gidn doan do c4c sy ¢ nhu mét dién ho3c chua thanh
toan cudc. Viéc nay gitip dam bao thiét bi hoat dong 6n
dinh va ngudi dung cé trai nghiém lién mach khi mang
dugc khoi phuc.

DéE ngét két néi thiét bi khdi mang Wi-Fi, nhdn va gilt nat
Reset trén ro-bét trong 3 giay.

® Ma QR

@ Nut dat lai

® Deénb&oWi-Fi

* Nh&p nhay cham: S3p dugc két ndi

* Nh&p nhay nhanh: Dang két néi

* Bat: Da két ndi



@ Cach st dung

Nhén va gilt nat ngudn trong 3 gidy dé bat ro-bét.
Dén bdo nguén sé sang. Dt ro-bdt 1én dé sac, ro-
bét sé tu dong bat va bat dau sac. Dé tt ro-bét, hay
di chuyén ro-bét ra khoi dé sac va nhan va gitt nat
nguén trong 3 giay.

Thiét lap ban dé nhanh

Sau khi dinh cau hinh mang |4n dau tién, hay lam
theo hudng dan trén ting dung dé nhanh chéng thiét
lap ban d6. Ro-bdt sé bat dau lap ban dé ma khong
lau don. Khi r6-bét quay trd lai dé sac, qua trinh lap
ban d6 da hoan tit va ban dé sé dugc luu ty dong.

Béat Dau Lam Sach

Nhan nut dé nguén bét dau lau don sau khi bat ré-
b6t. R6-b6t sé vach ra 16 trinh chinh xac, lau don
theo phudng phép doc theo céc canh va tudng, sau
d6 hoan tat bang viéc lau don tiing phong theo hinh
chit S dé dam bao lau sach triét dé.

Luu y: R6-b6t nén khai hanh ti dé sac trudc khi lau don.
Khéng di chuyén dé sac trong khi ro-bdt dang lau don. Diéu
nay dam bao réng ré-bét quay trd lai dé sac mot cach mugt
ma.

Tam diing/Ngu

Khi r6-bét dang chay, nhan nut bat ky dé tam ding.
Néu ré-bét bi tam diing hon 10 phut sé ty dong
chuyén sang ché dé ngu. Tat ca dén béo trén ro-
bét sé tt. Nhan nut bat ky trén ré-bét hodc st dung
ing dung dé danh thiic ro-bét.

Luu y: Néu r6-bét dang tam diing, khi dua vé dé sac thi
nhiém vu lau don gan nhat sé két thuc.

Ty ddng tiép tuc lau don

Néu pin qud yéu, ro-bét sé tu dong quay trd lai dé
sac dé sac. Sau khi sac dén muc pin thich hdp, ro-
b6t sé tiép tuc cac cong viéc lau don dang da.

Luu y: Dé st dung chiic ndng nay, vui long mé trong Ung
dung.

Ché dd Khéng lam phién (DND)

Khi ro-b6t dugc dét & ché do Khong lam phién (DND),

r6-bét sé ngling qué trinh tiép tuc don dep. Ché do

DND bi t&t theo m&c dinh géc. Ban cé thé sif dung

ing dung dé bat ché dé DND hodc chinh slfa khung

gi8 DND. Khung gié DND madc dinh tir 22:00 gid

dém-8:00 gid sang.

Luu y:

« Cac nhiém vu don dep da (én lich vAn sé& dugc thuc hién
nhu thudng trong khung gid bat ché dé DND.

o Ro-b6t sé tiép tuc lau don tif vi tri da ding lai sau khi két
thac ché do DND.

Ché d6 lau don tap trung

Khi r6-b6t dang & trang thai dgi, nhan va gitt nat O
trong 3 giay dé bat ché dé lau don tap trung. G ché
d6 nay, ro-bét lam sach khu vuc hinh vuéng xung

quanh cé dién tich 1,5 x 1,5 mét va quay trd lai diém
xuat phét sau khi hoan t4t ché d6 lau don tap trung.

Khai dong lai r6-bét

Néu ré-bét ngiing phan héi hodc khong thé tét,
nhan va gitt nit ngudn trong 10 gidy dé budc tét ro-
bét. Tiép d6, bdm va gilt nit nit ngudn trong 3 giay
dé bat lai ro-bét.
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S dung Chuic nang lau

Luu y: Khuyén nghj nén hat bui it nhét ba lan trudc 1an lau
dau tién dé dat hiéu qua lau don tét han.

1. Nhan kep nha dé thao ngan chia nudc.

2. Thao ndp cap nudc, d6 ddy nudc vao khay chifa va déng
chat nép.

Luu y:

o Khéng stf dung chét tdy rita hodc chat khit trung.

o Khoéng dé nudc néng vao khay chita nudc vi cé thé lam
khay chtfa nudc bi cong vénh.

3.Lam 4m gié lau san va vat kiét nudc. Tién hanh 1&p gié lau

san nhu minh hoa trong sa dé.

4. Lp lai khay chita nudc va gia dé gié lau san nhu trong

hinh cho d@én khi chiing khdp vao dung vi tri. Nhdn nat nguén

hoac stf dung Uing dung dé bat dau lau don.

7 "

< Tach

Luuy:

¢ - Khdng nén stf dung chic nang lau d8i véi tham.

e S dung Ung dung dé diéu chinh d6 &m gié lau san theo
nhu céu.

5. Khi robot quay lai sac sau khi lau don, hdy nhan kep nha dé

thao gia dd gié lau san va vé sinh gié lau san dé tranh ndm

méc hodc mui hoi.

Luuy:

o RUa gié lau san sau méi l&n st dung va thudng xuyén dé
hét nudc chua st dung trong khay chita nudc.

e Thao cum gié lau san khi khong lau.

Hinh. E-1
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@ Bao dudng dinh ky

Cac bo phan

Dé dam bao ro-bét ludn & tinh trang tét, ban nén tham khao cach st dung phu kién trong (ing dung hodc bang sau dé bao dudng dinh ky.

B6 loc hép chura bui

Chéi bén

2 tudn mot lan

lan

3 dén 6 thang mét lan

Khu vuc truyén tin hiéu

Diém tiép xuc sac

Bénh xe da hudng

Cam bién canh bén

Cam bién khoang cach
laser (LDS)

Méi thang mét lan

Cam bién nhan dién tham

Cam bién chéng roi

Bo gidm chan

Mat bén dudi ctia ro-bot

Mbi thang mét lan

Hop chita bui

Banh xe chinh

Khay chtfa nudc

V& sinh khi can thiét

B phan Tan suat bao tri Théi gian thay thé B6 phan Tan suét bao tri Théi gian thay thé
Gié lau san Sau méi lan st dung | 3 dén 6 thang mot lan Cam bién laser vach 3D
Chéi chinh 6 dén 12 thang mot

Luu y: TAn suét thay thé sé tuy theo cach ban stf dung ré-bét. Néu xay ra trusng
hdp ngoai |& do hoan canh dic biét thi ban nén thay thé cac bo phan.
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Khay chifa nudc va gié lau

—_

. Thao khay chtta nudc va gia da gié lau san.
2. Théo va vé sinh gié lau san chi b&ng nudc, sau dé
dé kho hoan toan trudc khi lap lai.

3. D6 nudc trong khay chda ra ngoai. Chi lam sach
khay chita bang nudc va dé kho tu nhién trudc khi

14p lai.
Luu y: Khéng dé khay chita nudc tiép xuc truc tiép véi anh
néng mét trdi.
4. Néu dong nudc chay cham hodc phan bé khéng
déu, hay veé sinh 16 thong khi trén ndp cap nudc.

Hinh. F-1

Chéi chinh

1. Nh&n céc kep khoa khung bao vé chéi vao trong
dé thao khung bao vé chéi réi nhac chéi ra khai
ro-bét.

2. L&y cac chéi ra nhu trong hinh. Si dung dung cu
vé sinh di kém dé g& tét ca toc réi dinh vao chéi.
Sau khi lau don, nhén cac chéi chac chan vao gia
d8 chéi chinh téi khi chiing vao dung vi tri.

< Tach

Luu y: Can than khi L8y cac chdi chinh ra dé tranh bj thuong.

3. Theo cac mdi tén in hudng lén trén, ldp gia d& chéi
chinh vao cac khe theo hudng nghiéng xudng dudi.

4. Can chinh phia trudc cta khung bao vé chéi khép
vdi khe, l&p theo hudng nghiéng xuéng dudi, réi
nh&n khung vao dung vi tri.

Hinh. F-2

Théo chéi bén bang tuéc ng vit, don sach téc khdi
chéi réi van lai. .
Hinh. F-3
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Banh xe da hudng

Luu

. Dxng dung cu nhu tuéc nd vit nhd dé tach truc va l6p ctia
banh xe da hudng. Khong diing luc qua manh.

e V& sinh banh xe da hudng dudi voi nudc chay va l&p lai
sau khi khé hoan toan.

Hinh. F-4

Hop chira bui va bé loc

1. M8 nép ré-bdt va nhan vao chét déthao hop chia
bui.

2. Théo bd loc hop chita bui réi d6 bui trong hop
chtra bui.

3. G6 nhe vao gid loc clia bo loc dé loai bd bui ban.
Luu y: Khéng ¢ lam sach bd loc béng ban chai, ngén tay
hojc vat sdc nhon dé tranh hu héng.

4. Rtta hop chifa bui va bd loc bang nudc réi dé kho

hoan toan trudc khi l&p lai.

Luuy: .

e Chi rtta hop chifa bui va bé loc bang nudc sach. Khéong su
dung bét ky chét tdy rua gi.

o Chi stf dung hop chita bui va bd loc khi da khé hoan toan.

Hinh. F-5

Cam bién ctia ro-bét

Lau cam bién cuia ré-bst béng vai mém va kho nhu
trong hinh dudi day:

1. Cam bién khoang cach laser (LDS)

2. Cam bién laser vach 3D

3. Cam bién dé sac

4. Cam bién canh bén

5. Cam bién chéng roi

6. Cam bién nhan dién tham

Luu y: Vai udt c6 thé lam hang cac bo phan nhay cam bén
trong ro-bét va dé sac. Vui long st dung vai kho dé vé sinh.

Hinh. F-6

Piém tiép xtic sac va Khu vuc truyén tin hiéu

Lam sach cac diém tiép xUc sac va khu vuc truyén
tin hiéu bang vai khd mém.
Hinh. F-7

R6-b6t st dung b pin lithium-ion hiéu suét cao.
Pam bao sac day pin dé st dung hang ngay nham
duy tri hiéu suat t6i uu cda pin. Néu khéng st dung
trong thdi gian dai, hay t&t nguén va cét ré-bst & noi
thoang mat. D& tranh gay hu hong do hét pin qua
lau, hay sac ro-bét it nhat ba thang mét Lan.



Bién Phap Xur Ly

Van dé

Bién Phap XU Ly

Khéng bat dugc
ro-bét.

Pin yéu. Sac lai cho ré-bét trén dé sac réi thi lai.

Nhiét d6 pin qua thap hodc qua cao. Nén st dung ro-bét
trong mai trudng cé nhiét d6 xung quanh ti trén 0°C dén
dudi 40°C.

Sac ro-b6t khéng
Vao.

Dé sac chua dugc cédm dién, vui long dam bao c&m ca hai
dau day nguén clia dé sac dung céch.

Néu tiép xtc gitfa cac diém tiép xuc sac trén dé sac va ro-
bé&t kém, vui long vé sinh cac diém tiép xtc sac.

Robot khéng thé
quay trg lai dé
sac.

L6i di quay lai dé sac bi chan, vi du: clfa déng.

DéE sac bi ngat dién hoic bi di chuyén khi ré-bét khong cé
& d6. Vui long két néi dé sac véi ngubn dién hoic dat ro-
bét lén trén dé sac dé sac.

Qua nhiéu vat can xung quanh dé sac. D&t dé sac tai khu
vuc thoang hon.

Di chuyén ré-bét cé thé khién ré-bét phai tu dinh vi lai va
tao lai ban dé néu dinh vi khéng thanh cong. Néu 8 qua xa
dé sac, ro-bét khong tu quay lai dugc va khi d6 ban can
d&t tha cong ro-bét 1én dé sac.

Lau khu vuic truyén tin hiéu trén dé sac dé loai bd bui hodc
manh vun.

R6-b6t khong két
néi dudc véi Wi-
Fi.

Mat khdu mang Wi-Fi khdng chinh xé&c. Dam bao nhap
ding mat khau st dung dé két néi véi mang Wi-Fi.
R6-b6t khdng hé trg két ndi Wi-Fi 5 GHz. Dam bao da két
néi ré-bét véi mang Wi-Fi 2,4 GHz.

Tin hiéu Wi-Fi yéu. Dam bao r6-bét dang & trong khu vuc
c6 vling pht séng Wi-Fi tét.

R6-b6t ¢ thé chua s&n sang dé thiét lap c&u hinh. Vui
long thoét ra va vao lai ing dung, sau dé thif lai theo
hudéng dan.

R6-b6t bi ket phia
trudc dé sac va
khéng quay lai
dugc dé sac.

Kiém tra xem c6 du khong gian & hai bén ho3c ding trudc
dé sac hay khéng dé tranh cho ro-bét khong bi chan
dudng.

Ré6-b6t cé thé bi trugt néu khu vuc san phia trudc dé sac
qué &m udt. Néu vay, hay lam sach lugng nudc thia trudc
khi thtr lai.

Ban nén di chuyén dé sac dén moét nai khac va thi lai.

Khong tét dugc
r6-bot.

Khéng thé tat ro-bét khi dang sac. Ban nén di chuyén ré-
b6t ra khoi dé sac, sau d nhan va gitt nit nguén trong 3
giay dé tit ro-bot.

Néu khong thé tat ro-bét bang cach thuyc hién budc 1,
nhan va gitf nit ngudn trong 10 gidy dé budc tat ré-bét.
Néu van khong tat dudc, vui long lién hé véi dich vu hé trg
sau ban hang.
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Bién Phap Xur Ly

Van dé

Bién Phap XU Ly

T6c do6 sac cham.

Mét khoang 6 gid dé sac ddy ro-bét khi pin yéu.

Né&u van hanh ré-bét & khoang nhiét dé ngoai muc quy
dinh, t6c do sac sé tu déng cham lai dé kéo dai tudi tho
cua pin.

Céc diém tiép xuc sac trén ca ro-b6t va dé sac c6 thé bi
ban, vui long lau bing vai kho.

R6-b6t khong
tiép tuc don dep
sau khi sac.

Dam bao khéng dit ro-bét & ché d6 Khong lam phién
(DND) dé tranh ro-bét khong thé tiép tuc lau don.
R6-b6t sé khong tiép tuc lau don sau khi ban ty dua ré-
bét vao dé sac hay diéu khién ro-bét dé sac théng qua
Ung dung hodc nut bam () .

R6-b6t ngay mot
6n khi dang hoat
doéng.

Kiém tra xem b loc hdp chita bui cé bi tdc khong. Néu co,
hay vé sinh hoac thay bo loc.

Vat ciing cé thé méc vao chéi chinh hoc hop chita bui.
Kiém tra va loai bd moi vat cing.

Chéi chinh hodc chéi bén cé thé bi réi. Kiém tra va loai bo
moi vat la.

Chuyén ché d6 hut sang Tiéu chuin hodc Yén tinh.

Khéng cé hoac
chi c6 it nudc
chay ra tur khay
chifa nudc.

Kiém tra xem cé nudc bén trong khay chiia nudc khéng.
Lam sach 16 théng gi6 trén nut chan khay chita nudc.
Lam sach gié lau san néu bi ban.

Ban can dam bao réng gié lau san va gia da gié lau san
dugc l4p dung theo Hudng dan st dung.

Ré-bét di chuyén
khoéng theo 16
trinh da dinh.

Nén thu don cac d6 vat nhu day ngubn va dép di trong
nha trudc khi st dung ré-bét.

Bé mit tran uét co thé khién banh xe chinh bj tron trugt.
Nén lam kho tat ca nhitng ndi 4m uét trudc khi st dung
ro-bét.

Lau cam bién laser vach 3D trén ro-bét béng vai sach va
mém dé chung ludn sach sé va khong b can tra.

Ro-b6t b 16i.

Tét r6-bét va kich hoat lai.

R6-b6t bd qua
cac phong cén lau
don.

Hay dam bao mg clta cac phong cén lau don.

Kiém tra xem bac clia cé cao han 2 cm hay khéng. Ro-bét
khong thé tréo qua bac clra hoic bac thang cao.

Vi tri trudc clta phong cén vé sinh c6 thé 8m uét, tron trugt
khién ro-bét trugt banh va hoat dong khéng binh thudng.
Vui long 1am khé san nha trudce khi st dung ré-bét.

R6-b6t khdng
con lam sach

hiéu qua hoac
dé lai bui.

Hoép chita bui da day. Lam sach hép chda bui.
B0 loc bi tic. Lam sach hop chifa buyi.
C6 di vat méc vao chéi chinh. Hay lam sach ching.

R6-bét khong
thyc hién don
dep theo lich
trinh.

Ro-b6t sdp hét pin. Ro-bét sé khong bat dau tinh nang
don dep theo lich trinh trif khi con it nhat 15% pin.
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Van dé Bién Phap XU Ly

Khi da sac day
pin, dé ro-bét
trén dé sac cé
t6n dién khong?

e Dé ro-bét trén dé sac sau khi sac day tiéu thu rat it dién
nang va cé thé gilp duy tri hiéu suét pin téi uu.

DEé dugc hd trg thém, hay lién hé véi ching t6i qua https://global.dreametech.com.

Théng sé ky thuat

Kiéu may RLD43SA
Théi gian sac Khoang 6 tiéng
Dién ap dinh muc 144V ==
Céng suét dinh muc 75 W

Tan suat hoat dong 2400-2483,5 MHz

Céng suét dau ra téi da <20 dBm

Trong diéu kién st dung binh thudng, can dé thiét bi nay cach &ng-ten va cd thé
ngudi dung it nhat 20 cm.

Bé pin lithium-ion c6 thé sac lai

Kiéu may R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
bién ap danh dinh 144V-="=

Dung lugng dinh mic 4,8 Ah

Céng suét phé bién 5,2 Ah 74,88 Wh

Tram sac da chiic ndng/dé sac

Tiéu thu dién ning & ché do chd: < 0,5 W (trong vong 15 phut sau khi ro-bét rsi
tram sac da chuic n&ng/dé sac)

R6-bGt va tram sac da chiic nang/dé sac

Tiéu thu dién ning & ché do chd cé két ndi mang: < 2 W (Trong vong 20 phut
sau khi b6 pin ctia may hat bui ré-bét dugc sac day.)

Tiéu thu dién ning & ché do chd: < 0,5 W (Trong vong 20 phut sau khi bo pin cta
may hut bui ro-bét dugc sac day.)
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Théng s6 ky thuat

Pé sac

Kiéu may RCSO

BDau vao dinh mic 100-240 V~~50/60 Hz 0,5 A

Cong suét dau ra

dinh mutc 198V=IA
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Thao bd va Xt ly pin

Pin lithium-ion tich hgp c6 chlia cac chat nguy hiém
cho maéi trudng. Trudc khi thai bo pin, hay dam bao
viéc thao pin do céc ky thuat vién cé trinh do thuc
hién va thai bo tai mot cd sd tai ché thich hgp.

- Ban cén thao pin ra khai thiét bi trudc khi vit bo;
- Thiét bi phai dugc ngét khéi nguén dién chinh khi
thao pin;

- Pin phai dugc xU ly an toan.

THAN TRONG:

Trude khi thao pin, hay ngat nguén dién va st dung
cang nhiéu pin cang tét.

Pin khéng dung phai dudc loai bd tai moét ca sa tai
ché thich hgp.

Khéng dé pin tiép xuc véi méi trudng nhiét 6 cao
dé tranh nguy ca chay né.

Néu quéa lam dung, chat 1dng cé thé bi ro ra khai pin.

Néu khéng may tiép xdc, xa dudi nudc va diéu triy
té.

2, X 2
Hudéng dan thao:
1. Lat ngudc ro-bét, dung dung cu thich hgp dé thao
cac vit 8 mat sau cla ro-bét réi thdo ndp.
2. Rut phich c&m cac cuyc gitta pin va bo mach PCB
dé thao pin.

Théng tin Rac thai Thiét bi dién va
Dién tr (WEEE)

Tat ca cac san phdm mang biéu tugng nay
ﬂ déu la chéat thai thiét bi dién va dién tu
(WEEE theo chi thi 2012/19/EU) khéng nén
trén [&n véi rac thai sinh hoat chua dugc
phan loai. Thay vao dé, ban nén bao vé stc
khoe con ngusi va méi trudng bang cach
giao thiét bi thai bé ctia minh cho diém thu
gom dugc chi dinh dé tai ché chat thai thiét
bi dién va dién tu, dudc chi dinh béi chinh
pht hodc chinh quyén dia phudng. Viéc
thai bo va tai ché dung cach sé gilp ngan
nglia cac hau qua tiéu cuc tiém &n déi véi
moi trudng va suic khde con ngudi. Vui long
lién hé véi don vi l&p dat hodc chinh quyén
dia phuong dé biét thém thong tin vé dia
diém cling nhu cac diéu khoan va diéu kién
cla cac diém thu gom nay.



JauamuANUUAIAAY

Vv

wWaviandgumsiiiaWihdos Wind ndamsuiaduiinmnmsidinsovadalimingay TUsadwaiianmsidnuagie
a:l8ymnauliiason uaztfiuliialdnluanan

gaaaalunsiunin

- inegsini 8 U waymmafifianuuansaumuesume Ussanduda afideya wiauszaumsainsonnussiin
himstonandaii 1a EJIZJIG]SUFH‘S@LLHQ'IF]WOLLN‘Vi‘SE)l}J‘Uﬂﬂ‘SE]\‘lL‘WE)T‘VILLuTQﬂmi‘l’n\ﬂuUaaﬂﬂﬂLLamLWE)ﬁaﬂLa%l\‘lmm
\dodla q fiorwfntu hudnrhanuazaiauaztigeinuning lifigaua

. WuAnEUAUNERANAT aseFautilulvAnuLa:dnTiRsag e nviusuRTus e ivaanAy Tuuasfiviuous
Marinnu

- wanAnAllg msumshanuazaanulutuwhidy vuldnunaroude vuiuiililiiu vieTuumndisgvse
QRN

- wamylidemensonalviyalinuriufilazfinsathgusmsnaenmsuny

- wnuldvusuituuinufieywilossiuiusulny hifideAnunedoeiuionly

. vhuvusudndumu nuldrasou LDS Mllavususd wiaiuswlufisudmsuviugus

. viugudluamwinndonfiigaumaiinndaugeni 0°C uazmni 40°C srvasutiulehlufivoumamsaasvmilsn
Uy

. funyindasannaiudaulivusudiatosduliitiiAinmsanmuialaluvashanuazoin

223



tayamMuANUUAIAAY

224

ihdvvaufiiuszunmsefivinaldnsannniuiioUovAulilivsusdvulazasvanuidems

atouAuANUFymensadunsIsamsaln WihdeAnuioananniiu waznonayiadanioans lWuunud
MAnuazaanawlaldnu

Wulduny thile uazdiudu q vousumelivieandaunAuaurusue

unUsalafulvnuiialin

WunuLin dniliee vieduuaula q [uuvusud lihvususdeagiuniaindoufiimy
wulivugudhanuazoiningfimaulnl nulivususndvvoumaifibhinwiaingfisaWis Mufifignsannsau
wiansAnsaMmYhazmefilufimsiSouu

wnugaingudumsafinu uldgunsallumsifiving wu Aoufiu nsamuiulne wioduvauln q fiorevhliigunsal
ARBTY

asvaoutiuilsivugudlnaguanaauanuriunsaiwaandauranuatoiansatigusnwm

ot o enBanioihenta 9 iaduviuguduauriunsd i fuduideheanuazonldsovgarhivuiaiindou
Anonauazdnu

nsvaoutiLLlsIvuguslnoguvaiivhmsvudauasmadulutafuliuusseamribu

[
oo

WsalsuanAnrdimumuuahlugfiomstdnu glisevsulinsausaanugnidsniaanuidemela q filiatusn
mslEnansiaiilogiminzay



Qs

doyamuAnuUaansiy

LLUALADSLLAZAISY1SD

wulduumnes el viaurumnsaiwvasynnafiau Tonunuyasglu RCSO il
WMuNggUnoAUSNDU FauLBN NiaAALUATLUAIRDSHEDUYUNS (WM M ALY
« FMunaurunsWindduurauanusou

. muldindynnseiiofilynifarsornAnuao ANt JUHaNSHISAUDNUTUEISH TN
« ufiusLAdstAag N limMIN=aY MISTNLUALADET (Udaun1silsenus siAafimunzay

- mahilaTnuvusudilussznanu Winsauunmadidiu :1ntu Yawesauuanfvlufiudouazdu nsaviugusd
agdaynn 9 3 LHauliananlagamsmyusLUaALRDZIALAUIY

- wamfaAliussnauMeLuaLadsNaINsaagulalag i uniausnmsnauMsuIgLTiTY

225



JauamuANUUAIAAY

Vv

toyamnuUadnAguduLalyas
. BuwaflawasTundnAnriinsamumnnsyu IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 SMSUNSRAaUA
lawasAma 1 WWsananidsumsaudanuanmingnsessuingmsidnu
NARAALABaSAAE 1
namsarilaasdmsuluilnm
EN 50689:2021

L% amsuletuisuinu
L] swasemstsnu

ﬁwmﬁ}ﬁ Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. vaussmaiguasaiinguszian RLD43SA fuilulumudatadufi 2014/53/EU daanuatuanysaivogus:mea
mmaamﬂéawawawmwzﬂsﬂﬁasjmu“?‘iag‘éumaﬂﬁmﬁaiﬂﬁ: https://global.dreametech.com
Snsungabyaiufinvavafiadidnnsafind TWsaTufl https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

226



O MNHIUNIANAUN

1. Yuln/Un / MAnuazan

- ARl 3 Snfiio Uansoln

- AataFuhAnuaza AN AT AviuYLE

2. Ounduluiinriussaln/hanuazainawizyn

. naLfiadwuyufndulUAiuriun T

- AR 3 Indiie BumsrhAnuaaIARWIERA

Unlwuanvanmus:

« FumaieAn: msthanuazaIansomsTuLaS UL

- ddunwsy: Iindolawan

« unnzwsulludems: vugudmasnaiifiondenu
wusiaesltagTussdush

Ry

«  navulaflivuiueudiiionyatinsnluunefivugusinas
MAnuazansanaulumss

+ s:uvdentoviufnaansalauazUaciumateay

Dreamehome 16

. thAsau LDS

. LlBULBsIALERs RSy (LDS)

Auvy

. iBugasuYin

. Buasiawasuuutduaudin

. Unsidn

« AnANl 3 SnfiReAuAndumsaemmalsnnu

9. IWuanvanIu: Wi-Fi

10.¢hUm

11. adouLivElu

12. 1 BULBISASIVIVVDY

13. fufivihazain

© N O VAW

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

gouszuIgIMA

yagNu
1wBuosUovAumsnnnau
LBULBDSATINIUNSH
yAUszNDUAINLASH LUse AT
danan
douvunyusaufiAna
ANFUTANSVIS
finsaunUsundn

danan

wusanan
AaUmUauauUsy

sUA-1

AADMAURY

1. fdanndauiiuely
2. pausmnsou

3. NN
sUA-2

fatAvihazain

1. thdouidimind
2. goutkinihin
3. Aavdan

sUA-4

uriuns

1. Wufsudedauana
2. RINAUAaMSEI5
3. WASALISR

sUA-5

227




O MIALATIUVIUYIUAN

1. fourhAnuazan Wsadeduvoufilisiuae Wanzu
fiyar wioludunnaan uashAnuaameiALla

.

¢ vouidu Innuaundu uazvavfinuvuiuiiondnidea
MswuAu Gaviu nianszunnlnuusuduazmln
\inmsgeyLde

2. AsumsthAnuazain WinuuaeAufivoudulaiiotw
vugudrnnuldoduasniguaznuiu

3. [Waus:gviaufissrhAnuazanuaz W siwas i
iilataTiRufannty

4. viialauAulilivusudhifdnilufiidoshanuazain
agduaguinvuuud wialussdius:n Taumuiéiu wia

fiuau 9

LIETUTE

«dleldnuvugudfuadiusn Wiaumuviugusdlusau q vas
manuazarieMiansafiudvinuneiiowfatulsmnm

- dhugaingfiduvaude wu doufiu gnmdn uasBuduvavidu
wSauaviiau Wy vysAaaiy iwum uaznsy faufu orarhti
wduseyls

228

@ rouldunu

1. Muuriuvieinuazdonsdaduimsulnin

Nuuriuns lusmuminiltanhefiga s dutuls
BafiFeuauien Wi-Fi 7if duRufiiheliieanamun
uamtumn uasthingln q sanmAuinMALSIN
idguanyiinAuuvunse iWudndeuiinAuensuy
nIYWG:

- agmuurunsituuinaifiuauinadeuiulnynsuniolud
AfiTnndudedyana iWeumaoahiiusudliaunsandulud
wriun$awle

- ietevAulitifiasuthuuiulimse i linsuiWen uusihti
Nuurunspinvuiunssiowmioiuiusou

2 BI5IYUYUR

Wioneviusud Wdnsumewindudanmsndafidua

vouvu U RS AU S danmsmsauaauriumnsin

NAtiu viususlauasumsnslaySnluis naen

NPVULUARULS WLARITIUUNTUIUALAITLNSIW

ssfinaialunal 10 wifi ntduvuiag

winwwn: vouushinsvusudbiliuneufiessulinuduadousn

Wiouummesnuauaslimnsalnuvueudls WsaBausoviuyus

fuuriugsiwmynueuionuunines

5UTi C-1-9Ufi C-2

O Mautdousianuay
Dreamehome

1. aniilranuay Dreamehome

AuAuAIISTAAUUYUYUE N50AUM "Dreamehome”
fu App Store iaaniluaaLazRAMILDU
ENEIVTH

+ 5995U Wi-Fi 2.4 GHz winfu
« ifipwnnmsauinsalugansisiay MsaiumsesuIRuane g

nafmuushludfiof Wsarhmumuunhvosuaunasiuiagtu

2 viiugunsal

1WatoU Dreamehome LAz atmumm‘ﬁﬂmwawauma

LLa~aLLﬂuﬂ]a1ﬁﬂﬂLﬂﬂ)ﬂu‘uu‘ﬁuﬂuﬁaﬂﬂS\‘]LWE)L‘WNaUﬂSm

IUSI}]UQUHH’]NF‘“ Llummlwaauejﬂmswauma Wi-Fi

wNYIHG:

+ mindioumsiida Wi-Fi Wirhdidunaudl 2 iy mudmuuah
adugamsiausio Wi-Fi

+  wasmnguasaiifousiofiuiadatiy Wi-Fi ithudusauds gunsal
snnuGoudatniagusiafiavlunsdifiniaiienyavsin
Wionsnmndumehee 1wy Jamuiissnso iy e TigTalasy
Ustaumsalfiusuifiolnsatisnduaniuuns

« windavmsiamsifousogunsaininiatny Wi-Fi thnatu
SilauuvueusiAll 3 Tnf

OmoslAn

@UusiEn

®uananiu: Wi-Fi

-+ AEWEUH 9: MAvsonIsiiousia

+ AxN3URENSIALEY: Mdubousia

+ WUa: [WousauLd



O 35ms5iouu

AnulaTAANT 3 Infiio Uaviugus Iluansanuzms
houmsssaietiu NevuguFasuuLun SR iugud
AsWalaednTudifuazisumsyse madoumsUavuyud
Tighevusudoannauriunsdimuaz:nalula/UnAn
133w

a P <,

MIANGLLNUNLLUUTIAL

ndennmvuarasatsTuasausn Wirhmumuush
Tuuouieasuunuiiatusnis) vususdassuvhuwud
TnglirhAanuazan Waviususndulufiuundain assuiu
msvhunufivsiafranysaiuaziunuiiz:gaiuinlae Smluis

Budumsmanyuazan

aaduUa/Unaiaisumshanuazaandunaldavugus
AUYUAREMTUALTUN Y UL ANNAIAMNYDU
uazwioghudus:uu udduasedumshanuazan
urasviouluguuuugum S ietiulehildhanuazain
ag i

wngwe: uwuahWudasivususoanisiumennuriumssin

fauthAnuazain aghiadouhsuruns luunsfiusudmanhanu
a:010 uilh iiuls laivusudsndulufiuumnsatniadss

nyAHIATI/WALATDY

Wiavugudmahou aalulafldienyatins wn
YusudngatiAsIILAT 10 Wi ugusdsaigivunain
wn3aulnydnTulis Muanvamusiumuauuiusuis:Unan
anUuTaflduuvusuinioTouauiiaiUalnuviugus

ningwa: mavugudayluanusmyatinsILagnNaTUL
uhuns$ W aszuaumshanuazaindagiussdugaan

MANUADIAGDI R TN

manuanasmasdouiulu usudsndulufiurunsain
oy dnTulTRmahnMsyI$e naNNNSRIsAULUALADST
WAL UYUAREAIUINYIANUADIAGID

wINGLHE: MAsoumsonuATull Wsalatuuay

TnuamusuNIU (Do Not Disturb : DND)

iavugudgamadulnuaiusuniu (Do Not Disturb

: DND) Huzusia:galavAulbilinduinrianuazainso
Twua DND gnUaldnumumiBusunalsenu anamusa
uauiiio aTdnulnum DND #iaudTutienal DND

16 muAEusugIvIa DND s 22:00 - 8:00 u.
RIYLRER:

o unumAnuaamuimMuanaRsanaulumuuaslugnsty:

1231 DND )
« viugudvsiufiumsianuamoasenaimMalindemngina

DND Hugmnav

msﬁmnua:ammwu?n

iaviusudogtulnunsaras Wnatu O deld 3 Jufi
WaWaldnuinuamsihanuaanmzn Wwinuai
vugudehAnuazaaufisunsedimasuinsavinn
1.5 x 1.5 a5 Uinaulaysouvauvueudua:ndugan
Buduifiomsthanuazainiwizyalasaauns

MsTamsnyiuaus

mauguAngAnauaamsalansalals Winaly

Wa/Unmli 10 InfiiioteAutiviueudUamsyny
& g IS o 2 - N PR s . v

Naunadula/Unmall 3 TnfidiolUaviueus

229



TgaAdumsgu

ninwwn: vauushbinmsgaiuvuiuegelesmunsedauriims
giuafiusneimsAnuazaaldnafitu

1 AnAaUlanLiionanduiuioan
2 noashgauiuind i tudouasUaeh iy

RINYLAR:
o - o o % W

« wnuldnedananvsaihenzinge

»  ddnhsouavlumuifivin wsizaemnufiuvihdevels

3 yushgiuliminaua:dathauiAueen faduigiumudinans

Tugumw

4 BasuduAvihuasfAgamgRunduinimuiuantugunm su
Assfvdaniinf naduila/UanseTsuauiio Busdumsinanuazain
pan <

RINYWR:

« DiuushWldieigunsgiuuunsy
+  {GuauiiausuANuBuyRNEgNUMNGDIMS

5 iovusudnduimnsmaimahanuazaiaud) Wnanauvandon
enanfifamgiiuaen uashanuazanigiuiataviuban
wianaulifivuszaed

nNYWR:

. gadgiundemstinunnase uasnihililaldoanmadufiuih
1Wuussh

. naayAgiusanifiolildgiiu

sUE-1

230



@ msviguinvimusauuni

Fudu

olivusudogluanwi vauushWdededensiigunsaliasuTunauniomsss WdHmsumsigednwmuuns

Hudm AmnuAlumsiigesnv | sspznaimsidsu Fudu Anuitumsiigeinu | ssuznaamiswdsu
fgiu wasmstdnuusazase | na 3 fu 6 Hou T TR
wusanan 1A 6 {4 12 LHau
N . L BuisosnIRsunsy
MAsavUDInADAUEN 1A 2 UMW
1A 3 {4 6 LHau

wUsImMUIN WBusasUovAumsnnnau tiouazASy
AuAisudedeuann

AUYU
RINTUAIMSHISR /
douuunyUsaUAiAY ~ £ PIUAIUOIMUEUA

' LDUATASY /

BugesnsIvduLaU nduAuY
1Buasialasins=y: (LDS) N MmANUaz1aIN

donan . e

Sy
dufvihazain

winwe: ANuAtumsiagusiusgdumstinuvusuduosnn madidesaiuiniu
Waennaaumsaliiay ASWayuTud Nt

231



Tugamsgity

1. ﬂamﬁ\nﬁuﬁmmﬁﬁmﬁmﬁu

2. aammnwuaaﬂu,mmmwa*ammauuﬂmmmu
nnthudaliuiainnauiadon uiihuln

3. imhludufielu ianuazaiadufuihmediaimniu

LLa%ﬂi‘EﬂLmnnauumaniﬂmmm
wnnyLKe: UEHTVIEN lﬂU'H'Iﬂﬂl\lﬂ\i L& ﬂ‘[ﬂﬂ[ﬂi\l

4. mmhnagmsans:mshiahaus Wihanuazaing
mAUUEY LRI

sUF-1

LUsunan

1. ﬂmﬂﬁﬂﬁ]ﬂa\‘iﬁutl,tﬂ'i\‘ilﬁ‘lﬁm‘ful,ﬁ'aﬂaﬂﬁﬂiamu]i\‘i
RANDINUATNNUYAUUSIDDNNAWUYUSK

2. fuuusvoanmufiuanlugy Wulsedadufivmzay
liafmaauuAwuAuTuILUSI naaAhANUAz2IAL

Wouuwsui U Tugouldudsenaniuiuasunssiodi
pan <
winwweg: Msssins:TolumsiauusananasniiiaUosAumsuinidu

3. @eufilduvsimani ulusoulaebitssean Tnstign
ASALTUA UL

4. wwnngwawmuwuwa\‘mﬂsauuﬂswaﬂwm\iﬂu
dou atiuldaludnuasden udinatiind
sUF-2

uUsumud

AaALUseMuinyeanmelua AnuazaadunLfiay
uuulse niu duangnauiu
sUF-3

232

ADLUUNYUSIUTIANIY

RUYNG: )

- Tomseudio wu lumuadn IaueAWALAzENYNAD UL
nyusaufiAmy Wsassinssogoanusanaifiuly

- &wdsuvuvyusauiiamumuihazenn udldnauiiulmindsnn
ArhBiwiainud

sUF-4

fansauiLasAAduLAUEY

1 WathUavusududnanduiiionanndouiiuiu

2 nammAsavndouLiuluaan LAIPuMHuNMA
BRG]
3 Aay 9 wemnsauiovdnduanusa

WNYWRA: 9NN ANUAIAINSaNMYLUSY Thile WEauy
fiay adavAumsiinAnuideme

4 émna'é)\iLﬁuc',luu,a:rshﬂ'sa\imUﬁmzamuéuﬁm?ﬁuﬁﬂ

fousinen v

RUYNG:

- Avndeuifiudunassnsaumeihazaawiniu Muldnednavon
naUszAn

- Tgndeuifivdunazmnsaviisiaifloguasalimariiuivainud
iy

sUF-5

Baduasuauvusudlne s uunyui sumweog:
1 1BulwasIaLwasins:y: (LDS)

2 iwastatsasiuutaumuiis

3 WuLgasiyiu

4 1 BUIBDSATIINUVDU

5 1GulgasUauiunsnnnau

6 LEULEDSATIDIUNSY

wingwe: MiWgnainsnaseanudemeiudauusznoud
asdyndoumeluviususuazuriunsiwis Wsaldmnuumyuily
mshANuazIn

sUF-6

o

HHTHNNHH']SU'ISNL&!«WHYIS dadeysuind

MANUa: amﬁme‘mNam'smsma.ﬁumudﬂﬁaﬁwmﬁw
FUUALLAY

sUF-7

HURALADS

Augudfiyauunnoiafiyulosauls:ansnnguuss
aama'{u asvaoubiuilPuUARasTuAvSRag
m‘ms*ums’iv\nuﬂmuLwasnmﬂs.aﬂsmwmemasmﬂaﬂ
mﬂtutmumuwuaumﬂu?a nannu Wlauazih
TUifiu LwaﬂaunummLﬁamﬂammsmsmwmmﬂuIU
TUsamnserurusiogniosnn q auifiou



MsuAluldaum

Jeym EmsuAily Uy EmsuAly
. Lﬁum\‘iﬁmsumsnauamsmwnﬂucvmu 1wy Uszpgninay
. L . uuAAedh BsusLFULIYLO SN uazaasdnads . mumsoiw'anmmnmuaumamﬂlwﬂmsaﬂﬂLﬂaaummuaﬂuaum
Tiamnsaalinu - & o ALY W tEvsus? IuTmauuutmuua: Wsadausouriuns Auwmanetn
WuBusls + gunpfivauunARsIMERguAUTY vl TiTdusLTu nsan\muwmuutmumsﬂwLwammsmsa
AMWIIATDUNNYUNYNNAFDUFINT 0°C LAz 40°C - fidefinuaesau o wriugnseiwanafiuly Nneuriumseinluiun
vugusildansa IEN
AAUGUUNSWIE | - msiadeudevusudoahbivugududsusmumioimies uas
safeuuitmimamsnesumiotiduman mAYuuGaY
Wmauviumsininafiuiy ﬂuaumawlummsnnaumtmLaﬂ
- wrunSWhilAdoudatuuvradeie Wsansivaauiuilsih Tnednluih Sutunsedid ﬂﬂw”5‘3\“1\’“1491“513\“”4“14?51591“
Tiansnsn Ihdsulmymynfivaousmuagiogadound MYy
. . o . o . . X . LR TN TR NE Y] 1suuul,mumsa1mwauvmNuwsaa\iaﬂﬂsﬂ
HSVuYURATE + ATNGRTNINRALTONMSISFULLYIUNS W LU UG E
TUsaYh AN AR U HANISEED P - aswasuhiifufiisewariufmutuassunmhvasuriunssin
NP iataeAuliliviugusdgnue
[RATLEITEE
) o . . wuaumawaulﬂalmmnwumuwmLmumsvlwmsﬂmmnulu
Liannsanauin I
la maduuiu Misaasuihosndeuudasednasa
b - vauusthdeuriunsWiuAsuudiasednnsa
L L o « Tiansalavugudlatuasin fonse vauushideviugud
. sWaruAsat1y Wi-Fi lignda asasuliwilensiarunts ponuruns W atdunaduln / Uadntiduna 3 wifivie
\BauslafiulASany Wi-Fi yaunmgnsian vugusilivonln WaLATaN
. yiususlisousumsifousio Wi-Fi 5 GHz ns1vaauliudlehviusus LA3DY « wialiaunsaUavusudmudunoud 1 16 WinaUuUaladeli
, e d e I o 101u1mwaumu1]mvmaum magaaswuleym iﬂsmmmmama
viugusidausianu LaumdNUMSLIDNRD Wi-Fi 2.4 GHz PO —
Wi-Fi duman - &ryane Wi-Fi bilafiss aseaouliuileiniugudoytuiud . .
Ffideunna Wi-Fi 1a8gsuass1uiy « fauuanesivdstioalinausana 6 Hluetumsnsaviugus
o . P N , UL
- dusudawlinsaudmsumsmseva1 WsaoanuasdiuauTni R - - e -
. o ; i . + wnanlinuusuangungivenmilonadiefidivue ANuE
ALY apudnAsIMUAILLLD 91391 i i

Tumsnseetnanlavdnludtiiodnmgmsidnuuuanings
+ e o <. & . < ' <
- whFuTAMsHUoNIusuuAsuiun S Wovanysa Wsa
LEAMEYEN UYL

233




MsuAluldaum

Jeym EmsuAily Uy EmsuAly
- mswdsuhimasavvaundeutfiviugaunsal maly s
AUgUAYINIURA o P &
ANuaE vSD WALl B - UnususudUalinulnisnnase
A m e o . 1mﬂmﬂuuauLLU\1awmﬂaa'iuuﬂswanmanaamnuﬁu RFIPFDU Ui
Wndegealuyaen
e s uashinguivean
Huguamarinu e - R .
: «+ uUsananusaudsemudawRuiule nsvdauLaniing
wdanUaouoan , -
wasulnuamsgalumnasyuniaiiou MuuDIf i
% X Uszansamlums - ndowiudusiy WsarhaAnuazan
AISLAUTANGN 9 U aeinuassoawnuasAauldnuueus i 5 -+ insougnlaiy Wsarhamnazon
. co o 1 Ylmnuamam‘nsa . :uauLLﬂanUaauﬂmag‘quUswan WsarhAnuazaawIniy
vugusbitnaaun . mshouuuRuinAlendunshiidendndulna wushtnia Fathuanls
ULFUNIA usnaufiduntiuiedoulinuvusus )
fmunly - 1EAEUERSIARSIUULITUMNT AUNLEUAM M A:D10 Y Las
Wi iieWazo1auaslifidefinuig
vuauslimhany L i
. aswasubiuilius:giasieshmuazainUnoy [P - Vugudfiuummedeh msrhanua: ammumwumnf;;. 15w
Augudlimhany . mswaaunussmﬂrmawnnZvu ﬂUs~mwa\msaIu HUYUEH na vuusueudeuumnalinioagedulioy 15%
asoaviaufifnum TummsnumssmUs.mﬁsauuqumnaummmﬂumlm
1o} - Usnawihwisufierhanuazainenlynuazau v livugus
Aulnauasnnuiaunfle T\Jsmvmwufwumﬂau'ﬁumuﬁuwm
& 9
N mstvugustivu . T 5T
st tirham « asasubinilehbiladermvusudfulnuavusuniu WU S els - msfiovususilivuuriunss wa\‘mnﬂmsmmf{law{ ginn
RERRSH RIS (Do Not Disturb : DND) Sussrintiliianinsarnanuazernsiald NEuREa A wigadintioy uastissnvIUsansmnuuAARaiagtuanm
A=DINADUATLIL? « vugudehinduinvhanuazoandennfinanevusudimy nEBun fifian
IWURLADS . .
AULRYULIILWEadwusuAlUnSaruLaunsalu Y
. - aswasuhfithegmeludufiviviali Ansumsatduayuiiaiin WsafinAaisime https://global.dreametech.com
lifhhivasanyn + MAnuaIngMAUNINGauLANIILN
fafiurmsosanin - hAanuaadgiumaanysa
wigaiantioy - aswasuliuilehigiiuuazNgamgiulssumssinem

agngnsiaumugiomstinu

234




urius

U RLD43SA
nafumsyse Uszana 6 i
use AW 14.4V=—=
e 75 W
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Informasi Keamanan

Untuk menghindari sengatan listrik, kebakaran, atau cedera yang disebabkan oleh penggunaan alat yang
tidak sesuai, baca panduan pengguna dengan cermat sebelum menggunakan alat dan gunakan sebagai
referensi untuk masa mendatang.

Batasan Penggunaan

» Sebaiknya produk ini tidak digunakan oleh anak-anak di bawah umur 8 tahun atau orang yang
mengidap kelainan fisik, indra, intelektual, atau kurangnya pengalaman atau pengetahuan tanpa
pengawasan dari orang tua atau wali untuk memastikan pengoperasian yang aman dan menghindari
risiko apa pun. Pembersihan atau perawatan tidak boleh dilakukan oleh anak-anak tanpa pengawasan.

* Anak-anak tidak boleh bermain dengan produk ini. Pastikan anak-anak dan hewan peliharaan berada
dalam jarak yang aman saat robot beroperasi.

* Produk ini digunakan khusus untuk membersihkan lantai di lingkungan rumah. Jangan digunakan di luar
ruangan, atau di permukaan yang bukan lantai, atau di lingkungan industri atau komersial.

» Jika kabel daya rusak, segera hentikan penggunaan dan hubungi layanan purnajual.

* Jangan gunakan robot di area yang digantung di atas permukaan tanah tanpa penghalang sebagai
pengaman.

* Jangan letakkan robot secara terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot, atau bumper
sebagai pegangan robot.

* Gunakan robot di lingkungan dengan suhu sekitar di atas 0 °C dan di bawah 40 °C. Pastikan tidak ada
benda lengket atau cair di lantai.
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Il Informasi Keamanan
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Singkirkan kabel apa pun dari lantai sebelum menggunakan robot agar kabel tidak terseret saat robot
melakukan pembersihan.

Pindahkan barang yang mudah pecah dan barang kecil dari lantai agar robot tidak menabraknya dan
mengakibatkan kerusakan.

Untuk mencegah kerusakan atau bahaya yang disebabkan dari alat yang menyeret, bersihkan benda yang
kendur dari lantai, dan lepaskan kabel atau kabel daya di jalur pembersihan sebelum mengoperasikan alat.
Jauhkan rambut, jari, dan bagian tubuh lainnya dari lubang penyedot pada robot.

Jauhkan alat pembersih sikat dari jangkauan anak-anak.

Jangan letakkan anak-anak, hewan peliharaan, atau barang apa pun di atas robot, baik saat robot sedang
diam maupun bergerak.

Jangan gunakan robot untuk membersihkan benda yang terbakar. Jangan gunakan robot untuk mengambil
cairan yang mudah terbakar, gas korosif, atau asam pelarut murni.

Jangan menyedot objek yang keras atau tajam. Jangan menggunakan alat untuk mengambil objek seperti
batu, lembaran kertas yang besar, atau barang apa pun yang dapat menyumbat alat.

Pastikan robot dimatikan dan dok pengisian daya tidak tersambung ke listrik sebelum membersihkan atau
melakukan perawatan.

Jangan gunakan kain basah untuk mengelap atau cairan apa pun untuk membilas robot dan dok pengisian
daya. Bagian yang dapat dicuci harus benar-benar dikeringkan sebelum dipasang dan digunakan.
Pastikan robot dimatikan saat diangkut dan dimasukkan di kemasan aslinya jika memungkinkan.

Gunakan produk ini sesuai dengan petunjuk di Panduan Pengguna. Pengguna bertanggung jawab atas
kerusakan atau kerugian yang timbul dari penggunaan produk ini yang tidak sesuai.



Informasi Keamanan

Baterai dan Pengisian Daya

Jangan gunakan baterai, kabel daya, atau dok pengisian daya pihak ketiga. Hanya gunakan alat ini
dengan unit catu daya RCSO.

Jangan coba membongkar, memperbaiki, atau memodifikasi baterai atau dok pengisian daya sendiri.
Jangan letakkan dok pengisian daya di dekat sumber panas.

Jangan gunakan kain basah atau tangan basah untuk mengelap atau membersihkan kontak dok
pengisian daya.

Jangan buang baterai lama dengan cara yang tidak sesuai aturan. Baterai yang tidak diperlukan harus
dibuang di fasilitas daur ulang yang sesuai.

Jika robot tidak akan digunakan dalam waktu lama, isi dayanya hingga penuh, lalu matikan dan
simpan di tempat yang sejuk dan kering. Isi ulang daya robot setidaknya sekali setiap 3 bulan untuk
menghindari pelepasan daya baterai yang berlebihan.

Produk ini menggunakan baterai yang hanya boleh diganti oleh teknisi berkualifikasi atau layanan
purnajual.
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Il Informasi Keamanan

Informasi Keamanan Laser

* Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standar IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Hindari kontak mata langsung dengan laser ini selama penggunaan.
PRODUK LASER KELAS 1
PRODUK LASER KONSUMEN
EN 50689:2021

ﬁ Hanya untuk penggunaan dalam ruangan

Baca panduan operator

Dengan ini, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. menyatakan bahwa perlengkapan radio jenis RLD43SA memenuhi Pedoman 2014/53/EU. Teks lengkap deklarasi
kesesuaian Uni Eropa tersedia di alamat internet berikut: https://global.dreametech.com
Untuk perincian panduan elektroniknya, buka https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Ikhtisar Produk

1. Tombol Daya/Bersihkan
Tekan dan tahan selama 3 detik untuk menyalakan
atau mematikan
Tekan untuk memulai pembersihan setelah robot
dinyalakan
2. 03 Tombol Pembersihan Spot/Dok
Tekan untuk mengirim robot kembali ke dok
pengisian daya
Tekan dan tahan selama 3 detik untuk memulai
pembersihan spot
Indikator Status Tombol
 Putih Menyala: Pembersihan selesai
* Oranye Berkedip: Kesalahan
* Putih Bernapas: Robot sedang diisi daya saat daya
baterai tidak lemah
Catatan:
o Tekan tombol mana saja pada robot untuk menjeda
saat robot sedang melakukan pembersihan atau

mengembalikan ke pengisian daya.
Kunci Anak dapat diaktifkan/dinonaktifkan melalui Aplikasi

Dreamehome.
. Penutup LDS
. Laser Sensor Jarak (LDS)
. Bumper
. Sensor Dok
. Sensor Laser Garis 3D

. Tombol Atur Ulang
Tekan dan tahan selama 3 detik untuk memulihkan ke
pengaturan pabrik

e« 00 N O U1 A W

9. Indikator Wi-Fi

10. Penutup

11.Kotak Debu

12. Sensor Tepi

13. Tangki Air

14. Saluran Keluar Udara
15. Rakitan Pel

16. Sensor Antijatuh
17.Sensor Karpet

18. Rakitan Ekstensi Sikat Samping
19.Roda Utama

20. Roda Segala Arah

21. Kontak Pengisian Daya
22. Pelindung Sikat

23. Roda Utama

24, Sikat Utama

25. Klip Pelindung Sikat

Gbr. A-1

Kotak Debu

1. Klip Kotak Debu
2. Klip Filter
3. Filter

Gbr. A-2

Rakitan Pel

1. Penjepit Kain Pel

2. Klip Pelepas

3. Kain Pel

4. Area Pemasangan Kain Pel

Gbr. A-3

Tangki Air

1. Penutup Saluran Pengisian Air
2. Saluran Pengisian Air
3. Klip Pelepas

Gbr. A-4

Dok Pengisian Daya

1. Area Pemancar Sinyal
2. Kontak Pengisian Daya
3. Stopkontak

Gbr. A-5
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B @ Menyiapkan Rumah

Anda

. Sebelum pembersihan, singkirkan barang yang

mudah jatuh, rapuh, berharga, atau berbahaya,
dan rapikan kabel, pakaian, mainan, benda keras,
dan benda tajam di permukaan lantai agar tidak
tersangkut, tergores, atau terjatuh karena robot
sehingga menyebabkan kerugian.

. Sebelum membersihkan, letakkan penghalang

fisik di sudut tangga untuk memastikan robot
beroperasi dengan lancar dan aman.

. Buka pintu ruangan yang akan dibersihkan,

dan letakkan perabot sesuai tempatnya untuk
memberikan ruang yang lebih luas.

. Agar robot mengenali area yang perlu

dibersihkan, jangan berdiri di depan robot, atau
di depan pintu, lorong, atau ruangan sempit.

Catatan:

Saat mengoperasikan robot untuk pertama kali, ikuti robot
saat membersihkan untuk menyingkirkan rintangan tepat
waktu.

Jangan menyedot benda yang keras seperti batu, bola
baja, dan komponen mainan, ataupun benda tajam seperti
sampah konstruksi, pecahan kaca, dan kuku karena dapat
menyebabkan permukaan lantai tergores.
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@ Sebelum Digunakan

1. Letakkan Dok pengisian daya dan Sambungkan
ke Stopkontak

Letakkan dok pengisian daya di lokasi terbuka
dengan sinyal Wi-Fi yang bagus. Sisakan ruang
yang cukup seperti yang ditunjukkan pada gambar
dan singkirkan objek apa pun di area yang diarsir.
Masukkan kabel daya ke dok pengisian daya dan
sambungkan ke soket.

Catatan:

« Jangan letakkan dok pengisian daya di area yang terkena
sinar matahari langsung atau di tempat dengan benda lain
yang dapat menghalangi sinyal. Hal ini dapat membuat
robot tidak bisa kembali ke dok pengisian daya.

Untuk mencegah noda air mengotori lantai kayu atau
karpet, disarankan untuk meletakkan dok pengisian daya di
lantai keramik atau marmer.

2. Mengisi Daya Robot

Saat meletakkan robot, selaraskan kontak pengisian
daya di bagian bawah robot dengan kontak
pengisian daya pada dok pengisian daya. Dengan
demikian, robot akan otomatis menyala dan mulai
mengisi daya. Setelah daya robot terisi penuh,
indikator status pada robot dan dok pengisian daya
akan tetap menyala selama 10 menit lalu akan

meredup.

Catatan: Sebaiknya isi penuh daya robot sebelum digunakan
untuk pertama kali. Saat robot tidak dapat dinyalakan setelah
baterai habis, sambungkan robot ke dok pengisian daya

secara manual untuk mengisi daya.

Gbr. C-1-Gbr. C-2

® Menghubungkan dengan
Aplikasi Dreamehome

1. Unduh Aplikasi Dreamehome

Pindai kode QR pada robot, atau telusuri
"Dreamehome" di toko aplikasi untuk mengunduh
dan menginstal aplikasi.

Catatan:

¢ Hanya mendukung Wi-Fi 2,4 GHz

« Adanya peningkatan pada perangkat lunak aplikasi,
pengoperasian sebenarnya mungkin berbeda dengan
arahan dalam manual ini. Harap ikuti petunjuk berdasarkan
versi aplikasi saat ini.

2. Tambahkan Perangkat

Buka aplikasi Dreamehome, ketuk "Pindai kode

QR untuk menghubungkan", dan pindai lagi kode
QR yang sama pada robot untuk menambahkan
perangkat. Harap ikuti arahan untuk menyelesaikan
penyambungan Wi-Fi.

Catatan:

¢ Untuk mengatur ulang Wi-Fi, ulangi langkah 2, kemudian
ikuti arahan untuk menyelesaikan penyambungan Wi-Fi.
Setelah perangkat berhasil terhubung ke jaringan Wi-Fi
rumah, perangkat akan terus mencoba menghubungkan
kembali jika terjadi gangguan jaringan yang disebabkan
oleh masalah seperti tagihan yang belum dibayar atau
pemadaman listrik, guna memastikan pengalaman
pengguna yang lancar setelah jaringan dipulihkan.

Untuk memutus koneksi perangkat dari jaringan Wi-Fi,
tekan dan tahan tombol Atur Ulang pada robot selama 3
detik.

® Kode QR

@ Tombol Atur Ulang

® Indikator Wi-Fi

* Berkedip pelan: Akan dihubungkan

* Berkedip cepat: Sedang menghubungkan
* Aktif: Terhubung



@ Cara Menggunakan

Tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
menyalakan robot. Indikator daya akan menyala.
Letakkan robot di dok pengisian daya. Robot akan
menyala secara otomatis dan mulai mengisi daya.
Untuk mematikan robot, jauhkan robot dari dok
pengisian daya, lalu tekan dan tahan tombol daya
selama 3 detik.

Pemetaan Cepat

Setelah mengonfigurasi jaringan untuk pertama
kali, ikuti instruksi di aplikasi untuk membuat peta
dengan cepat. Robot akan mulai memetakan tanpa
membersihkan. Saat robot kembali ke dok pengisian
daya, proses pemetaan telah selesai dan peta akan
disimpan secara otomatis.

Mulai Pembersihan

Tekan tombol daya untuk memulai pembersihan
setelah robot dinyalakan. Robot akan memetakan
rute secara akurat, membersihkan tepian dan
dinding secara sistematis, lalu mengakhiri dengan
membersihkan setiap ruangan dalam pola gerakan S
untuk memastikan hasil kerja yang menyeluruh.

Catatan: Sebaiknya robot disiapkan dari dok pengisian daya
sebelum membersihkan. Jangan pindahkan dok pengisian
daya saat robot sedang membersihkan. Hal ini untuk
memastikan robot dapat kembali ke dok pengisian daya tanpa
masalah.

Jeda/Tidur

Saat robot bekerja, tekan tombol apa pun untuk
menjeda. Jika robot dijeda selama lebih dari 10
menit, robot akan otomatis memasuki mode tidur.
Semua indikator pada robot akan mati. Tekan tombol
apa pun pada robot, atau gunakan aplikasi untuk
membangunkan robot.

Catatan: Jika robot dijeda dan diletakkan pada dok pengisian

daya, proses pembersihan yang sedang berjalan akan
berakhir.

Melanjutkan Pembersihan Otomatis

Jika baterai terlalu lemah, robot akan secara
otomatis kembali ke dok pengisian daya untuk
mengisi daya. Pembersihan yang belum selesai akan
dilanjutkan setelah mengisi daya hingga level baterai
yang sesuai.

Catatan: Untuk menggunakan fungsi ini, buka fungsi ini di
aplikasi.

Mode Jangan Ganggu (DND)

Saat robot diatur ke mode Jangan Ganggu (DND),

robot tidak akan melanjutkan pembersihan. Mode

DND dinonaktifkan secara default pada pengaturan

pabrik. Anda dapat menggunakan aplikasi untuk

mengaktifkan mode DND atau memodifikasi periode

DND. Periode DND adalah pukul 22:00-8:00 secara

default.

Catatan:

* Pembersihan terjadwal akan dijalankan seperti biasa
selama periode DND.

» Robot akan melanjutkan pembersihan yang belum selesai
setelah periode DND berakhir.

Pembersihan Spot

Saat robot dalam mode menunggu, tekan dan
tahan tombol (O selama 3 detik untuk mengaktifkan
mode pembersihan spot. Dalam mode ini, robot
membersihkan area berbentuk persegi seluas 1,5

x 1,5 meter di sekitarnya dan kembali ke titik awal
setelah pembersihan spot selesai.

Memulai Ulang Robot

Jika robot berhenti merespons atau tidak dapat
dimatikan, tekan dan tahan tombol daya selama 10
detik untuk mematikannya secara paksa. Kemudian,
tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
menyalakan robot.
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-ﬂ Menggunakan Fungsi Pengepelan

Catatan: Sebaiknya lantai divakum setidaknya tiga kali
sebelum sesi mengepel pertama untuk mendapatkan efek
pembersihan yang lebih baik.

1. Tekan klip pelepas untuk melepas tangki air.

2. Lepaskan penutup saluran pengisian air, isi tangki dengan
air, lalu tutup dengan erat.

Catatan:

¢ Jangan gunakan detergen atau disinfektan.
« Jangan isi tangki air dengan air panas karena dapat
menyebabkan tangki air berubah bentuk.

3. Basahi kain pel, lalu peras hingga kering. Pasang kain pel
seperti di gambar.

4. Pasang kembali tangki air dan penjepit kain pel seperti
yang ditunjukkan di gambar hingga terdengar bunyi klik.
Tekan tombol daya atau gunakan aplikasi untuk memulai
pembersihan.

7 .
< Kiik

Catatan:

« Fungsi pengepelan tidak disarankan untuk digunakan pada
karpet.

« Gunakan aplikasi untuk mengatur kelembapan kain pel
sesuai kebutuhan.

5. Saat robot kembali untuk mengisi daya setelah

pembersihan, tekan klip pelepas untuk melepas penjepit kain

pel, lalu bersihkan kain pel untuk mencegah munculnya jamur
atau bau.
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Catatan:

e Cuci kain pel setelah digunakan dan buang air yang tidak
terpakai di tangki air secara rutin.

¢ Lepaskan rakitan pel saat tidak mengepel.

Gbr. E-1



@ Perawatan Rutin

Bagian-Bagian

Agar robot tetap dalam kondisi baik, sebaiknya lihat panduan penggunaan aksesori di aplikasi atau tabel berikut untuk perawatan rutin.

Filter kotak debu

Sikat samping

Setiap 2 minggu
sekali

bulan

Setiap 3 sampai 6
bulan

Sensor antijatuh

Area pemancar sinyal

Kontak pengisian daya

Roda segala arah

Sensor tepi

Laser sensor jarak (LDS)

Sekali setiap bulan

Bumper

Bagian bawah robot

Sekali setiap bulan

Kotak debu

Roda utama

Tangki air

Bersihkan sesuai
kebutuhan

Frekuensi Frekuensi
Bagi Periode P ti Bagi Periode P ti
agian Perawatan eriode Penggantian agian Perawatan eriode Penggantian
h setiap kali i i
Kain pel Setelah setiap kali Setiap 3 sampai 6 Sensor laser garis 3D
penggunaan bulan
Sikat utama Setiap 6 sampai 12 Sensor karpet

Catatan: Frekuensi penggantian bergantung pada penggunaan robot Anda. Jika
kerusakan terjadi karena keadaan tertentu, bagian-bagian mesin harus diganti.
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1. Lepaskan tangki air dan penjepit kain pel.

2. Lepaskan dan bersihkan kain pel hanya dengan
air, lalu keringkan sepenuhnya sebelum dipasang
kembali.

3. Buang air di dalam tangki. Bersihkan tangki hanya
dengan air dan biarkan hingga kering sebelum
memasangnya kembali.

Catatan: Jangan letakkan tangki air di bawah sinar matahari

langsung.

4. Jika aliran air lambat atau tidak merata, bersihkan
lubang udara pada penutup saluran pengisian air.
Gbr. F-1

Sikat Utama

1. Tekan klip pelindung sikat ke dalam untuk
melepas pelindung sikat, lalu keluarkan sikat dari
robot.

2. Tarik sikat seperti yang ditunjukkan pada gambar.
Gunakan alat pembersih yang sesuai untuk
membuang rambut yang tersangkut di sikat.
Setelah membersihkan, tekan sikat dengan kuat
ke penjepit sikat utama sampai terdengar bunyi
klik.

< Kiik

Catatan: Berhati-hatilah saat menarik sikat utama untuk

mencegah cedera.

3. Dengan panah tercetak menghadap ke atas,
masukkan penjepit sikat utama pada slot
menghadap bawah secara miring.

4. Selaraskan ujung depan pelindung sikat dengan
slot, masukkan menghadap bawah secara miring,
lalu tekan hingga terpasang di tempatnya.

Gbr. F-2
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Sikat Samping

Lepas sekrup sikat samping dengan obeng, buang
rambut yang tersangkut di sikat, lalu pasang kembali
sekrupnya.

Gbr. F-3

Roda Segala Arah

Catatan:

¢ Gunakan alat semacam obeng kecil untuk melepaskan
poros dan roda segala arah. Jangan terlalu keras saat
melepaskannya.

« Bilas roda segala arah dengan air mengalir dan pasang

kembali setelah benar-benar kering.

Gbr. F-4

Kotak Debu dan Filter

1. Buka penutup robot, lalu tekan klip untuk
mencopot kotak debu.

2. Lepas filter kotak debu, lalu kosongkan kotak
debu.

3. Ketuk pelan wadah filter untuk menghilangkan
kotoran.

Catatan: Jangan bersihkan filter dengan sikat, jari, atau
benda tajam untuk mencegah kerusakan.

4. Bilas kotak debu dan filter dengan air, lalu

keringkan keduanya sampai benar-benar kering

sebelum dipasang kembali.

Catatan:

« Bilas kotak debu dan filter menggunakan air bersih saja.
Jangan gunakan detergen apa pun.

¢ Gunakan kotak debu dan filter saat keduanya benar-benar
kering.

Gbr. F-5

Sensor Robot

Usap sensor robot menggunakan kain lembut dan
kering, seperti yang ditunjukkan pada gambar di
bawah ini:

1. Laser Sensor Jarak (LDS)

2. Sensor Laser Garis 3D

3. Sensor Dok

4. Sensor Tepi

5. Sensor Antijatuh

6. Sensor Karpet

Catatan: Kain yang basah dapat merusak elemen sensitif di
dalam robot dan dok pengisian daya. Bersihkan menggunakan
kain kering.

Gbr. F-6

Kontak Pengisian Daya dan Area
Pemancar Sinyal

Bersihkan kontak pengisian daya dan area pemancar
sinyal menggunakan kain yang lembut dan kering.

Gbr. F-7

Robot menggunakan paket baterai litium-ion
berkinerja tinggi. Pastikan baterai terisi daya
dengan cukup untuk penggunaan sehari hari agar
kinerja baterai tetap optimal. Jika robot tidak akan
digunakan dalam waktu lama, matikan dan simpan.
Untuk mencegah kerusakan akibat pelepasan daya
berlebih, isi daya robot setidaknya tiga bulan sekali.



Penyelesaian Masalah

Masalah Solusi Masalah Solusi
* Rute kembali untuk mengisi daya terhalang, misalnya pintu
 Baterai lemah. Isi daya robot di dok pengisian daya, lalu tertutup.
fobort tida coba lagi. * Dok pgngisiahnkdaya terputus Qarli(sumbe?r listrik
obot tida * Suhu baterai terlalu rendah atau tinggi. Sebaiknya atau dipindahkan saat r‘o_bot tidak ada di dalamnya.
menyala. L . . Sambungkan dok pengisian daya ke catu daya atau
gunakan robot di lingkungan dengan suhu sekitar di atas letakkan robot di dok pengisian daya untuk mengisi daya.
0 °C dan di bawah 40 °C. Robot tidak dapat ¢ Ada terlalu banyak.hfalangan d|'sek|tar dok pengl'5|an daya.
. Letakkan dok pengisian daya di tempat yang lebih terbuka.
kembali ke dok . .
isian d * Memindahkan robot akan membuat robot memosisikan
pengisian daya. ulang dirinya sendiri dan akan membuat kembali peta jika
* Dok pengisian daya tidak terhubung ke sumber listrik. prosgs‘tersebut gagal. Jika bt‘erat:ja terlglu jauh da‘rl dok
. K pengisian daya, robot mungkin tidak bisa kembali secara
Robot tidak Pastikan kedua ujung kabel daya menancap dengan benar.

mengisi daya.

Kontak antara kontak pengisian daya pada dok pengisian
daya dan robot kotor. Bersihkan kontak pengisian daya.

otomatis, sehingga Anda perlu mengembalikan robot ke
dok pengisian daya secara manual.

Seka area pemancar sinyal pada dok pengisian daya untuk
menghilangkan debu atau serpihan.

Robot gagal
terhubung ke Wi-
Fi.

Kata sandi jaringan Wi-Fi salah. Pastikan kata sandi yang
digunakan untuk terhubung ke jaringan Wi-Fi Anda benar.
Robot tidak mendukung koneksi Wi-Fi 5 GHz. Pastikan
robot terhubung ke koneksi Wi-Fi 2,4 GHz.

Sinyal Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada di area dengan
cakupan Wi-Fi yang baik.

Robot mungkin belum siap untuk dikonfigurasi. Keluar
dan masuk kembali ke aplikasi, lalu coba kembali sesuai
instruksi.

Robot macet

di depan dok
pengisian daya
dan tidak dapat
kembali.

Periksa apakah ada cukup ruang di kedua sisi atau depan
dok pengisian daya agar robot tidak terhalang.

Robot mungkin selip jika lantai di depan dok pengisian
daya terlalu basah. Jika demikian, keringkan lantai sebelum
mencoba kembali.

Sebaiknya pindahkan dok pengisian daya ke tempat lain,
lalu coba lagi.

Robot tetap
menyala.

Robot tidak bisa dimatikan saat sedang mengisi daya.
Sebaiknya keluarkan robot dari dok pengisian daya,

lalu tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
mematikannya.

Jika langkah 1 tidak berhasil mematikan robot, tekan dan
tahan tombol daya selama 10 detik untuk mematikan robot
secara paksa. Jika masih belum berhasil, hubungi layanan
purnajual.
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B Penyelesaian Masalah

Masalah Solusi Masalah Solusi
* Saat baterai lemah, pengisian daya robot membutuhkan * Pastikan robot tidak sedang dalam mode Jangan Ganggu
waktu sekitar 6 jam hingga penuh. Robot tidak (DND), yang mana akan mencegah robot melanjutkan

Laju pengisian
daya lambat.

Jika menggunakan robot pada suhu di luar rentang yang
ditentukan, laju pengisian daya akan otomatis melambat
guna memperpanjang masa pakai baterai.

Kontak pengisian daya pada robot dan dok pengisian daya
mungkin kotor, seka dengan kain kering.

Suara yang
dihasilkan robot
saat beroperasi
makin bising.

Periksa apakah filter kotak debu tersumbat. Jika tersumbat,
bersihkan atau ganti dengan yang baru.

Benda tajam mungkin tersangkut di sikat utama atau kotak
debu. Periksa dan singkirkan benda keras yang ada.

Sikat utama atau sikat samping mungkin kusut. Periksa
dan singkirkan benda asing yang ada.

Alihkan mode isap ke Standar atau Senyap.

melanjutkan
pembersihan
setelah mengisi
daya.

pembersihan.

Robot tidak akan melanjutkan pembersihan setelah Anda
meletakkan robot secara manual ke dok pengisian daya
atau mengirim robot untuk mengisi daya melalui aplikasi
atau tombol O

Air tidak keluar
dari tangki air
atau hanya
sedikit yang
keluar.

Periksa apakah ada air di dalam tangki air.

Bersihkan lubang udara pada penutup saluran pengisian
air.

Bersihkan kain pel jika kotor.

Pastikan kain pel dan penjepit kain pel dipasang dengan
benar sesuai panduan pengguna.

Robot bergerak
tanpa mengikuti
rute yang telah

ditentukan.

Benda seperti kabel daya dan sandal harus dirapikan
sebelum menggunakan robot.

Pengoperasian di permukaan yang basah dan licin
menyebabkan selip pada roda utama. Sebaiknya, keringkan
area yang basah sebelum menggunakan robot.

Seka sensor laser garis 3D pada robot dengan kain bersih
dan lembut agar tetap bersih dan tidak terhalang.

Robot mengalami
masalah.

Matikan robot, lalu aktifkan kembali.

Robot melewatkan
ruangan yang
seharusnya
dibersihkan.

Pastikan pintu ruangan yang akan dibersihkan terbuka.
Periksa apakah ada ambang pintu ruangan yang lebih
tinggi dari 2 cm. Robot tidak dapat memanjat ambang
pintu atau anak tangga yang tinggi.

Area di depan ruangan yang akan dibersihkan mungkin
basah dan licin, sehingga robot selip dan bekerja tidak
normal. Coba keringkan lantai sebelum menggunakan
robot.

Robot tidak lagi
membersihkan
dengan

efisien atau
meninggalkan
debu.

Kotak debu penuh. Bersihkan.

Filter tersumbat. Bersihkan.

Ada benda asing yang tersangkut di sikat utama. Harap
bersihkan.

Robot tidak
melakukan
pembersihan
terjadwal.

Baterai robot hampir habis. Pembersihan terjadwal tidak
akan dimulai kecuali baterai robot terisi minimal 15%.
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Penyelesaian Masalah

Masalah Solusi

Apakah
membiarkan
robot berada di

dok pengisian ¢ Membiarkan robot berada di dok pengisian daya

setelah dayanya terisi penuh akan menggunakan

daya ahkabr? K listrik dalam jumlah yang sangat kecil dan membantu
mengha '? an mempertahankan performa baterai yang optimal.
daya apabila

robot sudah terisi
daya penuh?

Untuk dukungan lebih lanjut, hubungi kami melalui https://global.dreametech.com.

Spesifikasi

Model RLD43SA
Waktu Pengisian Daya Sekitar 6 jam
Tegangan Terukur 144V =
Daya Terukur 75 W

Frekuensi Pengoperasian 2.400-2.483,5 MHz

Daya Output Maksimum <20 dBm

Dalam kondisi penggunaan normal, alat ini harus berada dalam jarak minimal 20
cm antara antena dan badan pengguna.

Unit Baterai Litium-ion yang Dapat Diisi Daya

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tegangan Nominal 144V ===

Kapasitas Terukur 4,8 Ah

Kapasitas Tipikal 5,2 Ah 74,88 Wh

Dok Pengisian Daya
Konsumsi daya dalam mode siaga: < 0,5 W (dalam waktu 15 menit setelah robot
meninggalkan dok pengisian daya)

Robot & Dok Pengisian Daya

Konsumsi daya dalam mode siaga jaringan: < 2 W (20 menit setelah paket
baterai pada robot penyedot debu terisi penuh.)
Konsumsi daya dalam mode siaga: < 0,5 W (20 menit setelah paket baterai pada

robot penyedot debu terisi penuh.)
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B Spesifikasi

Model

RCSO

Input Terukur

100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

Output Terukur

198V="1A
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Pembuangan dan
Pelepasan Baterai

Baterai litium-ion bawaan mengandung unsur yang
membahayakan lingkungan. Sebelum membuang
baterai, pastikan baterai dilepas oleh teknisi yang

memenuhi syarat dan dibuang di fasilitas daur ulang

yang sesuai.

— baterai harus dilepaskan dari alat sebelum dibuang;

— alat harus terputus dari sumber listrik saat melepas

baterai;

- baterai harus dibuang dengan aman.

PERHATIAN:

Sebelum melepaskan baterai, putus sambungan
listrik dan kosongkan baterai hingga sehabis
mungkin.

Baterai yang tidak diperlukan harus dibuang di
fasilitas daur ulang yang sesuai.

Jangan buang baterai di tempat bersuhu tinggi
untuk mencegah terjadinya ledakan.

Dalam kondisi buruk, baterai dapat mengeluarkan
cairan. Jika terjadi kontak, siram dengan air dan
dapatkan bantuan medis.

Panduan Pelepasan:

1. Balik robot, gunakan obeng untuk melepas baut
yang ada di belakang robot, lalu buka penutupnya.

2. Cabut terminal antara baterai dengan papan PCB
untuk melepas baterai.

Informasi WEEE

Semua produk dengan simbol ini adalah
E limbah peralatan listrik dan elektronik
(WEEE sesuai pedoman 2012/19/EU)
yang mana tidak boleh dicampur dengan
sampah rumah tangga yang tidak tersortir.
Anda harus melindungi kesehatan manusia
dan lingkungan dengan cara menyerahkan
limbah peralatan ke titik pengumpulan
yang ditugaskan untuk mendaur ulang
limbah peralatan listrik dan elektronik, yang
ditunjuk oleh pemerintah atau otoritas
setempat. Pembuangan dan daur ulang
yang tepat akan membantu mencegah
potensi konsekuensi negatif terhadap
lingkungan dan kesehatan manusia.
Hubungi otoritas setempat untuk informasi
lebih lanjut tentang lokasi serta syarat dan
ketentuan tempat pengumpulan tersebut.



NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHocTr

YT106bI M36€XKaTb MOPaXKeHs TOKOM, BO3ropaHuns AN TPABM, BbI3BAHHbIX HEKOPPEKTHbIM
ncnonb3oBaHneM npunbopa, nepes Havyanom paboTbl BHUMATENbHO NPOYTHTE MHCTPYKLMIO MO
sKkcnayataumn. CoxpaHute ee gns AanbHeNLWero Ncnofib30BaHus B KAUecTBe CrpaBku.

OrpaHunueHuna no
aKCcnayaTtaunm

- He ponyckaeTtcd NCnonb30BaHWe 3TOro n3gena getbMm Mmnaglle 8 neT, a Takke

NMLAMM C OFPAHNUYEHHBIMY (PU3NYECKUMIN, CEHCOPHbLIMU NN YMCTBEHHbIMY
CNOCOBHOCTAMM WJIN C OTPAHMYEHHbBIM OMbITOM UKW 3HAHMAMK 6e3 NprcMoTpa
poauTens NN ornekyHa ana obecrieueHns 6es3onacHor akcnayaTaLum

N BO n3bexaHve puckoB. He No3BonaliTe geTaM OCyLLeCTBATb UMCTKY U
TeXHNUeckoe obcyKBaHme ycTpoincTea 6e3 nprucMoTpa.

- [letam He criegyeT Urpatb C 3TUM YCTPOMCTBOM. YoeauTech, UTo AeTh 1

XKVBOTHbIe HAX0[ATCsA Ha 6e30macHOM paccTosaHMY OT poboTa BO BpeMms
paboThbl.

- JTO yCTpOVICTBO npegHasHa4yeHo TOJ/IbKO AJ14 OYMCTKN noJia B AO0OMaLlWHNX

ycnoBuax. He MCHOﬂbByVITe €ro Ha OTKPbITOM BO34YyXe, Ha NMOBEPXHOCTAX bes
MoJia, a TakXke B KOMMepPYEeCKUX NN MPOMbILLTEHHBIX YCI10BUNAX.

- ECn WHYP NUTaHnA NoBpeXaeH nan cioMaH, HemMea/ieHHO npeKkpartunTte ero

MCrNoJib30BaHe N O6paTVITECb B cny>K6y nocnenpoga>KHoro O6Cﬂy)KVIBaHVIFI.

- He ncnonb3ynte poboT B 061acTax, pacnonoXXeHHbIX Hag nosom, 6e3

3aWunTHOro bapbepa.

- 3anpellaeTca nepeBopaurBaTtb poboTa. 3anpellaeTca nepemMewatb poborT 3a

KPbILLKY /IA3€PHOr0 AAaTUMKa PACcCTOAHWS, KPbILKY pob60oTa Ui amopTnusarop.

- He ncnosnb3yinTe poboT B cpegax C TeMnepaTypori OKpY»KatoLLen cpeabl Bbille

40°C nnn Hxe 0°C, a TakXKe Ha Moy C XKNOKOCTAMW AV NNNKMN BellecTtBaMu.

- Y6epuTe c nona NnpoBoaa nepeg ncnosb3oBaHneM poboTa, UTo6bl OH He TAHYJI

Nx BO Bpems y6opKu.

- Y6epuTe c nona xpynkue n Mesnkne npeametbl, uTobbl po60T He Bpe3ascs B

HNX 1 HE noBpeansn. 251




Y Hdopmauma no TexHuke 6esonacHOCTL

OrpaHuyeHus no
aKcnayartauun
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- Bo nsbexxkaHme noBpexgeHns nam HapyweHuns paboTtbl yCTPOMNCTBA N3-3a

BOJIOYEHMS NpeaMeTOB nepep, ero BkAoueHnem cobepuTe BCe MOCTOPOHHME
npegMeThbl C Mofa, a Takke ybepnte npoBoaa v kabenm nnTaHna c nyTu
OBVKeHWs yCTPOMCTBA BO BpeMs yOopKu.

- He ponyckante nonagaHvsa Bos0OC, NanbLeB 1 ApYyrux yacten Tesa Bo

BCacCblBakoLlee OTBeEpPCTME p060Ta.

+ XpaHNTE NHCTPYMEHT ANS UNCTKW LLLETKN B HEQOCTYNMHOM A1 AeTen MmecTe.
- He pa3smellante Ha poboTe getein, XMBOTHbIX N Kakne-nmbo npegmeThl,

He3aBCNMO OT TOIFo OCTaHOBJ1IEH OH NN OBUVXETCA.

- He ncnone3synte pobot gna y6opKn ntobbix ropawmx BewecTs. 3anpeLwiaercs

NCNoab30BaTb PobOT 419 YOOPKM BOCM/IAMEHSOLWLNXCS NN TOPHOUNX
XNAKOCTEeN, arpeccuBHbIX ra3oB, Hepa3baBieHHbIX KNCNOT NAN pacTBoOpuUTenen.

- He ncnonbsyinte pobot ang ybopkn TBepabIX 1 OCTPbIX NpegMeToB.

3anpeLlaeTcs NCcrnonb3oBaTb NPMBOP AN yOOopKM KaMHew, KPYMNHbIX KYyCKOB
bymarn n gpyrmx npegmeToB, KOTOpPbIe MOTyT 3aCTpPATb B npubope.

- Mepep, OUNCTKON 1 TEXHUYECKNM obcnyxrnBaHnem ybeguntechb, 4to poboT

BbIK/THOYEH 1 AOK-CTaHUWMA ONAa 3apagky otcoegnHeHa oT NCTOYHKMKAa NNTaHnA.

- 3anpeLlaeTcs NpoTMPaTe Po6OT 1 3apPAAHYI0 AOK-CTAHLMIO BAAXKHbIM

NoOSIOTEHLLEM AW NPOMbIBATb XNAKOCTbIO. Motowmecs anemMmeHTsl Heobxoanmo
MOSIHOCTbIO MPOCYWNTL Nepes yCTAaHOBKOM Ha MeCTO U Aa/IbHeNLWnM
NCNOJIb30BaHMEM.

- Mepep, TpaHCNOPTUPOBKOW ybeanTechb, UTo pobOT BbIKAKOYEH, 1 MO

BO3MOXHOCTWN XpaHNTe ero B OpVIFVIHaﬂbHOVI ynaKoBKe.

- icmonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMMACHO PyKOBOACTBY MO/b30BaTess.

MNMonb3oBaTesn HeCyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLep6b, BO3HUKLLNE 13-3a
HecobnaeHNS NHCTPYKLWA.



NHdopMaumsa no TexHnKe 6e3onacHocTn

AKKYyMynaTop n
3apqagkKa

TexHunKa
6e3onacHoCcTN
npw
NCNosb30BaHNN
nasepa

- He ncnosb3yinTe CTOPOHHWI aKKyMynsSTop, 3apsAaHoe YCTPOWCTBO UK O0K-

CTaHUWo gnga 3apsagku. icnonb3yinTte TonbKo ¢ 610koM nntaHmsa RCSO.

- He pa3bupanTe, He peMOHTUPYNTE N HE MOANMUNLNPYNTE aKKYMYNSTOP NN

OOK-CTaHUWMKO N4 3apAaakm CaMOCTOATENNbHO.

- He pasmMeLwLanTe JOK-CTaHUMIO 014 3apAagKnM pagoM C NCTOYHMKOM Ternsa.
- He BbITVIpaVITe M He ounLanTe 3apagHble KOHTaKTbl BNAXXHOW TKAHbIO NN

B1a>XHbIMN pyKaMI.

- He yTunm3npyinTe cTapble akKyMynaTopbl HEeHagaexalnm obpasom.

HeHy>KHble akKyMynaTopbl CiefyeT CAaBaTbh B COOTBETCTBYHOLWME MYHKThI
nepepaboTKn.

- Ecnn pO6OT He 6y,ﬂ,€T MCrnonb30BaTbCd B TevYeHMe ganTesibHOro nepuvoga,

MOMHOCTbI 3apAANTe ero, OTKUNTE N XPAHUTE B CyXOM MpPOX1agHOM
MecTe. Bo nsbexaHve upesMepHO paspagky akkyMynaTopa 3apsxanrte
pPOBOT He pexe 0HOT0 pasa B 3 Mecaua.

- 3TO YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMy/IATOPHbIM 6/10KOM, KOTOPbI A0J/IXKHbI

3aMeHATb TO/1bKO KBafIVIC*)VILI,VIDOBaHHbIe TeXHn4Yyeckmne cneunannctbl Nan
cneunannctbl oTAaeN 1 a nocnenpoaaxXHoro O6Cl'ly)KVIBaHVIFI.

- JlazepHbI aTunK B 3TOM N34ennn CooTBeTCTByeT cTaHgapTy IEC 60825-

1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 ans nasepHbIX n3gennn knacca 1.
36eranTe NpssMOro KOHTakKTa C rnasamMm Bo BPeMs MCNosib30BaHMs Takoro
yCTPOWCTBA.

NA3EPHOE N3AENNE KJTACCA 1
MOTPEBUTEJ/IbCKOE JIASEPHOE VISAEJ/IVIE
EN 50689:2021
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Y Hdopmauma no TexHuke 6e3onacHoOCTU

Mepbli - MpoAYyKT AOMKeH TPAHCMOPTNPOBATLCA B YNakoBKe. He mogBseprante npoayKT
NPefoCTOPOXKHOCTI A3BJCHUIO NNV yAAPaM BO BPeMs TPaHCMOPTUPOBKN.
npy XpaHeHun n - Moxanyricta, nsberante CUIbHbIX CTOIKHOBEHWI BO BPeMs TPaHCMOPTUPOBKN.

TpaHcnopTnpoBke - He TpaHcnopTnpyrte Nnpnbop npu Temnepartype Boiwe 50 °C nam Hmke -20 °C.

- B TeueHne KOPOTKOro Nepnoga, Hanprumep o4HOro Mecsaua, npnbop
PEKOMEeHAYETCS XPaHWTb Npu Temnepatype ot -20 °C go 50 °C n oTHOCUTEeNbHON
BNaXHoOCTN 60 % £ 5 %. B TeueHne gnnTenbHOro BpeMeHn xpaHuTte npmnbop npu
TeMnepatype okpyxatoLen cpegbl ot 0 °C go 40 °C.

- YTnnnsupynite npubop Hagnexawmm obpasom. Korga ero cpok cnyxbbl nogonget
K KOHLY, YTUAN3NpyrTe Nnpnbop B COOTBETCTBUM C MECTHbIMM 3aKOHaMM 1
rnpasuaamMmy CTpaHbl AV PErnoHa, B KOTOPOM OH MCMNOJb3yeTcs.

MpaBuna n ycnoBusa peanvsaunn: 6es orpaHnNyeHunin.

IMnopTep NpoAaeT 3TOT NPOAYKT; MHAopMaLMio 06 NMNopTepe CM. Ha
yrnaKoBKe.

CBeaeHnsa 06 MMnopTepe 1 KOHTaKTHas NHAOPMaLMa oTaena Noc/enpoaaXxHoro
06CNYXNBAHNA YKA3aHbl Ha YMAaKOBKe.

[aTta n3rotoBneHusa: CM. Ha ynakoBke
Cpok cnybbl Mpoaykumm 3 roga.
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NHdopmaumsa no TexHuKe 6e3onacHoCcTr

G ToNbKO A9 NCMOMb30BAHMA B MOMeLLLeHnN

ﬂl ] MpounTanTe pykoBoaCTBO NOJb30BaTens

Hactoswmm KomnaHna Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnsieT, uto TMn pagnoobopynoBaHus RLD43SA cooTBeTcTByeT TpeboBaHuam Aupektrebl 2014/53/EU.
MONHbIV TEKCT AeKknapaumy 0 COOTBETCTBMM HOPMaTUBHbIM TpeboBaHmaM EC gocTyneH no cneaytowiemy agpecy: https://global.dreametech.com
MopapobHoe 31eKTPOHHOEe PYKOBOACTBO CM. No agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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0630p nsgenus

Pob6ort

o () KHOMKa nutaHns/y6opkn

+ HakmuTe v yaepxmnBanTe KHOMKy B TeUeHvie 3 cekyH, YTobbl BKIOUNTE UK
BbIK/OUUTL POHOTa

+ Haxmmte, utobbl HauaTk YOOPKy, KOraa poboT BKAOUeH

o {3 KHOMKa 3apsafKy / ToueuHo y6opkm
+ HaXmuTe KHOMKy, UTobbl 0TNPaBNTL PoboTa 06PaTHO Ha Basy ANs 3apsaaKkn
+ HaxmuTe v ynepx1BanTe KHOMKy B TeUeHne 3 cekyHz, Utobsl HauaTb

( ©o° ) ToueyHyo ybopky

KHOMOYHbIV MHANKATOP COCTOSHNS

+ TOCTOSIHHO ropuT 6enbiM: YOopKa NPOAOMIKAETCA MK YOOpKa 3aBepLleHa

+ MwuraeT opaHXeBbIM: OLIVOKa

+ MegneHHo MUraeT 6enbiM: POOOT 3aPKAETCA, KO 3aPsL aKKyMynaTopa
He HN3KMI

MpumevaHne.
. HaxmuTe ntobyto KHomKy Ha poboTe, UTO6bI MOCTaBMTL MPOLLECC Ha nayay,

noka po6oT BbINOMHSAET yGOpKy 1y BO3BPALLAETCS A5 3aPSAKA.
« BNIOKVMPOBKY OT fieTei MOXHO BKAOUNTL 1 BbIKHOUUTL C MOMOLLbHO

npunoxexus Dreamehome.
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O630p nspenna

Pob6oT 1 gatumkn

[atunkn nepenaga BblCOTbI

JlaTunk KoBpa o

bokoBas LeTka o—————j
KpblWwKa nngapa .
YONVHUTENbHbBIA MOAYb

JE(?\ @E\J o BceHanpaeieHHoe Koieco

3apsiaHble KOHTaKTbI
——o 3alunTa WeTKn

OCHOBHOe Koneco
OCHOBHbI€ LWeTKn

\ ° Mpap
=~
OCHOBHOE ©

°o bamnep
g 1 i Kosieco
JaTuvkn CTaHLUNW 3apagkn

3aXMMbl 3aLWNThI LWETKN

o JInHelHbI NasepHblii 3D-gaTunk

———————° KHonka cbpoca
« HaxmuTe n ygepxuBainTte .
KHOMKY B TeUEHWE 3 CeKyHa, KOHTemHep ANA Nbln

uTOBbl BOCCTAHOBUTL
3aBOACKME HACTPOKN

MHankaTop Wi-Fi

KpbiLwKa

KoHTeliHep ans nbian
JaTtuvk kpas

bak ans sogbl

o OTBOAHOV BO34yX0BOS,

o Mogynb LwBabpbl

3aXnM KOHTeHepa Ans nbian

3aXnM UnbLTPa

dunLTp
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Y O630p nspenus

Mopaynb weabpbl basa pna 3apagkmn

[epxatenb Hacagkn ans Weabpbl

06nacTb curHana

3apsaHble KOHTaKTbI
MopT NuTaHma

o 3aXUMbl A5 OTCOeANHEHNS

Hacapka pnsi wBabpbl

~/

SO0 S
rT o 30Ha KpenieHns Hacaakn 4ns

wBabpebl

bak gns Boabl

KpblLlLKa BNycKa ans BoAbl

Bryck ans sBofbl

3aXnm AN oTcoefnHeHns
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MoprotoBka poma

MNepepn Hauanom ybopky ybepurTe c nona HeycTolumBble, Xpynkue, Mepen y6opkoi ycTaHoBUTe chr3nueckre 6apbepbl y OCHOBaAHMS
LIeHHble 1 ornacHble NpeaMeThl, a Takke Kabenu, ogexay, NrpyLLKm, necTHuLbl, uTobbl 06ecneunts HesonacHocTb 1 becnepeboliHOCTb
TBEpAble 1 oCTpble NpegMeThl, UTobbl POHOT He 3anyTasncs B HUX, He pabotsl nbinecoca.

rouapanasn / He onMpoKVHY/ 1 He NOBPeAns Takne NpeaMeTbl.

N
]

1 Hnm

NN

1—‘ ‘

i
v

OTKpOWTe ABepb NOMELLEHNs, B KOTOPOM ByaeT NpoBoAnTbCs yBopKa, He BcTaBalTe nepep poboToM, B ABEPHOM MPOEME NN Y3KOM NPOXOAE,
1 pacctaBbTe Mebenb Taknm o6pasom, utobbl octaBUTb BonbLue uTO6bl POHOT HE MPONYCTUA 30HbI NpeacTosaLLe ybopku.
npocTpaHcTBa Ans ybopku.

MpumeuaHne.

- Tpv NMepBOM KCMO/b30BaHNMN POBOTa HAXOANTECH B 30HE YBOPKM, UTOBLI BOBPEMS yB1PaTb MOCTOPOHHE NMPeaMeTbl C ero MyTu.
- He gonyckaiite 3acacbiBaHus NblNeCoCOM TBEPAbIX NPEAMETOB, TAKNX KaK KAMHW, CTalbHbIE LIAPVIKA 1 AeTanv UrpyLLIeK, a TakKe OCTPbIX MPeaMeToB, TakmMxX Kak CTPOUTE/bHbIN Mycop,
61TOe CTEKNO U rBo3au. NMpu HecobMAEHN LAHHOTO TPEBOBAHNA HA MOAY MOTYT OCTAaTbCs LLAPanuHbI. 250



BN Mepen ncnonbsosaHnem

1. PasmecTuTe 3apAaHYI0 CTaHLUUIO U
nogkK/unTe ee K poseTtke

PacnonoxuTe 6asy A1 3apAAKN HA MAKCMAabHO OTKPbLITOM MOBEPXHOCTMN
B MecTe €O CTabu/bHbIM CMTHaNoM Wi-Fi. PyKOBOACTBYSCb PUCYHKOM,
OCTaBbTe LOCTAaTOUHO MecTa 1 ybepuTe Nobble NpeaMeTbl 13 3aTEHEHHO
obnactn. MogcoeanHnTe Kabenb NUTAHNS K 3apSAHON CTaHLUN 1

NMOAKMKUNTE ero K po3eTke.
K
| |
~ ‘ ‘

e
e >0,5m
//

>1,5m

MpumevaHue.

+ He pa3smewaiite 6asy ans 3apsfky B MecTax, mofBep KeHHbIX
BO3[eCTBUIO MPSAMbIX CONTHEYHbIX lyYeil, Uan B MecTax, rae apyrvie
npegMeTbl MOryT 6/10KMPOBAaThb CUrHAs, TAK KakK 3TO MOXeT NomMeLlaTtb
poboTy BepHYTbCA Ha a3y Ans 3apagku.

+ PekomeHpyeTcs pasmeLLarb 3apaaHy CTaHLUNIO Ha KadJEJ'IbHOM mnnn
MPaMOpPHOM nony, Tak Kak Ha AepeBAHHOM MOy N KOBPax MoryTt
o0bpa3oBarbCs NATHA OT BOAbI.

260

2. 3apsgute pobora

Mpw ycTaHoBKe pob0oTa COBMECTUTE 3apsifHble KOHTAKTbl B HUXKHEN
Yyactn p060Ta C 3apAaaHbIM KOHTaKTaMn 6a3bl ANA 3apagkn: p060T
ABTOMATNYeCKN BKIKUYNTCA N HAYHET 3apaXaTtbCa.

Mocne Toro Kak poboT BYAET MOMHOCTLI0 3aPSXKEH, MHAMKATOPbI COCTOSHMS
Ha poboTe 1 3apAAHON CTAHLMN OCTaHYTCS ropeTb B TeueHne 10 MUHYT, a
3aTeM MoracHyT.

MprimeuaHmne. PeKoMeHAyeTcs NoHOCTLI0 3apaanTb poboTa nepes
nepBbIM UCMOb30BaHMeM. Eciv poboT He BK/IKUAEeTCs Noc/e NoaHown
pa3psaAKM akKyMynsTopa, BpyUHy NogknounTe poboTa K 3apsgHon
CTaHLWW 4151 3apsSLKN.



MoakntoueHune K yCTpOﬁCTBy C NOMOLLbKO NMPUNTOXKEeHUA Dreamehome

1. 3arpy3ka npunoxeHus Dreamehome 2. Jo6aBneHune ycTponcTea

OTCcKkaHunpyTe QR-KoA, pasMeLleHHbI Ha poboTe, N BBeguTe OTKpoliTe NnpunoxeHne Dreamehome, HaxMnTe «OTCKaHNMpPOBaTb QR-Kop,
Dreamehome B NOVICKOBOW CTPOKe MarasnHa npwuioXeHuin, 4tobbl 0719 MOAKMIOUEHMs» 1 eLe pa3 OTCKaHMpynTe TOT ke QR-Kkog Ha poborTe,
3arpysnTb 1 yCTaHOBUTb NPUIOXEHNE. uTO6bI 406aBNTL YCTPONCTBO. [114 3aBepLUeHns NogkatoueHns K Wi-Fi

cnepynTe NopcKaskam.

NMpumeyaHwme.

« Y106bI COPOCKTL HACTPOWKN Wi-Fi, noBTOpUTE War 2, a 3aTeM cnegyniTe
VIHCTPYKLMSM, UTO6bI 3aBepLUNTb NogkatoveHne Wi-Fi.

- Mocne NogKNtUeHNs K foMallHel cetn Wi-Fi ycTpoiicTBo camo byget
MbITaTbC aBTOMAaTUYECKN BOCCTAHOBUTb COeAnHeHne npun cbosx
(Hanpumep, OTKMKOYEHVIE 3NEKTPOIHEPTNN UAW HeyniaTta cuYeToB). 3To

QR-kopg,

Heobxoanmo ans obecneueHus 6ecnepeboriHon paboTbl.

- [lns oTKNKOUYEHNs YCTPONCTBA OT ceTn Wi-Fi HaxmnTe n yaepxmnBante

KHOMKy cbpoca Ha poboTe B TeUueHye 3 cekyHA.

MpumeyaHne.
KHonka cbpoca

- MoppepxnBaeTcs Tonbko ceTb Wi-Fi c yactoton 2,4 Iu,.

- MprnoxeHve perynsapHo o6HoBAseTca. dakTuyeckmne 4encTBrg MoryT
OTNINYATBLCA OT YKA3aHHbIX B AAHHOM PYyKOBOACTBe. CleayiiTe NHCTPYKLMAM,
OMNMNPAsChb Ha TeKYLLY BEPCUIO NMPUIOKEHNS.

NHpnkaTtop Wi-Fi

- MepgneHHO
MUraer: oXxupgaer
MoAKIHYeHMS

QR-kopg, - BbicTpO Muraer:
BbIMO/HAETCA

nogknwyeHmne

- Bkn.:
nogknwyeHmne
BbIMOJIHEHO
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BN Mopspok ncnonbsosaHus

BKnoueHne/BbIKN1IOUYEHNEe

Y106bI BKNOUNTE POHOTA, HAXKMUTE U YAEPXKNBANTE KHOMKY MNTAHUS B
TeueHne 3 ceKyHa. IHANKATOp NNTaHWS OO/KeH 3aropetbcs. Nomectute
poboTa Ha 6a3y ans 3apagkn: poboT Ao/MKeH aBTOMATUYEeCKN BKAKUNTLCA
M HauaTb NpoLecc 3apsakn. Ans BbikNoueHns pobota cHUMUTE ero ¢
3apsAAHON CTaHLUUKM, MOC/Ie Yero HaXXMUTe N yaepXXnBarTe KHOMKY NuTaHns
B TeUeHune 3 CeKyHA.

BbICTPOE NOCTPOEHME KapTbl

Mocne NepBoi HACTPOWKN CETV CieflyiiTe NHCTPYKLMUAM B MPUIOXKEHNN,
yTo6bI BBICTPO MOCTPOUTL KAPTY. POBOT HAUHET CTPOUTbL KapTy, He
npuctynas K ybopke. Mocne Toro kak poboT BepHeTCs Ha 3apsiaHYo
CTaHUMI0, MOCTPOEHMe KapTbl ByaeT 3aBepLueHo, 1 KapTa byLeT coxpaHeHa
aBTOMAaTUYecKu.

Hauano y6opku

Mocne BKAtoUeHNs poboTa HaXXMUTE KHOMKY MUTaHWUs, YTobbl HaYaTb
y60pKy. PO6OT TOUHO MPOSIOXKNT MAPLLPYT, METOANYHO OUNCTUT KPasi 1
CTeHbl, @ 3aTeM 3aBepLInT y6OpPKy KaXKAoi KOMHATbI B hopme ByKBbI S anis
obecneueHns TwaTenbHON paboTbl.

NpnmeuaHmne. PekomeHgyeTcs, utobbl nepef ybopkown poboT NOKNHY
6a30Byto CTaHUNI0. He nepemelyarite 6asy ans 3apsaky, korga pobot
BbINONHSET y6OopKy. ITO rapaHTnpyeT, uto poboT GecnpensTCTBEHHO
BepHeTcs Ha 6a3sy ans 3apaaku.

262

Maysa / cnawmin pexuj

Bo BpeMsi paboThl Nblnecoca HaxxMmuTe Ha Nobyk KHOMKyY, UTobbl caenatb
nay3y B npouecce y6opku.

Yepe3 10 MMHYT Noc/ie NPMOCTaHOBKN poboT aBTOMAaTnUeckn nepenget
B CMSILLMIA peXnM. Bce MHANKATOPbI Ha poboTe Bblikntouatcs. Ans

BbIXO4A M3 CNALLEro pexmnma HaxmuTe by KHOMKy Ha poboTte nnn
BOCMO/b3yTeCh MPUIOXKEHNEM.

MpumeyaHue. Mocsie NPNOCTaHOBKN 1 Bo3BpaTa poboTta Ha basy ans
3apsAKM TekyLwmii npouecc ybopku byaet npepBaH.

ABTOMaTnueckoe Bo3o6HoBneHne y6opKun

Ecnn 3apag akkymynatopa C/nwKom HU3KNNA, pOﬁOT aBToOMaTn4yeckn
BepHeTCa Ha 3apsagHyo CTaHUMIO AN 3apaaKn. Nocsie 3apaku
AKKYyMyniaTopa A0 COOTBETCTBYHOLEero ypoBHA p060T BO306HOBUT
BbIMOJ/IHEHNE HE3aBepLeHHbIX 3a4ay no y60pKe.

MpumeuaHune. [119 NCNONb30BaHMA AAHHON OYHKLMUN BKAKOUKTE ee B
NPUNOXKEHNN.

Pexxum «He 6ecnokonTtb»

B pexnme «He 6ecnokonTb» poboT He CMOXeT BO30OHOBUTL YOOPKY.

B 3aBOACKNX HACTPOIKAX PexXnM «He 6ecrokonTb» BbIK/IOUEH Nno
YMONUAHWIO. BKAOUNTL pexnm «He 6eCroKonTb» 1 N3MEHUTL ero
LNNTENIbHOCTb MOXHO B MPUIOXKEHNUN. M0 YMONUaHNIo NS pexnma «He
6eCcnokonTb» HaCTPOEH Nepunog BpemMeHn ¢ 22:00 ao 8:00.

MpumeuaHwue.

- YB6opKa no pacnmcaHvio Npu BKIKOYEHHOM pexnme «He 6ecrnokonTtb»
byaeT BbINOAHATLCA Kak 06bIuHO.

- Po60T BO306HOBMT YBOPKY B MecTe OCTAHOBKYM MOC/E BbIXOAA M3 pexnma
«He 6ecnokounTb».



Mopsanok ncnosb3oBaHUA

ToueuHas yb6opka

Ecnn poboT-nbl/iecoc HaXoANTCs B COCTOSIHWM May3bl, HAXMNUTE 1
yAepXnBanTe KHOMKY {F B TeUeHne 3 CEKYHS, UTOBbI BKAKOUYNTb PEXMM
TOUeuyHoW yBopKN. B 3TOM pexrme poboT BbINOAHUT YBOPKY KBAAPATHOro
yyactka 1,5 x 1,5 MmeTpa BOKpyr cebs 1 3aTeM BepHeTcs B UCXOA4HOe MecTo
nocne 3aBepLUleHns TouevyHowm ybopku.

Mepe3sarpy3ka pobota

Ecnivi pob0oT He pearnpyeT Ha KOMaHAbl U He BbIKIOUAETCA, HaXMuTe

N YAepXNBaiiTe KHOMKY NUTaHWs B TeueHrie 10 cekyHA A1 ero
NPUHYANTENBHOTO BbIKIHOUEHMS. 3aTEM HAXMITE N YAEPXKMBAVTE KHOMKY
NMUTaHWA B TeueHre 3 CeKyHf, YTobbl BKIOUNTL poboTa.

Ncnonb3oBaHue thyHKUUUN BRaXKHON y6opKu

MpuMeyaHne. PekoMeHayeTcs NPonblIecoCUTb MoJbl He MeHee Tpex pas
nepep nepBoi ybopkon ans obecneueHuns nyyiiero apcpeKkra OUuncTKI.

1. HaxXMunTe 3aX1M A8 0TCoeanHeHns, utobbl CHATb 6aK A9 BOAb.

2. OTKpOIATE KPbILKY BMyCKa AN BOAbI, HANoNHUTe 6aK BOAOV 1 MAOTHO
3aKPOWTE KPbILLIKY.

MpumeuaHwue.

- 3anpeLyaeTcs NCnonb30BaTh YMNCTALWME U fe3nHpULMPYOLLne CpeacTBa.

- He HanonHsiite 6ak Ans BoAbl ropsiuein BOAOW, TaK Kak 3TO MOXeT
npuBecT K ero gechopmanun.
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Mopsanok ncnosb3oBaHUA

3. CMoumnTe HacagKy 415 WBabpbl 1 BbPKMUTE JINLLIHIOW BOAY. YCTaHOBMTE
Hacamky Ans Wweabpbl, KAk MOKA3aHO HA PUCYHKe.

4. YctaHoBuTe 6aK 419 BOLbI 1 fepXKaTesb HACaAKM Ha WwBabpy ob6paTtHo,
KaK MOKAa3aHo Ha pUCyHKe, A0 Lienuka. Ytobbl Hauatb yEOpKy, HaXMuTe
KHOMKY MUTAHWUS 1V BOCMOJIb3YTECh MPUIOKEHUEM.

—

MpumeuaHwue.

- He pekoMeHpayeTcs NCnonb30BaTh hyHKLMIO BRAXHOI Yy6OpKM ans
KOBPOB.

- Nicnonb3yinte NnpunoxeHve ans peryivipoBKy BAAXKHOCTN HACAAKN Ans
LwBabpbl Mo Mepe HeobxoANMOCTH.
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5. Korga poboT BepHETCS Ha 3apaaKy nocne y6opKn, HaXMNTE Ha 3aKUM
0N oTCcoeAnHeHWs, UTOObI CHATb AepXKaTenb Hacagku ans weabpsbl, n
OUNCTNTE HaCaAKy Ans WBabpbl B Lensx npefoTBpaLLeHns NosaBaeHns
naeceHn 1 3anaxos.

MpumeuaHue.

- MoiTe Hacaaky ans Wweabpbl Moc/ie KaKA0ro NCMoNb30BaHWS N PEryIsSpHO
CNMBaliTe HeNCMNob30BaHHYO Bogy 13 Baka.

- CHMMariTe Mogy/b WBAabpbI, KOr4a He Moete Mo.



MnaHoBoe o6cnyXKnBaHue

KoMnoHeHTbI

[na obecneveHns Hagnexallen paﬁOTbI Mbl1eCcoCa pekoMeHAyeTCs BbIMO/HATL ero njiaHoBoe O6Cﬂy>KI/IBaHVIe B COOTBETCTBUW C pa3fenoM «/icnonb3oBaHne

ﬂpMHa,ﬂﬂE){(HOCTeVI>> B MpuoXeHnn nnn c Tabnnuen Huxe.

KomnoHeHT

YacroTa o6cnyxnsaHus

YacTtoTa 3aMeHbl

KomnoHeHT

YacroTa 06cnyKnsaHus

YacroTa 3aMeHbl

Hacagka gns weabpsbl

[Mocne kKaxgoro
NCMONb30BaHUA

Pa3 B 3-6 mecsaLeB

bamnep

OCHOBHbIE LLETKN

BokoBas LieTka

DUNLTP KOHTeHepa
4NS NbiAn

Pasz B 2 Hepenn

Pas B 6-12 MecsauLeB

[laTumk Kpas

Pa3 B 3-6 mecaLeB

BceHanpasneHHoe
Kosieco

[atunkn nepenaga
BbICOTbI

06nactb cMrHana

3apsaaHble KOHTaKTbI

Ninpap

JINHENHbIN nasepHbln
3D-patumk

LaTunkn ctTaHunum
3apagKkm

Pa3 B mMecsL,

[laTumk KoBpa

HWXHss yacTb poboTta

Pa3 B mecsy,

KoHTelHep ans noinm

OCHOBHble Kosieca

bak ans sogbl

QuuwaTb no mMepe
HeobxoanmocTun

MpumeyaHmne. Hactota 3aMeHbl 3aBUCUT OT cnocoba ncnonb3oBaHus po60Ta.

[PV BO3HNKHOBEHNN NCKIHOUYNTENbHbIX obcToaTenbcTB cnegyet BbIMONMHUTD

3aMeHy KOMMOHEeHTOB.
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MnaHoBoe o6cnyXnBaHne

Mopynb Bna<Hoi y6opku

1. CHMMKUTe BaK ANs BoAbl N fep)KaTeNlb Hacaakn gas weabpsbl. 3. Bbineinte Bogy 13 6aka. MpomMorite 6ak ToNIbKO BOAOW 1 palite emy

BbICOXHYTb Ha BO3AyXe Mepes NoBTOPHON YCTAHOBKOA.

Mpumeuarve. He nogseprante 6ak 418 BOLbI MPAMOMY BO34eNCTBAO
CONHEeYHbIX flyyen.

4. Ecnv NOTOK BOAbl MeffIeHHbIA v HepaBHOMePHO pacrnpepgeneH,

2. CH/AMUTE 1 MPOMOWiTe HACaAKy ANs LWBABpbl TONLKO BOAOK, 3aTeM
oUNCTMTE OTBEPCTME A5 BO3AYXa HA KPbILLKe BMyCKa AJ1s1 BOAbI.

MOMHOCTbLIO BbICYLUNTE ee nepes NOBTOPHOW YCTAHOBKO.

N oo &
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MnaHoBoe o6cnyXnBaHne

OCHOBHbI€e LWeTKN

1. HapaBnTe Ha 3aXXUMbI 3aLUUTbI LLETKK, UTOBbI N3BNEeYb 3awnty 3. BcTtaBbTe gepxartesib OCHOBHOW LLETKN B Pa3beMbl N0O4 HAKNOHOM
LLEeTKWN, a 3aTeM BblHbTe LWEeTKN 13 p060Ta. BHW3 TaK, YToObl HaneuaTaHHble CTpenkn 6blnn Hanpas/ieHbl BBEpPX.

2. BbIHbTE LLEeTKM, Kak NMoKa3aHo Ha prcyHKe. C MoMOLLbo 4. CoBMecCTWTe NepefHuin KOHeL, 33Tl WETKIN C MPope3bto, BCTaBLTE ero
COOTBETCTBYIOLLETO NHCTPYMEHTA AN YNCTKN yaannTe BONOChHI, BHM3 C HAK/IOHOM, a 3aTeM 3aUKCUPYIiTe Ha MecTe.

3anyTaBLUMECA B LLeTKax. Moc/ne OUNCTKIN MIOTHO BTONKHIUTE LLETKN B

[lepkatesib OCHOBHO LLLETKM, MOKa OHY He BCTaHYT Ha MECTO CO LLe/uKoM.

LLlenyok
NI/

MprMeyaHune. byabTe OCTOPOXHbI, BbIHMMAas OCHOBHbIE LLLeTKN, YTObbl He
nony4YnTb TPaBMy.
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Y NnaHoBoe ob6cnynBaHme

BbokoBas LieTKa BceHanpaBneHHoOe Koneco

OTKpyTUTe BOKOBYIO LLLETKY OTBEPTKOI, OUMCTHTE LLLETKY OT BOSIOC, a
3aTeM NpuKpyTMTE ee obpaTHo.

MpumeuaHwue.
- OtgennTe ocb 1 060/, BCEHaNpPaB/IeHHOro Kosleca € MOMOLLbH

HeboNbLIOWN OTBEPTKW. He npunarante YpesmMepHbIX YCUNIA.
- MpoMoiiTe BceHanpaBeHHoe Koeco Nog NPoTOUHO BOAO, TWaTenbHO
NpocyLmnTe 1N yCTaHOBMUTE HA MecTo.
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NMnaHoBoe obcnyXnBaHmne

KoHTerHep pasa nbinv n hnnbtp

1. OTKpOWiTe KPbILLKY POBOTa 11 HAXKMUTE HA 3aXKINM, UYTOBbI CHSATb ero.

3. OCTOPOXXHO MOCTyunTe MO KOp3nHe huibTPa, YTobbl YAANNTL TPsi3b.

oo®
ogo

MpriMeuaHme. He NbiTaiTech YNCTUTL PUILTP LLETKOK, NanbLamv uam
OCTpbIMU NpesMeTaMu, UTo6bl He MoOBPeauUTh ero.

4. MpoMOTe KOHTeHep A5 NbAn 1 UALTP BOLOW, a 3aTeM
TLLATeNIbHO NPOCYLINTE NX Nepes NOBTOPHON YCTAHOBKOW.

Ve,

g
~, - 10, 2
- - of24hrs)s
- T 5

NMprnmeuaHne.

- MpoMbIBaiiTe KOHTENHEP A5 NbIAN 1 PUABTP TONIbKO YNCTON BOAOWA.
3anpeLllaeTcs NCNonb30BaTh YNCTALLEe CPeACTBO.

- Vicnonb3ynTe KOHTeHep Ans Nbian 1 UNLTP TONLKO Noc/ie Ux NoAHON
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NMnaHoBoe obcnyxnBaHmne

Oatunkn poboTta

MpoTpuTe AaTunKkn poboTa MArkNM 1 CyXMM MONOTEHLLEM, KK MOKA3aHo Ha
PUCYHKE HIXe:

o [laTunKmn cTaHummn
3apaakn

o JINHeHbIN nasepHsbIi
3D-pgartumnk

o [laTunK Kpas

[.aTunky nepenaga BblCOTbl

[laTuvK KOBpa o

NMpumeuaHmne. BnaxHoe NonoTeHLe MOXKeT NOBpeAnTb UyBCTBUTE/IbHbIE
31eMeHTbl p060Ta n 6asbl ans 3apApKkn. 14 oUncTkm VICI'IOI']bByVITe TONbKO
CYyXYH TKaHb.
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3apsaaHble KOHTaKTbl 1 obnactb cnrHana

OuuncTuTe 3apsaHble KOHTaKTbl U obnactb curHana MAarkum CyXum
nonoTeHuem.

AKKyMynsaiTop

Po60T 060pyAOBaH BbICOKOMPOM3BOANTENBHBIM TNTUA-NOHHBIM
aKKyMynaTopoM. [1f rapaHTy onTuManbHol paboTel cnegute, Utobbl
akkymynatop 6bin 3apsxkeH. ECn poboT He ncnonb3yeTcs B TeueHne
NPOAO/HKATENIBHOTO BpEMEHM, Bblkntounte n ybepute ero. Bo nsbexaHuve
noBpexaeHnn ot myboKon pa3psaky akkymynatopa 3apsxante pobota
MWHUMYM OfIVIH Pa3 Kaxable Tpy MecsLa.



YcTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

po6orTa K cetn
Wi-Fi.

MNpo6nema PeweHne
PoGOT He »  HuW3KWi 3apag akkymynatopa. 3apsaante pobota Ha 6ase A5 3apsafKku 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.
BKIIOUAETCS « Temneparypa akkyMynsTopa C/IMLWKOM BblCOKas UM CANLLKOM HU3Kas. PEKOMeHAyeTcs NCnonb3oBaTh PO6OT-Mblecoc B yCA0BUAX C
) TemnepaTypoi okpyxatoLLen cpeabl Bbite 0 °C 1 HxKe 40 °C.
Po6oT He = basa ans 3apsakn He NOAKIOYEHa K UCTOYHMKY NnTaHus. Ybeautech, 4To 06a KoHLA kabens MMTaHns KOPPEKTHO MOAK/YEHbI.
3apsxaeTcs. » 3apsfHble KOHTaKTbl 6a3bl ANs 3apafkn 1 poboTa cnabo KOHTaKTUPYHT. OUNCTUTE 3apsfHbIe KOHTaKTbI.
C6on = HeBepHbIli naponb oT cetn Wi-Fi. Y6eantecb, uto naponb A5 nogkntoveHuns k cetn Wi-Fi BBefeH BepHo.
NOAKNKYEeHNS = Po60T He nogaepxnBaeT cetn Wi-Fi c yactotoli 5 Iy, Y6eamnTeck, 4To poboT NoaKAtUeH K cetn Wi-Fi c yactoToi 2,4 u.

Cnabbinn curHan Wi-Fi. Y6epgutech, 4to pob0T HaxoanTCs B 30He cTabunbHOro curHana Wi-Fi.
PO60T He roToB K HACTPOIKe. BbINANTE N3 NPUNOXKEeHNS 1 3ainTe ele pas, 3aTeM NoBTOPUTE MOMbITKY COMNACHO NHCTPYKLMAM.

Po6oT He moxeT
BepHyTbCA

Ha 3apsaaHyto
CTaHUMIO.

MapLupyT BO3Bparta Ans Noa3apsaky 3ab10KMPOBaH, HanpuMep 3akpbiTa ABEpPb.

Basa Ans 3apsafKu OTKIHOUEHA OT UCTOYHVIKA MUTaHNS Unn bbina nepemelleHa, noka poboT BeINonHS y6opKy. Moakntounte 6asy Ans 3apsakv
K VICTOUYHWKY 3N1EKTPOMUTAHWS MW NMOMECTUTe Po60Ta Ha 3apAAHYH CTAHLVIIO As 3apAAKK.

Bokpyr 6a3bl 4151 3apAAKM CIULWKOM MHOTO MPenaTcTBri. Pacnonoxute 6asy 415 3apsaku Ha 601ee OTKPbITOM MPOCTPaHCTBe.

V13-3a nepemeLLeHns poboT MOXKET HauaTb ONPeAensaTe CBOE MeCTOMOJIOKEHVIE MOBTOPHO. B clyyae c60s MOBTOPHOTO ONpeAeneHns
MEeCTOMO/OXKEeHNSs KapTa ByfeT co34aHa NoBTOPHO. EC poBOT HAXOAMTCS CAIMLLKOM AANeKO0 OT 3apsAHON CTaHLMM, OH He CMOXeT
ABTOMAaTUYECKN BEPHYTbCS CAMOCTONATENbHO. B TaKOM C/lydae HeobX0AMMO BPYUHYH BEPHYTb pO60Ta Ha 3apAAHYIO CTaHLVIO.

MpoTtpute 06/1aCTb CUrHANA 3aPSAHON CTaHLMUW, YTOBbI YAANTb Mblfib VAN FPA3b.

Po6oT 3acTpsn
nepep 3apsagHon
CTaHumen n He
MOXEeT BepHYTbCA
Ha Hee.

MpoBepkTe, 4OCTAaTOYHO M MecTa € 06enx CTOPOH 3apsaAHON CTaHLMN 1 nepea Hell, 4Tobbl poboT He 3acTpsn.

P0o60T MOXEeT CKOMb3WTb, €C/IN YYACTOK Noa nepes, 3apsaHON CTaHLMEeR CIMLWKOM MOKPbIA. B TakoM cnyyae Heobxoanmo ybpatb N3NNLLKN
BOAbI! 1 MOBTOPUTb MOMbITKY.

PekoMeHayeTcs nepemMecTuTb 3apaaHYH CTaHLMIO B Apyroe Mecto 1 MOBTOPUTb MOMbITKY.

Po6oT He
BbIK/OYAETCS.

Po60Ta Heslb3s BbIKIHUNTL BO BpeMs 3apsaaKu. YTobbl BbIKNOUNTL po6oTa, pekoMeHayeTcs ybpaTth ero ¢ 6a3bl Ans 3apsaku, a 3aTeM Haxatb 1
YLepXKnBaTb KHOMKY MUTaHNA B TeUEHVE 3 CeKyHA.

Ecnv po60Ta HEBO3MOXHO BbIK/THOUNTb COMIACHO MHCTPYKLMAM, OMUCAHHBIM B MYHKTE 1, HOXXMUTE 1 YAEPXKBANTE KHOMKY MUTaHns B TeYeHne
10 cekyHa, UTo6bl MPUHYANTEIBHO BbIKNOUNTL ero. Ecim npobieMma coxpaHAaeTcs, CBSXKITECh CO CIy)KBO0I NMOC/IenpPoAaKHOro 06CyXBaHA.
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YcTpaHeHne HencrnpaBHOCTEN

MNpo6nema PeweHne
PO6OT I'Ipm HN3KOM 3apse nosHas 3apsaaka akkyMynaropa 3aHMMaeT 0KoJio 6 yacos.
3apaKaeTca Ecnn pOﬁOT ncnonb3yeTcd Npun TeMneparype, KOTopas He COOTBETCTBYET YCTaHOB/IEHHOMY AMana3oHy, CKOPOCTb 3apafKkn aBToMaTnyeckmn
MEDHEHHO CHmXaeTcs, yTObbI YBENNYNTb BPpeMs NCMNOo/Ib30BaHUA aKKyMynaTopa.

A : 3aps|p,Hb|e KOHTaKTbl po60Ta 1 6asbl ANa 3apAaKN MO 3arpsasHNTbCA. npOTpMTe NX CyXnM nonoTeHuem.

B npouecce .

a60Tb I'Iposepre CbI/IJ'Ipr KOHTenHepa onsa nbiin Ha Hannyne 3acopa. |-|pI/I Hannumm 3acopa ouncTnTe Nin sameHunTe CbVIﬂpr.
ﬁblnecoca B OCHOBHBbIX WeTKax nauv KOHTeVIHepe ANA NblIN MOT 3aCTPATb TBep[J,bII7I npeagmMer. I'Ipoaepre nynannte BCe TBepAble npegmeTbl.
yBennunBaeTcs B OCHOBHBbIX LeTkax nan 6okoBoW LeTke MOr 3anyTaTtbcs I'IOCTOpOHHVIﬁ npegmet. I'Ipoaepre nypannte BCce NOCTOPOHHWE NpeAMeThl.

YPOBEHb LyMa.

MepekntounTe PexnM BCacbiBaHNs Ha «CTaHAAPTHBIN» NN «TUXUI».

Po6oT He Mepes HauanoM NCMo/b30BaHVA Po60Ta BCe MOCTOPOHHME NPeAMEThI, Takne Kak Kabeny nuTaHns 1 Tanku, HeobxoanMMo ybpaTb B CTOPOHY.
npuaepXxviBaercs OCHOBHOE KOJIeCO CKO/Ib3UT Ha BNAXHOW CKO/b3KOV MOBEPXHOCTN. PEKOMEH/AYeTCs MPOCYLWNTb BAAXHbIE 30HbI Mepes Havanom
YCTaHOBEHHOTO ncnosnb3oBaHus poborTa.

MapLupyTa. MpoTpuTe NNHENHbIV Na3epHblii 3D-AaTunK Ha POBOTE UMCTbIM, MATKAM MOJI0TEHLEM.

Po6oT V6eamnTech, Uto ABEpY B KOMHAThI, KOTOpPble He0BX0AMMO Y6paTh, OTKPLITHI.

nponyckaet Y6eanTech, 4To BbICOTA ABEPHOTO MOPOra B KOMHATY He MpeBbIlaeT 2 cM. POBOT He MOXeT nepeesxarb Yepes BbICOKME MOPOry v CTYMEeHbKM.

KOMHaTbl BO
Bpemsi y6opku.

MpOCTPaHCTBO Nepes KOMHATOM, KOTOPYO HEOBXOANMO yBpaTh, MOXKET BbiTh BJAXKHbBIM 1 CKOJIb3KMM, MO3TOMY PO60T CKO/b3NUT 11 paboTaet
HeKkoppeKTHO. MonpobyiTe NPOCYLLINTL MO/ Nepes HauanoM NCMob30BaHNs poboTa.

PoboT He MoxeT
BO306HOBUTb
ybopky nocne
noa3apsaku.

« YBeanTech, Uto pexnm «He 6ecroKonTb» BbIKAOUEH. B MPOTUBHOM C/lyuae poboT He CMOXKEeT BO306HOBMUTL YBOPKY.
« Po6OT He BO306HOBUT YBOPKY MOC/IEe TOTO, Kak Bbl BPYUHYO pa3MecTuTe ero Ha 6asy Ans 3apsaki Uauv oTnpasuTe Ha Nof3apsaky ¢ MOMOLLbIO

npuaoxeHus NGO nyTem Haxatus KHonkm 7).

Boga n3 6aka
L5 BOAbI He
BbIXOLWT COBCEM
VNIV BbIXOAMT B
OYeHb ManoM
KonuuecTBe.

MpoBepbTe, ecTb M Boaa B 6ake 4/ BOAbI.
OumnCTUTe OTBEPCTME AJ1S BO3AYXA HA KPbILLKE BMYCKA A5 BOAbI.
QUUNCTUTE HACcaAKY A1sl LWBABPbI, eCIV OHA rPA3HAas.

YBeanTech, UTo HaCcaAKa f4/1s LWBA6pbl v Aepxaresib HAaCAAKM ANs LWBa6pPbl yCTAHOBNEHbI MPABW/IBHO B COOTBETCTBIVN C PYKOBOACTBOM
rnosib3oBarens.




YcTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

Mpo6nema PelwleHne
Pob6oT

+ Bbikntounte poboTa, a 3aTeM CHOBA BK/IOUMTE €ro.
HencrnpaseH.

Po6ort 6onblue
He BbINONHsAeT
yb6opky
3hheKkTMBHO
AN ocTaBnset
nocne cebs
Nblb.

. KOHTEVIHED 019 NbIIV MOJIOH. BbIMOMHATE OUNCTKY.
«  OUNLTP 3acopeH. BbINOMHUTE OUNCTKY.
. nOCTOpOHHVII;I npeagmet 3acTpan B OCHOBHOVW LLieTKe. BbinonHute OUUNCTKY.

Po6oT He
BbIMOJIHsIET
ybopkKy no
pacnuncaHuio.

«  Huskni 3apag akkymynatopa poboTa. Y6opKa Mo pacnmcaHnio He HauHeTcs, ecin y poboTa octaHeTcs MeHee 15 % 3apsga akkymynaTopa.

[15 nonyyeHmnst 4ONOMAHUTENbHOWN TEXHNUECKON NMOAAEPXKKN CBSXMUTECH C HAMM Ha calTe https://global.dreametech.com.
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Bl TexHnueckue xapakTepucTukmn

Po6ort basa ansa 3apsagku
Mopenb RLD43SA Mopgenb RCSO
Bpems 3apsakn OKono 6 4 HoMWHAaNbHbIN BXOA, 100-240 V ~ 50/60Hz 0,5A
HoMunHanbHoe 144y —
HanpskeHne T HOMVHaNbHbI BbIXOA, 19,8V = 1A
HomMnHanbHas
75 W
MOLLHOCTb

Pabouas uactota

2400-2483,5 MHz

Makc. BbIxogHas
MOLLHOCTb

<20dBm

Mpwn 06bIUHbIX YCNoBUAX NCMNONb30BaHMA MeXxay AHTEeHHOW gaHHoro
060py,u,OBava 1 TenoM nosib3oBartesia 4O/IXKHO COXPaHATbCA paccToaHMe

He meHee 20 cMm.
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ba3soBas ctaHUuns/ba3a gna 3apsagkun

JHepronotpebneHre B pexnme oxngaHus: < 0,5 BT (B TeueHne 15 MUHYT
nocne otbbITNS poboTa c 6a3oBo cTaHLMK/6a3bl AN 3apSAKNA)

Pob6oT-nbinecoc n 6asoBasd CTaHLl,VIH/EBBa ansa
3apaakKkn

YCTPOWCTBO HE VIMEET PEXMMA OXKMAAHNS N APYTX MOAOOHbLIX PyHKLNIA,
KOTOpbIe M03BOMINAV Bbl My MNEePexoAnTb B COCTOSHME MOHKEHHOTO
3HepronoTpebieHns Nan oTKIUAaTh 6eCcrnpoBOLHbIE CeTeBbIe
noakntoueHns ana o6cnyxneaHns 6atapen. NotpebasemMas MoUHOCTb
3TOro0 YCTPOWCTBA,BEPOATHO, BYAET BbiLe, YUeM Yy ApYrux Mogenen,
oTBeuatoLw X Nogo6HbIMAYHKLMOHANbHBIM TPEBOBAHNSM.



N3BneuveHne n yTnansauymsa akkymynatopa

BCTPOEHHbIN NNTVIA-NOHHbIA aKKYMYNSTOP COLEPXKNT BELLECTBA, MPeACTaBsoLLIEe ONACHOCTL A8 OKPYXKALOLWLEn cpegbl. Mepes yTuavsaumnen akkymynatopa
B COOTBETCTBYIOLLEM MYHKTE NepepaboTKm ero LOo/MKeH 13B/edb 13 YyCTPONCTBA KBANMNMULVPOBAHHbIA CeLnanuct.

- [1ns yTUAN3aunm akkyMynsTop Heo6XoANMO BbiHYTh U3 YCTPONCTBA.

- MpY N3BNEYEHNIN aKKyMyNSTOPa YCTPONCTBO AOMKHO BbiTb OTKIOUEHO OT 3/1eKTPOCETU.

- AKKyMynsiTop HeoBX0ANMO yTUAN3MpPOBaTh 6e3omnacHbIM crnocobom.

BHUMAHMWE!

MNepep N3BneyYeHNeM akKyMynaTopa oTKAouMTe Npnbop OT MCTOUHMKA MUTAHNS 1 MAKCUManbHO N3PacxoaynTe 3apsas akkyMynatopa.

HeHyXXHble akKyMynsaTopbl HEO6X0AMMO YTUAN3NPOBAThL B NpUCcnocobieHHOM A1 3Toro MecTe.

3anpeLlaeTcs 0CTaBAATb YCTPOMCTBO NP BbICOKOW Temnepartype Bo n3bexxaHne B3pbiBOB.

Mpu HapyLeHnn NpaBu 3KCAyaTaumy N3 akkyMynsTopa MOXeT BbIIUTbCS 3M1EeKTPOUT. B clyyae KOHTaKTa C 3/1IeKTPOINTOM MPOMOIATE MOpa)KeHHbIN y4acTok
BOAOW 1 06paTnTeCh 3@ MeANLMHCKOV MOMOLLbIO.

NHCTPYKLMWX NO N3BNIeUEHUIO:

1. MepeBepHUTE p060Ta, C MOMOLLbH NOoagxoadALLero NHCTpyMeHTa OTKPYTUTE BUHTbI Ha ero 3agHen yactu, a 3ateM CHUMnTe KPbILWKY.
2. Y106bI N3BNEYL AKKYMYJIATOP, OTCOEANHNTE KNeMMbl MeXAy aKKyMynaTopoM n rneyatHou nnatom.

NHdopmauymsa 06 ytnnmsaumm n nepepaboTke 0TXOA,0B 3/1EKTPUUECKOro 1 3N1IeKTPOHHOro 060pya0BaHMs

Bce yCTpOWCTBA C CIMBO/IOM pa3fenbHOro cbopa oTpaboTaHHOIO 31EKTPMYECKOro 1 3/1eKTPOHHOIo 060pyaoBaHus (Anpektnsa WEEE 2012/19/
EU) cnefyeT yTUAM3POBaTh OTAEMBHO OT HECOPTMPYEMbIX ObITOBLIX OTXOA0B. C Liefiblo OXPaHbl 34,0P0BbA U 3aLLMTbI OKpYXKaloLLeit cpefbl Takoe
o6opyAoBaHvie HeO6X0AMMO CAABATh Ha NepepaboTKy B creumnasnbHblie MyHKTbl MprieMa 3/1eKTPUYeCcKoro 1 31eKTPOHHOro 060pyf0BaHMs,
onpegeneHHbIe MPaBUTeIbCTBOM VN MECTHBIMY OpraHaMu BAacTu. MpaBuibHas yTuamnsauns v nepepaboTka momoryT npegoTBpatnTb

L BO3MOXXHble HeraTVBHbIe MOCNeACTBISA A8 OKPYXKAOLLel Cpebl 1 300p0Bbs YesioBeka. 118 noayyeHns MHOPMAaLLN O MeCTOHAXOXAEHNN 1
nopsgke nprema ycTpovcTB B NMyHKTax NpruemMa obpaTtrtecs B KOMMAHMI, 3aHNMAtOLLYOCs YCTaHOBKO 060pYA0BaHNS, NIV B MECTHbIE OpraHbl
BNacTu.
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Turvallisuustiedot

Lue kayttéohjeet huolellisesti ennen laitteen kayttda, jotta voidaan valttaa vaaranlaisen kaytdn aiheuttamat
sahkdiskut, tulipalot ja henkildvahingot. Sailyta ohjeet mybhempaa tarvetta varten.

Kayton rajoitukset
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Tuotetta eivat saa kayttaa alle 8-vuotiaat lapset tai henkildt, joiden fyysinen, aisteihin liittyva tai alyllinen
toimintakyky on rajoittunut tai joilla on vahan kokemusta tai tietoa laitteiden kaytésta. Nain varmistetaan
laitteen turvallinen kayttd ja valtetddn mahdolliset riskit. Lapset eivat saa puhdistaa tai huoltaa laitetta
ilman valvontaa.

Lapset eivat saa leikkia laitteella. Varmista, etta lapset ja lemmikit pysyvat turvallisen etdisyyden paassa
robotista kayton aikana.

Tuote on tarkoitettu vain lattioiden siivoamiseen kotikaytdssa. Al4 kayta laitetta ulkona, muilla kuin
lattiapinnoilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

Jos virtajohto vaurioituu tai rikkoutuu, lopeta sen kayttd valittomasti ja ota yhteytta asiakaspalveluun.
Ala kayta robottia tiloissa, jotka ovat maantason yldpuolella ja joiden reunoilla ei ole esteita.

Al3 aseta robottia ylésalaisin. Al kdyta laser-etéisyysanturin suojusta, robottikantta tai puskuria robotin
kantamiseen.

Kayta robottia ymparistoissa, jonka lampdtila on yli 0 ° C ja alle 40 ° C. Varmista, ettei lattialla ole
nestetta tai tahmeaa ainetta.

Nosta lattialla mahdollisesti olevat johdot ja kaapelit pois ennen robotin kayttda, jotta laite ei veda niita
mukanaan siivotessaan.



Turvallisuustiedot

* Nosta sarkyvat tai pienet esineet pois lattialta, jotta robotti ei térmaa niihin ja vaurioita niita.

» Estaaksesi vauriot tai tarttumisen kodin esineisiin nosta irtotavarat, johdot ja virtajohdot pois
siivousreitilta ennen laitteen kayttoa.

* Varo, etteivat hiukset, sormet tai muut kehon osat joudu robotin aukkoihin.

» Sailyta harjanpuhdistustydkalu poissa lasten ulottuvilta.

« Al3 laita lapsia, lemmikkeja tai mitdan esineitd robotin paille riijppumatta siitd, onko se paikoillaan tai
liikkeella.

« Al kayta robottia palavien aineiden puhdistamiseen. Al3 k&yta robottia helposti syttyvien nesteiden,
sybvyttavien kaasujen tai laimentamattomien happojen tai liuottimien siivoamiseen.

« Ala imuroi kovia tai terdvia esineits. Ald paasts laitteeseen isoja kivia tai paperinpaloja tai muita esineits,
jotka voivat tukkia sen.

* Varmista, etta robotti on kytketty pois paalta ja latausaseman virtapistoke on irti ennen laitteen
puhdistusta tai huoltoa.

« Ala pyyhi robottia tai latausasemaa marélla liinalla tai nesteilld. Pestivien osien on annettava kuivua
kokonaan ennen niiden paikoilleen asettamista ja kayttamista.

* Varmista, etta robotin virta on kytketty pois paalta kuljetuksen ajaksi. Kuljeta laitetta sen alkuperaisessa
pakkauksessa, jos mahdollista.

» Kayta laitetta kdyttdohjeiden mukaisesti. Kayttdjat ovat vastuussa kaikista laitteen vaaranlaisesta
kaytosta aiheutuvista menetyksista ja vahingoista.

301



Turvallisuustiedot

Akut ja lataaminen
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Ala kayta muiden valmistajien akkuja, virtajohtoja tai latausasemia. Kéyta vain RCSO-virtayksikén
kanssa.

Al yrita purkaa, korjata tai muunnella akkua tai latausasemaa itse.

Al sailyta latausasemaa lamménlahteen ldhella.

Al3 puhdista tukiasemaan latauskoskettimia marall3 liinalla tai mérilla kasilla.

Havita vanhat akut oikein. Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan kierratyspisteeseen.

Jos robottia ei kayteta pitkaan aikaan, lataa sen akku tayteen, kytke se pois paalta ja sailyta sita viiledassa
ja kuivassa paikassa. Lataa robotti uudelleen vahintdan kolmen kuukauden valein, jotta akun varaus ei
purkaudu kokonaan.

Tuote sisaltaa akun, jonka voi vaihtaa vain pateva asentaja tai huoltopalvelu.



Turvallisuustiedot

Laserin turvallisuustiedot

e Taman tuotteen laseranturi on IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021-standardin luokan 1
mukainen lasertuote. Valta katsomasta suoraan laseriin.
LUOKAN 1 LASERTUOTE
LASERTUOTE KULUTTAJAKAYTTOON
EN 50689:2021

ﬁ Ainoastaan sisakayttoon

Lue kayttoohjeet

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ilmoittaa, etts radiolaite tyyppid RLD43SA noudattaa direktiivid 2014/53/EU. Taydellinen EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus on
saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com
Sahkoinen kayttdopas on saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Tuotteen yleiskuvaus

1.

2.

Virta-/siivouspainike

Paina painiketta 3 sekunnin ajan kytkeaksesi
robotin paalle tai pois

Paina aloittaaksesi siivouksen, kun robotti on
kytkettyna paalle

O Telakoinnin / paikallisen siivouksen painike
Paina lahettasksesi robotin takaisin latausasemaan
Aloita paikallinen siivous pitamallé painiketta
pohjassa kolmen sekunnin ajan

Painikkeen tilan ilmaisin

Jatkuva valkoinen valo: siivoaa tai siivous
suoritettu

Vilkkuva oranssi valo: virhe

Aaltoileva valkoinen valo: robotti latautuu, mutta
akun varaus ei ole vahissa

Huomautus:

0o N O OB~ W

Paina mita tahansa robotin painiketta pysayttaaksesi
robotin siivouksen tai tukiasemaan palaamisen aikana.
Lapsilukko voidaan kytked paalle ja pois Dreamehome-
sovelluksen kautta.

. Laser-etaisyysanturin suojus
. Laser-etaisyysanturi

. Puskuri

. Telakointianturit

. 3D-linjalaseranturi

. Nollauspainike
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« Pida painiketta pohjassa 3 sekunnin ajan palauttaaksesi
tehdasasetukset

9. Wi-Fi-ilmaisin

10. Kansi

11. Polysailio

12. Reuna-anturi

13. Vesisiilio

14. Tuuletusaukko

15. Mopin osat

16. Reuna-anturit

17. Mattoanturi

18. Sivuharjan laajennussarja

19. Paapyora

20. Kaantyva pyora

21. Latauskoskettimet

22. Harjan suojus

23. Paapyora

24, Paaharjat

25. Harjan suojuksen lukot

Kuva A-1

Polysailio
1. Polysailidn lukko

2. Suodattimen lukko
3. Suodatin

Kuva A-2

1. Moppityynyn pidike

2. Vapautuspainikkeet

3. Moppityyny

4. Moppityynyn kiinnitysalue
Kuva A-3

1. Veden sy6ton kansi

2. Veden sy6tto
3. Vapautuspainike

Kuva A-4

Latausasema

1. Signaalialue
2. Latauskoskettimet
3. Virtaliitanta

Kuva A-5



® Kodin valmistelu

1. Ennen siivousta: siirrd epavakaat, hauraat,
arvokkaat tai vaaralliset esineet ja siivoa
johdot, vaatteet, lelut, kovat esineet ja teravat
kohteet lattialta, ettei robotti aiheuta vahinkoja
takertumalla, naarmuuntumalla tai kaatamalla.

2. Aseta portaiden eteen fyysiset esteet ennen
siivouksen aloittamista, jotta siivous on sujuvaa
ja turvallista.

3. Avaa siivottavan huoneen ovi ja sijoita huonekalut
niin, etta siivoukselle on tilaa.

4. Jotta robotin siivottavien alueiden tunnistus ei
hairiinny, ala seiso sen edessa tai kynnyksella,
kaytavassa tai kapeassa kohdassa.

Huomautus:

* Valvo robottia ensimmaisella kayttokerralla ja poista
mahdolliset esteet sen tielta.

« Ala imuroi kovia kohteita, kuten kivia, terdskuulia ja
lelujen osia tai terdvia kohteita kuten rakennusjatetta,
rikkoutunutta lasia ja nauloja, sillé lattiapinta voi
naarmuuntua.

@ Ennen kayttoa

1. Aseta latausasema paikalleen, ja liita pistorasiaan

Sijoita latausasema mahdollisimman avoimeen
paikkaan, jossa on hyva Wi-Fi-signaali. Jata riittavasti
tilaa kuvan mukaisesti, ja poista esteet varjostetulta
alueelta. Liita virtajohto latausasemaan ja kytke se
pistorasiaan.

Huomautus:

o Ala aseta latausasemaa paikkaan, jossa se on suorassa
auringonvalossa tai jossa muut esineet saattavat estaa
sen signaalin, silla tama voi estaa robotin palaamisen
tukiasemaan.

« Jotta vesi ei kastelisi puulattiaa tai mattoa, sijoita
latausasema mieluiten laatta- tai kivilattialle.

2. Lataa robotti

Kun asetat robottia, kohdista latauskoskettimet
robotin pohjassa latausasemaan latauskoskettimien
kanssa, ja robotti kdynnistyy automaattisesti ja
aloittaa lataamisen. Kun robotti on latautunut
tayteen, robotin ja latausasemaan tilan ilmaisimet
pysyvat paalla 10 minuuttia ja himmentyvat.
Huomautus: On suositeltavaa ladata robotin akku tayteen
ennen ensimmaista kayttokertaa. Jos robottia ei voi kytkea
paalle, koska akku on tyhja, aseta robotti latausasemaan
manuaalisesti aloittaaksesi latauksen.

Kuva C-1- Kuva C-2

® Dreamehome-
sovellukseen
yhdistaminen

1. Lataa Dreamehome-sovellus

Lue robotin QR-koodi tai etsi se sovelluskaupasta
nimelld "Dreamehome” ladataksesi ja asentaaksesi
sovelluksen.

Huomautus:

« Laite toimii vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-yhteydella.

» Todelliset toiminnot voivat olla sovelluspéivitysten vuoksi
erilaisia kuin tassa kayttdohjeessa mainitut. Noudata
nykyisessa sovellusversiossa nakyvid ohjeita.

2. Lisaa laite

Lisaa laite avaamalla Dreamehome-sovellus ja
valitsemalla "Yhdists lukemalla QR-koodi” ja lue
sama robotissa oleva QR-koodi uudelleen. Muodosta
Wi-Fi-yhteys seuraamalla naytélla nakyvia ohjeita.

Huomautus:

» Nolla Wi-Fi-yhteys toistamalla vaihe 2 ja seuraa naytolla
nakyvia ohjeita Wi-Fi-yhteyden muodostamiseksi.

Kun laite on yhdistetty kodin Wi-Fi-verkkoon, se yrittaa
jatkuvasti uudelleenyhdistéamistd, jos verkossa ilmenee
ongelmia maksamattomien laskujen tai sahkokatkojen
vuoksi, jotta varmistetaan sujuva kayttdjakokemus verkon
palautuksen yhteydessa.

Kytke laite pois Wi-Fi-verkosta painamalla robotin
nollauspainiketta 3 sekunnin ajan.

® QR-koodi

@ Nollauspainike

® Wi-Fi-ilmaisin

* Hitaasti vilkkuva valo: odottaa yhteytta

* Nopeasti vilkkuva valo: yhdistaa
* Valo palaa: yhdistetty

305




O Kayttd

Laitteen kytkeminen paalle/pois

Paina virtapainiketta 3 sekunnin ajan kytkedksesi
robotin paalle. Virran ilmaisinvalon tulisi palaa. Aseta
robotti latausasemaan. Robotin pitéisi kdynnistya
automaattisesti ja aloittaa lataus. Kytke robotti

pois paalta siirtamalla se pois latausasemasta ja
painamalla virtapainiketta 3 sekunnin ajan.

Pikakartoitus

Kun verkko on maéritelty ensimmaisen kerran,
seuraa sovelluksen ohjeita luodaksesi kartan. Robotti
aloittaa kartoittamisen ilman siivousta. Kun robotti
palaa latausasemaan, kartoitus on valmis ja kartta
tallennetaan automaattisesti.

K&ynnista siivous

Kaynnista siivous painamalla virtapainiketta, kun
robotti on kytkettyna paalle. Robotti kartoittaa tarkan
reitin, siivoaa seinanvierustat jarjestelmallisesti

ja viimeistelee jokaisen huoneen siivouksen S:n
muotoisin liikkein.

Huomautus: On suositeltavaa, etta robotti aloittaa siivouksen
latausasemasta. Al4 siirra latausasemaa, kun robotti siivoaa.
Nain varmistetaan, etta robotti palaa latausasemaan sujuvasti.
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Pysaytys/lepotila

Robotin voi pysayttaa siivouksen aikana painamalla
mité tahansa painiketta. Jos robotti on pysaytettyna
yli 10 minuutin ajan, se siirtyy lepotilaan
automaattisesti. Kaikki robotin ilmaisinvalot
sammuvat. Heréata robotti lepotilasta sovelluksella tai
painamalla mité tahansa painiketta.

Huomautus: Jos robotti on tauolla ja asetettu latausasemaan,
nykyinen siivousprosessi loppuu.

Siivouksen automaattinen jatkaminen

Jos akun varaus on vahissa, robotti palaa
automaattisesti latausasemaan. Laite jatkaa kesken
jaanytta siivousta, kun se on latautunut riittavasti.

Huomautus: Taté toimintoa voi kayttaa sovelluksen kautta.

Al3 hairitse -tila

Kun robotti on Ala hairitse -tilassa, robotti ei jatka

siivousta. Ala hairitse -tila on oletuksena pois paalta.

Voit kytkea Al hairitse -tilan paalle tai muuttaa

sen aikaa sovelluksella. Al4 hairitse -tila on paalla

oletusarvoisesti klo 22.00-8.00.

Huomautus:

o Ajastetut siivoukset kaynnistyvat silti myos Ald hairitse
-tilan aikana.

* Robotti jatkaa siivousta, kun Al hairitse -tila paattyy.

Paikallinen siivous

Kun robotti on valmiustilassa, aloita paikallinen
siivous pitamalla painiketta {3 pohjassa kolmen
sekunnin ajan. Tassa tilassa robotti siivoaa
ymparillaan olevaa 1,5 x 1,5 metrin kokoista
nelisnmuotoista aluetta ja palaa aloituspaikkaan, kun
paikallinen siivous on valmis.

Robotin uudelleenkdynnistys

Jos laite lakkaa reagoimasta tai sitd ei voi kytkea
pois paalta, paina-virtapainiketta 10 sekunnin

ajan pakottaaksesi sen pois paalta. Paina sitten-
virtapainiketta 3 sekunnin ajan kytkedksesi robotin
paalle.

Moppaustoiminnon kaytto

Huomautus: On suositeltavaa imuroida lattiapinnat vahintaan
kolme kertaa ennen ensimmaista moppausta, jotta siivousjalki
on paras mahdollinen.

1. Irrota vesisailio painamalla vapautuspainiketta.

2. Irrota veden sy6ton kansi. Tayta séilic vedelld, ja sulje kansi
tiiviisti.

Huomautus:

o Ala kéyta puhdistus- tai desinfiointiaineita.
o Ala tayta vesisailiota kuumalla vedells, koska se voi
aiheuttaa vesisailion vaantymisen.

3. Kostuta moppityyny ja vdanna liika vesi pois. Aseta
moppityyny paikoilleen kuvan mukaisesti.



4. Asenna vesisiilio ja moppityynyn pidike takaisin kuvan
mukaisesti, kunnes ne napsahtavat paikoilleen. Kaynnista

siivous painamalla virtapainiketta tai kayttamalla sovellusta.

f Napsahdus

Huomautus:
« Moppaustoimintoa ei suositella matoille.
« Saada moppityynyjen kosteutta sovelluksella.

5. Kun robotti palaa lataukseen siivouksen jalkeen, paina
vapautuspainikkeita irrottaaksesi moppityynyn pidikkeen,
ja puhdista moppityyny estaaksesi homeen tai hajujen
muodostuminen.

Huomautus:

* Pese moppityyny jokaisen kaytdn jalkeen, ja tyhjenna
kayttamattoman veden vesisailio saannollisesti.

« Irrota mopin osat, kun moppi ei ole kaytdssa.

Kuva E-1
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Jotta robotti pysyisi hyvassa kunnossa, on suositeltavaa noudattaa sovelluksessa esitettyja osien kdyttdohjeita tai alla seuraavaa huoltotaulukkoa.

Latauskoskettimet

Kaantyva pyora

Reuna-anturi

Laser-etaisyysanturi

Kerran kuukaudessa
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Pélysailio

Paapyorat

Vesisailio

Puhdistetaan
tarvittaessa

Osa Huoltovali Vaihdetaan Osa Huoltovali Vaihdetaan
; Jokaisen sl 3D-linjalaseranturit
M 3-6 kuukaud ! )
oppityyny kayttokerran jalkeen uukauden valein
. ] Mattoanturi

Paaharjat 6-12 kuukauden vélein
Kerran kahdessa - i

Polysailion suodatin T Reuna-anturit Kerran kuukaudessa
viikossa 3-6 kuukauden valein _

Sivuharja Puskuri

Signaalialue Robotin pohja /

Huomautus: Vaihtovalin pituus vaihtelee robotin kdytdon mukaan. Jos laitteelle

tapahtuu jotakin poikkeuksellista, osat on vaihdettava.




1. Irrota vesiséilid ja moppityynyn pidike.

2. Irrota moppityyny, ja puhdista se pelkalla vedella.
Anna sen kuivua itsekseen ennen sen asettamista
takaisin paikoilleen.

3. Kaada sailiossa oleva vesi pois. Pese siilio pelkalla
vedella, ja jata se kuivumaan ennen kayttoa.

Huomautus: ala altista vesisailiéta suoralle auringonvalolle.

4. Jos vesi virtaa hitaasti tai jakautuu epatasaisesti,
puhdista veden sy6ton kannessa oleva ilmareika.

Kuva F-1

Paaharjat

1. Irrota harjan suojus painamalla harjan suojuksen
lukkoja sisdanpaéin. Nosta sitten harjat pois
robotista.

2. Veda harjat irti kuvan mukaisesti. Irrota harjoihin
mahdollisesti tarttuneet hiukset ja karvat sopivalla
puhdistustydkalulla. Tydnna puhdistuksen jalkeen
harjat napakasti paaharjan pidikkeeseen, kunnes
ne napsahtavat paikoilleen.

f Napsahdus

Huomautus: Ole varovainen vetaessasi paaharjoja ulos, jotta

et loukkaa itseasi.

3. Aseta laite niin, etta kuvan nuolet osoittavat
yl&spain, ja laita paaharjan pidike aukkoihin vinosti
alaspain.

4. Kohdista harjan suojuksen etuosa aukon kanssa,
laita se vinosti alaspain ja paina paikalleen.

Kuva F-2

Irrota sivuharja ruuvimeisselilld, puhdista karvat
harjasta ja ruuvaa se takaisin paikalleen.

Kuva F-3

Kaantyva pyora

Huomautus:

o Kayta pienta ruuvimeisselia tai muuta tyokalua erottaaksesi
kaantyvan pyoran akselin ja renkaan toisistaan. Ala kéyta
liiallista voimaa.

¢ Huuhtele kaantyva pyoréa juoksevalla vedelld ja aseta se
takaisin paikoilleen, kun se on kuivunut kokonaan.

Kuva F-4

Polysailié ja suodatin
1. Avaa robotin kansi, ja paina lukkoa irrottaaksesi
polysailion.

2. Poista pdlysailion suodatin, ja tyhjenna polysailio.

3. Irrota lika napauttamalla suodattimen koria
hellavaraisesti.

Huomautus: Al4 yrita puhdistaa suodatinta harjalla, sormin
tai teravalla esineelld, jotta suodatin ei vaurioidu.

4. Huuhtele pélysailio ja suodatin vedelld ja kuivaa

ne kokonaan ennen niiden asettamista paikoilleen.

Huomautus: .

¢ Huuhtele polyséilio ja suodatin vain puhtaalla vedella. Ald
kayta pesuaineita.

o Kayta polysailicta ja suodatinta vain taysin kuivina.

Kuva F-5

Robotin anturit

Pyyhi robotin anturit pehmeélla ja kuivalla liinalla
kuvan mukaisesti:

1. Laser-etaisyysanturi
2. 3D-linjalaseranturi
3. Telakointianturit

4. Reuna-anturi

5. Reuna-anturit

6. Mattoanturi

Huomautus: Marka liina voi vaurioittaa robotin ja
latausaseman herkkia osia. Kayta laitteen puhdistukseen
kuivaa liinaa.

Kuva F-6

Latauskoskettimet ja signaalialue

Puhdista tukiasemaan signaalialue ja
latauskoskettimet pehmealla ja kuivalla liinalla.

Kuva F-7

Robotissa on tehokas litiumioniakku. Varmista, etta
akussa on aina riittavasti varausta paivittaiseen
kayttoon, jotta akun suorituskyky pysyy hyvana. Jos
robottia ei kadyteta pitkdan aikaan, lataa sen akku
téyteen, kytke se pois paalta ja varastoi se. Robotti
tulisi ladata vahintaan kolmen kuukauden valein,
jotta sen akun varaus ei purkaudu kokonaan ja
aiheuta vaurioita.
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Vianetsinta

Ongelma

Ratkaisu

Ongelma

Ratkaisu

Robotti ei kdyn-
nisty.

Akun varaus on vahissa. Lataa robotin akku
latausasemassa ja yritd uudelleen.

Akun lampatila on lilan matala tai korkea. Suosittelemme
robotin kayttéa ymparistoissa, joiden lampétila on yli 0 °C
ja alle 40 °C.

Robotti ei lataudu.

Latausasemaa ei ole yhdistetty virtalahteeseen. Varmista,
etta virtajohdon molemmat p&éat on yhdistetty oikein.
Latausaseman ja robotin latauskoskettimien yhteys on
huono. Puhdista latauskoskettimet.

Robotti ei l6yda
reittia takaisin
latausasemaan.

Paluureitilla tukiasemalle on esteita, esim. ovi on kiinni.
Latausasema ei saa virtaa tai sita siirrettiin, kun robotti ei
ollut asemassa. Yhdista latausasema virtaldhteeseen tai
aseta robotti latausasemaan latautumaan.

Latausaseman ymparilld on lilkkaa esteita. Aseta
latausasema avoimempaan paikkaan.

Robotin siirtaminen voi aiheuttaa sen, ettd laite muuttaa
asentoaan tai kartoittaa ymparisténsa uudelleen. Jos
robotti on lilan kaukana latausasemasta, se ei ehkéa pysty
palaamaan automaattisesti. Tassa tapauksessa robotti on
vietdva latausasemaan manuaalisesti.

Puhdista latausaseman signaalialue p6lysta ja roskista.

Robotti ei saa
yhteytta Wi-Fi-
verkkoon.

Wi-Fi-verkon salasana on vaara. Varmista, etta Wi-Fi-
verkon salasana on oikein.

Robotti ei tue 5 GHz:n Wi-Fi-yhteytta. Varmista, etta
robotti on yhdistetty 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoon.
Wi-Fi-signaali on heikko. Varmista, etta robotti on
paikassa, jossa Wi-Fi-verkon kattavuus on hyva.

Robotti ei ehké ole valmis asetusten muuttamiseen.
Sulje sovellus ja avaa se uudelleen. Yrita sitten uudelleen
ohjeiden mukaisesti.

Robotti jumiutuu
latausaseman
eteen eika palaa
siihen.

Tarkista, onko latausaseman molemmilla puolilla tai edessa
riittavasti tilaa, jotta robotin reitti ei ole tukossa.

Robotti voi liukastua, jos latausaseman edessé oleva lattia
on liian marka. Poista liika vesi ennen kuin yritat uudelleen.
Siirra latausasema toiseen paikkaan ja yrita uudelleen.

Robotin virta ei
sammu.

Robottia ei voi kytke& pois paalta latauksen aikana. On
suositeltavaa siirtaa robotti pois latausasemasta. Paina
sitten virtapainiketta 3 sekunnin ajan sammuttaaksesi
robotin.

Jos robottia ei voi kytked pois paélta vaiheen 1 ohjeiden
mukaan, paina virtapainiketta 10 sekunnin ajan
pakottaaksesi robotin pois paalta. Jos ongelma jatkuu, ota
yhteytta asiakaspalveluun.
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Vianetsinta

Robotin tai latausaseman latauskoskettimet saattavat olla
likaiset. Pyyhi ne kuivalla liinalla.

Ongelma Ratkaisu Ongelma Ratkaisu
* Kun ,',a},(un varaus on vahissa, robotin lataaminen tayteen * Varmista, ettei robotti ole Al4 hairitse -tilassa, joka estaa
kestaa no',n 6}“““?1_ BT L Robotti ei siivouksen jatkamisen.
Latausnopeus on : ifje':nbzﬁf kay[titaalntohjelssa 'lmr‘:_';e“in lamfotﬂa-& ; jatka siivousta * Robotti ei jatka siivousta sen jalkeen, kun olet asettanut
hidas. pu_o e a éf auspopeus ldastuu automaattisesti latauksen robotin manuaalisesti latausasemaan tai ldhettanyt
akunkeston pidentamiseksi. jalkeen. robotin latautumaan sovelluksen kautta tai painikkeella (>

Robotin dani
kovenee, kun se
on kaytossa.

Tarkista, onko pélysailidn suodatin tukossa. Puhdista tai
vaihda se tarvittaessa.

Paaharjoihin tai p6lysailioon voi olla takertunut kova esine.
Tarkista ja poista mahdolliset kovat esineet.

Paa- tai sivuharjoihin on voinut takertua hiuksia. Tarkista ja
poista mahdolliset vierasesineet.

Vaihda imuritila vakiotilaan tai hiljaiseen tilaan.

Vesisailiosta ei
tule vetta tai
vetta tulee liian
vahan.

Tarkista, etta vesisailiossa on vetta.

Puhdista ilmareika veden sy&ton kannessa.
Puhdista moppityyny, jos se on likainen.

Varmista, ettd moppityyny ja moppityynyn pidike on
asetettu oikein kayttoohjeiden mukaisesti.

Robotti ei seuraa
tiettya reittia
liikkuessaan.

Lattialta on hyva siistia esimerkiksi johdot ja kengat ennen
robotin kayttoa.

Mérilla ja liukkailla pinnoilla liikkkuminen saa paapyoran
luistamaan. On suositeltavaa kuivata maréat alueet ennen
robotin kayttoa.

Pyyhi robotin 3D-linjalaseranturi puhtaalla ja pehmealla
liinalla, jotta se olisi puhdas ja esteeton.

Robotissa on
toimintahairio.

Sammuta robotti, ja kdynnista se sitten uudelleen.

Robotti ei mene
siivottaviin
huoneisiin.

Varmista, etta siivottavien huoneiden ovet ovat auki.
Tarkista, onko huoneen kynnys yli 2 cm:n korkuinen.
Robotti ei osaa kiiveta korkeiden kynnysten tai portaiden
yli.

Huoneen edessa oleva lattia voi olla mérka tai liukas, jolloin
robotti liukuu eika toimi oikein. Kokeile kuivata lattia ennen
robotin kayttoa.

Robotti ei
enaa siivoa
tehokkaasti tai
jattaa polya

Polysailio on taynna. Puhdista se.
Suodatin on tukossa. Puhdista se.
P&aharjoihin on takertunut vieras esine. Puhdista se.

jalkeensa.

Robotti ei

suoriudu * Robotin akun varaus on véhissa. Ajastettu siivous ei
ajastetusta kaynnisty, jos robotin akun varaus on alle 15 %.

siivouksesta.
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Vianetsinta

virtaa, jos se
on jo ladattu
tayteen?

Ongelma Ratkaisu
Kuluttaako
robotin
jattaminen * Robotin jattdminen latausasemaan téyden latauksen
latausasemaan jalkeen kuluttaa hyvin vahan sahkoa ja auttaa pitamaan

akun hyvassa kunnossa.

Jos tarvitset lisatietoja tai tukea, ota yhteytta asiakaspalveluumme:
https://global.dreametech.com.
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Tekniset tiedot

Malli RLD43SA
Latausaika Noin 6 tuntia
Mitoitusjénnite 144V =
Nimellisteho 75W

Toimintataajuus

2 400-2 483,5 MHz

Enimmaisantoteho

<20 dBm

Normaalissa kaytossa laitteen antenni on pidettava vahintdan 20 cm:n

etaisyydelld kayttajan kehosta.




Tekniset tiedot

Malli R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nimellisjannite 144V ==

Maaritetty kapasiteetti 4,8 Ah

Tavanomainen kapasiteetti 5,2 Ah 74,88 Wh

Tukiasema/latausasema

Tehonkulutus valmiustilassa: € 0,5 W
(15 minuutin kuluessa siits, kun robotti l&htee tukiasemasta/latausasemasta)

Robotti ja tukiasema/latausasema

Tehonkulutus verkkoon liitetyssa valmiustilassa: < 2 W (20 minuutin kuluessa, kun
robotti-imurin akku on ladattu tayteen.)

Tehonkulutus valmiustilassa: < 0,5 W (20 minuutin kuluessa, kun robotti-imurin
akku on ladattu tayteen.)

Latausasema

Malli RCSO
Nimellinen virransyo6tto 100-240 V~~50/60 Hz 0,5 A
Nimellinen antoteho 198V—="1A
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Akun havittaminen

Kiintea litiumioniakku sisaltaa ymparistolle haitallisia
aineita. Akun havittamiseksi patevan asentajan on
irrotettava akku laitteesta ja akku on toimitettava
soveltuvaan kierratyspisteeseen.

— Akku on irrotettava laitteesta ennen sen
havittamists;
— Laite on kytkettava irti verkkovirrasta ennen akun
irrottamista;

— Akku on havitettava turvallisesti.

VAROITUS:

Ennen akun irrottamista irrota laite verkkovirrasta ja
kuluta akun varausta mahdollisimman paljon.

Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan
kierratyspisteeseen.

Ala altista korkeille lampétiloille, silla akku voi
rajahtaa.

Jos akku vaurioituu, siitd voi valua nestetts. Jos

altistut akkunesteelle, huuhtele altistunut kohta
vedelld ja hakeudu hoitoon.
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Irrotus:

1. K&anna robotti ympari, irrota robotin takaosan
ruuvit sopivalla tyokalulla ja irrota kansi.

2. Kytke akun ja piirilevyn véliset navat pois paalta
akun irrottamiseksi.

WEEE-tiedot
Kaikki tallda symbolilla merkityt tuotteet
E ovat sahko- ja elektroniikkalaiteromua
(WEEE, direktiivin 2012/19/EU mukaisesti),
eikd niitd saa havittaa kotitalouden
sekajatteen mukana. Terveyden ja
ympaéristdn suojelemiseksi vie havitettavat
laitteet sahko- ja elektroniikkalaitteille
tarkoitettuun, paikallisten viranomaisten
maaraamaan kerdys- ja kierratyspisteeseen.
Oikeaoppinen havitys ja kierratys ehkaisee
haitallisia ymparisto- ja terveysvaikutuksia.
Jos tarvitset lisatietoja kerdyspisteiden
sijainnista ja toiminnasta, ota yhteytta
asentajaan tai paikallisiin viranomaisiin.



Sikkerhedsoplysninger

For at undga elektrisk stad, brand eller skader forarsaget af forkert brug af apparatet, bedes du laese
brugermanualen omhyggeligt, far du bruger apparatet, og opbevare den for fremtidig reference.

Brugsbegraensninger

Dette apparat bgr ikke bruges af bgrn yngre end 8 ar eller personer med fysiske, sensoriske eller
intellektuelle mangler eller begraenset erfaring eller viden uden opsyn af en foraelder eller veerge for at
sikre sikker drift og for at undga enhver risiko. Renggring og vedligeholdelse mé ikke udfgres af bgrn
uden opsyn.
Barn ma ikke lege med dette apparat. Sgrg for, at b@rn og kaeledyr holdes pa sikker afstand fra
robotten, mens den er i drift.
Dette apparat er kun til gulvrenggring i hjemmet. Brug den ikke udendgrs, pa ikke-gulvoverflader eller i
kommercielle eller industrielle omgivelser.
Hvis stremkablet bliver beskadiget eller er knaekket, skal du straks stoppe med at bruge det og
kontakte eftersalgsservice.
Brug ikke robotten i et omrade ophaengt over jordoverfladen uden en beskyttende barriere.
Placer ikke robotten pa hovedet. Brug ikke LDS-daekslet, robotdaekslet eller kofangeren som handtag
for robotten.
Brug robotten i omgivelser med en omgivende temperatur over O °C og under 40 °C. Sgrg for, at der
ikke er vaeske eller klaebrige stoffer pa gulvet.
Saml eventuelle kabler op fra gulvet, far du bruger robotten, for at forhindre, at den traekker i dem
under renggring.
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Sikkerhedsoplysninger

316

Fjern skrgbelige eller sma genstande fra gulvet for at forhindre robotten i at stgde ind i og beskadige
dem.

For at forhindre beskadigelse eller skade ved at traekke, skal du fjerne eventuelle lgse genstande fra
gulvet og fjerne kabler eller netledninger pa renggringsvejen, fgr du betjener apparatet.

Hold har, fingre og andre kropsdele vaek fra robottens sugeabning.

Opbevar renggringsveerktgjet utilgeengeligt for bgrn.

Anbring ikke bgrn, kaeledyr eller andre ting oven pa robotten, uanset om den star stille eller bevaeger
sig.

Brug ikke robotten til at renggre varme genstande. Brug ikke robotten til at opsamle breendbare veesker,
etsende gasser eller ufortyndede syrer eller oplgsningsmidler.

Stevsug ikke harde eller skarpe genstande. Brug ikke apparatet til at samle genstande op, sasom sten,
store stykker papir eller noget, der kan tilstoppe apparatet.

Sgrg for, at robotten er slukket, og at ladestationen er taget ud af stikket, fgr rengaring eller
vedligeholdelse udfares.

Brug ikke en vad klud til at tgrre af eller nogen form for veeske til at skylle robotten og ladestationen.
Vaskbare dele skal tgrres helt, far de installeres og bruges.

Sgrg for, at robotten er slukket, ndr den transporteres og opbevares i den originale emballage, hvis det
er muligt.

Brug venligst dette apparat i overensstemmelse med instruktionerne i brugermanualen. Brugere er
ansvarlige for ethvert tab eller skade, der opstar som fglge af forkert brug af dette apparat.



Sikkerhedsoplysninger

Batterier og opladning

* Brug ikke batterier, stramkabler eller ladestationer fra tredjepart. Brug kun med RCSO forsyningsenhed.

* Forsgg ikke at adskille, reparere eller eendre batteriet eller ladestationen pa egen hand.

* Placer ikke ladestationen i naerheden af en varmekilde.

* Brug ikke en vad klud eller vade haender til at tarre eller renggre ladestationens ladekontakter.

* Bortskaf ikke gamle batterier forkert. Batterier, som ikke laeengere skal bruges, skal indleveres pa din
lokale genbrugsstation.

* Hvis robotten ikke skal bruges i en laengere periode, skal den oplades helt, derefter slukkes og
opbevares pa et kgligt, tert sted. Genoplad robotten mindst en gang hver 3. maned for at undga
overafladning af batteriet.

* Dette apparat indeholder batterier, som kun kan udskiftes af kvalificerede teknikere eller
eftersalgsservice.
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Sikkerhedsoplysninger

Lasersikkerheds-information

* Lasersensoren i dette apparat opfylder standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 for
laserprodukter i klasse 1. Undga venligst direkte gjenkontakt med den under brug.
KLASSE 1 LASERPRODUKT
FORBRUGERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬂ Kun til indendgrs brug

Laes brugermanualen

Hermed erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioudstyrstypen RLD43SA er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU. Hele EU-
overensstemmelseserkleeringen kan findes pa falgende internetadresse: https://global.dreametech.com
Hele e-vejledningen kan findes pa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Produktoversigt

1. Teend/sluk-knap/renggringsknap

* Tryk og hold i 3 sekunder for at taende eller slukke

* Tryk for at starte renggringen, nar robotten er
teendt

2. O Dock/pletrenggringsknap

 Tryk for at sende robotten tilbage til ladestationen

* Tryk og hold i 3 sekunder for at starte
pletrenggring

Knapstatusindikator

* Lyser hvidt: Renggring eller oprydning er afsluttet

* Blinker orange: Fejl

* Langsomt blinkende hvidt: Robotten oplader, nar
batteristrammen ikke er lav

Bemaerk:

« Tryk pa en vilkarlig knap pa robotten for at seette den pa

pause, nar den gar rent eller karer tilbage til opladning.
Bgrnelasen kan aktiveres/deaktiveres gennem

Dreamehome-appen.
. LDS-deeksel
. Laser afstandssensor (LDS)
. Kofanger
. Docksensorer
. 3D-laser afstandssensor
. Knap til nulstilling
Tryk og hold i 3 sek. for at gendanne fabriksindstillingerne
. Wi-Fi indikator
10. Daeksel

O, 0N O U1 AW

11. Stgvbeholder

12. Kantsensor

13. Vandtank

14. Luftudtag

15. Moppenhed

16. Kantsensorer

17. Teeppesensor

18. Forleengerenhed til sidebgrste
19. Hovedhjul

20. Omnidirektionelt hjul

21. Opladningskontakter

22. Bgrstebeskyttelse

23. Hovedhjul

24. Hovedbgrster

25. Barstebeskyttelses-klemmer

Fig. A-1

Stgvbeholder

1. Klemme til stgvbeholder
2. Filterklemme
3. Filter

Fig. A-2

Moppenhed

1. Moppepudeholder

2. Udlgserclips

3. Moppepude

4. Moppepudens fastggrelsesomrade

Fig. A-3

1. Vandindtagslag
2. Vandindtag
3. Udlgserclips

Fig. A-4

Ladestation

1. Signaleringsomrade
2. Opladningskontakter
3. Strgmport

Fig. A-5
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@ Forberedelse af dit hjem

1. Far renggring skal du flytte ustabile, skrabelige,
veerdifulde eller farlige genstande veek og rydde
op i kabler, klude, legetgj, harde genstande og
skarpe genstande pa gulvet for at undga, at det
bliver viklet ind i, ridset eller veeltet af robotten
og forarsager skade.

2. Inden renggring placeres en fysisk barriere ved
kanten af trappen for at sikre sikker og smidig
drift af robotten.

3. Abn dgren til det rum, der skal renggres, og seet
mgblerne i deres
rigtige sted for at skabe mere plads.

4. For at forhindre at robotten ikke kan genkende
omrader, der skal renggres, ma du ikke sta foran
robotten eller pa en teerskel, gang eller smalle
steder.

Bemaerk:

Nar du betjener robotten for fgrste gang, skal du fglge den
rundt under renggring for at fjerne eventuelle forhindringer
i tide.

Stevsug ikke harde genstande som sten, stalkugler og
legetgjsdele eller skarpe genstande som byggeaffald,
glasskar og sgm, da gulvet ellers kan blive ridset.
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@ Fer brug

1. Anbring ladestationen, og slut den til en
stikkontakt

Anbring ladestationen pé et sted, der er sa
&bent som muligt med et godt wi-fi-signal. Sgrg
for tilstraekkeligt frirum som vist i figuren, og
fjern alle genstande fra det skraverede omrade.
Saet strgmkablet i ladestationen og saet det i
stikkontakten.

Bemaerk:

» Placer ikke ladestationen i et omrade med direkte sollys,
eller hvor andre genstande kan blokere signalet, da dette
kan forhindre robotten i at vende tilbage til ladestationen.

 For at forhindre vandpletter i at fugte traegulve eller
teepper, anbefales det at placere ladestationen pa flisegulv
eller marmorgulv.

2. Oplade robotten

Nar du placerer robotten, skal du justere
ladekontakterne i bunden af robotten med
ladekontakterne pa ladestationen, og robotten

vil automatisk teende og begynde at oplade. Nar
robotten er fuldt opladet, vil statusindikatorerne
pa robotten og ladestationen forblive teendt i 10
minutter og deempes derefter.

Bemaerk: Det anbefales at lade robotten helt op fer ferste
brug. Hvis robotten ikke kan taendes, efter at batteriet er
afladet, skal du manuelt forbinde robotten med ladestationen
for at oplade den.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Tilslutter
Dreamehome-appen

1. Download Dreamehome-appen

Scan QR-koden pa robotten, eller sgg efter
"Dreamehome" i appbutikken for at downloade og
installere appen.

Bemaerk:

¢ Kun 2,4 GHz wi-fi understgttes.

» P& grund af opgraderinger i app-softwaren kan de faktiske
handlinger afvige fra anvisningerne i denne brugermanual.
Folg instruktionerne baseret pa den aktuelle appversion.

2. Tilfgj enhed

Abn Dreamehome- appen, tryk p& "Scan QR-koden
for ato éprette forblndelse og scan den samme QR-
kode pa robotten igen for at tilfgje enheden. Falg
vejledningen for at afslutte Wi-Fi-tilslutningen.

Bemaerk:

* Hvis du vil nulstille Wi-Fi-netveerket, skal du gentage trin 2,
hvorefter du skal fglge vejledningen for at oprette Wi-Fi-
forbindelsen.

"Nar enheden har oprettet forbindelse til

hjemmets wi-fi-netveerk, vil den lgbende forsgge at
genoprette forbindelsen i tilfaelde af netveerksforstyrrelser
som f.eks. nedlukning pa grund af manglende betalinger
eller strgmsvigt for at sikre en problemfri brugeroplevelse,
nér netveerket igen er tilgaengeligt."

For at afbryde forbindelsen til Wi-Fi-netvaerket skal du
trykke pa og holde nulstillingsknappen pa robotten nede i
3 sekunder.

® QR-kode

@ Knap til nulstilling

® Wi-fi-indikator

* Blinker langsomt: Skal tilsluttes

* Blinker hurtigt: Tilslutter
* ON (teendt): Tilsluttet



® Sadan bruger du
apparatet

Teend/sluk

Tryk og hold teend/sluk-knappen nede i 3 sekunder
for at teende robotten. Strgmindikatoren bgr vaere
taendt. Placer robotten pa ladestationen, robotten
bgr taende automatisk og begynde at oplade. For at
slukke for robotten skal du flytte robotten veek fra
ladestationen og holde taend/sluk-knappen inde i 3
sekunder.

Hurtig kortlaegning

Nar du har konfigureret netveerket for farste
gang, skal du fglge instruktionerne i appen for
hurtigt at oprette et kort. Robotten kortleegger
uden at renggre. Nar robotten vender tilbage til
ladestationen, er kortleegningsprocessen afsluttet,
og kortet gemmes automatisk.

Start renggring

Tryk kortvarigt pa teend/sluk-knappen for at starte
renggringen, efter at robotten er teendt. Robotten
vil ngjagtigt kortlaegge en rute, metodisk renggre
langs kanter og vaegge og derefter afslutte med at
renggre hvert rum i et S-formet mgnster for at sikre
et grundigt arbejde.

Bemaerk: Det anbefales, at robotten gar ud fra ladestationen

fgr renggring. Flyt ikke ladestationen, mens robotten gar rent.

Dette sikrer, at robotten vender tilbage til ladestationen uden
problemer.

Pause/dvale

Nar robotten karer, skal du trykke pa en vilkarlig
knap for at saette den pa pause. Hvis robotten er sat
pa pause i mere end 10 minutter, gar den automatisk
i dvaletilstand. Alle indikatorer pa robotten slukkes.
Tryk pa en vilkarlig knap pa robotten, eller brug
appen til at veekke robotten.

Bemaerk: Hvis robotten seaettes pa pause og placeres pa
ladestationen, afsluttes den aktuelle renggringsopgave.

Automatisk genoptagelse af renggringen

Hvis batteriniveauet er for lavt, vil robotten
automatisk vende tilbage til ladestationen for at
oplade. Nar robotten er ladet passende op, karer
den tilbage og genoptager renggringsopgaven.

Bemaerk: For at bruge denne funktion skal du aktivere den i
appen.

Forstyr ikke-tilstand (DND)

Nar robotten er indstillet til Forstyr ikke-tilstand

(DND), vil robotten blive forhindret i at genoptage

renggringen. Funktionen Forstyr ikke er som

standard slaet fra. Du kan bruge appen til at

sla funktionen Forstyr ikke til og til at sendre

tidsperioden for Forstyr ikke. Forstyr ikke-perioden

er som standard 22:00-8:00.

Bemeaerk:

¢ De planlagte renggringsopgaver udfgres normalt i Forstyr
ikke-perioden.

« Robotten vil genoptage renggringen, hvor den slap, efter
at Forstyr ikke-perioden udlgber.

Pletrenggring

Nar robotten venter, skal du holde knappen {3 inde
i 3 sekunder for at starte pletrenggringsfunktionen. |
denne tilstand renggr robotten et kvadratisk omrade
pa 1,5 x 1,5 meter omkring den og vender tilbage til
sit udgangspunkt, nar pletrenggringen er afsluttet.

Robotten genstarter

Hvis robotten holder op med at reagere eller ikke
kan slukkes, skal du holde teend/sluk-knappen inde

i 10 sekunder for at tvinge den til at slukke. Hold
derefter taend/sluk-knappen inde i 3 sekunder for at
taende robotten.
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Brug moppefunktionen

Bemazerk: Det anbefales, at alle gulve stavsuges mindst tre
gange fgr den farste moppesession for at opna en bedre
renggringseffekt.

1. Tryk pa udlgserclipsen for at tage vandtanken af.

2. Tag daekslet pa vandtanken af, fyld vandtanken med vand,
og luk daekslet taet.

Bemaerk:

¢ Brug ikke renggrings- eller desinfektionsmiddel.
« Fyld ikke vandtanken med varmt vand, da dette kan fa
vandtanken til at blive skaev.

3. Fugt moppepuden og vrid overskydende vand ud. Installer
moppepuden som vist pa figuren.

4. Seet vandtanken og moppepudeholderen tilbage som
vist pa figuren, indtil de klikker pa plads. Tryk pa teend/sluk-
knappen, eller brug appen til at starte renggringen.

< Kiik
Bemaerk:
« Det anbefales ikke at bruge moppefunktionen pa teepper.

« Brug appen til at justere moppepudens fugtighed efter
behov.

5. Nar robotten kerer tilbage for at blive ladet op efter
renggring, skal du trykke pa udlgserclipsene for at fjerne
moppepudeholdeen og renggre moppepuden for at
forebygge mug og lugte.

Bemaerk:

« Vask moppepuden efter hver brug, og tem regelmaessigt
ubrugt vand af vandtanken.

« Tag moppeenheden af, nar du ikke vasker gulv.

Fig. E-1
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@ Rutinemaessig vedligeholdelse

For at holde robotten i god stand, anbefales det at se, hvilket tilbehgr der kan bruges med robotten i appen eller fglgende tabel for rutinemaessig vedligeholdelse.

Vedligeholdelsesfre-

Vedligeholdelsesfre-

Signaleringsomrade

Opladningskontakter

Omnidirektionelt hjul

Kantsensor

Laser afstandssensor
(LDS)

En gang hver maned

Bunden af robotten

Stgvbeholder

Hovedhjul

Vandtank

Renggr efter behov

Del kvens Udskiftningsperiode Del Kvens Udskiftningsperiode
Moppepude Efter hver brug Hver 3. til 6. maned 3D-laser afstandssensor
Hovedbarster Hver 6. til 12. méned Teeppesensor
Filter til stavbeholder En gang hver 2. uge Kantsensorer En gang hver maned
Hver 3. til 6. maned
Sidebgrste Kofanger

Bemaerk: Udskiftningsfrekvensen afhaenger af din brug af robotten. Hvis der
opstar en undtagelse pa grund af szerlige omstaendigheder, bgr delene udskiftes.
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Moppemodul

1. Fjern vandtanken og moppepudeholderen.

2. Fjern og renggr moppepuden kun med vand, og
lad den tarre helt, inden du monterer den igen.

3. Heeld vandet ud i tanken. Renggr kun tanken med
vand, og lad den lufttarre far geninstallering.

Bemaerk: Udsaet ikke vandbeholderen for direkte sollys.

4. Hvis vandstrgmmen er langsom eller
ujaevnt fordelt, skal du renggre lufthullet pa

vandindtagsdaekslet.
Fig. F-1

Hovedbgrster

1. Tryk bgrstebeskyttelsesklemmerne indad for at
fierne bgrstebeskyttelsen, og laft bgrsterne ud af
robotten.

2. Traek bgrsterne ud som vist i figuren. Brug det
relevante renggringsvaerktgj til at fjerne har, der
er viklet ind i bgrsterne. Efter renggring skal du
skubbe bgrsterne fast ind i hovedbgrsteholderen,
til de gar i indgreb med et klik.

7 .
< Kiik

Bemaerk: Pas pa, nar du traekker hovedbgrsterne ud, sa du
ikke kommer til skade.

3. Med de trykte pile vendt opad, skal du seette
hovedbgrsteholderen i rillerne nedad i en skra
retning.

4. Ret barstebeskyttelsens forreste ende ind efter
abningen, saet den skrat nedad, og tryk den

derefter pa plads.
Fig. F-2
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Skru sidebgrsten af med en skruetraekker, fjern har
fra bgrsten, og skru den pa igen.

Fig. F-3

Omnidirektionelt hjul

Bemazerk:

e Brug et veerktgj sdsom en lille skruetraekker til at adskille
akslen og daekket pa det omnidirektionelle hjul. Brug ikke
overdreven kraft.

« Skyl det retningsuafhaengige hjul under rindende vand, og
seet det pa igen, nar det er helt tert.

Fig. F-4

Stgvbeholder og filter

1. Abn robotdaekslet, og tryk pa klemmen for at
fierne stavbeholderen.

2. Fjern stavbeholderens filter, og tem
stgvbeholderen.

3. Sla let pa filterkurven for at fjerne snavset.

Bemaerk: Forsgg ikke at renggre filteret med en barste, en
finger eller skarpe genstande for at forhindre beskadigelse.

4. Skyl stevbeholderen og filteret med vand, og ter

dem helt, fgr de saettes pa igen.

Bemazerk:

» Skyl kun stevbeholderen og filteret med rent vand. Brug
ikke noget renggringsmiddel.

e Brug kun stevbeholderen og filteret, nar de er helt tarre.

Fig. F-5

Robotsensorer

Ter robotsensorerne af med en blgd og ter klud, som
vist i nedenstaende figur:

1. Laser afstandssensor (LDS)
2. 3D-laser afstandssensor
3. Docksensorer

4. Kantsensor

5. Kantsensorer

6. Teeppesensor

Bemaerk: En vad klud kan beskadige falsomme elementer i
robotten og ladestationen. Brug en ter klud til renggring.

Fig. F-6

Opladningskontakter og signalomrade

Renggr ladekontakterne og signalomradet med en
blgd og ter klud.

Fig. F-7

Robotten indeholder en hgjtydende lithium-ion
batteripakke. Sgrg for, at batteriet er opladet til
daglig brug for at opretholde optimal batteriydelse.
Hvis robotten ikke bruges i laengere tid, skal du
slukke den og leegge den vaek. For at forhindre
skader fra overafladning skal robotten oplades
mindst en gang hver tredje méned.



Fejlfinding

Problem

Lagsning

Problem

Lasning

Robotten vil ikke
taende.

Batteriniveauet er lavt. Genoplad robotten ved
ladestationen, og prav igen.

Batteriets temperatur er for lav eller for hgj. Det anbefales
at bruge robotten i miljger med en omgivelsestemperatur
over 0 °C og under 40 °C.

Robotten oplader
ikke.

Ladestationen er ikke tilsluttet strem. Sgrg for, at begge
ender af stremkablet er tilsluttet ordentligt.

Der er en darlig forbindelse mellem ladekontakterne pa
ladestationen og robotten. Renggr ladekontakterne.

Robotten kan ikke
vende tilbage til
ladestationen.

Ruten for at vende tilbage til opladning er spzerret, f.eks.
hvis en dgr er lukket.

Ladestationen er ikke tilsluttet stram eller flyttes,

nar robotten ikke er pa den. Slut ladestationen til
stremforsyningen, eller szet robotten pa ladestationen for
at lade den op.

Der er for mange forhindringer omkring ladestationen.
Placer ladestationen i et mere dbent omrade.

Flytning af robotten kan f& den til at omplacere sig, og den
vil genskabe et kort, hvis omplaceringen mislykkes. Hvis
robotten er for langt fra ladestationen, kan den muligvis
ikke automatisk vende tilbage af sig selv, i sa fald skal du
manuelt placere robotten pa ladestationen.

Tor signalomradet pa ladestationen af for at fjerne stov
eller snavs.

Robotten kan ikke
oprette forbindel-
se til Wi-Fi.

Wi-Fi-netvaerkets adgangskode er forkert. Sgrg for, at
adgangskoden, der bruges til at oprette forbindelse til dit
Wi-Fi-netveerk, er korrekt.

Robotten understgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-forbindelse.
Sgrg for, at robotten er tilsluttet en 2,4 GHz wi-fi-
forbindelse.

Wi-Fi-signalet er svagt. Sgrg for, at robotten er i et omrade
med god Wi-Fi-daekning.

Robotten er muligvis ikke klar til at blive konfigureret.
Afslut og genindtast appen, og prev derefter igen som
anvist.

Robotten sidder
fast foran
ladestationen og
kan ikke vende
tilbage til den.

Kontroller, om der er frirum nok pa begge sider og foran
ladestationen for at forhindre robotten i at blive blokeret.
Robotten kan glide, hvis gulvet foran ladestationen er for
vadt. Hvis det er tilfaeldet, skal du fjerne det overskydende
vand, fgr du praver igen.

Det anbefales at flytte ladestationen til et andet sted og
preve igen.

Robotten vil ikke
slukke.

Robotten kan ikke slukkes, nar den oplader. Det anbefales
at flytte robotten fra ladestationen og derefter holde
taend/sluk-knappen inde i 3 sekunder for at slukke den.
Hvis robotten ikke kan slukkes ved at udfgre trin 1, skal
du holde taend/sluk-knappen inde i 10 sekunder for at
tvangsslukke robotten. Hvis problemet fortsaetter, bedes
du kontakte eftersalgsservice.
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Fejlfinding

Problem Lagsning Problem Lasning
+ Det tager om‘kring 6 timer at oplade robotten helt, nar * Sgrg for, at robotten ikke er indstillet til Forstyr ikke-
dens batteriniveau er lavt. Robotten tilstand (DND), hvilket forhindrer den i at genoptage

Opladningsha-
stigheden er
langsom.

Hvis du betjener robotten ved temperaturer uden for

det specificerede omrade, vil opladningshastigheden
automatisk saenkes for at forlaenge batteriets levetid.
Opladningskontakterne pa bade robotten og ladestationen
kan veere snavsede, sa ter dem af med en ter klud.

genoptager ikke
renggringen
efter opladning.

renggringen.

Robotten genoptager ikke renggringen, nar du manuelt
har placeret robotten pa ladestationen eller sender
robotten til opladning via appen eller knappen (.

Stgjen gges, mens
robotten karer.

Kontroller, om stgvbeholderens filter er tilstoppet. Hvis det
er tilfaeldet, skal det renses eller udskiftes.

En hard genstand kan blive fanget i hovedbgrsterne eller
stgvbeholderen. Kontroller og fjern eventuelle harde
genstande.

Hovedbgrsterne eller sidebgrsten kan blive sammenfiltret.
Kontroller og fjern eventuelle fremmedlegemer.

Skift sugetilstand til Standard eller Stille.

Der kommer

ikke vand ud af
vandtanken, eller
der kommer kun
en lille smule.

Kontroller, om der er vand i vandbeholderen.

Renger lufthullet pa vandindtagslaget.

Renggr moppepuden, hvis den bliver snavset.

Segrg for, at moppepuden og moppepudeholderen er
installeret korrekt i henhold til brugermanualen.

Robotten
bevaeger sig
uden at falge den
fastsatte rute.

Genstande sasom netledninger og hjemmesko skal
organiseres, far robotten tages i brug.

Hvis apparatet bruges pa vade, glatte overflader, kan fa
hovedhjulet glide. Det anbefales at tarre eventuelle vade
steder, inden robotten tages i brug.

Ter 3D-linjelasersensoren pa robotten af med en ren, blgd
klud for at holde den ren og fri for blokeringer.

Robotten misser
de rum, der skal
renggres.

Sgrg for, at dgrene til de rum, der skal renggres, er abne.
Tjek om der er en taerskel hgjere end 2 cm ved dgren til
rummet. Robotten kan ikke klatre over hgje teerskler eller
trin.

Stedet foran rummet, der skal renggres, er muligvis

vadt og glat, hvilket far robotten til at glide og arbejde
unormalt. Det anbefales at tgrre gulvet af, fgr robotten
tages i brug.

Der er

fejlfunktion ved * Sluk robotten, og genaktiver den.

robotten.

Robotten

renger ikke * Stgvbeholderen er fuld. Renger det.
* Filteret er blokeret. Renggr det.

leengere

effektivt eller
efterlader stev.

Et fremmedlegeme er fanget i hovedbgrsterne. Rengar
dem.

Robotten
udfgrer ikke
planlagt
renggring.

Robotten har lavt batteriniveau. Planlagt rengaring starter
ikke, medmindre robotten har mindst 15 % batteri tilbage.
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Fejlfinding Specifikationer

Problem Lagsning
Model RLD43SA
Bruger det
strgm at lade Opladningstid Ca. 6 timer

« At efterlade robotten pa ladestationen, efter at den er
fuldt opladet, bruger meget lidt elektricitet og hjeelper Nominel spaending 144V =
med at opretholde optimal batteriydelse.

robotten sidde
pa ladestationen,
hvis den allerede

er fuldt opladet? Nominel effekt 75W
Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz
Du kan fa yderligere hjeelp ved at kontakte os via https://global.dreametech.com
Maksimal udgangseffekt <20 dBm

Under normal brug skal dette udstyr holdes i en afstand pa mindst 20 cm mellem
antennen og brugerens krop.
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Specifikationer

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominel spaending 144V =

Nominel kapacitet 4,8 Ah

Typisk kapacitet 5,2 Ah 74,88 Wh

Basestationen/ladestation

Stremforbrug i standbytilstand: < 0,5 W
(inden for 15 minutter efter at robotten forlader basestationen/ladestationen)

Robot og basestation/ladestation

Strgmforbrug i standbytilstand med netveerksforbindelse: < 2 W (inden for 20
minutter efter, at robotstgvsugerens batteri er fuldt opladet).

Strgmforbrug i standbytilstand: < 0,5 W (inden for 20 minutter efter, at
robotstgvsugerens batteri er fuldt opladet).

Ladestation

Model RCSO
Nominel indgang 100-240 V~~ 50/60 Hz 0,5 A
Nominelt output 198V—="1A
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Bortskaffelse og
fiernelse af batteri

Det indbyggede lithium-ion-batteri indeholder
stoffer, der er skadelige for miljget. Far du
bortskaffer batteriet, skal du sgrge for, at batteriet
fjernes af kvalificerede teknikere og kasseres pa et
passende genbrugssted.

— batteriet skal fjernes fra apparatet, for det
kasseres;

— apparatet skal afbrydes fra lysnettet, nar batteriet
tages ud;

— batteriet skal bortskaffes sikkert.

FORSIGTIG:

Fgr du fierner batteriet, skal du afbryde strgmmen
og lade batteriet aflade s meget som muligt.

Batterier, som ikke laengere skal bruges, skal
indleveres pa din lokale genbrugsstation.
Udszet ikke for hgje temperaturer for at undga
eksplosionsrisiko.

Under darlige forhold kan der komme vaeske ud af
batteriet. Hvis der opstar kontakt, skyl med vand og
sgg laegehjeelp.

Vejledning til fjernelse:

1. Vend robotten, brug et passende veerktg;j til at
fierne skruerne pa bagsiden af robotten, og fjern
derefter daekslet.

2. Frakobl terminalerne mellem batteriet og
printkortet for at fjerne batteriet.

WEEE-oplysninger

Alle produkter, der baerer dette symbol,
E er affald af elektrisk og elektronisk
udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/
EU), som ikke ma blandes med usorteret
husholdningsaffald. | stedet bar du beskytte
menneskers sundhed og miljget ved at
aflevere dit brugte udstyr til et udpeget
indsamlingssted til genbrug af affald af
elektrisk og elektronisk udstyr, udpeget
af regeringen eller lokale myndigheder.
Korrekt bortskaffelse og genbrug vil hjeelpe
med at forhindre potentielle negative
konsekvenser for miljget og menneskers
sundhed. Kontakt installatgren eller de
lokale myndigheder for mere information
om placeringen samt vilkar og betingelser
for sddanne indsamlingssteder.
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Kayincisgik Typanbl aknapar

DNeKTp Torbl CoKnaybl, 8PT LbIKNAybl HEMECE Kypbl/iFbIHbI AYPbIC NailfanaHbay cangapbiHaH xapakar asiMay
YLUIH KYPbINFbIHbI Naiifanady anfblHaa nainfanaHyLlbl HYCKay/blFbIH MyKUST OKbIM LUbIFbIHBI3 )XOHE OHbI
KenellekTe naganaHy yLwiH cakTaHbl3.

KongaHy 60libiHWa WeKTeynep

Kayincis nainganaHygbl kaMTamMachli3 eTy XaHe kaHaal ga 6ip kayin-katepdin angplH any yiiH 6yn
KYPbI/IFbIHbI 8 Xacka TosiMaraH 6ananapra, coHaan-ak ou3snkasblK, CEHCOP/IbIK, NHTENEeKTyanablK
KemicTiri 6ap Hemece Taxipunbeci He GinlimMi LWeKTey/i agaMmaapra arta-aHacblHbIH HEMece KaMKOPLUbICbIHbIH
KapayblHCbI3 NainganaHyra 6onmaingpl. bananap Tazanay MeH TeXHUKasIbIK KbISMET KOPCETY XYMbICTapbIH
Kapaycbl3 opblHAaMaybl TUIC.

Bananapra 6yn KypbINfbIMEH OHayfa 60nMaliapbl. POGOT KOCbINbIN TypFfaHaa, 6ananap MeH Yil XxaHyapnapsbl
OflaH Kayinci3 KawbIKTbIKTa 60/1ybIHA K83 XETKI3iHi3.

Byn KypbInfFbl TEK VI iLWHAET eaeHi XyyFfa apHasiFaH. OHbl CbIPTTa, JeHHEH b6acka 6eTTepae HeMece
KOMMepPUMSbIK HEMECe eHEPKaCInTiK HbicaH4a nainganaH6aHbI3.

KyaT cbiMbl 3aKbIMAasiFaH Hemece y3inreH 6oca, kongadyabl Aepey ToKTaTtbin, catyaaH KeniHri KeiamMmeT
KepceTy KbI3MeTiHe XabapnacbIHbl3.

Po60TTbI KOpFaHbIC KOpLIAYbIHCbI3, XXep AeHreniHeH Xofapbl acnasibl Xepnepae nanganaH6aHbI3.

Po60TTbl TEeHKepyre 6onmaingpl. JIKA kaknafbiH, po60T KaknafbiH HeMece 6amnepai po6oT TyTKachl peTiHae
nanganaH6aHpl3.

Po6oTThl KopLliaraH aya Temneparypackl 0°C xofapbl xaHe 40°C TeMeH opTaza kongaHblHpl3. EgeHae
CYMbIKTbIK HEMECE XabbICKakK 3aT XXOK eKEHIHE K83 XEeTKI3iHi3.
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Kayincisgik Typasibl aknapar

Tazanay kesiHae po6oT egeHAeri kabenbaepai cynpen akeTneyi ywidH poboTTbl KongaHap angbiHaa 6apnbik
kabenbaepai efeHHeH anblin TacTaHbI3.

PoGOT CbIHFbILL HEMECE YCak 3aTTapfa COKTbIFbICHIM, 3aKkbiMAamaybl YLLUiH oflapAbl €4eHHEH XMHaN asblHbl3.
CylipereHHeH 6yniHGeyi Hemece 3akbiMaanMaybl YLLIH 6ap/iblK GeKIiTiIMereH 3artapabl €4eHHEH XuHarn
anblHbI3 XXaHE KypbINfbIHbI NaiganaHbéac 6ypbiH Taszasnay Xo/blHAafbl Kabenbaepni Hemece Kyat cbiMaapab
asbin TacTaHbI3.

LawbIHbI3abl, caycakTapblHbI3A4bl XXaHe AeHeHi3AiH 6acka MyLlenepiH po6oTTbIH COPY CaHbliayblHa
XakblHAaTnaHbI3.

KblnwakTbl Tazanay KypasiblH 6ananapgbliH, KOsbl XXETNENTIH Xepae cakTaHbI3.

OpbiHAa TypFaH Hemece Xypin 6apa xaTkaH poboTThbIH YCTiHe 6ananapipl, Vil XxaHyapiapblH HeMece
kaHgaw-ga 6ip 3aTTapabl KoiMaHbI3.

YKaHfbIWw 3aTTapabl X1Hay YLiH po60TTbl NainganaH6aHbI3. XKaHfbil HeMece TyTaHfbIlW CyMbIKTbIKTapabl,
TOTTaHAbIPFbIW rasgapabl, CyMbITbIIMaFaH KbllLKbln4apabl HEMece epiTKiluTepai XXuHay YLiH poboTThbl
nanganaH6aHpl3.

KatTbl Hemece eTKip 3aTTapAb! LLaHCOPFbILLNEH COpbIN anyfa 6onmangpl. KypblifbiHbl 6iTeli anaTbiH
Tactapipl, karasfblH Y/IKEH KMbIKTapbiH HEMece 6acka 3aTTapAbl XXNHay YLWIH KYPbUIFbIHbI NaiganaHbaHpls.
Tazanay Hemece TeXHUKasIbIK KbIBMET KOPCETY asiAblHAa POOOTTbIH OLUipiIreHiHe XaHe 3apaaTay
CTaHUUACBIHbIH XenigeH axblpaTblifaHblHa KO3 XETKI3IHI3.

Po60T neH 3apsiaTay CTaHUMACBIH AbIMKbI LWY6GEepekneH cypTyre Hemece Ke3 KereH CyMbIKTbIKMEH Latofa
6onmangpl. XXyyra 60natbiH 66/1WeKTepAi OpHaTy XoHe KonaaHy anfbiHaa onapabl TOMbIFbIMEH KENTIpY

Kepex.
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Kayincisgik Typanbl aknapar

» Tacbimangay kKesiHae po60oTTbIH BLWIpiSITEHIHE XaHe MYMKIHAiriHWe TYNHYCKa kanTaMaja cakTajifaHblHa Ke3
XETKI3iH|3.

* By KypbINFbIHBI NaiganaHyLwbl HYCKay/bifbIHAA GepiireH Hyckaynapra calikec nanganaHbiHp3.
Maligananywblinap ocbl KYPbI/fFbiHbI AYPbIC NaliganaHbay HOTUXECIHAE TyblHAAFaH Ke3 Ke/reH akay Hemece
3as1as1 YLWiH xayanTtbl 6onagpbl.

Bartapesinap MeH KyatTtay

* YwiHwi TapanTbiH 6aTapescbiH, KyaT CbIMbIH HEMeCe 3apsaTay CTaHUMACbLIH naiganaH6aHbi3. Tek RCSO
KyaT 6/10rbiIMeH Gipre naliganaHblHbi3.

» bBarapesHbl Hemece 3apsaTay CTaHUMACLIH 63 OeTIHI30eH 6erLekTeyre, XeHaeyre Hemece TypneHgipyre
9peKeTTEeHOEH;S.

* 3apsaray CTaHLMACbIH Xbl/ly Ke34epiHe XaKblH KOMMaHbI3.

e CTaHUusiHbIHbIH 3apsaTay Tyhicnenepid AbIMKblN Wy6epekneH Hemece Cy KONIMEH CYpTyre Hemece
Tazanayfa 6onmaiigpl.

» Ecki 6batapesnapabl TUICTi Typae kagere xaparty kepek. KaxeT emec 6atapesnapgpbl TUICTi kalita eHaey
3aybITbIHAA Kaere XapaTy Kepek.

» Erep po60T y3aK yakbIT 60ibl KONAaHbIIMaNTbIH 60/1Ca, OHbI TO/bIFLIMEH 3apAATaHbI3, 0A4aH KeiH eLwuipin,
CaUTKbIH XX8He Kypfak xepae cakTaHpl3. batapes 3apsfblHbiH LWamajaH TbiC TayCbliMaybl YLWiH PO6OTTbI KeM
pereHge 3 aiga 6ip peT 3apsaTaHbi3.

* By KypblnfFbiFa TEK GiNiKTIi MaMaH Hemece caTyfaH KeliHri KbI3MEeT KOPCeTY KbI3METi aybICTblpa anarbiH
b6aTapesinap opHatbl/iFaH.
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Kayinci3gik Typanbl aknapar

Nasep kayincisgiri Typasibl aknapar
* By KypbINfFblgarbl nasepnik garynk 1-CbiHbINTbI 1a3ep eHimaepre katbicTbl XOK 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 ctaHaapTbiHa calikec Keneai. KongaHy KesiHae ke3sre Tike 6afbiTTaMaHbl3.

1-CbIHbIMNTbI NTA3EP ©HIMI
NASEP ©HIMIHIH T¥TbIHYLWbICHI
EN 50689:2021

ﬁ Tek yii-xali ilWiHge kongaHyfa apHaFaH

|_||_Q] MaliganaHyLubl HyCKay/biFbIH OKbIHbI3

Ocbl Kyxar HerisiHae, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. komnaHusicel RLD43SA TunTi paauo xaéabiktap 2014/53/EU aupekTuBachiHa calikec KeneTiHiH ManiMaeiai. EO
CaliKecTiK feknapaumsacbIHbIiH TOMbIK MBTIHIMEH KeNeci MHTEPHET cinTemeciHe eTin TaHbicyfa 60naabl: https://global.dreametech.com
ONeKTPOHABIK HYCKay/bIKTbIH, TOMbIK HyckacbiMeH https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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8. BacTankbl KasinbiHa KenTipy Tyimeci
« 3aybITTbik NapameTpnepi kannbiHa KenTipy yiwiH 6ackin, 3

E/QieH XyFbILL XMHaK

1. EAeH XyFblll TECEMHIH YCTafblLLbl
2. bocarty KbICKbILITapbl

@ KypbinfbiFa wony

CeKyH/, ycTarn TypblHbI3
9. Wi-Fi nHgukartopbl
10. Kaknak

1.

Kocy / Tazanay Tyiimeci
Kocy Hemece eLwipy yuwiH 6acbin, 3 cekyHA ycTan
TYPbIHbI3

11.
12.

LLaH XnHaFbILL
Xuek patuuri

3. EfeH XyfbIlw Tecem
4. EpfeH Xyfbll TeceMiH 6ekiTy OpHbI

A-3 cyperTi

i . 13. Cy cayblITbl
* Po6OT KoCblNFaHHaH KelliH Tasanayapl 6actay yLiH
6acbIHbI3 14. Aya WbIfbICbI 5
15. EfeH XYFbILL XUHaK

. (O CraHuus / fakrapgp! KeTipy TyiMeci

Po60TTbI 3apsAgTay CTaHUMACbIHA KaiTapy YLiH
6acblHbI3

[aktapapl keTipyai 6actay yLwiH 6acbin 3 cekyHa,
ycTan TypblHbI3

TyViMeHiH Kyl nHAVKaTOPbI

TypakTbl ak Tyc: Tasasnay Hemece TasapTty
asKTanbl

YKbINbIAbIKTARTBLIH KbI3FBIAT capbl Tyc: Kate
Basy xaHatblH ak Tyc: barapes KkyaTbl TemeH
6onmaraHza poboT 3apsaranya

Eckeptne:

N o o~ w

Po6oT Tasanay Hemece 3apaaTany YiiH OpHbIHa opasy
6apbICbiHAA XYMbICTbI KiAipTY YLLIH PO60TTafbl Ke3 KenreH
TyliMeHi 6acblHpI3.

Dreamehome konaaH6ack! apkblibl 6ana KopFaHbIChbIH
Kocyfalewipyre 6onagbl.

. CTaHumsa garuuri
. 3D CbI3bIKTbIK 1a3epni AaTunk
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16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

24

25.

EHic gatumkrepi

Kinem patuwuri

ByWipnik KbINWaKTbl Y3apTY XUbIHTbIFbI
Herisri geHrenek

Ken GafbITTbl fileHrenek

3apsaray Tyiiicnenepi

Kblnwak KopFaHbICbl

Herisri geHrenek

Heriari kbinwakrap

KblnLwak KopFaHbICbIHbIH KbICKbILLTAPbI

A-1 cyperi

LLlaH XUHafbILL

1. LaH XWHaFbILW KbICKbILbI
2. Cya3ri KbICKblILLbI

. NIKA, kaknafbl 3. Cysri
. Nasepnik kawbIKTbIK gatyuri (JIKA) A-2 cyperi
. Bamnep

1. Cy KipeTiH caHblnay Kaknafbl
2. Cy KipeTiH caHplnay
3. Bocaty KbICKbliLbl

A-4 cyperi

3apsiaTay CTaHLUMACHI

1. CurHan 6epy aiimarbl
2. 3apsaray Tyiicnenepi
3. Kyat noptbl

A-5 cyperi



O YiiiHi3ai palibiHpay

1.

Po60T Wwhipmanimali, cbipMaii Hemece coknai
XOHe 3UsiH KenTipMeli Tasanay yLiH TazanaygaH
6YpbIH GeKiTiIMereH, CbiHFbIL, KyH/bl HemMece
KayinTi 3aTTapgbl XXMHAN KOMbIHbI3, )XepAe XaTkaH
Kabenbaepai, Kuimaepai, olbIHIWbIKTapAbl, KaTTbl
XeHe eTKip 3aTTap/bl a/lbin TacTaHblI3.

. Po6OT Kayincis »eHe KasibINTbl XYMbIC iCTeyi YLUiH

Tasanay angpiHga 6acnangak xuveriHe ousnkanbik
TOCKaybl/1 KOWbIHbI3.

. TasanaHaTblH 6/IMEHIH eciriH albIn, Kebipek

opbIH 60caTy yLiH Xunhasabl 63 OpHbIHA KOMbIHbI3.

. Po6oT Tazanayfbl KKeT eTeTiH Xepnepai

TaHbIMai Kasimaybl YLiH pO60TTbIH anabiHAa,
TabangbipbiKTa, AaNi34e HeMece Tap Xepnepae
TypPMaHbI3.

Eckeprtne:

Po60TTbI anFall peT naiifanaHrania Kegepri kentipe
anartblH 3aTTap/pl Aep KesiHAe XuHan any yiiH Tasanay
Ke3iHAe POBOTTbIH, i3IHEH XYPIHi3.

TacTap, 6onar wapnap xaHe OliblHLLUbIK 6e/WEeKTePi CUSKTbI
KaTThl 3aTTap/bl HEMeCce KypblfibIC KasiAbIKTapb, WbIHbI
CbIHbIKTapbl MEH LUerenep CUAKTbl 6TKip 3aTTap/pbl CopbIn
anMaHbI3, aiiTnece eAeHHiH 6eTi CbIpbINbIN KETYi MyMKIH.

©® KonpgaHap angbiHaa

1. 3apsiaTay CTaHUUACBLIH OPHANACTLIPY XOHE 3/1eKTP

Kyart KesiHe Kocy

3apsaaray cTaHumacbiH Wi-Fi curHasibl XXakcbl yCcTaiTbiH

allbIK Xepre KoiblHbI3. CypeTTe kepceTinreHael

KaXXeTIHLIE OpbIH Ka/14bIPbIHbI3 XOHe Kaskaslbl

XepnepaeH 3artapibl asbin Tactanbl3. KyaT CbiMbIH

3apaarTay CTaHUMsACbIHA casbin, po3eTkafra KOCbIHbI3.

Eckeptne:

o KyaTTay CTaHUWSCbIH KYH Cayneci Tikenei TyceTiH
Hemece 6acka 3aTTap curHanpl Gyrarraybl MyMKiH xepre
opHanacTblpMaHpI3, ce6ebi 6y po6oTThIH 3apsaTay
CTaHUMsACbIHA OpayblHa Kefepri KenTipyi MyMKiH.

« Araw efieHaepre Hemece Kinemgepre cy fakrapbl Tycneyi
YLWiH 3apsiATay CTaHUMACHIH Kadhenbre HemMece Mapmap
e/leHre opHaTKaH XeH.

2. Po60TTbI 3apsaaTaHbI3

P0oG6OTTbI OPHBLIKTLIPY Ke3iHAe POOOTTbIH acTbiHAAFbI

3apsiaTay TyiicnenepiH 3apsiaTay CTaHUMSCbIHbIH

3apsiaTay TyiicnenepiHe Aan KeNTipiHi3, con kesae
po6OT aBTOMATThI TYPAE KOCbIIafbl XaHe 3apaarana
6acTtaiigbl. PO60T TONbIK 3apsiaTasiFaHHaH KeiiH
pPO6GOTTaFbI XaHe 3apsiaTayHAarbl Kyil MHAvKaTopnapbl

10 MWHYT 6OMibl XaHbIn Typajbl Aa OAaH KeiiH ceHes,i.

EckepTne: Po60TTbl asFalll peT KonaaHyAblH angbiHaa

TO/bIFbIMEH 3apAATay YCbiHblNaAbl. BaTapeﬂ 3apagpl

Taycbl/IFaHHaH KelliH po60T Kocbl/IMaraH Kesae, 3apsiaTay YLUiH
pOGOTThI 3apsiATay CTAHLMUSACHIHA KOIMEH KOCbIHbI3.

C-1 cyperi, C-2 cyperi

® Dreamehome App
KongaH6acbIiHa Kocblnyga

1. Dreamehome KongaH6acbIH XyKTen any

KonpgaH6aHbl XYKTeY XaHe opHaTy YLUiH po6oTTafrbl QR
KOfbIH CKaHepneHi3 Hemece KongaHbanap AyKeHiHeH
"Dreamehome” i3geH;3.

Eckeptne:

o Tek 2,4 Ty Wi-Fi xeniciMeH XyMmbIC icTeiiai.

« KonpgaHb6aHblH 6afgapnamarnblk Kypasibl XaHapybliHa
GaiinaHbICTbI ic Xy3iHAEr onepauusnap ocbl HyckaysblkTa
6epinreH HyckaynapzaH esreLue 60/1ybl MyMKiH.
KongaH6aHblH afbiMAarbl HyckacblHa HerisgenreH
Hyckaynap/bl OpbIHAAHbI3.

2. KypbInfbiHbl KOCY

KypbInfbiHbl KOcy ywiH Dreamehome kongaH6acbiH
allbIHbI3, "BainaHbic opHaTy YLWiH QR KOATbI
cKaHepneHi3" fereHfi 6acblHpbi3 XoHe poboTTasbl
Typa con QR KoaTbl ckaHepneHi3. Wi-Fi 6alinaHbiCbiH
opHaTyAbl asiKTay YLUiH KeHecTepai OpbIHAaHbI3.
Eckeptne:

o Wi-FixeniciH 6acTankbl KanbiHa KenTipy YiiH 2-wui
Kafamabl kalitanaybl3, cogaH keilin Wi-Fi 6aiinaHbICbiH
opHaTy/bl askray YLUiH KeHecTepsi OpblHAAHbI3.

o Kypbingbl yiigeri Wi-Fi xeniciHe caTTi KOCblnfaHHaH KeldiH,
Xenige akay TyblHAaraH xarainga, (Mbicasbl, TONEMHIH,
KeLiryi Hemece 3M1eKTp KyaTbIHbIH, y3ifyi) Xeni kainbiHa
Kenrenge kongaHyllbiFa 6apblHLIA XaKChl KbI3MET KepceTy
€Ty YLUIH Y3AiKCi3 KaiiTa KocblnyFa apekeT eTea;.

o KypbingbiHbl Wi-Fi xeniciHeH axblpaTy YLUiH, po6oTTafb!
6acTarnkbl kannbiHa KenTipy TyiMeciH 3 cekyHz 6acbin, ycTan
TYPbIHbI3.

® QR kog

(@ Bacrankpl ka/inbiHa KenTipy Tyiimeci

® Wi-Fi ungukaropsbl

« Basty XbiMbI/bIKTaAbI: BaiiiaHbIC OpHATbLIYbI TUIC

* Te3 XbInblbIKTakabl: BaiinaHbic opHaTbinyaa
« Kocynbl: Kocbingpl
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@ NaitganaHy agici

Kocy/ewipy

Po60TTbI KOCY YLUiH, 3 cekyHA, 6acbin, ycTan TypblHbI3.
KyaT nHaukaTopbl xaHybl kepek. PO60TTbI 3apsiaTay
CTaHUMACbIHA KOVibIHbI3, PO6OT aBTOMATThl TYPAE
KOCbIbIN, 3apsaaTana 6actaybl kepek. PO60TTbI eLUipy
YLLIH OHbl 3apaATay CTaHLMSACbIHAH Kallblkka anapbin,
KyaT TyiiMeciH 3 cekyHf 60/ibl 6acbIn TypbIHbI3.

KapTaHbl egen xacay

BaiinaHbIc xeniciH anfawl peT TeHLeyaeH KeliH
KapTaHbl Xefen xacay YLiH kongaH6aasb
HyckaynapAbl OpbiHAaHbI3. PO6OT Tazasiaycbl3 kapTaHbl
xacaii 6actaiigbl. PO60T 3apagray cTaHUMACbIHA
opasiFaHfja, kapTa acay npoLeci askranafbl xaHe
KapTa aBTOMaTTbl TYpAe cakTanagpl.

Tasasiayabl 6acTaHbi3

PoGOT Kocbl/iFaHHaH KeliiH Tasanayabl 6actay

YLWiH KyaT TyiMeciH 6acbiHpl3. POGOT MapLpyTTbl

[an 6enrineii, xmektep MeH kabblpfFanapapl
Xakcblnan Tasasiainfibl, apTbIHLIA XXYMbICTbIH MyKUAT
OpblHAA/IFaHbIH KAMTaMachI3 eTy YLUiH ap 6enmeHi S
Topi3ai yArige Tasanaigbl.

Eckeptne: Tasanay angplHaa po6oTTbl 3apsjTay CTaHUMACbIHAH
wblfapsbin )Ki6epy YCbiHbl1AAbI. Po6oT Tazanan XypreHge

3apsifTay CTAHLMSCHIH XKbI/DKbITNAHbI3. By/1 POGOTTbIH 3apsaTay
CTaHUMsICbIHA KEeprici3 OpalyblH KaMTamachI3 eTei.
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Po6OT KocbIbIN TypFaHaa OHbI KigipTy YLUIH Ke3 KenreH
TylimeHi 6acblHpI3. Erep po6oT 10 MUHYTTaH apTbik
KigipicTe Typca, on aBTOMaTTbl TYPAE ViKbl pEXVMIHE
eTeai. PoboTTafbl 6apnblk MHAMKATOPNAP CeHe;.
Po6OTTbI 0ATY YLUiH POGOTTafbl Ke3 KereH TylMeHi
6acblHbl3 Hemece KongaH6aHbl naiganaHbliHbI3.

Eckeptne: Erep po6oT kifipic pexvumiHe eTin, 3apsaray

CTaHUMsCbIHA KOliblfca, aFbiMAarbl Tazanay npoueci askranap.

Ta3anayfbl aBTOMaTTbl TYPAE Xa/FacTbipy

Erep 6atapes 3apagbl TbiM a3 6onca, po6oT
3apagTasly YLiH aBToMaTThbl TyYpAe 3apsatay
cTaHuuscbiHa opanagpl. batapes XeTkinikTi kenemae
3apafTasifaHHaH KeliiH, on askTanmaraH Tasanay
TancblpmanapblH OpblHAAYAbl XasFacTbipagpl.

EckepTne: Byn dhyHKUMAHBI NaiifanaHy yLUiH oHbl kongaH6aaa
aublHbI3.

Masanamay (DND) pexumi

Po6oT Mazanamay (DND) pexuMiHe aybICTbIpbliFaHaa,

po60T Tasanaygbl xaracTbipa anmaiigsl. DND pexumi

afeTTe 3aybITTa ewipineai. Kongan6a apksiibl DND

pexumMiH koca anacbl3 Hemece DND mep3imiH e3repte

anacbi3. ©gette DND mepasimi cafar 22:00 neH 8:00

apablifbliHa Kolbliagpl.

Eckeprtne:

« )KocnapnaHfaH Tazanay Tancbipmasiapsl DND mep3simiHae
apeTTerifei opblHganasbl.

« Po6ot DND Mep3imi asiKTasiFaHHaH KeiliH ToKTaraH XepiHeH
Tasanayfbl xanfactolpagpl.

JakTapabl KeTipy

Po60T kyTy pexuMiHge 6onFaHaa Aakrapap! KeTipy
pexwumiH kocy yiwiH ) TyiiMeciH 6acbin 3 cekyHz ycrtan
TYPbIHBI3. Byn pexvmae po6oT e3iHiH altHanacbiHAaFb!
1,5 x 1,5 M TepTOypbILL ayMakTbl Tasanaiibl xaHe
AakTap KeTipireHHeH KeiliH 6acTankbl OpHbIHA
opanagpl.

Po6oTThI KaiTa Kocy

Erep po6oT xayan 6epmece HeMece OHbl eLwipy
MYMKIH 60/1Maca, OHbl MaX6ypnen eLuipy YLUiH KyaT
TyiimeciH 6acbin 10 cekyHA ycTan TypbiHbi3. CogaH
KeliH po6OTThI KOCY YLUiH, KyaT TyiiMeciH 3 cekyHa
6achbln, ycTan TypbIHbI3.



EfieH cypTy (OYHKLMACBIH KOngaHy

EckepTtne: Xakcbinan Tasanay yiliH 6ipiHLi efeHsi
CYPTY CeaHcblHa AeliH efer/i kem AereHse yi pet
LIAHCOPFbILLNEH Tasasan anyfa KeHec 6epemis.

1. Cy caybITblH LbIFapy YLiH 60CTay KbICKbILIbIH
6acbiHbI3.

2. Cy KipeTiH caHbliay KaknafblH a/lbin TacTaHbl3,
cayblITka Cy TONTbIPbIN KYiAbIHbI3 XoHe KaknakTbl HblK
XabblHbI3.

EckepTtne:

o )KyFbIL KOCNaHbl HEMece aHTUCEeNTUKTI Ko/lAaHGaHbI3.

« Cy caybITbIHa bICTbIK Cy Kytofa 6omaiigbl, ce6ebi on cy
caybITblH K/CaTbIN XiGepyi MyMKiH.

3. EfiEeH XyFblll TECEMAEPSi CyNaHbl3 XoHe apTblK
Cyfbl CbIfbIN TacTaHbl3. CypeTTe KkepceTinreHaei egeH
XKYFbILI TOCEMAI OPHATBIHbI3.

4. Cy cayblTbl MEH €[1eH XYFbILLl TOCEMHIH YCTafbILLbIH
OpHbIHA CbIPT €TiM TYCKeHLUe cypeTTe kepceTinreHaen
opHaTbIHbI3. Tasanayfbl 6actay yuwiH KyaT TyNMeciH
6acbiHbI3 HEMece KonfaH6aHb! nalifanaHbiHbI3.

< ChbIpT eTkeHLUe CabiHbI3

Eckeptne:

o KinemHi ycTiHae efeH xyy dyHKUMACLIH naiinananbaraH
XKEH.

o KaxeT 60/1ca, eleH XyFbllll TOCEMHIH bINFa/IbI/bIFbIH peTTey
YLWiH KongaH6aHbl naifanaHbiHbI3.

5. TazanayfaH kelliH po6oT kalita 3apsaarany yLUiH
opasifaHfa, efieH XyFbill TOCEMHIH YCTafbILLIbIH
LIbIFApbIN ay YLiH 60caTy KbICTbIPFbILUTapPbIH
6acbiHbI3 XaHe Kerepir, NICTeHiN KeTneyi yLWiH efeH
XYFbILL TOCeMfi TazanaHbl3.

Eckeptne:
« Op KongaHFaHHaH KeliiH eieH XyFbILll TECEM/ XKYbIHbI3 XaHe

Cy cayblTbiHAaFbl NaiaanaHblIMaraH cyfbl YHeMi 60caTbiHbI3.

. E,qu CYPTKEH Ke3/[e efeH XYfbIl XWHafblH anbin TacTaHbI3.
E-1 cyperi
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Benwektep

@ >Xocnapnbl TEXHUKANbIK KbISMET KepceTy

P060TTbI XaKchl kyiife ycTay YiliH KongaH6aaa Kepek-xapakrapbl KongaHy HyckaynapbliHa HeMece TeMEHZEri XOCnap/ibl TEXHUKAbIK KbI3MET KOPCETY KECTEeCiHE XYTiHIHi3.

Benwek

TexHuKanbIK KbI3MeT
KepceTy Xuiniri

AybICTbIPY Ke3eHi

Benuwek

TexHuKanblk KblameT
KepceTy Xwuiniri

AybICTbIPY Ke3eHi

EfleH Xyfbill TeCEM

Op KongaHyAaH kKewiH

Op 3-6 aii caliblH

Herizri kbinwakrap

LaH XuHarbIL cy3rici

Byilipnik Kbinwak

2 antaga 6ip pet

Op 6-12 aii calibIH

Op 3-6 aii caliblH

Curian 6epy aiimarbl

3apsaaray Tyiicnenepi

Ken 6afbITTbl AHrenek

XKnek garuuri

Nasepnik KaWbIKTbIK
parauri (JIKA)

AiiblHa 6ip peT
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3D CbI3bIKTbIK asepi
[aTumk

Kinem paruuri

COKTbIFbICYbIH aNAbIH any
CeHcopbl

Bamnep

P060TTbIH acTbl

AliblHa 6Gip peT

LLlaH XuHafbIL

Herisri geHrenekrep

Cy cayblITbl

KaxeTiHwe
TasanaHpl3

Eckeptne: AybICTbIPY XUiniri po6oTTbl KonAaHyrFa 6aiinaHbicTbl 6onagsl. HaKTbl MaH-
Xaiinapfa 6aiinaHbICTbl KXKETTINIK TyblHAACa, 6elekTepai aybICTbIpy KEpPEK.




EpneH xyy mogyni

1. Cy caybITbl MEH efleH XyYFbiLLl TECEM YCTaFbILLbIH
aslbin TacTaHblI3.

2. EfleH Xyfblll TECEMA anbIn TacTtan, Tek CyMmeH
TasanaHpl3, CoAaH KeliiH kaiiTa opHaTy angbiHaa
TOMbIFbIMEH KypPFaTbIHpI3.

3. CaybITTafbl Cyapl Terin TacTaHpi3. CaybITTbl Tek
CYMEH TasasiaHbl3 XKaHe KaiiTa opHaTy asfblHaa
ayafia KypraTblHpl3.

Eckeptne: Cy caybITbiH KyH CaY/IECI TiK TYCETIH Xepre

KoViMaHpI3.

4. Erep cy afblHbl 6asty Hemece bipkenki 6eniH6ece,
Cy KipeTiH caHplnay kaknafblHAafbl aya TeCiriH
TasanaHpl3.

F-1 cyperi

Herisri Kbiwakrap

1. Kbi/LUaK KOpFaHbIChIH LLUELLY XSHE KbI/LLaKTbI
po60oTTaH KeTepin Lbifapy YLUIH KblLakTap
KOPFaHbICbIHbIH, KbICKbILLTAPbIH iLLKE Kapaii 6acbIHbI3.

2. Kpinwakrapabl CypeTTe KepceTinreHaei LbiFapbin
anblHbI3. Kbi/lliakKTapFa opasiFaH LuallTbl asbin Tactay
VLUIH TUICTi TazapTy KypasibiH KongaHbiHbI3. Tazanan
60/FaHHaH KeMiH KbILaKTbl OpPHbIHA ChIPT €Tin
KipreHLue Herisri Kbiak yCTarblLKa MbIKTan 6ekiTiHi3.

s
N CprT eTKeHLle Ca/lbiHbI3

Eckeptne: )XapakattaHnbay YLUiH Herisri Kbiakrapasl

LbIFAPbIN a/iFaH kesae abainaHbla.

3. Heri3ri KbI/ILaKTbIH, YCTafblLbIH OlibIKTapbIHa
eHKelTin 6apbin, 6acblFaH KBPCETKINEpPIH Xofapbl
KapaTbin CasiblHpI3.

4. Kpinwak KopfFaHbICbIHbIH aAbIHFbI XafblH OMbIKKa
CaliKeCTEHAIPIHI3, OHbI EHKEreH Kyiiae canbiHbI3 4a,
OpHbIHA TYCYi YLUiH 6acbIHbI3.

F-2 cyperi

Byiipnik Kbisiak

Byiipnik KbinakTbl GypaybiuneH 6ypan asiblHpbl3, OHbI
waliTapfaH Tasanan, cofaH KeiiiH opHblHa bypan
casiblHbI3.

F-3 cyperTi

Ken 6afbITTbl AGHIenek

Eckeptne:

o Ken 6afbITTbl AOHreNeKTiH 6iniri MeH LMHACBIH aXblpaTy
YLLIH LWaFbIH GypaFbilll CUSKTbI Kypasiabl naiifanaHbiHpI3.
LlamaziaH ThbIC KLU CasiMaHbl3.

Ken 6afbITTbl A6HreNeKTi afblH CYMEH LaiiblHbI3 XaHe TOsbIK
KypFaraHHaH KelliH OHbl OPHbIHA CaUlbIHbI3.

F-4 cyperTi

LLIaH >XMHaFbILW NeH cy3ri

1. POGOTTbIH KaknafblH allibif, LaH XWHAFbILTbI
LUbIFaPbIN ay YLUIH KbICKbILLTbI GACHIHbI3.

2. LaH XuHaFbILL CY3TiCiH LbIFapbIn asbim, WaH
KNHAFbILUTHIGOCATBIHBI3.

3. Kipgi keTipy yLiH cy3ri cebeTiH aKbIpbIHCOKKbINAHbI3.

Eckeptre: 3akbIMAan asimay YLUiH Cy3riHi KbiILLaKneH,
caycakneH Hemece eTKip 3aTTapMeHTasanayfa apekeTTeHBeHi3.

4. LLlaH XMHaFbILL NEH CY3riHi CyMeH Lualibin, kainTa
opHatnac 6ypblH TOMbIFbIMEH KypfaTbiHpI3.

Eckeptne:

o LlaH XuHarbILW NEeH Cy3riHi TEK Ta3a CyMEH LualibiHbI3.
JKyfbill 3aTTapabl KongaH6aHbI3.

LUaH XXUHafbIW NeH CVSI’iHi TeK TO/bIK KypfafaH Kesfe faHa
KONAaHbIHpbI3.

F-5 cyperTi

Po6oT garunkrepi

TemeHzeri cypeTTe KepceTinreHaei, poboTTbiH
AaTUMKTepiH Xymcak, kypFak LybepekneH CypTiHi3:

. Nazepnik KawbIKTbik gatyumri (JIKA)
. 3D CbI3bIKTbIK 1a3epni gartumnk

. CTaHuus gatuuri

. XKnek paryuri

. EHic patuunkTepi

o A W NP

. Kinem patuwri

Eckeptne: [bIMKbIN Ly6epek po6oTThbIH XoHe 3apaaTay
CTaHUMACBIHbIH iLLIHAETI ce3iMTan anemMeHTTepi 3akbimaaybl
MYMKiH. Tasanay YLiH Kyprak WwybepekTi naiganaHbiHpbI3.

F-6 cyperTi

aTTay Tyiicnenepi xeHe curHan 6epy alimasbl

KyaTtTay Tyidicnenepi MmeH curHan 6epy aimarbiH
XKYMcaK, Kypfak Ly6epekneH CypTiHi3.

F-7 cypeTi

Po60T eHiMAjNiri Xxofapbl NMNTUA-MOHABI baTapes
XMbIHTbIFbIMEH XabablkTanfaH. barapes Tmimai
XXYMbIC aTkapybl YLUiH KYHAENIKTi KongaHy 6apbicbiHaa
6aTapesiHbIH XETKINIKTI 3apsaTaiFaHblHa KO3 XEeTKI3iHi3.
Erep po60T y3ak yakbIT 60/ibl NaifanaHblIManTbiH
60/1ca, OHbI BLUIpIM, X1HaN KolibiHbI3. LLamaaaH

TbIC KyaTCbI3faHyfaH 3akbIMAauTyAblH afbliH any

YLWiH po6OTThbl KEM AereHe YLl aiiaa 6ip peT kainta
3apsaran Typy kepek.
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Akaynap/ibl aHbIKTay XXaHE X0t

« Po6ot 6anTtayfa gaiiblH 601Maybl MyMKiH. Kongan6agaH
LUbIFbIN, KaTa KipiHi3, cofaH KeiiiH HyckaynapFfa calikec
opeKeTTi KaliTanaHbI3.

Po6ort ewineisi.

Akay LWewwim Axay Lewim
* 3apsaartanyFa opasy Xosbl 6ereyni, Mbicasibl, €Cik Xabblk.
» BarapesiHbIH 3apsabl ToMeH. PoGoTTbI 3apsaTay * 3apsjTay CTaHLMSCH! KyaTTaH axblpaTblifaH Hemece
CTaHUMAChIHAA KaiiTa 3apsaaTaHbI3 XaHe apekeTTi poGoT 6onMaraH Kesfie OpHbIHaH Ko3fanTbiiabl. 3apaaTay
Po6oT KaiiTanaHbi3. CTAHUMACHIH KyaT Ke3iHe KOCbIHbI3 Hemece po6OTTHI
KoCblIMaliAbI. » BartapesiHbiH Temneparypachl TbiM TOMEH HEMECEe ThiM 3apsarTay YWiH 3apsiaray CTaHUMsCbiHa OPHATbIHbI3. _
Xofapbl. PO60TThI KOpLUIaFaH aya Temnepatypachl 0°C * 3apapTay CTaHUMACHIHBIH aiiHanackiHza ThiM ken kefeprinep
XOFapbl xaHe 40°C TeMeH opTaja naiganaHraH XeH. Po6or 3apaaTay 6ap. 3apaaTay CTaHUMSCHIH allblfbipak Xepre KonbiHbI3.
CTaHUMsACbIHA *  PO6OTTbIH XbIDKYbl OHbIH 83iH KaiiTa opHanacyblHa ceben
L H Yy H K Y
opana anvaingpl. 60/1ybl MYMKiH, X8He 0N kaiiTa opHanacy caTciaikke
ylublpaFaH Xaffaiiaa kapTaHbl kaiita xacaingbl. Erep po6ot
3apsaaTay CTaHUMACbIHAH TbiM asibic 60/1ca, 011 aBTOMATThbl
* 3apagray CTaHUWACHI KyaT Ke3iHe Kocbl/iMaraH, Kyar TYPAE 0pana anmaybl MyMKIH, G/ Xaraaitaa pocorTe!
PO6O c ki a C KANFAHFAHBIHA (;3 eTKiiNi3 3apsaaTay CTaHUMACLIHA KOSIMEH anapbin KO KaokeT 6onazbl.
" o 3HMHHHH Kl Yllibl A2 AYPLIC XA/IFaHFaHblHa ko3 X TK'6 1HI3. * 3apagray CTaHUMACbIHbIH CUrHan 6epy aiMarbiH WaHHaH
anTanIManbl. . AfTaYy CTaHUMSCBIHAAFbI 3apsAAT ihicn i ] S
sapraTanvana apAATaY CTaUNACkIHAAFh! SapRATAY TYWICNENEP! poboTka Hemece KOKbICTaH CYPTiHi3.
TUMeli Typ, 3apaaTay Tyidicnenepi TasanaHqpl3.
* Po60T 6yfaTTasibin Kasimaybl YLUiH OHbIH ki XafbiHAa Hemece
Po6oT 3apsaTay 3apaaTay CTaHUMACHIHbIH afblHAa XETKINIKTI OpbIH 6apbiH
TEKCePIHi3.
CTaHLVISCIHbIH, PIH
anbIHAa TYpbIT * 3apagray CTaHUMACbIHbIH a/fblHAafbl €eH TbiM bifanbl
60sca, poboT chipfaHan KeTyi MyMkiH. Onaii 6onca, apekeTTi
Kanajbl XoHe ofaH o
opana amaigs KanTanamac 6ypblH apTblK CY/ibl XXMHAM a/lbiHbI3.
« Wi-Fi )eniciHin kynusicesi aypic evec. Wi-Fi xenicine * 3apagray CTaHUMSCLIH 6acka Xepre XblDKbITbIN, OpeKeTTi
: X - - T bIHbINAAbI.
KOCbI/Ty YLUIH KYNUACO3Ai AYPbIC TEPreHiHisre ko3 XeTkisiHi3. Kavranay yebiHblnaj|
* Po6oT 5 'y, Wi-Fi KocbinbIMbIH Kongamaiifbl. PO60TTbIH 2,4
Po6oT Wi-Fi T, Wi-Fi Kocbl/bIMbIHa KOCbIIFaHbIHA KO3 XEeTKI3iHi3.
xeniciHe Kocblna e Wi-Fi curHansl ancis. Po6ot Wi-Fi curHanbl Xakcbl xepae * Kyarray kesiHfie po6oTThI LLipy MyMKiH emec. POGOTTbI
anvaingbl. eKeHiHe Ke3 XeTKi3iHi3. oLUipy YLUIH, MYMKIHZiTHLIE OHbl 3apsigTay CTaHLUSACbIHaH

LbIFAPbIMN, KyaT TYAMECiH 3 CekyHZ, 6achin, ycTan TypbiHbi3.

« 1-kagamfbl OpbIHAAY apKbl/ibl POGOTTbI BLUIPY MyMKiH

60n1maca, KyLuTen eLipy yLUiH KyaT TyiimeciH 10 cekyHp,
6achin, yctan TypbiHbI3. Erep Macene wewisiMece, catyaaH
KeMiHri KbI3MeT kepceTy ekiniHe xabapnacbiHbI3.
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Akaynap/ibl aHbIKTay XXaHe X0

TacTaHpl3.
« Copy pexvMiH CTaHAapTTbl HEMECE YHCI3 pexumre
aybICTbIPbIHBI3.

Akay Wewwim Akay LWewwim
* barapes 3apsabl TOMeH kesjie po6oTTbI TONbIK 3apsATayFa » TasanaHarbiH 6e5venepsiH eciktepi alblk ekeHiHe ko3
LuamameH 6 carar ketegi. KETKI3iHi3.
* [Erep ci3 poGoTTbl KEPCETINrEH ayKbIMHAH ThiC « BenmeHiH eciriHae 2 cM-AeH xofapbl TabanablpbIKTbiH 6ap-
KyarTay Temneparypaja naiianaHcanpi3, 6arapesiHbiy KbI3MeT ety Po6oT TazanaiTblH XOFbIH TEKCEPIHi3. POGOT Xofapbl TabanaslpbikTapaaH
Kbl AaMAbIfbI Mep3iMiH y3apTy YLuiH 3apsiATay Xbllamfbifbl aBTOMATTbI 6envenepaeH etin Hemece 6GacnasjaktapiaH eTe anmaigpl.
TOMEH. TYpAe Gasynaiifbl. Ketesi. * TaszanaHatbliH 66/IMEHIH anfbiHAAFbI OPbIH biFa/bl XaHe
° POEOTTHH KaHE sapaaTay CTaHUMACKIHBIH sapaaTay Taitfak 60/1ybl MYMKiH, 6y1 pOGOTTbIH CbipfaHayblHa XaHe
Tyvicnenepl nactaHybl MyMKIH, onapabl Kyprak y6epekneH [lyPbIC XYMbIC iCTEMEYiHE aKenyi MyMKiH. POGOTTbI KofaaHap
CYPTIHI3. angplHaa efeHai KenTipin kepiHi3.
»  LaH Xu1HafbIWTbIH CY3rici 6iTenmereHiH Tekcepiwis. bitence,
OHbI TA3ANTAHbI3 HEMECE aybICTIPIHBI3. » Po6or Maszanamay (DND) pexvmiHae TypMaraHblHa ke3
« KaTTbl 3aT HETi3ri Kpl/llLaKTapFa HeMece LaH XUHaFbILLKa Po6or 3apsg- KETKI3IHi3, 6Y/1 OHbIH Tasanay/bl asFacTblpyblHa X0/
POBOT HyMbIC TYPbIN Kanybl MYMKiH. TEKCEPIM, TYCKEH KaTTbl 3aTTapb! TaUFaHHaH KeiliH . gelé""e“ﬂi-
icren Typra keage bIN TACTaHBI3. o Tasanaygbl 060TThI 3a6pﬂp,Tay CTaHuMsiICbIHa Konlgeu opHanegblpraHAa
wy kywedies. * Herisri Kbi/wakTap Hemece 6YIMipAiK KplWwak WelpMasibin KasFacTeip- Hemece poboTTbl sapsaaTayra Konjanoa Hemece L.
Kaunybl MyMKiH. Tekcepin, WbipManfaH 6erae 3atTbl anbin mangpl. TyiMeCi apKbl/ibl XibepreH/e, po6oT Tasanay/e! Kaiita

XaulFacTbipmaiigpl.

Po6oT 6epinreH
6arfap 6oiibIHWa
Xypmeigi.

+ Po60TTbI KonAaHap anabiHAa Kyar CbiMgapbl MeH Tarniluke
CUSIKTbI 3aTTapAbl XKMHACTbIPbIN KOO Kepek.

* blnfangpl, Talifak 6eTTepai Tasanay kesiHge Herisri AeHrenek
CbIpFaHaybl MyMKiH. PO60TTbI koigaHap anabiHaa 6apnbik
bIFA/AbI Xepneppi KenTipy YCbiHblnagpl.

» Po6otTarbl 3D CbI3bIKTbIK Na3epni 4ATHMKTI Tasa XaHe
6erenvereH Kyiiae ycray yiLiH OHbl Ta3a XoHe Xymcak
Ly6epeKneH CypTiHi3.

Cy caybITblHaH
cy 6epinveiigi

* Cy caybITbIHbIH, iLLiHAE CY 6ap-)KOfbIH TEKCEPIHI3.
« Cy KipeTiH caHplnay KaknarblHAafbl aya TeciriH TasanaHqpi3.
* E/fleH XyFbILl TOCEM NlacTaHca, OHbl TasasiaHpI3.

Hemece Tek h .
o EfeH XYFbILL TOCEMHIH XaHE efEH XYFbILL TOCEMHIH,
a3 mesnwepae - o
Gepinesj YCTafblILLbI NaiganaHyLlbl Hyckay/biFbiHa CaiKeC LypbIC
: OpHaTbI/IFaHbIHa K83 XeTKi3iHi3.
Po6oT aypbic

XyMbIC icTemeiig.

« P0OGOTTbI 6LUIPIHi3 XXOHE OHbI KaliTa KOCbIHbI3.
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Akaynap/ibl aHbIKTay XaHe 00

Axay

Wewwim

Po6oT eHgi Tnimai
Tazanamaibl
XOHe apTblHAA
LwaH kanabipagp.

*  LUaH XuHafbiw ToMbl. OHbI Ta3asiaHbl3.

« Cyari 6iTenin kanabl. OHbl Ta3anaHbl3.

« Herisri kbiwakTapra 6erge 3at Typbin kanigsl. Onapabl
TazanaHbl3.

Po6oT xocnapsbl
Tasanaygbl
opblHAamMaligbl.

* Po60TTbIH 6aTapesckl TeMeH. Po60T 6aTapesicbiHbIH, AeHreli
15% TemeH 6osca, xocnapnaHfaH Tasanay 6actanimaiigpl.

TonblfbIMEH
3apagTanfaH
po6OTTbI
3apagray
CTaHUMACbIHAA
KangplpfaHaa
Kyar xymcana
ma?

« TonblK 3apsgTasiFaH poGOTThI 3apsaTay CTaHLMACbIHAA
KaablpfaHaa aM1ekTp KyaTbl eTe a3 Xymcana/pl XaHe
6arapesiHbIH OHTal/bl XXYMbIC iCTEYiHe kemeKTecesi.

Kocbimiwa aknapar any yLuiH 6i36eH https://global.dreametech.com cintemeci
apKbl/bl xabapnacbiHbI3.
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TexHuKanblK cunarTamachl

Ynri RLD43SA
3apsaray yakbITbl LLlamameH 6 carar
HomuHangp! kepHey 14,4V =
HomuHangp! kyat 5 W

YKyMbIc xuiniri

2400-2483,5 MHz

M akcumanbl WeIfbIC Kyat

<20 dBm

By xababIKTbl KanbIiNTbl NaiganaHy kesiHfe aHTeHHa MeH naifanaHyLublHbIH,

[eHeci apacbiHAaFbl KaLLbIKTbIK keMiHae 20 cM 60Mybl Kepek.




TexHuKanblK cunarTamMachl

KaiiTa 3apsigTanartbiH IMTUA-NOHAbI aKKYMYIATOP

Ynri R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
HomuHanapl kepHey 14,4\ =
HomuHanap! CbliibIMAbIbIFbI 4,8 Ah

TUNTIK CABIMABINBIFbI

5,2 Ah 74,88Wh

Heri3ri ctaHunsa/3apaaray cTaHLMSChI

KyTy pexrMiHAe TyTbIHbINaTbIH KyaT: <0,5 BT

(pO6OT Heri3ri cTaHUUSACbIHAH/3apaaTay CTAHUNACLIHAH LWbIKKAH COH 15 MUHYT

iwiHpe)

Po6oT »KaHe Heri3ri ctTaHums/3apsaaray CTaHUMsAChI

XKeninik KyTy pexxumiHgeri Kyat WhlfbiHbl: <2 BT (p060T-LLAHCOPFbILLTBIH,
6aTapes XnHarbl TONbIK 3apsATanfaHHaH KeliH 20 MUHYT ilWiHAae.)

KyTy pexxnMinge TyTbiHbINaTbiH KyaT: <0,5 W (pob0T-LlaHCcopFbIWThIH, 6atapes

XKWUHAaFbl TONbIK 3apsATafFaHHAH KeliiH 20 MUHYT iwiHge.)

3apsiaTay cTaHuusChI

Ynri

RCS0O

EcenTik Kipic KyaTbl

100-240 V~~50/60 Hz 0,5 A

HOMI/IHaﬂ,U‘bI WbIfbIC

19.8V-—=—=1A
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BaTapesiHbl kKaere xapary

XXOHE asibin TacTtay

KipicTipinreH nuTnii-nonAabl 6atapessa kopLiaraH
opTara kayinTi 3aTTap 6ap. barapesHbl KOKbICka
Tactamac 6ypblH 6iNiKTI TeXHUKablK MamaHaap
6aTapesiHbl aslbin TacTan, oHbl TUICTI kaiiTa eHaey
3aybITbIHa TarnCbIpFaHbIHa KO3 XETKI3iHi3.

— KYPbI/IFbIHBI KOKbICKA TacTamac 6ypbiH 6atapesiHbl
KYPbIIFbIAAH LbIFAPbIN any Kepek;

— b6aTapesiHbl WbiFapy Ke3ae Kypblifbl 31eKTp
XeniCiHeH axblpaTtbl/ifaH 601ybl Kepek;

— bGaTapesiHbl Kayinci3 )Xo/meH Tactay Kepek.

CAK BOJIbIHbI3:

BatapesiHb! LWbifapbin anmMac 6ypblH, KyaT Ke3iH eLwipin,

6aTapest KyaTbiH 6apblHLLIA OTbIPFbI3bIHbI3.

KaxeT emec 6atapesnapabl TUICTi kaliTa eHaey
3aybITbIHAA KDere xapary Kepek.

XKapbinibic kayniH 6o1abIpMay YLiH KopLuaFaH opta
Temneparypachbl Xofapbl 60/Maybl TUiC.

[ypbic naiiganax6araH xaffaiifa 6arapesasbl
CYMbIKTbIK afbin KeTyi MyMKiH. [leHeHi3re Tuin keTkeH
Xafjalifa cyMeH Luaiibin, MeanumHablk KOMeKke
XKYTiHIHI3.
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LUbIFapy Hyckay/ibIfbl:

1. Po60TTbl ayAapblHbI3, TUICTi KypasIMEH POGOTTbIH
apTbiHAaFbl GypaHaanapapsl 6ypan wWhiFapbiHbi3, cogaH
KeliH KaknakTbl LWeLLiHi3.

2. batapesiHbl WbiFapy YLiH 6atapes MeH

MXB TakracblHbIH apacblHAarbl Knemmanapbl
aXKbIpaTblHpI3.

WEEE (3neKTp aHe 31eKTPOoHAbI
XababIKTbIH, HAipIC KafAbIKTapbIH
KaAere xaparty) Typasibl aknapar

OcblHAalt TaHb6ackl 6ap 6apnblk KypblIFbLIap
E 3/1eKTP XOHE 3NEKTPOH/bI XababIKTapabIH,

KangplKkTapbl 606N Tabblnaabl (2012/19/EU
[OMpeKkTMBacbiHa cailikec — WEEE), onapgbl
cypbinTa/iMaraH TYPMbICTbIK KalAblKTapMeH
apanactbipyra 6o/1maiiabl. OHbIH OPHbIHA,
ci3 nalifjanaHblnFaH XababIKTbl YKIMET
Hemece XeprinikTi 6unik TaraibiHAaraH
Kau1AblK 9NEKTP XXaHE 3N1eKTPOHAbI
XababIKTbl KaliTa eHAeY OPHbIHbIH apHaiibl
XUHay 6ekeTiHe TancbIpy apkbl/ibl agam
[leHcaynblfbl MEH KopLuafaH opTaHbl
KopFayblHbl3 kepek. Kangbikrapapbl fypbic
XalFacTbIpy XaHe kaiiTa eHJey kopLuaraH
opTara xaHe afjam fieHcay bIFbiHa Kepi
acep TWri3yaiH angplH anyra kemekrecepi.
OcblHAal xunHay 6ekeTTepiHiH opHanackaH
Xepnepi xaHe onapAblH epexenepi MeH
LapTTapbl Typasibl KOCbIMLLA aknapar any
YLWiH OpHaTyLLbl Tapanka Hemece XeprinikTi
6unik opraHaapbiHa XxabapacbIHbI3.



Xavfsizlik hagida ma’lumot

Qurilmani noto’g'ri ishlatish natijasida elektr toki urishi, yong'in yoki jarohatlanishning oldini olish uchun
jihozni ishlatishdan oldin foydalanuvchi qo‘llanmasini diggat bilan o‘qgib chiging va undan kelajakda
foydalanish uchun saglab go'ying.

Foydalanish bo‘yicha cheklovlar

» Bu mahsulot xavfsiz ishlashini ta’minlash va har ganday xavfning oldini olish magsadida 8 yoshdan
kichik bolalar yoki jismoniy, hissiy, aqliy nugsonlari yoki tajriba yoki bilimi cheklangan shaxslar ota-ona
yoki garovchilarning nazoratisiz foydalanmasligi lozim. Tozalash va texnik xizmat bolalar tomonidan
nazoratsiz amalga oshirilmasligi lozim.

* Bolalar qurilma bilan o‘'ynamasligi lozim. Robot ishlayotgan vaqgtda bolalar va uy hayvonlari undan
xavfsiz masofada saglanishiga ishonch hosil qiling.

» Bu mahsulot fagat uy sharoitida foydalanish uchun mo‘ljallangan. Uni ochiq havoda, polsiz yuzalarda
yoki tijoriy hamda sanoat sharoitida ishlatmang.

* Quuvvatlash simi shikastlangan yoki singan bo‘lsa, uni ishlatishni darhol to‘xtatib, sotuvdan keyingi xizmat
ko'rsatish markaziga murojaat giling.

» Himoya to'sig‘isiz yer sathidan baland maydonda robotdan foydalanmang.

* Robotni teskari go'ymang. LDS gopgog'ini, robot gopgog'ini yoki bamperni robot uchun tutgich sifatida
ishlatmang.

* Robot changyutgichdan harorat 0°C dan yuqori va 40°C dan past bo'lgan muhitda foydalaning. Polda
suyuglik yoki yopishqoq moddalar yo'qligiga ishonch hosil giling.

* Robot tozalash vaqtida tortib ketmasligi uchun uni ishlatishdan oldin poldan har ganday kabellarni oling.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot

Robotning mo'rt yoki mayda ashyolarga urilishi va zarar yetkazishining oldini olish uchun poldan ularni
yig'ib oling.

Sudralishdan shikastlanmasligi yoki buzilmasligi uchun qurilmani ishga tushirishdan oldin poldan barcha
qotirilmagan ashyolarni oling va tozalash yo'lidagi kabellar yoki quvvat simlarini chigarib oling.

Sochlar, barmoglar va tananing boshga gismlarini robotning so'rish tirgishidan uzogda tuting.
Cho‘tkani tozalash asbobini bolalar qo’li yetmaydigan joyda saglang.

Robot harakatsiz yoki harakatda bo‘lishidan gat’i nazar, uning ustiga bolalar, uy hayvonlari yoki biron bir
ashyoni go‘ymang.

Robotdan yonayotgan ashyolarni tozalash uchun foydalanmang. Tez alangalanuvchi yoki yonuvchan
suyugqliklar, agressiv gazlar yoki suyultirilmagan kislotalar hamda eritmalarni yig'ib olish uchun robotdan
foydalanmang.

Qattig yoki o‘tkir narsalarni changyutkich bilan tozalamang. Qurilmani toshlar, katta gog‘oz parchalari
yoki qurilmaga tigilishi ehtimoliy narsalarni yig'ish uchun foydalanmang.

Tozalash yoki texnik xizmatdan oldin robot o‘chirilganiga va quvvatlash stansiyasi elektr tarmog‘idan
uzilganiga ishonch hosil qgiling.

Robot va quvvatlash stansiyasini artish uchun ho'l latta yoki har ganday suyuglikdan foydalanmang.
Yuviladigan gismlar o‘rnatish va ishlatishdan oldin to'liq quritilishi lozim.

Tashish paytida robot o'chirilganiga va iloji bo‘lsa, asl o‘'ramida saglanganiga ishonch hosil qiling.

Bu mahsulotni Foydalanuvchi go‘llanmasidagi ko‘rsatmalarga muvofiq ishlating. Bu mahsulotni noto'g'ri
ishlatish natijasida yuzaga keladigan har ganday shikastlanish yoki zarar uchun foydalanuvchilar
javobgardir.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot

Batareyalar va quvvatlash

Hech ganday uchinchi tomon batareyasi, Quvvat kabeli yoki quvvatlash stansiyasidan foydalanmang.
Fagat RCSO ta’'minot bloki bilan ishlating.

Batareya yoki quvvatlash stansiyasini mustaqil gismlarga ajratish, ta'mirlash yoki o‘zgartirishga
urinmang.

Quvvatlash stansiyasini issiglik manbasi yaginiga go'ymang.

Stansiyaning quvvatlash kontaktlarini artish yoki tozalash uchun ho’l mato yoki nam go‘llardan
foydalanmang.

Eski batareyalarni noto'g'ri ravishda chigitga chigarmang. Keraksiz batareyalar mos gayta ishlash
muassasasiga tashlanishi lozim.

Agar robot uzoq vaqt ishlatilmasa, uni to'liq quvvatlab, o'chiring hamda salgin va quruq joyda saglang.
Batareyani ortigcha quvvatsizlantirmaslik uchun robotni kamida 3 oyda bir marta quvvatlang.

Bu mahsulotda fagat malakali texnik yoki sotuvdan keyingi xizmat ko'rsatish xizmati tomonidan
almashtirilishi mumkin bo‘lgan batareyalar mavjud.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot

Lazer xavfsizligi hagida ma’'lumot

* Bu mahsulotdagi lazer sensori IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 1 toifali lazer mahsulotlari
uchun standart talablariga javob beradi. Foydalanish davomida u bilan bevosita ko‘z orgali alogadan
saqglaning.
1-SINF LAZER MAHSULOTI
MIJOZ LAZER MAHSULQOTI
EN 50689:2021

ﬁ Faqgat bino ichida foydalanish uchun

Operator go‘llanmasini o'qing

Bu orqali Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLD43SA radio qurilmasi turi 2014/53/EU direktivasiga muvofigligini ma’lum giladi. Yevropa Ittifogi muvofiglik deklaratsiyasi
to’lig matni quyidagi internet manzilida mavjud: https://global.dreametech.com
Batafsil elektron qo‘llanma uchun https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags saytiga o‘ting
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® Mahsulot bo'yicha
umumiy ma’lumot

1. Quvvat / Tozalash tugmasi

Yoqish yoki o'chirish uchun 3 soniya bosib turing
Robot yoqilgach, tozalashni boshlash uchun
bosing

2. OO Tayanch stansiyasi/Nugtani tozalash tugmasi
Robotni quvvatlash stansiyasiga gaytarish uchun
bosing

Nugtani tozalashni boshlash uchun 3 soniya bosib
turing

Tugma holati indikatori

* Yaxlit oq: Tozalamoqda yoki tozalash tugallandi

* Miltillovchi apelsinrang: Xato

* Oqg rangda yonmoqda: Robot akkumulyatorining

quvvati kam bo'lmaganda quvvatlanmogda
Eslatma:

* Robot tozalanayotganda yoki gayta gavvatlanishga
gaytayotganda pauza qilish uchun robotdagi istalgan
tugmani bosing.

Bolalardan himoya qulfini Dreamehome ilovasi orgali

yoqish / o‘chirish mumkin.
. LDS qopgog'i
. Lazerli masofa sensori (LDS)
Bamper
. Quvvatlash asosi sensorlari
. 3D Chizigli lazerli sensor

. Asliga gaytarish tugmasi
Zavod sozlamalarini tiklash uchun 3 soniya bosib turing

s 0N O AW

9. Wi-Fi indikatori

10. Qopgoq

11. Changyig‘gich

12. Chekka sensori

13. Suvdon

14. Havo kanali

15. Shvabra moslamasi

16. Balandlik farqi sensorlari

17. Gilam sensori

18. Yon cho'tkani kengaytirish yig'ini
19. Asosiy g'ildirak

20. Ko'p yo'nalishli g'ildirak

21. Quvvatlash kontaktlari

22. Cho'tka himoyasi

23. Asosiy g'ildirak

24. Asosiy cho'tkalar

25. Cho'tka himoyasi qgisgichlari

Rasm A-1

Changyig‘gich

1. Changdon gisqichi
2. Filtr gisqichi
3. Filtr

Rasm A-2

Shvabra moslamasi

1. Shvabra yostiqchasi tutqgichi
2. Bo'shatish gisgichlari

3. Shvabra yostigchasi

4. Shvabrani o‘rnatish joyi

Rasm A-3

1. Suv kirish tirgishi qopqog‘i
2. Suv kirish tirgishi
3. Bo'shatish gisqichi

Rasm A-4

Quvvatlash stansiyasi

1. Signal maydoni
2. Quvvatlash kontaktlari
3. Quvvat porti

Rasm A-5
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Uzl @ Uyingizni tayyorlash

. Tozalashdan oldin robot chigallashishi, tirnalishi
yok| urilishi va yo'qotishlarga olib kelmasligi
uchun omonat, mo‘rt, gimmatli yoki xavfli
ashyolarni oling va yerdagi kabellar, matolar,
o'yinchoglar, gattiq buyumlar va o‘tkir ashyolarni
yig'ib oling.

2. Tozalashdan oldin robot xavfsiz va ravon
ishlashini ta’minlash uchun zinapoyalar chetiga
jismoniy to'siq qo‘ying.

3. Tozalanadigan xona eshigini oching va ko‘proq
joy goldirish uchun mebelni joyiga qo‘ying.

4. Robot tozalanishi zarur maydonlarni
taniyolmasligining oldini olish uchun robot
oldida, yoki ostonada, koridorda yoki tor joylarda
turmang.

Eslatma:

Robotni birinchi marta ishlatayotganda har ganday
ehtimoliy to'siglarni vaqtida olish uchun tozalash vaqtida
uni kuzatib boring.

Toshlar, po'lat sharlar va o'yinchoq gismlari kabi gattiq
ashyolarni yoki qurilish chigindilari, singan shisha va mixlar
kabi o'tkir ashyolarni changyutkich bilan tozalamang, aks
holda pol tirnalishi mumkin.
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@ Foydalanishdan oldin

1. Quvvatlash stansiyasini joylashtiring va elektr
rozetkaga ulang

Quyvvatlash stansiyasini yaxshi Wi-Fi signali bilan
imkon gadar ochiq joyga joylashtiring. Rasmda
ko'rsatilganidek, yetarli joy qoldiring va soyali
maydondagi barcha buyumlarni yig'ib oling. Quvvat
kabelini quvvatlash stansiyasiga tiqing va uni
rozetkaga ulang.

Eslatma:

« Quvvatlash stansiyasini quyosh nuri to'g‘ridan-to’'g'ri
tushadigan yoki boshqa narsalar signalni to'sib go'yadigan
joyga go‘'ymang, chunki bular robotning quvvatlash
stansiyasiga gaytishiga to'sqinlik qilishi mumkin.

« Suv tomchilari yog'och pol yoki gilamlarni ho'l gilishiga
yo'l go‘'ymaslik uchun, quvvatlash stansiyasini kafel yoki
marmar polga qo'yish tavsiya etiladi.

2. Robotni quvvatlang

Robotni joylashtirishda robotning pastki gismidagi
quvvatlovchi kontaktlarini quvvatlash stansiyasining
quvvatlash kontaktlari bilan tekislang va robot
avtomatik yoqiladi va quvvatlanishni boshlaydi.
Robot to'liq quvvatlangach, robot va quvvatlash
stansiyasidagi holat indikatorlari 10 dagiga davomida
yonib turadi va keyin xiralashadi.

Eslatma: Robotni birinchi marta ishlatishdan oldin uni to'liq
quvvatlash tavsiya etiladi. Akkumulyator quvvati tugagach,
robotni yoqish imkoni bo‘lmasa, robotni quvvatlash uchun
go’lda uni quvvatlash stansiyasi bilan ulang.

Rasm C-1 - Rasm C-2

® Dreamehome ilovasiga
ulanish

1. Dreamehome ilovasini yuklab oling

llovani yuklab olish va o'rnatish uchun robotdagi
QR kodni skanerlang yoki ilovalar do'konidan
"Dreamehome” ilovasini gidiring.

Eslatma:

» Fagat 2,4 GHz Wi-Fi qo'llab-quvvatlanadi.

« llova dasturiy ta'minotidagi yangilanishlar tufayli amaldagi
amallar bu qo'llanmadagi ko'rsatmalardan farq qilishi
mumkin. llovaning joriy versiyasiga asosan ko'rsatmalarga
amal qiling.

2. Qurilmani qo‘shing

Dreamehome ilovasini oching, "Ulanish uchun
QR kodni skanerlash"ni bosing va qurilmani
go'shish uchun robotdagi xuddi o'sha QR kodni
qayta skanerlang. Wi-Fi ulanishni tugatish uchun
ko‘rsatmalarga amal giling.

Eslatma:

o Wi-Fi ulanishni asliga gaytarish uchun 2-bosgichni
takrorlang va Wi-Fi ulanishni tugatish uchun ko‘rsatmalarga
amal qiling.

Qurilma uy Wi-Fi tarmog'iga muvaffagiyatli ulangandan
so'ng, tarmoq gayta tiklangandan so'ng foydalanuvchining
muammosiz ishlashini ta'minlash uchun to'lanmagan
to'lovlar yoki elektr ta'minotidagi uzilishlar kabi muammolar
tufayli tarmoqdagi uzilishlar yuzaga kelganda, u doimiy
ravishda qayta ulanishga harakat giladi.

Qurilmani Wi-Fi tarmog‘idan uzish uchun robotdagi Asliga
gaytarish tugmasini 3 soniya bosib turing.

® QR kod

@ Asliga gaytarish tugmasi
® Wi-Fi indikatori

* Sekin miltillash: Ulanadi

* Tez miltillash: Ulanmoqda
* Yogilgan: Ulangan



@ Ishlatish usuli

Robotni yogish uchun quvvat tugmasini 3 soniya
bosib turing. Quvvat indikatori yonishi lozim. Robotni
quvvatlash stansiyasiga qo'ying, robot avtomatik
yoqilishi va quvvatlashni boshlashi lozim. Robotni
o'chirish uchun robotni quvvatlash stansiyasidan
oling va quvvat tugmasini 3 soniya bosib turing.

Tezkor xaritalash

Tarmogni birinchi marta sozlagach, zudlik bilan
xarita tuzish uchun ilovadagi ko‘rsatmalarga rioya
qgiling. Robot tozalamasdan xaritalashni boshlaydi.
Robot quvvatlash stansiyasiga qaytganida, xaritalash
jarayoni yakunlangan bo'ladi va xarita avtomatik
saglanadi.

Tozalashni boshlang

Robot yogilgach, tozalashni boshlash uchun quvvat
tugmasini bosing. Robot marshrutni aniq belgilaydi,
chekkalar va devorlar bo'ylab tizimli ravishda
tozalaydi, keyin ishni puxtalik bilan bajarish uchun
har bir xonani S shaklida tozalash bilan yakunlaydi.

Eslatma: Robotni tozalashdan oldin quvvatlash stansiyasidan
chigish tavsiya etiladi. Robot tozalayotganda quvvatlash
stansiyasini harakatlantirmang. Bu robotning quvvatlash
stansiyasiga muammosiz gaytishini ta'minlaydi.

Pauza/Uyqu

Robot ishlayotganida, uni pauzaga qo'yish uchun
istalgan tugmani bosing. Agar robot 10 dagigadan
ko'proq pauzaga qo'yilsa, u avtomatik uyqu rejimiga
o'tadi. Robotdagi barcha indikatorlar o‘chadi. Robotni
uyg'otish uchun robotning istalgan tugmachasini
bosing yoki ilovadan foydalaning.

Eslatma: Agar robot pauzaga qo'yilsa va quvvatlash
stansiyasiga joylashtirilsa, joriy tozalash jarayoni tugaydi.

Tozalashni avtomatik davom ettirish

Batareya quvvati juda kam bo'lsa, robot quvvatlash
uchun avtomatik quvvatlash stansiyasiga gaytadi.
Batareya tegishli darajagacha quvvatlangach, u
tugallanmagan tozalash vazifalarini davom ettiradi.

Eslatma: Bu funksiyadan foydalanish uchun uni ilovada
oching.

Bezovta qgilinmaslik (DND) rejimi

Robot sozlamalarida Bezovta gilinmaslik (DND) rejimi

o‘rnatilganda, robot tozalashni davom ettirolmaydi.

DND rejimi zavod sozlamalarida standartga muvofiq

o'chirilgan bo'ladi. DND rejimini yogish yoki DND

davrini o'zgartirish uchun ilovadan foydalanishingiz

mumkin. DND davri sukut bo‘yicha 22:00-8:00 etib

belgilangan.

Eslatma:

» Rejalashtirilgan tozalash vazifalari DND davrida
odatdagidek bajariladi.

« DND davri tugagach, robot tozalashni to’xtagan joyidan
davom ettiradi.

Nugtani tozalash

Robot kutayotgan bo'lsa, nugtani tozalash rejimini
yogish uchun O tugmasini 3 soniya bosib turing.

Bu rejimda robot taxminan 1,5 x 1,5 metr kvadrat

shakldagi maydonni tozalaydi va nugtani tozalash
tugallangach, boshlang‘ich nugtasiga gaytadi.

Robotni gayta ishga tushirish

Agar robot javob berishni to‘xtatsa yoki o‘chirilmasa,
uni majburiy o‘chirish uchun quvvat tugmasini 10
soniya bosib turing. So‘ng robotni yogish uchun
quvvat tugmasini 3 soniya bosib turing.
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Pol yuvish funksiyasidan foydalaning

Eslatma: Yaxshiroq tozalash natijasiga erishish uchun
birinchi tozalash seansidan oldin pollarni kamida uch marta
changyutkich bilan tozalash tavsiya etiladi.

1. Suv bakini bo'shatish uchun bo'shatish gisgichini bosing.

2. Suv kirish gopgog'ini yechib oling, bakni suv bilan to'ldiring
va gopgog'ini mahkam yoping.

Eslatma:

« Yuvish yoki dezinfeksiyalash vositalaridan foydalanmang.

o Issig suv bilan to'ldirmang, chunki bu ng egilishiga olib
kelishi mumkin.

3. Shvabra yostigchasini ho'llang va ortigcha suvni sigib oling.
Rasmda ko rsatilganidek shvabra yostigchasini o'rnating.

4. Rasmda ko'rsatilganidek, suv baki va shvabra yostigchasi
tutgichini tigq etguncha gayta o‘rnating. Tozalashni boshlash
uchun quvvat tugmasini bosing yoki ilovadan foydalaning.

< Kiik

Eslatma:

« Gilamlarda pol yuvish funksiyasidan foydalanish tavsiya
etilmaydi.

« Shvabra yostigchasi namligini lozim darajada sozlash
uchun ilovadan foydalaning.

5. Robot tozalagandan keyin quvvatlanishga gaytganida,

shvabra yostigchasi tutgichini yechib olish uchun bo'shatish

qisqichlarini bosing va mog'orlash yoki hidlar paydo bo'lishining

oldini olish uchun shvabra yostigchasini tozalang.

Eslatma:

 Har foydalanishdan keyin shvabra yostigchasini yuving va suv
idishini foydalanilmagan suvdan muntazam ravishda bo'shating.

 Shvabra bilan tozalamaganda, shvabra moslamasini yechib
oling.

Rasm E-1
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@ Rejalashtirilgan texnik xizmat

Robotni yaxshi holatda saglash uchun ilovadagi aksessuardan foydalanish yoki rejalashtirilgan texnik xizmat uchun quyidagi jadvalga garash tavsiya etiladi.

Qism

Texnik xizmat
chastotasi

Almashtirish davri

Qism

Texnik xizmat
chastotasi

Almashtirish davri

Shvabra yostiqchasi

Har foydalanishdan
keyin

Har 3-6 oyda

Asosiy cho'‘tkalar

Changdon filtri

Har 2 haftada bir
marta

Har 6-12 oyda

3D Chizigli lazerli sensor

Gilam sensori

Balandlik farqi sensorlari

Bamper

Chekka sensori

Lazerli masofa sensori
(LDS)

Har 3-6 oyda
Yon cho'tka
Signal maydoni
Quvvatlash kontaktlari
Ko'p yo'nalishli g'ildirak Har oyda bir marta /

Robotning pastki gismi

Har oyda bir marta

Changyig'gich

Asosiy g'ildiraklar

Suvdon

Zarur bo‘lganda
tozalash

Eslatma: Almashtirish chastotasi robotdan foydalanishingizga bog'lig. Agar
maxsus holatlar tufayli istisno holat yuzaga kelsa, gismlarni almashtirish lozim.
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Pol artish moduli

1. Suv bakini va shvabra yostiqchasi tutgichini yechib
oling.

2. Shvabra yostigchasini yechib oling va fagat suv
bilan tozalang va qayta o'rnatishdan oldin uni
to'liq quriting.

3. Idishdagi suvni to'kib tashlang. Idishni fagat suv
bilan tozalang va gayta o'rnatishdan oldin havolab
qurush uchun qoldiring.

Eslatma: Suvdonni to'g'ridan-to’g’ri quyosh nuriga ta’siri

ostida goldirmang.

4. Suv ogimi sekin yoki notekis tagsimlangan bo‘lsa,
suv kirish qopgog‘idagi havo tirgishini tozalang.

Rasm F-1

Asosiy cho‘tkalar

1. Cho'tkasi himoyasini chigarish uchun cho'tka
himoyasi gisqichlarini ichkariga bosing va so'ng
cho‘tkalarni robotdan ko'taring.

2. Sxemada ko'rsatilganidek, cho'tkalarni tortib
chigaring. Cho‘tkalarda har ganday chigal
sochlarni olib tashlash uchun muvofiq tozalash
asbobidan foydalaning. Tozalashdan so'ng,
cho'tkalarni asosiy cho‘tka tutgichiga tiq etgan
ovoz chigguncha joyiga o'rnating.

< Kiik

Eslatma: Jarohatlanishni oldini olish uchun asosiy cho'tkalarni

tortib chigarishda ehtiyot bo'ling.

3. Trafaret bosmada bosilgan millarni yugoriga
qaratib, asosiy cho'tka tutgichini slotlarga egilgan
holda pastga kiriting.

4. Cho'tka himoya gobig'inining old uchini slot bilan
birlashtiring, uni egilgan holda pastga kiriting va
so'ng uni joyiga bosing.

Rasm F-2
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Yon cho'tkani otvertka bilan yechib oling, sochni
cho'tkadan tozalang va so'ng yana burab go'ying.

Rasm F-3

Ko'p yo'nalishli g‘ildirak
Eslatma:

« Ko'p yo'nalishli g'ildirak o'qi va shinalarini ajratish uchun
kichik otvertkaga o'xshash asbobdan foydalaning. Ortigcha
kuch ishlatmang.

« Ko'p yo'nalishli g'ildirakni ogar suv ostida yuving va to'liq
quritgach, uni gayta joylashtiring.

Rasm F-4

Changdon va filtr

1. Changdonni olib chigarish uchun robot qopqgog'ini
oching va gisgichni bosing.

2. Changdon filtrini yechib oling va changdonni
bo’shating.

3. Kirlanishni olib tashlash uchun filtr savatini sekin
silkiting.

Eslatma: Shikastlanmaslik uchun filtrni cho‘tka, barmoq yoki
o'tkir narsalar bilan tozalashga urinmang.

4. Changdon va filtrni suv bilan yuving va gayta

o'rnatishdan oldin ularni to'liq quriting.

Eslatma:

« Changdon va filtrni fagat toza suv bilan yuving. Hech
ganday yuvish vositasidan foydalanmang.

« Changdon va filtrdan faqat ular to'liq quriganda
foydalaning.

Rasm F-5

Robot sensorlari

Robot sensorlari va quvvatlash kontaktlarini quyidagi
rasmda ko'rsatilganidek yumshoq va qurug mato
yordamida artib oling:

1. Lazerli masofa sensori (LDS)

2. 3D Chizigli lazerli sensor

3. Quvvatlash asosi sensorlari

4. Chekka sensori

5. Balandlik farqi sensorlari

6. Gilam sensori

Eslatma: Nam mato robot va quvvatlash stansiyasining nozik

elementlariga zarar yetkazishi mumkin. Tozalash uchun quruq
matodan foydalaning.

Rasm F-6

Quvvatlash kontaktlari va signal maydoni

Quuvvatlash kontaktlarini va signal maydonini
yumshoq va quruq mato bilan tozalang.

Rasm F-7

Robotda yugori unumdorlikka ega litiy-ion
batareyalar to’plami mavjud. Batareya optimal
ishlashini ta'minlash uchun batareya kundalik
foydalanish uchun yaxshi quvvatlanganiga ishonch
hosil qiling. Agar robot uzoq vagqt ishlatilmasa,

uni o°chiring va saglab go‘ying. Haddan ortig
quvvatizlanishdan kelib chiquvchi buzilishning oldini
olish uchun robotni kamida uch oyda bir marta
quvvatlang.



Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo Yechim Muammo Yechim
* Quuvvatlanish uchun gaytish yo'nalishi bloklangan, masalan,
« Batareya quvvati kam. Robotni quvvatlash stansiyasida eshik yopiq.
W t\l/ nq v N .rinin q V! * Robot quvvatlash stansiyasining ustida bo‘'lmaganda
Robot guvvatiang va gayta urining. .. . tayanch stansiyasi quvvatdan uzilgan yoki boshga joyga
n . « Batareyaning harorati juda past yoki juda yugori. Robotdan e R b
yogilmayapti. A K . : A ko'chirilgan. Quvvatlash stansiyani quvvat manbasiga ulang
quyidagi muhitlarda foydalanish tavsiya etiladi: . . X S 2
B * o . o yoki quvvatlanish uchun robotni quvvatlash stansiyasiga
atrof-muhit harorati 0°C dan yuqori va 40°C dan past. joylang
Robot quvvatlash * Quvvatlash stansiyasi atrofida juda ko'p to'siglar mavjud.
stansiysiaga qayta Quuvvatlash stansiyasini ochigrog maydonga joylashtiring.
olmayapti. * Robotni ko'chirish uning o'z o'rnini o'rnatishga olib kelishi
mumkin va agar 0’z o'rnini gayta o‘rnatish muvaffaqgiyatsiz
* Quuvvatlash stansiyasi quvvatga ulanmagan, Quvvat bo'lsa, u xaritani qayta yaratadi. Robot quvvatlash
Robot kabelining ikkala uchi ham to'g'ri ulanganiga ishonch hosil stansiyasidan juda uzogda bo'lsa, u mustagil avtomatik

quvvatlanmaydi.

qiling.
Quvvatlash stansiyasidagi quvvatlash kontaktlari va robot
o'rtasidagi aloga yomon, quvvatlash kontaktlarini tozalang.

qaytib kelolmasligi mumkin, bu holda robotni go‘lda
quvvatlash stansiyasiga joylash lozim bo'ladi.
Quvvatlash stansiyasidagi signal maydonini chang yoki
goldiglardan tozalang.

Robot Wi-Fi
tarmoqqa ulana
olmadi.

Wi-Fi tarmoq paroli noto‘g‘ri. Wi-Fi tarmog‘ingizga ulanish
uchun ishlatiladigan parol to‘g'ri ekaniga ishonch hosil
qiling.

Robot 5 GHz Wi-Fi ulanishni dastaklamaydi. Robot 2,4 GHz
Wi-Fi ulanishga ulanganiga ishonch hosil qiling.

Wi-Fi signali zaif. Robot Wi-Fi gamrovi yaxshi hududda
ekaniga ishonch hosil giling.

Robot konfiguratsiyaga tayyor bo‘lmasligi mumkin. llovadan
chiging va qayta kiring, keyin ko‘rsatilgandek gayta urining.

Robot quvvatlash
stansiyasi oldida
tiqilib goladi

va unga qaytib
kelolmaydi.

Robotning bloklanishiga yo'l qo'ymaslik uchun quvvatlash
stantsiyasining ikkala tomonida yoki oldida yetarli joy
mavjudligini tekshiring.

Agar quvvatlash stansiyasi oldidagi pol ortigcha ho'l bo'lsa,
robot sirpanishi mumkin. Agar shunday bo‘lsa, gayta
urinishdan oldin ortigcha suvni tozalang.

Quvvatlash stansiyasini boshga joyga ko‘chirish va
gaytadan urinish tavsiya etiladi.

Robot o‘chmaydi.

Robot quvvat olayotganda uni o'chirib bo‘lmaydi. Robotni
o'chirish uchun uni quvvatlash stansiyasidan chiqgarish,
so‘ng quvvat tugmasini 3 soniya bosib turish tavsiya etiladi.
Agar 1-bosgichni bajarish orgali robotni o'chirib bo‘lmasa,
robotni majburan o'chirish uchun quvvat tugmasini 10
soniya bosib turing. Muammo yechilmasa, sotuvdan
keyingi servis markaziga murojaat qiling.
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Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo Yechim Muammo Yechim
* Robotning akkumulyatori quvvati kam bo'lsa, uni to'liq * Robot Bezovta gilmaslik (DND) rejimiga o'rnatilmaganiga
quvvatlash uchun taxminan 6 soat vaqt ketadi. Robot ishonch hosil giling, bu rejim tozalashni davom ettirishga

Quvvatlash tezligi
past.

Agar siz robotni belgilangan diapazondan tashqari
haroratlarda ishlatsangiz, akkumulyatorning ishlash
muddatini uzaytirish uchun quvvatlash tezligi avtomatik
ravishda sekinlashadi.

Robot va quvvatlash stansiyasidagi quvvatlash kontaktlari
kirlangan bo'lishi mumkin, ularni qurug mato bilan arting.

quvvatlangach,
tozalashni davom
ettirmaydi.

yo'l go'ymaydi.

Robotni qo‘lda quvvatlash stansiyasiga joylashtirgandan
so'ng yoki robotni ilova yoki {7 tugmasi orgali quvvatlash
uchun yuborigandan so'ng, robot tozalashda davom
etmaydi.

Robot ishlayotgan
vaqtda shovgin
kuchayadi.

Changdon filtri to‘lib golmaganini tekshiring. Agar shunday
bo'lsa, uni tozalang yoki almashtiring.

Asosiy cho‘tkalar yoki changdonga qattiq jism tigilib
golgan bo'lishi mumkin. Tekshiring va har ganday qattiq
jismni olib tashlang.

Asosiy cho‘tkalar yoki yon cho‘tka chigallashishi mumkin.
Tekshiring va har ganday begona jismni olib tashlang.
So'rish rejimini Standart yoki Tinch rejimga o'tkazing.

Suvdondan suv
chigmaydi yoki
ozgina chigadi.

Suvdonda suv bor yoki yo'qligini tekshiring.

Suv kirish qopgog‘idagi havo tuynugini tozalang.

Shvabra yostigchasi ifloslangan bo‘lsa, ularni tozalang.
Shvabra yostiqchasi va shvabra yostigchasi tutgichi
foydalanuvchi go‘llanmasiga muvofiq to'g'ri o'rnatilganiga
ishonch hosil giling.

Robot belgilangan
yo'nalishga rioya
gilmasdan harakat
qiladi.

Robotni ishlatishdan oldin elektr simlari va shippaklar kabi
ashyolarni tartibga solish lozim.

Ho'l sirpanchiq yuzalarda ishlash asosiy g'ildirak
sirpanishiga olib kelishi mumkin. Robotni ishlatishdan oldin
har ganday ho'l sohalarni quritish tavsiya etiladi.
Robotdagi 3D chizigli lazerli sensorlar toza va to'sigsiz
saqlash uchun ularni toza, yumshoq mato bilan arting.

Robot
ishlamayapti.

Robotni o'chiring va keyin uni gayta yoging.

Robot tozalanishi
zarur xonalarni
o'tkazib yuboradi.

Tozalanadigan xonalarning eshiklari ochiq ekaniga ishonch
hosil giling.

Xonaning eshigida 2 cm dan baland ostona mavjudligini
tekshiring. Robot baland ostonalar yoki zinalarga chiga
olmaydi.

Tozalanishi zarur xona oldidagi joy ho'l va sirpanchiq
bolishi mumkin, bu esa robot sirpanib ketishi va gayritabiiy
ishlashiga olib keladi. Robotni ishlatishdan oldin polni
quriting.

Robot samarali
tozalamayapti
yoki izidan chang

Changdon to‘lgan. Uni tozalang.
Filtr bitib golgan. Uni tozalang.
Asosiy cho'tkalarga begona buyum tiqilib qolgan. Ularni

qoldiryapti. tozalang.

Robot

rejalashtirilgan * Robotda batareya quvvati past. Robotda kamida 15%
tozalashni batareya quvvati qolmasa, rejalashtirilgan tozalash
amalga boshlanmaydi.

oshirmaydi.
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Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo Yechim
Robot to'liq
quvvatlangan . . -

. ; * Robot to'lig quvvatlangach, uni quvvatlash stansiyasida
bo'lsa, uni dirish iuda k lekt ivasi sarflavdi
quwatlash qgoldirish juda kam elektr energiyasi sarflaydi va

stansiyasida
qoldirish quvvat
sarflaydimi?

akkumulyator optimal ishlashini ta'minlashga yordam
beradi.

Qo'shimcha yordam olish uchun https://global.dreametech.com orgali bizga

murojaat qiling.

Texnik xususiyatlari

Modeli RLD43SA
Quvvatlash vaqti Taxminan 6 soat
Nominal kuchlanish 144V =
Nominal quvvat 75W
Ishlash chastotasi 2400-2483,5 MHz
Maksimal chigish quvvati <20 dBm

Oddiy foydalanish sharoitida bu uskuna antenna va foydalanuvchi tanasi
o'rtasida kamida 20 cm masofada bo'lishi lozim.
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Texnik xususiyatlari

Zaryadlanuvchi litiy-ion batareya o‘rami

Modeli R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominal kuchlanish 144V =

Nominal sig‘im 4,8 Ah

Odatiy sig'im 5,2 Ah 74,88Wh

Tayanch stansiyasi/Quvvatlash stansiyasi

Kutish rejimida quvvat sarfi: < 0,5W

(robot tayanch stantsiyadan/quvvatlash stansiyasidan chigganidan keyin 15

dagjiga ichida)

Robot va Tayanch stansiyasi/Quvvatlash stansiyasi

Tarmoq kutish rejimida quvvat sarfi: < 2 W (Robot changyutkich batareyasi to'liq
quvvatlanganidan so'ng 20 dagiga ichida.)

Kutish rejimida quvvat sarfi: < 0,5 W (Robot changyutkich batareyasi to'lig
quvvatlanganidan so'ng 20 dagiga ichida.

Quuvvatlash stansiyasi

Modeli

RCSO

Nominal kirish quvvati

100-240 V~~50/60 Hz 0,5 A

Nominal chigish quvvati

198V=1A
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Batareyani chiqitga
chigarish va tashlash

O'rnatilgan litiy-ion batareyada atrof-muhit uchun
xavfli moddalar mavjud. Batareyani chigitga
chigarishdan oldin batareyani malakali mutaxassislar
chigarishi va tegishli gayta ishlash nuqgtasiga
topshirishiga ishonch hosil qiling.

- jihoz chigitga chigarilishidan oldin batareya
chiqarib olinishi kerak;

— batareyani chigarayotganda jihoz elektr
tarmog‘idan uzilishi kerak;

— xavfsiz tarzda chiqitga chiqarilishi kerak.

DIQQAT:

Batareyani olishdan oldin, quvvatni uzing va
batareyani iloji boricha bo'shating.

Keraksiz batareyalar mos qayta ishlash muassasasiga
tashlanishi lozim.

Portlash xavfining oldini olish uchun yuqori haroratli
muhit ta’siriga yo'ligtirmang.

Noto'g'ri sharoitda foydalanganda batareyadan
suyuglik chigishi mumkin. Badaningizga tegsa,

suv bilan yuvib tashlang va tibbiy yordam uchun
murojaat qiling.

Chigarib olish bo‘yicha qo‘llanma:

1. Robotni ag'daring, orgasidagi murvatlarni yechib

olish uchun tegishli asbobdan foydalanib, gopgogni
yechib oling.

2. Batareyani yechib olish uchun batareya va bosma
plata orasidagi ulagichlarni yechib oling.

WEEE hagida ma’lumot

Bu belgiga ega barcha mahsulotlar
E chigindi elektr va elektron uskunalar
(WEEE 2012/19/EU direktivasidagi kabi)
bo'lib, ular ajratilmagan maishiy chigindilar
bilan aralashmasligi lozim. Buning o‘rniga
chigindi qurilmalaringizni hukumat yoki
mahalliy hokimiyat organlari belgilagan
chiqindi elektr va elektron qurilmalarni
gayta ishlash uchun mo‘ljallangan yig'ish
punktiga topshirish orqali inson salomatligi
va atrof-muhitni muhofaza qilishingiz
lozim. To'g'ri chigitga chigarish va qayta
ishlash atrof-muhit va inson salomatligi
uchun ehtimoliy salbiy ogibatlarning
oldini olishga yordam beradi. Bunday
yig'ish punktlarining joylashuvi va shartlari
hagida go'shimcha ma’lumot olish uchun
o‘rnatuvchi yoki mahalliy hokimiyat
organlariga murojaat qiling.
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IHchopMauis Wwopao 6e3nekn

LLLO6 YHUKHYTW YpaXeHHS eIeKTPUYHNM CTPYMOM, BUHUKHEHHS MOXKeXi U TpaBMy BHACNIA0K
HEeHaNeXXHOro KOPUCTYBAHHSA NPUCTPOEM, YBAXKHO MPouMTariTe NOCIOHMK KOPUCTYyBaua, MepLu Hix
MOYMHATN KOPWUCTYBATMCSA NPUCTPOEM, | 36epexiTb Noro 418 noganbLlloro BUKOPUCTaHHS.

O6MEXXEHHS LWoA0 BUKOPUCTAHHS

- o6 3abe3neunTn 6e3snevyHe KOPNCTYBAHHS MPUCTPOEM i YHMNKATN MOXNVBUX PU3KKIB, AITAM BiKOM [0
8 pokiB, ocobaM nMoxmnoro Biky n 0cobam 3 PIsNYHNMN, CEHCOPHNUMIN YN PO3YMOBMMM BafaMu, a TakoXK
ocobam, AKi He MatoTb JOCTATHIX 3HaHb YK J0CBIAY, 3aB0POHEHO KOPUCTYBATUCA LIM NPUCTPOEM be3
Harnsay ogHoro 3 6atbKiB UM onikyHa. itam 6e3 Harnagy 3a60pOHEHO 34iNCHI0BATV OUNLLEHHS Ta
MoToUHe 06C/TyroByBaHHS.

- [liT He MOBWHHI rpaTncs 3 uym Bnpobom. NMogbante, Wob nig yac poboTn anapata 4ith 1 LOMALLHI
TBapvHW NepebyBanu Ha 6e3neuHin BigCTaHI Big HbOrO.

- Len Bupib npursHayeHnin Tinbky gnsa npnbrpaHHa Nignorn B AOMAaLLHIX yMOBax. He KopucTymnTecs HUM
HaABOPI, Ha ByAb-AKNX IHLLINX NOBEPXHAX, KPIiM Mig10rv, a TakoX y KOMepLinH1X Y NPOMNCI0BUX
yMOBax.

- Y pa3i NOWKOLXKEHHS UM PO3PUBY LLHYPA XXNBAEHHS HEramHo NPUMNHITb NOro BUKOPUCTAHHS i
3BepHITbCS y Cy>Kby cepBiCHOro o6cyroByBaHHs.

- He BnkopucTtoBynTe poboT Ha AiNSHLUI, pO3TallOBaHil BULLE Bif, PiBHSA Mig/10rn, SKLWO BOHA He
OropogkeHa 3axmcHmm bap'epom.

- He po3milyrite poboT goropv AHOM. He KopuUcCTymTecs KpuLKoto LDS (n1a3epHOro gatunka BigcTaHi),
KpuwKoto poboTta un 6amnepom aK py4ykoro poboTa.
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IHcbopMauia wopo 6esnekn

- Mpubepitb yci kabeni 3 Nignorn nepea BUKOPUCTAHHAM poboTa, Wwob BiH He TArHYB iX Nig yac
npubnpaHHs.

- Mpwrbepitb i Nignorn Kpuxki un gpibHi npeameTn, Wob YHUKHYTK Hai34y Ta iX MOWKOAKEHHS poboToM.

- o6 YHNKHYTM MOLIKOOXKEHb U TPABMYBaHHS BHACNIAOK NepeTaryBaHHs npeameTiB, nepes novyaTtkoM
KOPWUCTYBaAHHSA NPUCTPOEM NpnbepiTsb i3 nignorn byab-aKi HesakpinaeHi npeagmeTn, cxoBanTte Kabeni i
LUHYPW XWBJIEHHS.

- TpumanTe BONOCCH, NanbLi Um iHLWI YaCTUHW Tina Nnogani Bi4 BCMOKTYBaNbHNX OTBOPIB poboTa.

- TpyManTe iIHCTPYMEHT A/19 OUMLLEHHS WITKX Nogani Big Aiten.

- He cTaBTe giTen, AOMAaLUHIX TBApUH umn byab-sKki npegmMeT 3BepXy Ha poboT, He3asexHo Bif, Toro, CToiTb
BiH Ha MiCLLi UM PyXaEeTbCS.

- He BukopwuctoByinTe poboT gns npnbrpaHHsa Byab-aKnx 1erko3amnMmmncTnx npegmetie. He BUKOpUCTOBYyinTe
poboTa a1 36MpaHHS 1erko3anMmnCTX U BorHeHebe3neuHx pigviH, KOPO3iNnHO-aKTUBHMX rasis un
Hepo3BefeHNX KNCI0T abo PO3UMHHUKIB.

- He nnnococbTe TBepAi um rocTpi npeameT. He BUKOPUCTOBYNTE anapar Ans 36MpaHHs Taknx npegMmeTis
AK KAMIHHS, BEIMKNX LUMATKIB nanepy un dyab-saknx npegMeTiB, SKi MOXyTb 3aCMiTUTK anapar.

- lMepepd ounieHHaSM abo TexHiYHMM 06CTyroByBaHHAM rnepekoHanTecs, Wwo poboT BUMKHEHWIA, a
3apagHa AOK-CTaHL,is Big'eAHAHa Big Mepexi.

- He Butnpante poboT i 3apagHy AOK-CTAHLLiF0 MOKPO TKAHVHOK Ta He MUITE IX XXO04HOH PiAVNHOLO.
MNepes TM SiK BCTAHOB/IHOBATW I BUKOPUCTOBYBATV BUMWTI AeTani, iX CNig, NOBHICTIO BUCYLLNTWA.

- MNepekoHanTecs B TOMY, WO Nif Yac TPAHCMOPTYBaHHSA POBOT BUMKHEHWN i, AKLL,O MOX/INBO, 36epirae b
CA B OPUr | HANIbHOMY MaKOBAaHH i.

- BukopwctoBynTe Len B1pib 3rigHo 3 BKasiBkamm, HaBegeHnMn B MocibHMKY KopncTyBaya. KopuctyBaui
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IHchopMauis Wwopao 6e3nekn

HeCyTb BignoBiaanbHICTb 3a byab-5Ki 36UTKM abo MOLWKOOXKEHHS, L0 BUHNK/IN BHACNIA0K HEHANEXHOro
BNUKOPMWCTAHHS LbOro B1poby.

AkyMynsTopw i 3apsaka

362

He BMKOPWUCTOBYINTE aKyMynaTop, LWHYP KNBAEHHS Ul 3apagHy A0K-CTaHLLiK0 CTOPOHHIX BUPOBHWIKIB.
BrkopucToByinTe TinbKkn pasom 3 610KoM XxunBneHHs RCSO.

He HamaranTtecs CaMOoTy>KK po36upaTii, peMOHTYBATM UM 3MIHKOBATN KOHCTPYKLLIKO aKyMynsTopa umn
3apsiaHOT AOK-CTaHLUl.

He cTaBTe 3apagHy AOK-CTaHLjto 6ing pxepena tenna.

He ounLLynTe KOHTAKTX 3apafHOI AOK-CTaHLIT MOKPOHK TKAHNHOH | He OTOpPKanTecs 40 HUX MOKPUMIA
pYyKamu.

He BnKungavTte CTapi akymynatopy HeHaneXxHmm YynHom. HenoTpibHi akyMynstopw cnig 3a4aBat 4o
BiANOBIQHOro NYHKTY MOBTOPHOI MepepobKu.

AKLo poboT He Byae BUKOPMCTOBYBATMCS MPOTArOM TPMBAJIOro yacy, MOBHICTHO 3apsaiTe oro, nicns
YOro BUMKHITb 10ro i 36epirarnite B CyxoMy NPOX0A0AHOMY MicL,. LLLo6 YHNKHYTN Nepepo3pagKaHHs
aKymynaTopa, 3apagpkante poboT NpMHAMMHI pas Ha 3 Mic.

Llen BMpib MICTUTb akyMynaTop, SKUN MOXYTb 3aMiHUTM InLe KBanihikoBaHi TEXHIYHI cneuianictn abo
cnykba rapaHTinHoro obcyroByBaHHs.



IHdbopmMauisa wopo 6esnekn

IHhbopMaLis wopao 6e3nekr BUKOPUCTaHHS 1a3epHOT0 BUMPOMIHKOBAHHS

- JlasepHun gatumk y uboMy B1pobi Bignosigae ctaHgapTy IEC 60825--1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
Ans nasepHunx BMpobiB knacy 1. MMig yac poboTn NasepHOro gatumka He AonycKamTe NoTpansHHS B OYi
Na3epHOro BUMPOMIHIOBAHHS.

NA3EPHUN BUP | B KJTACY 1
CMOXXWBYMN NASEPHWN BUP | B
EN 50689:2021

G T i Nbkn NSt BUKOPUCTAHHS B NMPWUM i LLEHH i

| MpounTanTe noc i 6HKK 3 ekcnnyatal, i
LM goKymeHTOM KoMnaHis «[pime TpengiHr (TaHbL3iHB) Ko., JTTa.» (Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.) 3asBnsE, Lo pagioenekTpoHHe 06nagHaHHs Ty RLD43SA BignoBigae BuMoram
Ovipextnen 2014/53/EU. NMOBHWIA TEKCT AeKnapalLlii Npo BignoBigHiCTb EC 4OCTYNHWIA 3@ HACTYMHOLO iHTEPHET-aapecoto: https://global.dreametech.com

3 NOBHMM TEKCTOM €/1IEKTPOHHOIO Noc | BHMKa MOXHa 03HalioMuTUCS , B i 4B i AaBLUM Be6 - cTop i HKY https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Q OCHOBHa in)OpMalJ‘iﬂ BiHOBWTW 3@BOACHKI HaNaLITYBaHHS

9. IHgmKaTop Wi-Fi

npo B|/|pi6 10. Kpuriwka 1. TpuMay Haknagkn Lweabpn
11. Nnno36ipHKK 2. dikcaTopw ans Bif'€gHaAHHS
12. JaTuukK KpaiB 3. Haknagka weabpu
13. Pe3epByap 4/ BOAu 4. 30Ha KpiniieHHs Haknagkn weabpun
1. KHOMKa X1BNeHHs / NnpnbupaHHs 14. Bunyck nositps Puc . A-3
- LLLo6 yBIMKHYTIN / BUMKHYTN POBOT, HaTUCHITb | 15. LLiBa6pa B 360pi
yprmyl?lTe KHOTMKY NPOTATroM 3 CekyHz, ) ) 16. [LATUNKN 33BNCAHHS
- HaTucHiTb, U.I,OG no4yaTtn I'IpVIGI/IpaHHﬂ nicnsa BBIMKHEHHS
po6ota 17. JaTunk Kmnnuma
2. 10 KHonKa nosepHeHHs Ha 6a308By cTaHLio / 18. bA0K NOA0BXyBava 6iUHOI LWiTKN 1. Kpunwka BXiiHOro 0TBOPY AJ18 BOAN
TOUKOBOTO MPUBMPAHHS 19.TonoBHe Koneco 2. BxigHWi oTBip An8 BOAW
+ HaTWCHITb, Wo6 NoBepHyTM po6OT Ha 3apsAHY A0K- 20. Pi3HOHanpagneHe Koneco 3. dikcaTop AN Bif'€AHAHHS
CTaH'-U'? A ; 21. 3apaaHi KOHTaKTN Puc . A-4
+ HaTucHiTh i yTpuMyiiTe NpoTarom 3 cek, Wob noyatun 22. 3axNCHNI KOXYX LLyiTKN

TouKoBe NpuBNpaHHs
P P 23.Tof0BHe Koseco

| HAMKaTOp CTaHy KHOMKK 24. OCHOBHI WiTkN 3apsfHa poK-CTaHLis
- MocTiliHO CBITUTbCS BiNNM KoNbopoM: NpnbrpaHHs

BiABYBAETLCA U 33BEPLIEHO 25. ®ikcaTtopm 3axXnCHOTO KOXyXa LLiTKN

- BAVIMaE opaHXeBMM KOIbOPOM: MOMUNKA Puc. A-1
- Mynbcye 6iNvM KONbOPOM: SKLLO 3apsif akyMynsTopa He

HU3bKMIA, POBOT 3aPALKAETLCS MNunos6 i PHIK 3. THI3A0 XNBNEHHS

MpuMiTkKa: ] ) Puc. A-5
- o6 npu3ynnHuTi poboT Nia Yac NpubupaHHs un 1. ®ikcaTtop Nnio36ipHKKa

NOBEePHEHHS Ha 3apafKy, Cif HAaTUCHYTN Ha HbOMY 2. 3atunckad dinbtpa
6yAb-AKy KHOMKY. 3. dinbTp
+ DyHKLUit0 610KYBaHHS Bif 4iTeil MOXHa BBIMKHYTI/
BUMKHYTU Yepes gonatok Dreamehome. Puc. A-2
. Kpunwka LDS
J1a3epHWin aaTumk BigcTtaHi (LDS)
bamnep
. Jatunkun 6a3oBoi cTaHLii
. JTIHIAHNI 06'€EMHNIN Na3epHNI AaTUNK
. KHoMKa «CKnagaHHs HanawtyBaHb»
+ HaTucHITb | yTpuMyiTe NPOTAroM 3 cekyHa, Lwob
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1. 30Ha nepepayi Ta OTPUMAHHSA CUTHany
2. 3apaaHi KOHTaKTn



® MNigkntoueHHs Ao
popatky Dreamehome

® MNiproroBKa nomeLLKaHHA

1. Nepep, NprbnpaHHsaM NpnbepiTb HeCTIlKI,
KPWXKi, LWiHHi un Hebe3neuHi npegmeTn,
3abepiTb kabeni, TKAHUHHI NpeaMeTH, irpaLLKun,
TBEPAi 1 rocTpi NpeaMeTn, po3TalloBaHi Ha
nignosi, wob poboT He 3aTArHyB, He NoapsAnaB
um He BAAPWB iX, CIPUUYNHNBLUN TAKNM YMHOM
MaTepianbHi 36UTKN.

2. Nepepn npnbupaHHaM noctaBTe isNUYHUN
6ap’ep Ha Kpato cxopis, Wob 3abe3neuntn
HapiHe i 6e3nepebiliHe PyHKLiOHYBaHHS
poborta.

. BigunHiTb gBepi KiMHaTK, AKy NOTPiBHO
npubpatu, i nepecyHbTe Mebni Ha BiANOBIAHI
Micug, wob y kimHaTi 6yno binbLue BinbHOTo
npocTopy.

4. LLo6 He nepelukogKaTn poboTy po3nizHaBaTn
AiNSHKN, SKi NOTpibHO NpnbupaTtn, He cTaBanTe
Ha wnaxy y poboTa, Ha Noporax, y Kopruaopax
Um 'y BY3bKMX MPOXOAAX.

@ Mepen BUKOPUCTAHHAM

1. YCTaHOBITb 3apafHy AOK-CTAHLIK0 Ta NiAKNOYITL

il 4O eNnekTPMYHOI Po3eTKn
1. 3aBaHTaxTe gomatok Dreamehome

PO3MicTiTb 3apsaHY AOK-CTaHLit0 B MaKCMManbHO
OOCTYNMHOMY MiCLii 3 XOpoLnM curHanom Wi-Fi.
3annwiTe HaBKOJI0 Hel OCTaTHBLO MiCLs, SIK MOKa3aHo
Ha PUCYHKYy, i NpnbepiTb byab-aki NnpegMeTy i3

30HM HaBKOJ/0. BCTaBTe PO3'EM LLHYPA KNBEHHS B
3apsAHY AOK-CTaHLi, @ BUSIKY — B PO3ETKY.

3ickaHyrTe QR-kog Ha poborTi abo 3HanAiThb y
MarasviHi nporpamHoro 3abesneyeHHs Ha3By
«Dreamehome», W06 3aBaHTaXXNTW | BCTAHOBUTM
[OAATOK.

MNpumiTka:

NiaTpuMyeTbea Tinbkn Wi-Fi 3 yactotoro 2,4 Ty,

Y 3B'93Ky 3 OHOB/IEHHSIM MPOrPaMHOro 3abesneyeHHs
nopatka, pakTMyuHi onepawii MoXyTb Bigpi3HATUCS Bif
IHCTPYKLI y LbOMY MOCIBHYVKY. BUKOHYTe BKa3iBKM, LLLO
BifAMOBiAAOTb MOTOYHIN BepCii AOAATKY.

2. flopanTte npucTpin

Bigkpuinte popatok Dreamehome, HaTUCHITb None
«Scan QR code to connect» (CkaHyBaTy QR-Kop,
019 NigKNIOYeHHs) y NpaBoMy BEPXHbOMY KyTi | Le
pas 3ickaHyiTe Tol camnini QR-kog, Wwob popatm
NPUCTPI. BUKOHABLUW BKa3iBKM, 3aBepLUiTbh
BCTAHOB/IEHHA 3'€AHAHHA 3 Wi-Fi.

w

MpumiTka:

He po3millyiiTe 3apsagHy A0K-CTaHLiK Nig npaMumn
COHAYHUMY NPOMeHsaMI abo TaMm, fe iHWi 06'ekTn
MOXYTb 3a610KyBaTV CUTHAN, OCKINbKY Lie MoXe
nepeLKoAnTV PobOTy NOBEPHYTNCS A0 3aPSAHOI AOK-
cTaHuii.

LLLo6 3anobirT yTBOPeHHo NAasM Bif BOAW Ha
LepeB'sHil Nignosi un KUNNMi, PEKOMEHAYETLCA
po3MilLyBaT 6a30BY CTAHLLKO Ha MiAN03i, NOKPUTIN
KepaMmivyHOo NANTKOK Y MapMypomM.

MpumiTkKa: MpumiTka:

-+ Mig yac nepLworo BUKOPUCTAHHA poboTa cnigkyinTe
3a 1ioro poboToto, o6 BYUACHO yCyBaTu 3 IOr0 LUASXY
MOX/MBI NepeLLKoam.
He nunocockTe TBEpAi NpeaMeTy, SK-0T KaMeHi, cTanesi
Kyni /i getani irpallok, un roctpi npegMeTn, ak-ot
bygpiBenbHe CMIiTTA, PO36UTe CKNO UK LBAXU, — Lie MOXe
NPY3BeCTN [0 YTBOPEHHS NMOAPSAMMH Ha Nigno3i.

2. 3apsgitb pobot

Po3milytoun poborT, CyMicTiTb 3apsifiHi KOHTAKTL B
HVKHI YaCTWHI poboTa 3 3apsAHUMIN KOHTaKTamMun
[LOK-CTaHU,i, i pobOT aBTOMAaTNUHO YBIMKHETbCS

i mouHe 3apsgxatncs. Konn poboT noBHicTiO
3apsAANTbLCS, IHANKATOPW CTaHY Ha PO6OTi i1
3apsAHii foK-CTaHUii 6yayTb CBITUTLCS NPOTATOM
10 xB, a NOTiM 3racHyTb.

W06 CKUHYTY 3'€AHaHHs Wi-Fi, MOBTOPIiTb KPOK 2 i,
BUKOHYHOUW BKa3iBKW, 3aBePLUiTb BCTAHOB/EHHS
3'€AHaHHSA 3 Wi-Fi.

Micng ycnilwHOro NigKntyeHHs NpucTpoto Ao
AoMallHboi Mepexi Wi-Fi BiH NoCTiiHO HamaraTuMeTbes
aBTOMATUYHO BifHOBWTY 3'€4HaHHS Y pasi nepebois,
CNPUYNHEHUX, HANPUKNALA, BUMKHEHHSM efleKTpoeHeprii
yepes HecnaTy PaxyHkKiB ToLo, o6 3abesneunTn
6e3nepebiliHy poboTy Micns BigHOBNEHHS Mepexi.

LLLo6 BigKkntoUNTN NPUCTPIN Bia Mepexi Wi-Fi, HaTUCHITb i
YTPVIMYiiTe KHOMKY «CKMAAHHSA HanalTyBaHb» Ha poboTi
NPOTAroM 3 CeKyHJ,

® QR-kop
@ KHormKa «CKNAaHHA HanawTyBaHb»

MpumiTka: Mepes NepLIMM BUKOPUCTAHHAM
PEKOMeHAYETLCA MOBHICTIO 3apsAANTI PO6OT. SKLW0 poboT
He BAAETbCS YBIMKHYTN BHACNiA0K MOBHOIO PO3Ps/AKaHHA ® IHgmKaTop Wi-Fi ,

. o i . + [oBiNbHO BAMAE: OUIKYETbCA 3 €E4HAHHA
aKkyMynsTopa, 3apsaaiTe 1oro, 3'ef4HaBLUN i3 3aPAAHOI0 A0K- - LLUBNAKO BANMAE: NiAKNHOUeHHS
CTaHLiEl0 BPYYHY. YBIMK.: 3'€lHaHHSA BCTAHOB/IEHE

Puc. C-1- Puc. C-2
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@ Cnoci6 BUKOpUCTaHHA

YBiMKHEHHS1/BUMKHEHHS

LLLo6 yBiMKHYTW pOBOT, HATUCHITb | yTpUMYITe
KHOMKY >KNBNEHHSA NPOTAroM 3 cekyHf. Mae
3aCBITUTNCA IHAWMKATOP XKNBNEHHS. MNocTaBTe
poboTa y 3apsagHy [OK-CTaHLi0 — BiH NOBUHEH
aBTOMAaTUYHO BBIMKHYTMCA | moYaTh 3apsagkatucs.
LLLo6 BUMKHYTK po60T, 3HiMiTb 10T0 3 3apAAHOI
[OK-CTaHL,ii Ta HATWCHITb | yTPUMYIATE KHOMKY
XKNBNEHHS NPOTATOM 3 CEKYHA,

LLiBuaKe cknapaHHsa Kaptu

YnepLue BUKOHABLUM HaNALITyBaHHSA KOHirypauii
Mepexi, BUKOHaWTe BKa3iBKW B A0AATKY, 06
LUBMAKO CTBOPUTU KapTy. POBOT NouHe cknagatu
kapTy 6e3 npnbnpaHHsa. Konv poboT noBepHeTbCs
00 3apsAHOT AOK-CTaHLii, NpoLec cknagaHHs
KapTu 3aBepLUEeHo, i KapTy byae aBToMaTUYHO
36epexeHo.

MouaTok NpubMpaHHs

Konun poboT yBiIMKHEHWI, HAaTUCHITb KHOMKY
KUBNEHHS, Wwob novatn npnbupaHHsa. Pobot
TOYHO NPOK/IAAAE MAPLUPYT, METOANYHO Npnbupae
Mo Kpasx i CTiHax, a NoTiM 3aBepLuye NPUbNPaHHs
B KOXHili KiMHaTi 3@ S-nogibHot cxemolo, LWwob
pobpe BMKoHatn pobory.

MpumiTka: PekoMeHayeTbcs, Wwo6b poboT Big'ixaB

Bif, 3apsAHOT AOK-CTaHLiT nepes NnpubupaHHam. He
pyxariTe 3apsHy LOK-CTaHLitO Nig yac npubupanHs. Le

3abe3neunTb HagiiHe NoBepHEeHHs poboTa Ha 3apagHy
[OK-CTaHLito.
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Konun poboT npaLtoe, HaTUCHITb Byab-sKy
KHOMKY, LWO6 Npn3ynmnHUTN poboTy. SKLLLO

po60T NpM3yNNHEeHWI AoBLUE HiXX Ha 10 XB, BiH
aBTOMAaTUYHO NePexoanTb Y PeXnM CHY. YCi
iHAMKaTopw Ha poboTi 3racHyTb. LLLo6 B1nBecTn
pOo6OT i3 pexnMy CHy, HaTUCHITb Byab-KYy KHOMKY
Ha poboTi abo ckopncTanTecs 4OAATKOM.
MpuMiTKa: AKLWOo pobOT NPU3YNUHUTK | NOCTaBUTK Ha
3apsaAHYy LOK-CTaHLjio, MOTOYHe 3aBAaHHS NpubnpaHHs
3aBepLnTbCA.

ABTOMAaTUUHe BifHOB/IEHHS NPUBMpPaHHS

FAKLLO akyMynsTop CUSIbHO PO3PSALOXKEHNI , pO6OT aBT
OMaTMYHO MOBEPHETLCS A0 3apSAHO T AOK - CTaHL, il H
a 3apsaky. i cns sapsagky 0o B i ANoB i AHOMO P i BH
A 3apamy akymynaTopa poboT NpPoAoBXMUTb BUKOHAHH
f He3aBepLUeHWX 3aBAaHb 3 MPUBPaHHS .

MpumM i TKa : LLLo6 ckopucTaTtrcs L i€ to dyHKL, i€ 1o, B i Akpuit
Te i B goaaTtky .

Pexum « He Typ6ysaTut (DND)»

Konu po6oT nepeBeneHwnii y pexxum « He Typbysatn

(DND)», B i H He 3MOXe B i AHOBUTU NPMBUPaHHA . 3a

3aMOBUYYBaHHAM , pexM DND BUMKHEHWI BUPOBHMK

oM . KopucTytourch A0AaTKOM , MOXHA BB | MKHYTU P

exumM DND um 3M i H1TY nep i o 1oro 4 ii. 3a 3amoB

uyBaHHAM 4 i A pexxumy DND tpuBa € B i g 22:00 no

8:00.

MpumiTka:

o [lpotsirom nep i ogy 4 i pexumy « He TypbysaTu » 3annaH
OBaH i 3aBAaHHs 3 l'IleGVIpaHHﬂ BUKOHYHOTbCA .

o [1icna 3aBepLueHHs nep i ogy 4 if pexxumy DND po6oT npo
[IOBXY € NPUBKPaHHS 3 TOTO M i CLAt , Ha IKOMY B i H 3ynuH
nBCA .

ToukoBe NpUGUPaHHS

Konu po6oT nepebyBa € B pexuM i o4 i KyBaHHS , HaT
UCH i Tb i yTpumyiiTe KHonky 1 NPOTAroM 3 cekyHg,,
LLIO6 YB | MKHYTW PEXUM TOUKOBOrO NpubupaHHs . Y L
bOMY pexuM i poboT Npubvpa € KBaapPaTHY A i NAHKY
3aB6 i nbwkm 1,5 x 1,5 MeTpa, y LeHTp i Ko T nepeby
Ba €, a M0 3aK i HYEHH | TOUKOBOrO MPMBUPaHHSA nose
pTa € TbCA Y BUX i AHY TOUKY .

Mepesanyck poboTa

FAKLLo poboT NepecTaB pearyBaT UM He BUMMKa € Tb

CSl, HATUCH i Tb | YTPUMYINTE KHOMKY XUBMIEHHS NPOTA
rom 10 cekyHA, , o6 BUMKHYTU Oro npumycoBo . [1i
CIISt UbOr0 HAaTUCH i Tb | YTPUMYITE KHOMKY XWUBMNEHH

A NPOTSAroM 3 cekyHA, , LWob yB i MKHYTW po6oT .



DYHKL, i 9 MUTTA N i 4,

MpuM i TKa : PekoMeHay € TbCs MPOMUAOCOCHTU BCHO M i Anory
LLIOHaIMeHLLIe TPWY i Nepe/ NepLUMM NPpUBMPaHHAM , o6 foc
ArTU KPaLLoro edekTy .

1. HaTvcH i Tb Ha ¢ i KcaTop ANA B i '€ AHAHHA , W06 3HATU pe
3epByap ANs BOAU .

2. B i pkpuiiTe KpULLKY BX i IHOrO OTBOPY AJ1St BOAW , HAMOBH i
Tb pe3epByap BOAOIO i LU i TbHO 3aKPUINTE KPWILLIKY .

MpuMiTkKa:

« He BuKopuCTOBYITE 3aCO6U AN MUTTS abo Ae3 i HpekLl if.

* He HanoBHtolTe pe3sepByap 418 BOAU rapsuoo BOLOK , OC
K i bkv Lie MoXe npusBecTu [0 Aedopmall i pesepsyapa .

3. 3Mou i Tb HaKNaaKy WBabpu 1 B i [ i XM i Tb HALNNLLOK BOS,
1. BcTaHoB i Tb HaknaaKy LIBabpu , sk MOKas3aHo Ha CXeM i.

4. BcTaHOB i Tb Ha M i cLe pe3epByap 415 BOAM | TPUMaY Hakn
agKn u.|Ba6p|/| K MOKa3aHO Ha MastoHKY , MOKN He Mouvy € Te K
NauaHHs | BOHW He 3ad i KCytoTbCs . HaTUCH | Tb KHOMKY >XUBN
€HHs abo cKopuCcTanTecs LOAATKOM , o6 novatu NpubrpaHH
q.
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MpuMiTkKa:

¢ He pekoMeHay € TbCs BUKOPUCTOBYBATU GYHKLL i 10 MUTTA H
a Knnmmax .

* 3a noTpebu peryntoiTe BOMOr i CTb HaK/IaAKM LBabpu uep
€3 [10faTOK .

5. Konm po6oT 3aBepLunTb NpubupaHHs i moBepHEeTbCs Ha 6a3
0BY CTaHL, i t0 ANs 3apsAXaHHs , HATUCH | Tb Ha ¢ | kcaTopw 4,
N8 B i A€ AHAHHA , W06 3HATY TPUMaY HaKnaakv LWeabpw i Bu
nep i Tb HakMaaKy WBeabpw , o6 3anob i rTv nose i uBiniab
0 Herpm € MHOTO 3anaxy .

MNpumiTka:

o MuiiTe HaknaaKy LWBa6PU M i C/st KOXKHOrO BUKOPUCTAHHS i
perynsipHo CropoXxHoiTe pesepayap A4/ BOAY B i [, HEBUK
OpWCTaHO i BOAU .

o 3H i MaiiTe WwWBabpy B 360p i, KONW Bonore NpUGKpaHHs He
BUKOHY € ThCS .

Puc. E-1
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@ MotouHe o6cnyroByBaHHA

LLLo6 ni gTpumMyBaTh po6OT y HaNEXHOMY CTaH i, PEKOMEHAY € TbCs BUKOHYBATU NMOTOUHE 06CYroByBaHHS , LOTPVMYIKOUMCH BKAa3 i BOK LWOAO BUKOPUCTaHHS Npunaaas y
nopatky abo B HacTynH i 1 Tabnuu, i.

MepiopnyHicTb ) ) MepioanuHicTb . .
X MepioanyHicTb X MNepiognyHicTb
Detanb TexXHiYHoro . HeTanb TexHiuHoro i
3aMiHn 3aMiHun

06cnyroByBaHHs 06cnyroByBaHHs

i cns KOXHOro BUK . . . JTiHiHMN 06’ MHWIT Na3
Haknagnka weabpu KoxHi3-6 micauis N

OpUCTaHHS epHWIA gaTunk
OCHOBH i W, i TKK KoxHi6-12micauiB JaTtunk Knnuma
@ i nbTp NNO36 i pHUKa Pa3 Ha 2 TUXH i ) . ) [aTunKM 3aBUCaHHS Pa3 Ha M i caub

KoxH i 3-6 MmicauiB
B iuHa wiTka
B Bamnep
3oHa nepepay i Ta OTPUM /
aHHs curHany Arnuie podora
3apsAaH i KOHTaKTK Mnnos6 i pHuK
P i sHOHanpaeneHe Koneco | Paz Ha Mi caup / fonosH i koneca OuuLiyBaTh 3a NOTP
ebun
Hatunk kpaiB Pesepsyap ans soan
NasepHuii gaTuvK B i Acta
Hi (LDS) MpuMiTKa: MepiofANUHICTb 3aMiHN 3aNeXNTb Bif, iIHTEHCUBHOCTI BUKOPUCTAHHS
poboTa. Y pasi Bukn4Hoi cntyauii uepes ocobnmsi o6cTaBnHM getani ciig,

3aMiHNTW.
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Mopaynb gnga mnTTa Nignorn

1. 3HiMiTb pe3epByap A/19 BOAW | TPUMAaY HaKNaaKkn
wBabpw.

2. 3HiMIiTb | NOMWATE HaknagKy weabpwu,
BUKOPWUCTOBYHOUW TiNIbKN BOAY, MOTIM MOBHICTHO
BMUCYLWITb il Mepef BCTAHOB/IEHHAM Ha MicLe.

3. Bunwniite Bogy 3 pe3sepByapa. OuuiyiTe
pe3epByap TiNIbKM BOAOK Ta 3anuULIaNTe Noro
BVCOXHYTW Ha MOBITPi Nepea BCTAHOB/IEHHAM Ha
Mmicue.

MpuMiTKa: YHUKaTe NpsMOoro NoTPanIsiHHNA COHAYHNX

NPOMEHIB Ha pe3epByap A9 BOAW.

4. SIKLW,0 BOAA Teye NoBifIbHO abo 06'eM Boan
PO3MOAINAETLCA HEPIBHOMIPHO, MPOYNCTLETE

OTBip ANS NOBITPSA B KPWLLILLi BXiHOro OTBOPY
NS BOAW.

Puc.F-1

OCHOBHI LLiTKN

1. 3HIMITb 3aXMICHNIN KOXYX LLiTKX, MPUTUCHYBLUN
noro dikcatopu, Nicas 4Yoro BUAMITL LLITKN 3
poborta.

2. BUTATHITB LWiTKN, IK MOKA3aHO Ha PUCYHKY.
3HiMiTb BONOCCA, L0 HAMOTaNOCH HaBKOO
LLiTOK, 3@ AO0MOMOrOH BigMNoOBiAHOI0 OUNCHOTO
iHCTPyMeHTa. BUKOHABLUW UNLLIEHHS, MiLLHO
3aTUCHITb LWITKN Yy TPMIMAJ OCHOBHOI LWiTKK, W06
BOHU 3 K/laLl@HHAM CTann Ha MicLe.

7
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MpVIMITKa: BUTATYOUM OCHOBHI LWiTKK, ByabTe 0bepexHi,

wob He 3aBaatn cobi Tpasmy.

3. CNpsiMyBaBLUW CTPINKN, HAHECeHi TpadapeTHUM
APYKOM, yropy, BCTaBTe TpriMay OCHOBHOI LLiTKN
B Masun AOHW3Y Nif HaX1a0M.

4. CyMmicTiTb nepefHil KiHeLb 3aXNCHOTO KOXyXa
LLiTKN 3 Ma3om, BCTaBTe 1I0ro AOHW3Y Mig,
HaxMNoM i, HAaTUCHYBLUW, BCTaBTe 1i0ro Ha Micue.

Puc. F-2

BiuHa LWiTKa

BigKpyTiTb BUKPYTKOH BiuHy LLiTKY, 3a6epiTb i3 Hei
BOJ1I0CCA Ta 3aKPyTiThb il Ha3aa.

Puc.F-3

Pi3HOHaI'Ipa BJ/ieHe KoJieco

MpuMiTKa:

«  KOpunCTYUnCb iIHCTPYMEHTOM, HanprKNag ManeHbKow
BMKPYTKOIO, BiAAiNITh BiCb i LUMHY pPi3HOHaNpaBneHoro
Koneca. He npnknagante HagMipHOi cnau.

BuMuiiTe pisHOHanpaBieHe KONeco y NPOTOYHIA BOAj
Ta, KO/ BOHO MOBHICTHO BUCOXHE, BCTAHOBITb 11070 Ha
Mmicue.

Puc.F-4

Mnno36ipHuK i pinbTp

1. BipkpuinTe KpULLKY poboTa i HaTUCHITb Ha
3aTMcKau, Wwob BUNHATN NNN036ipHNK.

2. Bigkpuiite dhinbTp Nnn036ipHMKa i CNOPOXHITh
nuNo36ipHUK.

3. JlereHbKO MOCTyKaBLUM MO KOLWKY inbTpa,

BUTPYCiTb i3 HbOTO 6pyA,.

MpuMmiTka: He HamaranTecs OUMCTUTY INLTP LWiTKOtO,

nanbuem abo rocTpumMu NpegmMeTamu, Wob 3anobirt roro

MNOWKOOXKEHHHKD.

4. Bumuniite Nnnno36ipHuK i pinbTp BoAoto i

MOBHICTIO BMUCYLWLITb, MepLU HiXXK BCTAHOB/IOBATH iX

Ha micue.

MpumiTka:

«  MwuiiTe inbTp i NMNO36iIPHIK TiNbKN Y YNCTI BOAi. He
BVIKOPVCTOBYITE MUIHWI 3acib.

« BuKopucToByiTe Nno36ipHYIK i inbTp Tinbky nicas ix
MOBHOTO BUCUXaHHS.

Puc. F-5

Jatunkun poboTa

BuTpiTh gatumnkm poboTta Cyxor M'SIKOK TKaAHMHOIO,
AK MOKAa3aHO Ha PUCYHKY HUKYe:

1. JlazepHW paTtumk BigctaHi (LDS)

2. NTiHINHWIA 06'€EMHNI Na3epHUA faTumk

3. Aatunkn 6a30B0i CTaHLIT

4. [laTunk Kpais

5. 0aTunKy 3aBNCAHHS

6. JaTunk Knnmma

MpuMiTKa: BUKOPWCTaHHS BONIOTOi TKAHWMHW MOXe
npr3BecTn A0 MNOWKOLAXEHHA YyTINBUNX efleMeHTIB
ycepeanHi poboTa i 3apsaaHoi foK-CTaHLii. BukopucToByiiTe
ANA OUNLLEHHA CyXY TKAHWUHY.

Puc.F-6

3apsfHi KOHTaKTX 1 30Ha Nepegadvi Ta

OTPUMAHHSA CUrHany

OuncTbTe 3apsiAHi KOHTAKTL I 30HY Nepepadi Ta
OTPUMAaHHSA CUrHaNy Cyxot M'SKOK CePBETKOH.

Puc.F-7

AKymynsaTop

Po60T 06/1aAHaHNI 6NOKOM BMCOKOSIKICHNX
NiTiN-IOHHWX akymynaTopis. LLLo6 niaTpumyBatn
ONTUMAanbHi NapameTpu akyMynsaTopa, 3aBxamn
TpManTe Noro fOCTaTHLO 3aPAAKEHNM. AKLLLO
po6oT He Byae BUKOPUCTOBYBATUCS NPOTATOM
TPVBANOro Yacy, BUMKHITb AOr0 i MOKNaAiTe Ha
36epiraHHs. LLLo6 YHNKHYTW MOLLKOAXKEHHS Yepes
CaMopOo3pASXKaHHS, 3apsaXanTe poboT NpuHaNMHI
pas Ha 3 micsu,i.
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MoLyK i YCYHEHHSI HecrnpaBHOCTEW

Mpo6nema

BupiweHHs

Npo6nema

BupileHHs

PoboT He BMUKa-
€TbCA.

+ Po3psapuBcs akymynaTop. 3apagite poboT Ha 3apaaHin
[0K-CTaHLii Ta cnpobyiiTe yBIMKHYTI AOTO e pas.

+ Temnepatypa akymMynsTopa 3aHaaTo HM3bka abo
3aHaATOo BMCOKA. PEKOMEH/0BAHO BUKOPUCTOBYBATH
pob0oT B yMOBax i3 TeMnepartypoto HaBKOMLLIHbOTO
cepepoBuLLa BuLle 0 °C (32 °F) i Hykue 40 °C (104 °F).

Po60T He 3apsaa-
MKAEThCS.

« ba3oBa CTaHUis He NigKntoyeHa 40 eflekTpomMepexi,
nepekoHarTecs, Wwo 06maBa KiHLi LUHYPa XUBNEHHS
NpaBUbHO Nig'eAHaHi.

+ ToraHWi KOHTaKT MiX 3apsAHNMIN KOHTaKTaMun Ha
3apsAAHIN LOK-CTaHLuii Ta pobOTOM, NOYNCTBTE 3apPALHI
KOHTaKTU.

Po6oT He Moxe
NoBepHYTNCS
[0 3apagHoi
LOK-CTaHLT.

« MapLupyT NOBePHEHHS AN 3apAAKN NepekpuTnii,
Hanpuknag, 3aunHeHi agepi.

« 3apsgHa [oK-CTaHLia BigkItoueHa Bifg pxepena
»KMBAeHHs abo 3a vac BigCyTHOCTI Y Hill poboTa BoHa
6yna nepemilleHa. Nig'egHanTe 3apsgHy AOK-CTaHLi f0
[Kepena XuBneHHs abo ycTaHoBiTb poboT Ha 3apagHy
[OK-CTaHLLit0 415 3apaaKu.

- HaBKono 3apsaHOi fOK-CTaHLi 3aHaaTo Barato nepeLuUKog,
MocTaBTe 3apsfHy AOK-CTaHLit B BinbLu AOCTYMHE MicLie.

- [lepemiweHHs poboTa Moxe Npun3BecTy A0 oro
MOBTOPHOTO MO3MLOHYBaHHS, i SKLLO Lie oMy He
BAACTbCS, BiH 3aHOBO nobyaye kapTty. Ko pobot
PO3TalLOBaHWIA 3aHAATO AANEKO Bif, 3apsAHOI fOK-CTaHLii,
BiH He 3MOXe aBTOMAaTMYHO CaMOCTIIHO MOBEPHYTUCS,
ToAi BaM noTpibHo Byae BpyUHY NoMicTUTV poboTa Ha
3apagHy AOK-CTaHLjto.

« [pOTpiTb 30HY NepeaaYi Ta OTPUMAaHHS CUrHany Ha
3apAAHIn LOK-CTaHLT, Wo6 ouncTuTu i Big, Nuay um cMmiTTs.

Po6oTy He BAa-
nocs NigKnoymn-
TNCA [0 Mepexi
Wi-Fi.

+ YBeAeHO HenpaBWIbHNUI Naponb mepexi Wi-Fi.
MepekoHanTecs, Wo 4aa NigKkntoyYeHHs 0o mepexi Wi-Fi
BNKOPWUCTOBYETLCS MPaBWIbHWI Napofb.

» P0o60T He NigTPMMYE NigKNtOUeHHs 0o Mepexi Wi-Fi 3
poboyoto yactoToro 5 I, MepekoHanTecs, Wwo pobot
nigkntoueHnii oo mepexi Wi-Fi 3 pobouoto uactoToro
2,4TTy,.

« CwurHan mepexi Wi-Fi cnabkunii. MepekoHawTtecs, LWo
pPO60OT po3TaLLIOBAHWNIA Y MiCLLi 3 XOPOLLVM MOKPUTTAM
Mepexi Wi-Fi.

+  MoxnvBo, poboT He roTOBUI A0 HaNalTyBaHHS
KOHirypauii. Buingite i 3HOBY yBili4iTh Y 4OAATOK, Nicns
Yoro NoBTOpPITE cNpoby BiANOBIAHO A0 BKA3iBOK.

Po6oT 3acTpsrae
nepeg 3apsagHoto
LOK-CTaHLi€

Ta He MoXe
NOBEPHYTNCS Ha
Heil.

- [MepeBipTe, UM fOCTaTHLO Micus 3 060x 6okiB abo nepegq,
3apsAHOI0 AOK-CTaHLi€rD, Wo6 3anobirt 610KyBaHHIO
poborta.

« SKLWoO nigfiora nepef 3apaaHOL0 J0K-CTaHLLED 3aHaATo
MOKpa, poboT MoXe KoB3aTu. Y TakoMy pasi nepep,
NOBTOPHO CNPO60I0 BUTPITb HAAMIPHY KiNbKiCTb
BO/IOTW.

- PekoMeHAyeTbCA NepeMicTUTV 3apafHy AOK-CTaHLi B
iHWe Micue i NoBTOPUTK CNpoby.
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Po6oT He
BVMVIKAETLCS.

= Mig yac 3apsagxaHHs poboT He BUMUKAETbCA. LLL06
BUMKHYTV pOo60T, pEKOMEHAYETLCS 3HATU A0rO i3
3apsaAHOT AOK-CTaHLIT Ta HAaTUCHYTU A YTPUMYyBaTn
KHOMKY XXVNB/IEHHS MPOTATOM 3 CEKYHA.

«  SKLLO He BAACTbCS BUMKHYTU PO6OT, BUKOHABLUN KPOK 1,
HAaTUCHITb | YTPUMYIATE KHOMKY XXNBAEHHS NPOTATOM
10 cekyHa, Wo6 BUMKHYTN pobOT NpUMyCOBO. SKLLO
npobnema He 3HNKHe, 3BePHITbCS B CNY»6Y cepBicHOro
06cnyroByBaHHs.




MowyK i YCYHEeHHS HecnpaBHOCTEN

= MOXNNBO, 3apAfHI KOHTaKTV Ha poboTi Yn 3apsagHin

[OK-CTaHUii 3abpyaHeHi — NpoTPITh iX CyXOK CepBeTKOoH.

Mpo6nema BupiweHHs Npo6nema BupileHHs
: Eg;gi;:HpggKriZ.KyMynmopa 3 HWSBKOTO PIBHA TPVBAE MepekoHaiTecs B TOMY, Lo poboT He nepese,qeﬂm?l B
+ SKWO eKcrulyaTauis poboTa 34iiCHIOETbCSA 3@ MeXaMu Micns 3apsakn pexum «He TypGysatw (DND)», ~B LibOMy pexumi BiH He
3apapka BKa3aHOro TemMnepaTypHoro AianasoHy, LWBUAKICTb poboT He MOe BIAHOBNTY npubMpaHHs.
BifbyBaEeTbCs 33PARKN ABTOMATLHO BMEHLLIyBaTVIMe']'bCR s BIAHOBMIOE Micns pyyHoro noBepHeHHs poboTa Ha 3apsAHY AOK-
NoBiNbHO. . CTaHLito abo oro cnpsMyBaHHs Ha 3apaaKy yepes
NOAOBXEHHS TePMiHY eKcnyaTauii akymynstopa. npubnpaHHs.

nogartok abo kHorky {7 Ha HbOMY, BiH He BiIHOBJIHOE
npnbnpaHHs.

LLlym 3pocTae
nig vyac pobotn
pobora.

« [epeBipTe, un He 3a6MBCs iNbTP NMNO36IPHMKA. FKLLO Lie
TaK, OUNCTBTE UM 3aMiHiTb Oro.

+ TBepauii npefMeT MOXe NoTpanuT B OCHOBHY MOABINHY
WwiTky abo nuno36ipHuk. MepesipTe i, AKLWO BUABUTE
TBEPANIA NpefMeT, BUAaniTe oro.

+ OcHoBHa noABiiHa abo BiuHa LLiTka MoXe 3anayTaTuncs.
MepeBipTe i, AKWO BMSBUTE ByAb-gKi CTOPOHHI NpegMeTn,
BUAANITH iX.

+ BubepiTb pexunmM BCMOKTYBaHHSA «CTaHAaPTHUI» Umn
«TUXNTA».

3 pe3epByapa
N5 BOAU He
BUTIKA€E Boaa
abo BuTiKae
NviLle NoTPOXYy.

MepeBipTe, UM € BOAa B pe3epByapi A% BOAN.
MpouncTsTe OTBIP 419 NOBITPS Ha KPULLILL BXiAHOrO
OTBOPY A/ BOAW.

SAKLWOo Haknagka weabpwu 3abpygHnnacs, BUnepiTb ii.
MepeKkoHanTecs, WO Haknaaky Wweabpu i Tpumay
Haknagku weabpw BCTAHOBMEHO NPaBuUibHO
BiAMOBIAHO A0 NOCIBHMKA KOpUCTyBaua.

Po6ot
nepecyBaEeTbCs,
He
LOTPVIMYOUNCh
3apaHoro
MapupyTy.

+ [lepepn NoyaTkoM BMKOPWCTaHHsA poboTa Taki npeameTn
AK LLIHYPW Y Kanui cnif cknacty B ogHe Micue.

+ Mg yac pyxy MOKPUMW CIM3bKNMY MOBEPXHAMY
ro/IoBHe Koneco KoB3ae. Mepep BMKOPUCTAHHAM poboTa
PEeKoOMeHAYETbCS BUTEPTW MOKPI AINSHKN.

+ [poTpiTb NiHIiHWI 06'€EMHNI NasepHUi gatunk pobota
UNCTOK M'SKOK CepBEeTKO, W06 BiH BYB UMCTWIA 1 HiWO
He noripLuyBano noro pobory.

Po6ot
HecnpasHUN.

BMMKHITb pob0Ta, a NoTiM YBIMKHITb 10r0 3HOBY.

PoboT MnHae
KiMHaTW, B
AKNX NOTPIBHO
BUKOHATN
npubupaHHs.

- [epekoHanTecs, Wo ABepi KIMHAT, B AKX NOTPIBHO
npubpatw, BigunHeHi.

+ [lepeBipTe, un He NepeBWLLYE BNCOTa ABEPHOro nopora
KiMHaTK 2 cM. POBOT He 3aaTHUI foNaTtn BUCOKI moporu
UM CXOANHKM.

+ [oBepxHs nepepa KiMHATOLO, B AKi NOTPiGHO Npnbpatu,
MOXe BYTV MOKPOH | C/IM3bKO, BHACNIA0K Yoro poboT
byae KoB3aTh i MpaLoBaTn HeHanexHo. Cnpobyrite
BUTEPTU NiANnory nepes BUKOPUCTaHHAM poboTa.

Po6oT nepectas
AKICHO

Mnno36ipHWK 3aNOBHEHWIA. YCyHbTe 110r0.

npnbnpatn K -
iapanmﬁae 3abuBcs inbTp. YCyHbTE 1100,

K B ocHOBH iTKy MOTpannB CTOPOHHI Npeamer.
nicns ceoro 1y LUITKY P P PEA

YcyHbTe noro.

npnbnpaHHs
Gpya.
Po6oT He HW3bKWNI piBEHb 3apaay akymynstopa pobota.
BUKOHYE 3annaHoBaHe NpUBUPAaHHN He MOYHEeTbLCSs, JOKN
3ansaHoBaHe 3aNVLLKOBUIA 3apsf, akymynstopa pobota He
npubnpaHHs. CTaHOBUTUME LWOHarMeHLwe 15%.
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MowyK i yCyHEeHHs HecrnpaBHOCTeN TexHiUHi XxapakTepncTuKkn

] Po6ot
Npo6nema BupiweHHs
Mogensb RLD43SA
Yn cnoxnBae
poB0OT eHeprito, Yac 3apsapxkaHHs Mpwnbn. 6 rog,
AKLLO 3a/IMLLINTK -
1070 Ha +  AKWoO 3annwnTy poboTa Ha 3apaAHIn AOK-CTaHLii HomiHanbHa Hanpyra 14,4 V=
sapsaHii nicns NOBHOT 3apsAKN, CMOXKMBAETLCA Ay»Ke
OK-CTaHLi Mao eNekTpoeHeprii i 40 Toro X 3abe3neyyeTbcs HoMiHaNbHa NOTYXHICTb 75 W
o OonTUMasbHa NPOAYKTUBHICTb aKyMynsTopa.
SKLLO BiH BXe
HoBHicTIO Po6oua yacTota 2400-2483,5 MHz
3apALKEHNIA? ) .
MakcnmasnbHa BUXiAHa NOTYKHICTb <20dBm
LLLo6 oTpnMaT AOAATKOBY AOMOMOTrY, 3B'SXKiTbCA 3 HAMK Yepe3 BebcanT 3a HOpPMasbHYIX YMOB BUKOPWCTaHHS BiACTaHb MiXK @HTEHOHO LibOro

https://global.dreametech.com obnagHaHHs i TinoM KopuctyBaua Mae byTu WoHamMeHwe 20 cMm.
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TexHiUHi XxapaKTepncTukn

NiTin-ioHHUN aKyMynaTopHUA 610K

Mopenb R2412-452P-MMYD/R2412-452P-FMTEV
HoMmiHanbHa Hanpyra 14,4V ===
HoMiHanbHa EMHICTb 4,8 Ah

TinoBa EMHICTb

5,2 Ah 74,88 Wh

Ba3oBa cTaHuUif/[oK-CTaHLUia Ans 3apapKn

CrnoxnBaHHA eHeprii B pexnMi ouikyBaHHs: < 0,5 BT (NpoTarom 15 XBUVH
nicns Toro, sk poboT 3annwmne 6a3oBy CTaHL,il0/3apsAHY AOK-CTaHLi0)

Po6oT i 6a3oBa CTaHLif/[0K-CTaHLiA ANS 3apagKn

CrnoxnBaHHA eHeprii B MepexxeBOMy pexiMi ouikyBaHHA: < 2 BT (npotarom 20
XBUAVH NicNs NOBHOT 3apsfikn akymynatopa pobota-nunococa.)

CnoXnBaHHS eHeprii B pexunMmi odvikyBaHHs: < 0,5 BT (mpoTtarom 20 XBUANH
nicnsg NoOBHOI 3apsAKM akymynsaTopa poboTta-nuiococa.)

3apagHa AOoK-CTaHLis

Mogenb

RCSO

HomiHanbHa BxigHa Hanpyra

100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

HoMiHanbHWin BUXig

19,8V=1A

373




,U,EMOHTa)K i mi"i3aui;| K BUAyuaTtn akymynatop:

a KYMynﬂTopa 1. MepeBepHiTb poboT, 3a LONOMOTroH
BiAMOBIAHOIO iIHCTPYMEHTY BUKPYTITb BUHTU Ha
BOyaoBaHUI AiTiVi-iOHHWI aKyMynsaTop MiCTUTb 0Or0 3a4Hi NaHeni Ta 3HIMITb KPALLIKY.

peyoBnHK, HeBe3neuHi gaa foBKiNAs. NMep HixX
BUKWUHYTW akyMynsTop, nogbarTe, wob noro 3Hamn
KBasidhikoBaHi cneuianictn 1 wob rioro 3gann y
BiANOBIAHNI NMYHKT MOBTOPHOi NepepobKn.

- MepL HXK BUKNHYTW anapar, 3 Hboro NoTpibHo |H¢‘0pMa|-||iﬂ woao BiﬂXOAiB
SHATV aKyMynaTop; e/1IeKTPNYHOrO N eNeKTPOHHOro

- nig l‘I'aC BVIVIMaHtiﬂ 'aKymynﬂTopa arnapar mae OﬁﬂaAHaHHﬂ (WEEE)
6yTI/I BIAKNKOUEHWNI BIA OxKepesia XUBJeHHS;

- NlikBigauito akyMmynatopa cnig 34iicHI0BaTH E Vci BUpo6u, Ha ki HaHeCeHOo Lieii 3HaK,

2. Po3’egHaliTe KOHTAKTM MiXK aKyMynsaTOPOM i
OPYKOBAHOK MAATOH i 3HIMITb akyMynaTop.

6e3neyHnm cnocobom. ABNSAOTb COBOI0 BiAXOAM eNeKTPUYHOro
1 eneKTpoHHoOro obnagHaHHsa (WEEE,
N 51inHo 3 AupekTyBoto 2012/19/EU), i ix He
Cnif BUKNAATY Pa30M i3 HECOPTOBAHUM
nobyToBUM CMITTAM. HaTOMICTb cnig,
6epert 300p0OB’a Ntoaen i [oBKINNg,
34arun Bigxoan obnagHaHHs oo
HenoTpibHi akymynatopwu cnig 3gaBsati oo cnewianbHOro NyHKTy 360py BiAXOAIB
BiNOBIAHOr0 NMYHKTY NMOBTOPHOI NepepobKu. €/1EKTPUYHOTO Ta ENEKTPOHHOTO
0611agHaHHSA, NPY3HAYEeHOoro ypsaaoM
He nigpaBaiTe ix BNAMBY BUCOKMX TEMMEPATYP, a60 MiCLLeBUMI OpraHamu BRagu.
iHaKkwe icHye Hebe3neka B1Oyxy. MpaBunbHa yTuAi3aLis i NoBTopHa
nepepobka fonomoxe 3anobirtn
MOX/INBOMY HeraTuBHOMY BMNBY

OBEPEXHO!

MepLu HiXK BUAMATN aKyMynsiTop, BigKNO4iTh
YKNBJIEHHSA | MAKCMManbHO PO3PAAITh MOro.

Y pasi HenpaBNIbHOTO NOBOAXEHHS 3
akymynsTopa M?me BMleava piagvHa. FlKLLl,.O BOHa Ha AOBKINS Ta 300POB's MoAei. NS
noTpanuTb Ha TiNO, MPOMUINTE yparKeHy AiNAHKY OTPUMaHHS A0AATKOBO iHbopMaLi
BOAOK Ta BBepHinCﬂ no MegunyHy gonomaory. LLOAO PO3TallyBaHHA " yMOB poﬁo'rm
TaKNX NYHKTIB 36MpaHHs 3BepHIiTbCA
00 cneuianicTis, AKi 3aliMaroTbCs
BCTaHOB/IEHHSM Takoro obnagHaHHs, abo
[0 MicLeBUX opraHiB Bnagu.
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Bezpecnostni informace

Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni zpisobenému nespravnym pouzivanim
spotrebice, prectéte si pfed pouzitim spotrebice pozorné navod k pouziti a uschovejte si jej pro budouci
pouziti.

Omezeni pouzivani

Tento vyrobek nesmi pouzivat déti do 8 let ani osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
dusevnimi schopnostmi nebo s nedostatkem zkuSenosti a znalosti, pokud jsou bez dozoru rodi¢e nebo
opatrovnika zaru€ujiciho bezpeény provoz a predchazeni rizikim. Cisténi a Gdrzbu nesmi provadét déti
bez dozoru.

Déti si s timto vyrobkem nesmi hratt. Zajistéte, aby se déti a domaci zvifata béhem provozu robota
nachazela v bezpecné vzdalenosti.

Tento vyrobek je uré¢en pouze k ¢isténi podlah v domacim prostfedi. Nepouzivejte jej venku, na jinych
nez podlahovych povrsich ani v komerénim ¢&i pramyslovém prostredi.

Pokud se napajeci kabel poskodi nebo zlomi, okamzité jej prestante pouzivat a kontaktujte poprodejni
servis.

Nepouzivejte robota v prostoru zavéSeném nad Urovni zemé bez ochranné bariéry.

Neumistujte robota vzhliru nohama. Nepouzivejte kryt LDS, kryt robota ani naraznik jako rukojet robota.
Robota pouzivejte v prostredi s okolni teplotou nad 0 °C a pod 40 °C. Ujistéte se, Ze na podlaze neni
zadna tekutina nebo lepkava latka.

Pred pouzitim robota seberte z podlahy vSechny kabely, abyste zabranili jejich tahani pfi uklidu.
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Bezpecnostni informace
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Odstrarite z podlahy kifehké nebo malé predmeéty, aby do nich robot nenarazil a neposkodil je.

Abyste zabranili poskozeni nebo zranéni v dUsledku tahani, odstrarite z podlahy v§echny volné predméty
a pred zahajenim provozu pfristroje odstrarite kabely nebo napajeci $ilry na Cistici draze.

Udrzujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo saci otvor robota.

Udrzujte Cistici nastroj kartace mimo dosah déti.

Nepokladejte na robota déti, domaci zvifata ani zadné predmeéty bez ohledu na to, zda je robot v klidu
nebo v pohybu.

Nepouzivejte robota k ¢isténi zadnych horicich predmétl. Nepouzivejte robota ke sbéru horlavych nebo
vznétlivych kapalin, korozivnich plynl nebo nefedénych kyselin ¢i rozpoustédel.

Nevysavejte tvrdé nebo ostré predmeéty. Nepouzivejte spotrebi¢ ke sbéru predmétd, jako jsou kameny,
velké kusy papiru nebo jakékoli predméty, které by mohly spotfebi¢ ucpat.

Pred cisténim nebo udrzbou se ujistéte, ze je robot vypnuty a nabijeci dokovaci stanice je odpojena.

K otirani robota a nabijeciho doku nepouzivejte mokry hadfik ani zadnou tekutinu k oplachovani.
Omyvatelné ¢asti musi byt pred instalaci a pouzitim zcela vysuseny.

Dbejte na to, aby byl robot pfi pfepravé vypnuty a pokud mozno ulozeny v pavodnim obalu.

Tento vyrobek pouzivejte v souladu s pokyny uvedenymi v navodu k pouziti. UZivatelé nesou
odpovédnost za veskeré ztraty nebo Skody, které vzniknou v dlsledku nespravného pouzivani tohoto
vyrobku.



Bezpecnostni informace

Baterie a nabijeni

* Nepouzivejte baterie, napajeci kabel ani nabijeci dok jinych vyrobcl. Pouzivejte pouze s napajeci
jednotkou RCSO.

* Nepokousejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo nabijeci dok.

* Nabijeci dokovaci stanici neumistujte do blizkosti zdroje tepla.

* K otirani nebo cisténi kontaktd nabijeciho doku nepouzivejte mokry hadfik ani mokré ruce.

* Nevyhazujte nespravneé staré baterie. Nepotfebné baterie je nutné zlikvidovat v prislusném recyklacnim
stfedisku.

* Pokud robot nebudete delsi dobu pouzivat, plné jej nabijte, poté jej vypnéte a ulozte na chladném a
suchém misté. Robota dobijejte alespon jednou za 3 mésice, aby nedoslo k nadmérnému vybiti baterie.

* Tento produkt obsahuje baterie, jejichz vyménu smi provadét vyhradné kvalifikovani technici nebo
poprodejni servis.
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Bezpeé&nostni informace

Bezpecnostni informace k laseru

* Laserovy senzor v tomto vyrobku spliuje normu IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 pro
laserové vyrobky tfidy 1. B€hem pouzivani se vyhnéte pfimému pohledu.
LASEROVY VYROBEK TRIDY 1
SPOTREBITELSKY LASEROVY VYROBEK
EN 50689:2021

ﬁ Pouze pro vnitfni pouziti

Prectéte si navod k obsluze

Spole&nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. timto prohlasuje, ze radiové zafizeni typu RLD43SA je v souladu se smérnici 2014/53/EU. Uplné znéni EU prohlaseni o
shodé je dostupné na internetové adrese: https://global.dreametech.com
Podrobnou elektronickou pfiru¢ku naleznete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Prehled vyrobku

1. Tlacitko Napajeni / ¢isténi

* Stisknutim a podrzenim na 3 sekundy zapnete
nebo vypnete

« Stisknutim spustite Uklid po zapnuti robota

2. O Tlagitko pro ¢&isténi doku/bodového ¢isténi

* Stisknutim vratite robota zpét do nabijeciho doku.

« Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund spustite
bodové c¢isténi

Indikator stavu tlacitka

* Nepretrzité svitici bila: Dokoncené ¢isténi nebo
uklid

« Blikajici oranzova: Chybova hlaska.

* Pomalu blikajici bild: Robot se nabiji, kdyz energie
baterie neni nizka.

Poznamka:

« Stisknutim libovolného tlacitka na robotu pozastavite Uklid
robota nebo jeho navrat k nabijeni.

« Détsky zamek |ze povolit/zakazat prostrednictvim aplikace

Dreamehome.

. Kryt LDS

. Laserovy snima¢ vzdalenosti (LDS)

. Naraznik

. Senzory doku

. 3D ¢arovy laserovy senzor

. Tlacitko Reset

Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund obnovite tovarni

e« 00 N O U1 A W

nastaveni

9. Indikator Wi-Fi

10. Kryt

11. Prachovy box

12. Senzor okraje

13. Nadrz na vodu

14. Vystup vzduchu

15. Sestava mopu

16. Senzory spadu

17. Senzor koberce

18. Sestava bo¢niho néstavce kartace
19. Hlavni kolo

20. Véesmérové kolo

21. Nabijeci kontakty

22. Ochranny kryt kartace

23. Hlavni kolo

24. Hlavni kartace

25. Prichytky pro ochranu kartacut

Obr. A-1

Prachovy box

1. Spona prachového boxu
2. Klip filtru
3. Filtr

Obr. A-2

1. Drzak mopovaci podlozky

2. Uvoliovaci spony

3. Mopovaci podlozka

4. Plocha pro upevnéni mopovaci podlozky

Obr. A-3

1. Viko pfivodu vody
2. Privod vody
3. Uvoliovaci spona

Obr. A-4

Nabijeci dok

1. Signaliza¢ni plocha
2. Nabijeci kontakty
3. Napdjeci port

Obr. A-5
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® Priprava vaseho

domova

1. Pred uklidem odstrante nestabilni, kiehké, cenné
nebo nebezpecné predméty a uklid'te kabely,
latky, hracky, tvrdé predméty a ostré predméty
na zemi, aby se do nich robot nezamotal,
neposkrabal je nebo je nesrazil a nezplsobil
ztraty.

2. Pred uklidem umistéte na okraj schodu
fyzickou zabranu, abyste zajistili bezpec¢ny a
bezproblémovy provoz robota.

3. Otevrete dvere uklizené mistnosti a ulozte
nabytek na spravné misto, abyste ponechali vice
prostoru.

4. Aby robot nerozpoznal mista, ktera je treba
uklidit, nestljte pred robotem nebo na prahu, v
chodbé nebo na tzkych mistech.

Poznamka:

* PFi prvnim pouziti robota jej pri tklidu sledujte, abyste v¢as
odstranili pripadné prekazky.

* Nevysavejte tvrdé pfedmeéty, jako jsou kameny, ocelové
kuli¢ky a ¢asti hracek, ani ostré predmeéty, jako je stavebni
odpad, rozbité sklo a hiebiky, jinak mize dojit k poskrabani
podlahy.
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@ Pred pouzitim

1. Umistéte nabijeci dok a pripojte ji k elektrické
zasuvce

Nabijeci dok umistéte na co nejotevienéj$i misto s
dobrym signalem Wi-Fi. Ponechte dostatek mista,
jak je zndzornéno na obrazku, a odstrarite vSechny
predméty ve stinované oblasti. Zasurite napajeci
kabel do nabijeciho doku a zapojte jej do zasuvky.
Poznamka:

¢ Neumistujte nabfjeci dok na misto, kde je pfimé slune¢ni
svétlo nebo kde by jiné pfedméty mohly blokovat signal,
protoze by to mohlo branit navratu robota do nabijeciho
doku.

« Aby nedoslo k navlh¢eni dievénych podlah nebo koberct
skvrnami od vody, doporu¢ujeme umistit nabijeci dok na
dlazdice nebo mramorové podlahy.

2. Nabijeni robota

Pri umistovani robota vyrovnejte nabijeci kontakty na
spodni strané robota s nabijecimi kontakty nabijeciho
doku a robot se automaticky zapne a za¢ne se
nabijet. Po Uplném nabiti robota zUstanou indikatory
stavu na robotovi a zakladni stanici svitit po dobu 10
minut a poté zhasnou.

Poznamka: Pred prvnim pouzitim se doporucuje robota plné
nabit. Pokud po vybiti baterie nelze robota zapnout, pfipojte
robota k nabijecimu dokui ru¢né a nabijte jej.

Obr. C-1-obr. C-2

® Pfipojeni pomoci
aplikace Dreamehome

1. Stahnéte si aplikaci Dreamehome

Naskenujte QR kéd na robotu , nebo vyhledejte
,Dreamehome” v obchodé s aplikacemi a stahnéte si
a nainstalujte aplikaci.

Poznémka:

* Podporovana je pouze Wi-Fi 2,4 GHz.

o Vzhledem k aktualizacim softwaru aplikace se skutecné
operace mohou lisit od pokynt v této priru¢ce. Postupujte
podle pokyn( podle aktuélni verze aplikace.

2. Pridat zafizeni

Otevrete aplikaci Dreamehome, klepnéte na
,Naskenovat QR kdd pro pFipojeni“ a znovu
naskenujte stejny QR koéd na robotu pro pridani
zarizeni. Postupujte podle pokyn( a dokoncete
pripojeni Wi-Fi.

Poznamka:

« Pro obnoveni Wi-Fi zopakujte krok 2 a poté podle pokyn(
dokoncete pfipojeni Wi-Fi.

Po Uspésném pripojeni zafizeni k domaci siti Wi-Fi se
bude v pfipadé preruseni sité zpisobeného napfiklad
nezaplacenymi Uty nebo vypadkem proudu neustale
pokouset o opétovné pripojeni, aby bylo zajisténo
bezproblémové pouzivani po obnoveni sité.

Chcete-li zafizeni odpojit od sité Wi-Fi, stisknéte a podrzte
tlacitko Reset na robotu po dobu 3 sekund.

® QR kod

@ Tlagitko resetovani

® Indikator Wi-Fi

* Pomalé blikani: Ceka se na pripojeni
* Rychlé blikani: Pripojovani

* Zap: Pripojeno



@ Jak pouzivat

Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka
napajeni po dobu 3 sekund. Kontrolka napajeni by
méla svitit. Umistéte robota na nabijeci dok, robot
by se mél automaticky zapnout a zacit se nabijet.
Chcete-li robota vypnout, posurite robota od
nabijeciho doku a stisknéte a podrzte tlacitko po
dobu 3 sekund.

Rychlé mapovani

Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokynt
v aplikaci pro rychlé vytvoreni mapy. Robot za¢ne
mapovat bez ¢isténi. Kdyz se robot vrati do
nabijeciho doku, proces mapovani byl dokoncen a
mapa se automaticky ulozi.

Spustit Cisténi

Po zapnuti robota stisknéte tlacitko napéjeni a
spustte Uklid. Robot presné vytyci trasu, metodicky
vycisti podél okrajl a stén a poté dokon¢i uklid kazdé
mistnosti ve tvaru pismene S, aby zajistil dlkladnou
praci.

Poznamka: Pred ¢isténim se doporucuje, aby robot vyrazil

z nabijeciho doku. Béhem Uklidu robota nabijeci dokovaci
stanici nepremistujte. Tim zajistite, Ze se robot plynule vrati do
nabijeciho doku.

Pauza/spanek

Kdyz je robot v provozu, stisknutim libovolného
tlacitka jej pozastavite. Pokud je robot pozastaveny
déle nez 10 minut, automaticky prejde do rezimu
spanku. VSechny kontrolky na robotu se vypnou.
Stisknutim libovolného tlacitka na robotovi nebo
pomoci aplikace robota probudite.

Poznamka: Pokud je robot zastaven a umistén na nabijecim
doku aktualni proces Uklidu se ukonéi.

Automatické obnoveni uklidu

Pokud je baterie prilis vybita, robot se automaticky
vrati na nabijeci dok, aby se nabil. Po nabiti na
odpovidajici Uroven baterie bude pokracovat v
nedokonc¢enych uUklidovych ukonech.

Poznamka: Chcete-li tuto funkci pouzivat, otevrete ji v
aplikaci.

Rezim Nerusit (DND)

Kdyz je robot nastaven do rezimu Nerusit (DND),
robot nebude moci pokracovat v uklidu. Rezim DND
je ve vychozim nastaveni z vyroby vypnut. Pomoci
aplikace mUzete rezim DND povolit nebo upravit
dobu DND. Ve vychozim nastaveni je perioda DND
22:00-8:00.

Poznamka:

» Naplanované Ukony ¢isténi se béhem doby DND provadéji

jako obvykle.

» Po uplynuti doby DND bude robot pokracovat v tklidu tam,

kde skon¢il.

Kdyz je robot v pohotovostnim rezimu, stisknéte

a podrzte tlacitko OO po dobu 3 sekund, abyste
aktivovali rezim bodového ¢isténi. V tomto rezimu
robot vycisti oblast ve tvaru ¢tverce o rozmérech 1,5
x 1,5 metru kolem sebe a po dokonéeni bodového
Uklidu se vrati do vychoziho bodu.

Restartovani robota

Pokud robot prestane reagovat nebo jej nelze
vypnout, stisknutim a podrzenimt lac¢itka napajeni po
dobu 10 sekund jej nasilné vypnéte. Poté stisknutim
a podrzenimtlacitka napajeni po dobu 3 sekund
robota zapnéte.
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Pouziti funkce mopovani

Poznamka: Pred prvnim mopovanim se doporucuje podlahy
alespon trikrat vysat, aby se doséhlo lepsiho ucinku uklidu.

1. Stisknutim uvoliiovaci spony vyjméte nadrzku na vodu.

2. Odstrante viko privodu vody, napliite nadrz vodou a viko
pevné uzavrete.

Poznamka:

« Nepouzivejte myci ani dezinfekéni prostredky.

« Nenapliiujte nadrzku na vodu horkou vodou, protoZe by
mohlo dojit k jeji deformaci.

3. Navlh¢ete mopovaci podlozku a vyzdimejte z ni prebyte¢nou
vodu. Nainstalujte podlozku mopu, jak je zndzornéno na
obrazku.

4. Znovu nainstalujte nadrzku na vodu a drzak mopu zpét
podle obrazku, dokud nezapadnou na své misto. Stisknutim
tlacitka napajeni nebo pomoci aplikace spustte tklid.

7z .
< Cvaknuti

Poznamka:

« Nedoporucuje se pouzivat funkci mopovani na kobercich.

« Pomoci aplikace upravte vlhkost mopovacé podlozky podle
potreby.

5. Kdyz se robot po Uklidu vrati do stavu nabijeni, stisknutim

uvoliovacich spon vyjméte drzédk mopové podlozky a

vycistéte mopovou podlozku, abyste zabranili vzniku plisni

nebo z&pachu.

Poznamka:

* Po kazdém pouziti umyjte podlozku mopu a pravidelné
vyprazdiujte nadrzku na vodu z nepouzité vody.

« Pokud nemopujete, sejméte sestavu mopu.

Obr. E-1
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@ Rutinni udrzba

Chcete-li udrzet robota v dobrém stavu, doporu¢ujeme se fidit pouzitim pfislusenstvi v aplikaci nebo nasledujici tabulkou pro béznou udrzbu.

Dil

Frekvence udrzby

Doba vymény

Dil

Frekvence udrzby

Doba vymény

Mopovaci podlozka

Po kazdém pouziti

Kazdych 3 az 6 mésice

3D ¢arovy laserovy senzor

Hlavni kartace

Filtr prachového boxu

Bo¢ni karta¢

Jednou za 2 tydny

Kazdych 6 az 12
mésice

Kazdych 3 az 6 mésice

Signaliza¢ni plocha

Nabijeci kontakty

Véesmeérové kolo

Senzor okraje

Laserovy snimac
vzdalenosti (LDS)

Jednou za mésic

Senzor koberce

Senzory spadu

Naraznik

Spodni ¢ast robota

Jednou za mésic

Prachovy box

Hlavni kola

Nadrz na vodu

Vycistéte jej podle
potreby

Poznémka: Frekvence vymeény zavisi na zplsobu pouzivani robota. Pokud dojde k
vyjimce v dlsledku zvlastnich okolnosti, mély by byt dily vyménény.
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Modul mopovani

1. Vyjméte nadrzku na vodu a drzék mopu.

2. Vyjméte a vycistéte podlozku mopu pouze vodou
a pred opétovnou instalaci ji zcela vysuste.

3. Vylijte vodu z nadrzky. Nadrzku vycistéte pouze
vodou a pred opétovnou instalaci ji nechte
vyschnout.

Poznameka: V pfipadé, ze je mydlova nadoba v provozu, je

nutné ji vycistit:

4. Pokud je pritok vody pomaly nebo nerovnomérné
rozlozeny, vycistéte vzduchovy otvor na viku
pfivodu vody.

Obr. F-1

Hlavni kartace

1. Stisknutim spon krytu kartace smérem dovnit?
sejméte kryt kartace a poté vyjméte kartace z
robota.

2. Vytéhnéte kartace podle obrazku. Pomoci
vhodného ¢isticiho néastroje odstrarite véechny
vlasy zamotané v kartacich. Po vycisténi kartace
pevné zasurite do hlavniho drzaku kartacd, dokud
nezapadnou na své misto.

< Cvaknuti

Poznamka: Pfi vytahovani hlavnich kartac bud'te opatrni,
aby nedoslo ke zranéni.

3. S Sipkami na obrazovce sméfujicimi nahoru
zasuiite drzék hlavniho kartace sikmo doll do
drazek.

4. Vlyrovnejte predni konec krytu kartaca se
stérbinou, zasurte jej Sikmo dolll a zatlacte jej na
misto.

Obr. F-2
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OdSroubujte bo¢ni karta¢ Sroubovakem, ocistéte jej

od chlupl a poté jej opét nasroubujte.
Obr. F-3

VSesmérové kolo

Poznamka:

¢ Pomoci nastroje, napriklad malého Sroubovéku, oddélte
osu a pneumatiku véesmeérového kola. Nepouzivejte
nadmeérnou silu.

* Oplachnéte vSesmérové kolo pod tekouci vodou a po
Uplném vysuseni jej vlozte zpét.

Obr. F-4

Prachovy box a filtr

1. Otevrete kryt robota a stisknutim spony vyjméte
prachovou schranku.

2. Vyjméte filtr zasobniku na prach a poté zasobnik
na prach vyprazdnéte.

3. Jemnym poklepanim na ko$ filtru odstrarite
necistoty.

Poznamka: Nepokousejte se Cistit filtr kartacem, prstem nebo
ostrymi pfedméty, aby nedoslo k jeho poskozeni.

4. Pred opétovnou instalaci oplachnéte prachovy box

a filtr vodou a zcela je osuste.

Poznamka:

¢ Prachovy box a filtr oplachujte pouze ¢istou vodou.
Nepouzivejte zadné Cistici prostredky.

» Prachovy box a filtr pouzivejte pouze tehdy, kdyz jsou zcela
suché.

Obr. F-5

Senzory robota

Otrete senzory robota mékkym a suchym hadfikem,
jak je zndzornéno na nasledujicim obrazku:

1. Laserovy snima¢ vzdalenosti (LDS)

2. 3D ¢arovy laserovy senzor

3. Senzory doku

4. Senzor okraje

5. Senzory spadu

6. Senzor koberce

Poznamka: Mokry hadfik miize poskodit citlivé prvky robota a
nabijeci dok. K ¢isténi pouzivejte suchy hadrik.

Obr. F-6

Nabijeci kontakty a signalizacni oblast

Nabijeci kontakty a signaliza¢ni oblast Cistéte
mékkym a suchym hadrikem.

Obr. F-7

Robot obsahuje vysoce vykonnou lithium-
iontovou baterii. Dbejte na to, aby byl akumulator
pfi kazdodennim pouZzivani dobfe nabity, aby byl
zachovan jeho optimalni vykon. Pokud robot delsi
dobu nepouzivate, vypnéte jej a odlozte. Abyste
zabranili poskozeni v dlsledku nadmérného vybiti,
nabijejte robota alespori jednou za tfi mésict.



Reseni problém(

Problém

Reseni

Problém

Regeni

Robot se nezapne.

Baterie je vybita. Nabijte robota na nabijecim doku a
zkuste to znovu.

Teplota baterie je pfili$ nizka nebo pfili§ vysoka. Robota se
doporucuje pouzivat v prostredi s okolni teplotou nad 0 °C
a pod 40 °C.

Robota nelze
nabijet.

Nabijeci dok neni pripojen k napéajeni, zkontrolujte, zda
jsou oba konce jejiho napajeciho kabelu spravné zapojeny.
Kontakt mezi nabijecimi kontakty na nabijecim doku a
robotem je $patny, ocistéte nabijeci kontakty.

Robot se nem(ize
vratit do nabijeci-
ho doku.

Cesta pro navrat k nabijeni je zablokovana, napf. jsou
zavrené dvere.

Nabijeci dok je odpojen od napajeni nebo je premistén,
kdyZ na ném robot neni. Pripojte nabijeci dok k napéajeni
nebo umistéte robota na nabijeci dok, aby se mohl nabijet.
V okoli nabijeciho doku je pfili§ mnoho prekazek. Umistéte
nabijeci dok na volnéjsi misto.

Pohyb robota mlze zpUsobit zménu jeho polohy, a pokud
se zména polohy nezdafi, znovu vytvoii mapu. Pokud je
robot pfili§ daleko od nabijeciho doku, nemusi byt schopen
se sadm automaticky vratit, v takovém pripadé budete
muset robota na zakladni stanici umistit ru¢né.

Otrete signaliza¢ni oblast na nabijecim doku, abyste
odstranili prach nebo necistoty.

Robot se nedo-
kaze pripojit k siti
Wi-Fi.

Heslo sité Wi-Fi je nespravné. Zkontrolujte, zda je heslo
pouzité pro pripojeni k siti Wi-Fi spravné.

Robot nepodporuje pfipojeni Wi-Fi v pdsmu 5 GHz.
Zkontrolujte, zda je robot pripojen k pripojeni Wi-Fi

2,4 GHz.

Signal Wi-Fi je slaby. Ujistéte se, Ze se robot nachazi v
oblasti s dobrym pokrytim sité Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraven ke konfiguraci. Ukoncete a
znovu vstupte do aplikace a poté to zkuste znovu podle
pokyn(.

Robot se zasekne
pred nabijecim
dokem a nem(ize
se k ni vratit.

Zkontrolujte, zda je po obou stranach nebo pred nabijecim
dokem dostatek mista, aby nedoslo k zablokovani robota.
Robot mlze uklouznout, pokud je podlaha pred nabijecim
dokem prili§ mokra. V takovém pripadé pred dalsim
pokusem prebyte¢nou vodu ocistéte.

Doporucujeme premistit nabijeci dok na jiné misto a zkusit
to znovu.

Robot se
nevypina.

Robota nelze vypnout, kdyz se nabiji. Doporu¢ujeme
robota odsunout od nabijeciho doku a poté jej vypnout
stisknutim a podrzenim tlac¢itka napajenipo dobu 3 sekund.
Pokud robota nelze vypnout provedenim kroku 1, stisknéte
a podrzte tlac¢itko napajenipo dobu 10 sekund, abyste
robota nasilné vypnuli. Pokud problém pretrvava, obratte
se na poprodejni servis.
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Reseni problém(

Problém

Reseni

Problém

Regeni

Rychlost nabijeni
je pomala.

Kdyz je baterie vybit4, trva Uplné nabiti robota pfiblizné 6
hodiny.

Pokud budete robota provozovat pfi teplotdch mimo
uvedeny rozsah, rychlost nabijeni se automaticky snizi, aby
se prodlouzila Zivotnost baterie.

Nabijeci kontakty robota i nabijeci dok mohou byt
znecisténé, otrete je suchym hadrikem.

Robot po nabiti
nepokracuje v
uklidu.

Ujistéte se, Ze robot neni nastaven do rezimu Nerusit
(DND), ktery mu zabrani v obnoveni uklidu.

Robot nepokracuje v uklidu poté, co robota ru¢né umistite
na nabijecim doku nebo odeslete robota k nabijeni
prostfednictvim aplikace nebo tlacitka 1 .

Béhem provozu
robota se zvysuje
hlu¢nost.

Zkontrolujte, zda neni ucpany 'filtr prachového boxu. Pokud
ano, vycistéte jej nebo vymérite.

V hlavnich kartacich nebo prachovém boxu se mUize
zachytit tvrdy predmét. Zkontrolujte a odstrante jakékoli
tvrdé predméty.

Hlavni kartace nebo bo¢ni karta¢ se miize zamotat.
Zkontrolujte a odstrarite vSechny cizi predméty.

Prepnéte rezim sani na Standardni nebo Tichy.

Z nadrzky na
vodu nevytéka
74dna voda nebo
vytéka jen malé
mnozstvi.

Zkontrolujte, zda je v nadrzce na vodu voda.

Vycistéte vzduchovy otvor na viku pfivodu vody.
Vycistéte podlozku mopu, pokud je znecisténa.

Robot se nemUize vrétit do nabijeciho doku.Zkontrolujte,
zda je mopovaci podlozka a drzak mopovaci podlozky
spravné nainstalovan podle navodu k pouziti.

Robot se pohybuje
bez dodrzeni
nastavené trasy.

Predmeéty, jako jsou napajeci kabely a pantofle, by mély byt
pred pouzitim robota uklizeny.

Prace na mokrém kluzkém povrchu mize zpUsobit
prokluzovani hlavniho kola. Doporu¢ujeme mokra mista
pred pouzitim robota vysusit.

Laserovy senzor 3D ¢éary na robotu otfete Cistym mékkym
hadrikem, aby byl ¢isty a nezakaleny.

Robot nefunguje
spravné.

Vypnéte robota a poté jej znovu aktivujte.

Robot prehlédne
mistnosti, které je
treba uklidit.

Ujistéte se, Ze jsou dvere uklizenych mistnosti oteviené.
Zkontrolujte, zda neni u dvefi mistnosti prah vy3si nez 2
cm. Robot nemize prekonat vysoké prahy nebo schody.
Misto pred uklizenou mistnosti mdze byt mokré a
kluzké, coz mlze zpusobit, Ze robot uklouzne a pracuje
nestandardné. Pred pouzitim robota zkuste podlahu
vysusit.

Robot jiz neuklizi
efektivné nebo za
sebou zanechéva
prach.

Zasobnik na prach je plny. Vycistéte jej.

Filtr je ucpany. Vycistéte jej.

V hlavnich kartacich je zachycen cizi predmét. Vycistéte
je, prosim.

Robot neprovadi
planované
cisténiVycistéte
jej.

Robot ma vybitou baterii. Planovany Uklid se nespusti,
pokud v robotu nezbyva alespon 15 % baterie.
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Reseni problém(

Problém Reseni
Spotiebovava
robot pfi
p’ . * Ponechani robota na nabijecim doku po jeho Uplném
ponechani v

nabijecim doku
energii, pokud je
jiz plné nabity?

nabiti spotifebovava jen velmi malo elektrické energie a
pomaha udrzovat optimalni vykon baterie.

Pro dalsi podporu nés kontaktujte prostfednictvim https://global.dreametech.com.

Specifikace

Model RLD43SA
Doba nabijeni Asi 6 hodiny
Jmenovité napéti 144V —=—
Jmenovity vykon 75W

Provozni frekvence

2400-2483,5 MHz

Maximalni vystupni vykon

<20 dBm

Pri bézném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt mezi anténou a télem uzivatele

dodrzena vzdalenost alespon 20cm.
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Specifikace

Dobijeci lithium-iontovy akumulator

Model R2412-4S52P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Jmenovité napéti 144V =
Jmenovita kapacita 4,8 Ah

Typicka kapacita

5,2 Ah 74,88 Wh

Zakladnova stanice/nabijeci dok

Spotreba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5 W
(do 15 minut poté, co robot opusti zakladni stanici/nabijeci dok)
Robot a Zakladnova stanice/nabijeci dok

Spotfeba energie v pohotovostnim rezimu sité: < 2 W (Béhem 20 minut po
Uplném nabiti akumulatoru robotického vysavace.)

Spotfeba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5 W (Béhem 20 minut po Uplném
nabiti akumulatoru robotického vysavace.)

Nabijeci dok

Model

RCSO

Jmenovity vstup

100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

Jmenovity vykon

198V=1A
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Likvidace a odstranéni
baterie

Vestavéna lithium-iontova baterie obsahuje latky
nebezpec¢né pro Zivotni prostiedi. Pred likvidaci
baterie se ujistéte, zda byla baterie vyjmuta
kvalifikovanymi techniky a zlikvidovéna v prislusném
recykla¢nim stredisku.

— baterie musi byt pred vyrazenim ze spotrebice
vyjmuta;

— vyjmuti baterie musi byt spotfebi¢ odpojen od
elektrické sité;

— baterie musi byt bezpecné zlikvidovéna.

UPOZORNEN:I:

Pred vyjmutim odpojte baterii od zdroje napéjeni a
co nejvice ji nechte vybit.

Nepotrebné baterie je nutné zlikvidovat v pfislusném
recyklacnim stredisku.

Nevystavujte baterii vysokym teplotam, abyste
predesli riziku exploze.

V nestandardnich podminkach muze z baterie

vystiiknout kapalina. Pokud dojde ke kontaktu,
oplachnéte postizené misto vodou a vyhledejte
lékarskou pomoc.

Postup vyjmuti:

1. Otocte robota, pomoci vhodného nastroje
odstrante $rouby na zadni strané robota a poté
sejméte kryt.

2. Odpojte svorky mezi baterii a deskou plosnych
spojl a vyjméte baterii.

Informace o odpadech z
elektrickych a elektronickych
zarizeni (OEEZ)

V8echny vyrobky oznacené timto
E symbolem patfi mezi odpady elektrickych
a elektronickych zafizeni (OEEZ podle
smérnice 2012/19/EU), které se nesmi
michat s netfidénym domovnim odpadem.
Chrarite proto lidské zdravi a Zivotni
prostredi a odevzdejte sva vyslouzila
zafizeni na uréeném sbérném misté
pro recyklaci pouzitych elektrickych a
elektronickych zafizeni uréeném statnimi
nebo mistnimi Urady. Spravna likvidace
a recyklace pomuUze zabranit moznym
negativnim ddsledkim pro Zivotni prostredi
a lidské zdravi. Dalsi informace o umisténi
i podminkach téchto sbérnych mist ziskate
od prodejce nebo mistnich Gradu.
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Biztonsagi informaciok

A készllék nem megfelelé hasznalatabol ered6 aramiités, tlz vagy sérilés elkeriilése érdekében a készllék
hasznalata eldtt olvassa el figyelmesen a hasznalati utmutatot, és 6rizze meg azt a késdbbi hasznalatra.

Felhasznalasi korlatozasok

* Ezt a terméket 8 éves és fiatalabb gyermekek, valamint csdkkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi
képessegekkel éld, illetve korlatozott tapasztalattal és ismeretekkel rendelkezé személyek nem
hasznalhatjak szild vagy gondviseld felligyelete nélkil a biztonsagos muikéddés biztositasa és a
kockazatok elkerllése érdekében. A tisztitast és karbantartast gyermekek fellgyelet nélkil nem
végezhetik.

« Gyermekek nem jatszhatnak ezzel a termékkel. Ugyeljen arra, hogy a gyerekek és a haziallatok
biztonsagos tavolsagban legyenek a robottél, mikdzben az mikodik.

* Ez a termék kizarolag otthoni kdrnyezetben térténd padlotisztitasra szolgal. Ne hasznalja kiltéren, nem
padléfellleteken, illetve kereskedelmi vagy ipari kérnyezetben.

* Ha a tapkabel megséril vagy elszakad, azonnal hagyja abba a készllék hasznalatat, és forduljon az
Ugyfélszolgalathoz.

* Ne hasznalja a robotot a talajszint félé figgesztett, véddkorlat nélkili terileten.

* Ne helyezze a robotot fejjel lefelé. Ne hasznalja az LDS burkolatot, a robot burkolatat vagy az Gtkdzét a
robot fogantyujaként.

* A robotot olyan kdrnyezetben hasznalja, ahol a kérnyezeti hdmérseklet 0 °C és 40 °C kozotti
tartomanyban van. Ugyeljen arra, hogy a padlén ne legyen folyadék vagy ragacsos anyag.
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Biztonsagi informaciok

* A robot hasznalata elétt vegye fel a padlérol a kabeleket, hogy a robot ne vonszolja azokat tisztitas
kdzben.

Tavolitsa el a torékeny vagy apro targyakat a padlorol, nehogy a robot beléjik (tkdzzon és kart tegyen
bennuk.

A vonszolasbol eredd karok vagy sériilések elkeriilése érdekében a késziilek Gizemeltetése elétt
tavolitson el minden szabadon hever6 targyat a padloroél, és tavolitsa el a takaritasi utvonalon lévé
vezetékeket vagy halozati kabeleket.

Tartsa tavol a hajat, az ujjakat és mas testrészeket a robot szivonyilasatol.

Tartsa a tisztitokefe eszkdzt gyerekektdl tavol.

Ne helyezzen gyermekeket, haziallatokat vagy barmilyen targyat a robot tetejére, fliggetlenul attdl,
hogy az allé vagy mozgo allapotban van.

Ne hasznalja a robotot égd targyak feltakaritasara. Ne hasznalja a robotot gyulékony vagy éghetd
folyadékok, maré gazok, illetve higitatlan savak vagy oldoszerek felszedésére.

Ne porszivézzon fel kemény vagy éles targyakat. Ne hasznalja a késziléket olyan targyak felszedésére,
mint példaul kdvek, nagy papirdarabok vagy barmilyen olyan targy, amely eltémitheti a késziiléket.
Tisztitas vagy karbantartas elétt gydz6djon meg arrél, hogy a robot ki van kapcsolva, és a téltédokkold
haldézati csatlakozoja ki van huzva.

Ne hasznaljon nedves torl6kendét a robot és a toltéddokkold letdrléséhez, sem folyadékot a robot és

a toltédokkolo kidblitéséhez. A moshaté alkatrészeket beszerelés és hasznalat elétt teljesen meg kell
szaritani.
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Biztonsagi informaciok

Ugyeljen arra, hogy a robot szallitas kézben ki legyen kapcsolva, és lehetbleg az eredeti csomagolasban
tarolja.

Kérjlk, hogy a terméket a hasznalati utmutatéban talalhaté utasitasoknak megfeleléen hasznalja. A
felhasznalo felelés minden olyan veszteségeért vagy karért, amely a termék nem megfeleld hasznalatabadl
ered.

Akkumulatorok és toltés

Ne hasznaljon harmadik féltél szarmazo akkumulatort, tapkabelt vagy toéltédokkolét. Kizardlag RCSO
tapegységgel hasznalhaté.

Ne prébalja meg sajat maga szétszerelni, javitani vagy modositani az akkumulatort vagy a toltédokkolét.
Ne helyezze a toltédokkolét héforrasok kdzelébe.

A toltédokkold toltéérintkezdit ne térdlje le nedves kézzel vagy nedves toérlékenddvel.

A hasznalt akkumulatorok artalmatlanitasat az eldirdsoknak megfeleléen végezze. Az elhasznalédott
akkumulatorokat a megfeleld Ujrahasznosité létesitményben kell artalmatlanitani.

Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, toltse fel teljesen, majd kapcsolja ki, és tarolja szaraz,
hivos helyen. Legaldbb 3 havonta egyszer téltse fel a robotot, hogy elkertlje az akkumulator tulzott
lemerilését.

A termék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett szakemberek vagy az
értékesités utani szervizszolgaltatas cserélhet ki.
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Biztonsagi informaciok
Lézeres biztonsagi informacidk

* A termékben talalhato lézeres érzékelé megfelel az IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
szabvany eldirasainak az 1. osztalyu lézertermékekre vonatkozdan. Hasznalat kdzben ne nézzen
kdzvetlenul a lézersugarba.

1. OSZTALYU LEZERTERMEK
FOGYASZTOI LEZERTERMEK
EN 50689:2021

G Kizarolag beltéri hasznalatra

Olvassa el a kezel6i kézikonyvet

A Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy az RLD43SA tipusu radidberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU-megfeleléségi nyilatkozat
teljes szévege a kdvetkezé internetcimen érheté el: https://global.dreametech.com
A részletes e-kézikonyvért kérjuk, ldtogasson el ide: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

393




@ Termékattekintés

1.

2.

Tapkapcsolo / Takaritds gomb

A robot bekapcsolasdhoz nyomja meg és tartsa
lenyomva 3 masodpercig

A robot bekapcsoldsa utdn nyomja meg réviden a
takaritas elinditdsdhoz

3 Dokkol / Célzott takaritds gomb

Nyomja meg a robot visszakuldéséhez a
toltédokkoloba

Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig a
célzott takaritas elinditasdhoz

Gomb allapotjelzé

Folyamatos fehér: Tisztitas és takaritas
befejezédott

Villogé narancssarga: Hiba

pulzalé fehér: A robot t6ltédik, amikor az
akkumulator toltottsége nem alacsony

Megjegyzés:

oA W

A robot barmelyik gombjéanak megnyomasaval
szlneteltetheti a robot mUkodését a takaritas vagy a
toltéshez vald visszatérés kozben.

A gyerekzar a Dreamehome alkalmazas segitségével
kapcsolhaté be/ki.

. LDS fedél
. Lézeres tavolsagérzékels (LDS)

Utkoz6

. Dokkolasérzékeld
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7. 3D vonallézeres érzékeld

8. Reset gomb

« Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig a gyari
beallitasok visszaallitdsdhoz

9. Wi-Fi jelz6fény

10. Fedél

11. Porgytijté tartaly

12. Peremérzékeld

13. Viztartaly

14. Légkivezetd nyilas

15. Felmosdegység

16. Szakadékérzékelbk

17. Szényegérzékeld

18. Oldalsé kefe hosszabbitd egység

19. Fékerék

20. 360 fokban forgathato kerék

21. Tolt6érintkezék

22. Kefevédd

23. Fékerék

24, Fékefék

25. Kefevéd6 rogzitékapcsai

A-1 &bra

Porgyijté tartaly

1. PorgyUijté tartaly rogzitékapcsa
2. Sz(ir6 rogzitéje
3. Szliré

A-2. dbra

Felmoséegység

1. Felmosdbetét tartdja

2. Kioldékapcsok

3. Felmosdbetét

4. Felmosobetét rogzitési tertilete

A-3 dbra

Viztartaly

1. Vizbemenet fedele
2. Vizbemenet
3. Kioldokapocs

A-4 abra

Toltédokkolo

1. Jeladasi terulet
2. ToltéérintkezOk
3. Tapcsatlakozo

A-5 abra



® Elékésziiletek otthona
takaritasahoz

1. A takaritds megkezdése elétt tavolitsa el az
instabil, térékeny, értékes vagy veszélyes
targyakat, és szedje 6ssze a féldon lévd
kabeleket, ruhdkat, jatékokat, kemény és
éles targyakat, hogy elkertilje, hogy a robot
belegabalyodjon ezekbe, megkarcolja vagy
felboritsa azokat, és karokat okozzon.

2. A takaritds megkezdése elétt helyezzen fizikai
akadalyt a lépcsé szélére, hogy biztositsa a robot
biztonsagos és zokkenémentes mlikddését.

3. Nyissa ki a takaritani kivant helyiség ajtajat, és
helyezze el a butorokat tgy, hogy minél tébb hely
maradjon szabadon.

4. Annak érdekében, hogy a robot felismerje a
takaritasra varo terlleteket, ne alljon a robot elé,
illetve ne alljon meg eldtte a kiiszobon, folyosén
vagy szlik helyeken.

Megjegyzés:

* A robot elsd hasznélatakor takaritas kozben kovesse

a robotot, hogy idében eltavolithassa az esetleges

akadalyokat.

Ne porszivézzon fel kemény targyakat, példaul koveket,

acélgolydkat és jatékalkatrészeket, vagy éles targyakat,

példaul épitési tormeléket, torott tveget és szdgeket, mert

a padlé megkarcolédhat.

@ A hasznalat eldtt

1. Helyezze el a toltédokkoldt, és csatlakoztassa
egy elektromos halézati aljzathoz

Helyezze a toltédokkolét olyan helyre, amely a lehet6
legnyitottabb, és ahol biztositott a Wi-Fi jelek jo
vétele. Hagyjon elegendd helyet az abran lathato
maodon, és tavolitsa el az arnyékolt terlleten lévd
targyakat. lllessze be a tapkabelt a toltédokkoldba,
és csatlakoztassa azt az aljzatba.

Megjegyzés:

« Ne helyezze a toltddokkoldt olyan terlletre, ahol kdzvetlen
napfény éri, vagy ahol méas objektumok blokkolhatjak

a jelet, mivel ez megakadalyozhatja, hogy a robot
visszatérjen a toltédokkoléba.

Annak elkertilése érdekében, hogy a vizfoltok atnedvesitsék

a fapadldt vagy a szényeget, ajanlott a toltédokkolot
csempézett vagy marvanypadléra helyezni.
2. A robot toltése
A robot elhelyezésekor igazitsa a robot aljan évé
toltéérintkezdket a toltédokkolo toltéérintkezéihez.
Ekkor a robot automatikusan bekapcsol és megkezdi
a toltést. Miutan a robot teljesen feltéltédott, a robot
és a bazisallomas allapotjelz6i 10 percig vilagitanak,
majd elhalvanyulnak.

Megjegyzés: Javasoljuk, hogy a robotot az elsé hasznalat
elétt teljesen toltse fel. Ha az akkumulétor lemeriilése
utén a robot nem kapcsolhaté be, kézzel csatlakoztassa az
alloméashoz a téltédokkoléhoz.

C-1. dbra-C-2. dbra

® Kapcsolodas a
Dreamehome
alkalmazashoz

1. Toltse le a Dreamehome alkalmazast

A roboton taldlhaté QR-kéd beolvasasaval, vagy az

App Store-ban a ,Dreamehome” megkeresésével

toltheti le és telepitheti az alkalmazast.

Megjegyzés:

o Kizérélag a 2,4 GHz-es Wi-Fi tdmogatott.

o Az alkalmazas frissitése miatt a tényleges miveletek eltérhetnek
a jelen kézikonyvben szerepld utasitasoktdl. Kovesse az aktudlis
alkalmazasverzionak megfeleld utasitasokat.

2. Készuilék hozzaadasa

Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast, koppintson

a ,QR-kéd beolvasasa a csatlakozashoz™ lehetéségre,
majd a roboton évé azonos QR-kddot szkennelje be
Ujra a készllék hozzadadasahoz. Kdvesse az utasitasokat
a Wi-Fi halézathoz valé csatlakozas befejezéséhez.
Megjegyzés:

» A Wi-Fi kapcsolat visszaallitdsahoz ismételje meg a 2.
lépést, majd kdvesse az utasitasokat a Wi-Fi kapcsolat
létrehozaséanak befejezéséhez.

Miutan a készllék sikeresen csatlakozott az otthoni WiFi-
héldzathoz, folyamatosan probal Ujrakapcsolédni halézati
zavarok esetén (pl. kifizetetlen szamla vagy aramkimaradas
miatt), hogy a halézat helyreallitasakor zokkendmentes
legyen a felhasznaldi élmény.

Ha szeretné levalasztani a készlléket a Wi-Fi-halézatrol,
nyomja meg és tartsa lenyomva a robot Visszaallitas
gombjat 3 masodpercig.

® QR-kod

@ Reset gomb

® Wi-Fi jelzéfény

 Lassan villog: Csatlakozasra var

* Gyorsan villog: Csatlakozas
* Be: Csatlakoztatva
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@ Hogyan kell hasznalni?

Be-/kikapcsolas

A robot bekapcsoldséhoz tartsa lenyomva

a bekapcsolégombot 3 masodpercig. A
bekapcsolasjelzének vilagitania kell. Helyezze a
robotot a téltédokkoldra, a robotnak automatikusan
be kell kapcsolnia, és el kell kezdenie a toltést.

A robot kikapcsoldsahoz mozditsa el a robotot a
toltédokkolébdl, és tartsa lenyomva a gombot 3
masodpercig.

Gyors feltérképezés

A héldzat elsd konfiguralasa utan kovesse az

alkalmazas utasitasait a térkép gyors létrehozasahoz.

A robot elkezdi a takaritas nélkuli feltérképezést.
Amikor a robot visszatér a toltédokkoléba, akkor a
feltérképezési folyamat sikeresen befejez6dott, és a
térkép automatikusan elmentésre kerl.

Takaritds megkezdése

A robot bekapcsolasa utdn nyomja meg réviden a
bekapcsolégombot a tisztitas elinditasdhoz. A robot
pontosan feltérképezi az Gtvonalat, médszeresen
megtisztit mindent a szélek és a falak mentén, majd
S alakban minden egyes helyiséget feltakarit, hogy
alapos munkat végezzen.

Megjegyzés: Javasoljuk, hogy takaritas elétt a robotot allitsa
ki a toltédokkolobol. Ne mozgassa a téltédokkoldt, amig a

robot takarit. Ez biztositja, hogy a robot z6kkendmentesen
visszatérjen a toltédokkoldba.
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Sziinet/Alvo allapot

A robot mUkodése kdzben nyomja meg barmelyik
gombot a mikddés sziineteltetéséhez. Ha a robot
mUkodése 10 percnél hosszabb ideje szlinetel, az
automatikusan Alvé tzemmadba lép. A roboton 1évd
osszes jelzéfény kikapcsol. A robot felébresztéséhez
nyomja meg a robot barmelyik gombjat, vagy
hasznalja az alkalmazast.

Megjegyzés: Ha a robot miikddése sziinetel, és a

toltédokkoldba van helyezve, akkor a jelenlegi takaritasi
mUvelet befejezédik.

Takaritas automatikus folytatasa

Ha az akkumulator toltottségi szintje tul alacsony,

a robot automatikusan visszatér a toltédokkoléba
tolteni. A megfeleld akkumulatortoltdttség elérése
utén a robot folytatja a befejezetlen takaritasi
mveletet.

Megjegyzés: A funkcié hasznalatahoz kérjik, nyissa meg azt
az alkalmazasban.

Ne zavarjanak (DND) méd

Ha a robot a Ne zavarjanak (DND) tizemmddba

van allitva, a robot nem tudja folytatni a

takaritast. A DND mod alapértelmezés szerint

gyarilag kikapcsolt allapotban van. Az alkalmazas

hasznélatédval engedélyezheti a DND {izemmaodot

vagy modosithatja a DND-id6szakot. A DND-idészak

alapértelmezés szerint 22:00-8:00 éra kdzétt van.

Megjegyzés:

o Az Utemezett takaritasi feladatok a DND-id¢szakban a
szokasos moédon keriilnek végrehajtasra.

* Arobot a DND-id&szak lejarta utén ott folytatja a takaritast,
ahol abbahagyta.

Célzott takaritas

Amikor a robot vérakozik, nyomja meg és tartsa
lenyomva a {3 gombot 3 masodpercig a célzott
takaritds Uzemmod engedélyezéséhez. Ebben az
Uzemmodban a robot egy 1,5 x 1,5 méteres négyzet
alaku teruletet tisztit meg maga korl, és a célzott
takaritas utan visszatér a kiinduldsi pontra.

Robot Ujrainditasa

Ha a robot nem valaszol, vagy nem lehet kikapcsolni,
nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot
10 masodpercig a kikapcsolas kikényszeritéséhez.
Ezutan a robot bekapcsolasahoz nyomja meg

és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 3
masodpercig.



A felmosasi funkcié hasznalata

Megjegyzés: A jobb takaritasi hatas elérése érdekében
ajanlott a padl6t legaldbb haromszor felporszivézni az elsé
felmosas el6tt.

1. Nyomja meg a kiolddkapcsot a viztartaly eltavolitdsadhoz.

2. Tavolitsa el a vizbemenet fedelét, toltse meg a tartaly vizzel,
majd szorosan zérja le a fedelet.

Megjegyzés:

¢ Ne hasznaljon tisztitészert vagy fertétlenitészert.

« Ne toltse fel a viztartalyt forré vizzel, mert az a viztartaly
elferduilését okozhatja.

3. Nedvesitse be a felmosoébetétet, és csavarja ki a felesleges
vizet. Szerelje be a felmosobetétet az dbran lathaté médon.

4. Szerelje vissza a viztartalyt és a felmosébetét-tartét az
abran lathaté moédon, amig a helylkre nem kattannak. Nyomja
meg a bekapcsolégombot, vagy hasznélja a alkalmazast a
tisztitas elinditasahoz.

7z
< Katt

Megjegyzés:

« A felmoso funkcié hasznalata nem ajanlott a szényegeken.

o Az alkalmazas segitségével szlkség szerint beéllithatja a
felmosd nedvességét.

5. Amikor a robot a takaritast kévetéen visszatér télteni,
nyomja meg a kiolddkapcsokat a felmosétarté eltavolitésdhoz,
és tisztitsa meg a felmosot a penész és a szagok
megakadalyozasa érdekében.

Megjegyzés:

¢ Minden hasznalat utdn mossa ki a felmosét, és
rendszeresen Uritse ki a fel nem hasznalt vizet a
viztartalybol.

« Amikor nem mos fel, akkor tavolitsa el a felmoséegységet.

E-1 &bra
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Alkatrészek

@ Rutinszer(i karbantartas

A robot megfelel6 allapotanak megérzése érdekében a rutinszerl karbantartashoz ajanlott az alkalmazasban taldlhato tartozékok hasznélata vagy az alabbi tablazatban

taldlhaté Uutmutatd figyelembe vétele.

Alkatrész

Karbantartasi
gyakorisag

Csereiddszak

Alkatrész

Karbantartasi
gyakorisag

Csereid8szak

Felmosobetét

Minden egyes
hasznélat utan

3-6 havonta

3D vonallézeres érzékeld

Fékefék

A porgyUijté tartaly szlréje

2 hetente egyszer

6-12 havonta

Szényegérzékeld

Szakadékérzékelok

Utkozé

Peremérzékeld

Lézeres tavolsagérzékels (LDS)

3-6 havonta
Oldalsé kefe
Jeladasi terilet
Toltéérintkezdk
360 fokban forgathaté kerék Havonta egyszer /

A robot als6 része

Havonta egyszer

Porgy(ijté tartaly

Fékerekek

Viztartaly

Tisztitsa meg
szlkség szerint
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Megjegyzés: A csere gyakorisadga a robot hasznalatatol figg. Ha kilonleges
koralmények miatt kivételes eset kdvetkezik be, az alkatrészeket ki kell cserélni.




Felmosémodul

1. Vegye ki a viztartalyt és a felmosétartét.

2. Tavolitsa el a felmosétartot, és kizardlag
vizzel mossa el, majd teljesen széirtsa meg a
visszahelyezést megelézéen.

3. Ontse ki a tartalyban 1évé vizet. A tartalyt csak
vizzel tisztitsa, majd hagyja megszéaradni a
levegdn, mieldtt visszaszerelné.

Megjegyzés: A viztartalyt ne tegye ki kdzvetlendl a

napfénynek.

4. Ha a vizadramlas lassu vagy egyenetlendil oszlik el,
tisztitsa meg a vizbemenet fedelén lévé légnyilast.

F-1 abra

1. Nyomja befelé a kefevédd kapcsokat a kefevédd
eltavolitdsdhoz, majd emelje ki a keféket a
robotbol.

2. Vegye ki a keféket az dbran lathaté modon.
Hasznélja a megfeleld tisztitéeszkozt a kefékbe
gabalyodott hajszalak eltavolitdsdhoz. Tisztitas
utédn nyomja be a keféket erételjesen a
fékefetartoba, amig be nem kattannak a helyukre.

E Katt

Megjegyzés: A fékefék kihtizasakor legyen dvatos a sérllések

elkertilése érdekében.

3. A szitanyomasos nyilakkal felfelé forditva, ferdén,
lefelé haladva helyezze be a fékefetartét a
nyilédsokba.

4. |gazitsa a kefevédd elllsd végét a nyilashoz, és
ferdén, lefelé haladva helyezze be, majd nyomja a
helyére.

F-2 abra

Oldalso kefe

Csavarozza le az oldalsé kefét egy csavarhuzéval,
tisztitsa meg a kefét a hajszalaktél, majd csavarozza
azt vissza.

F-3 abra

360 fokban forgathaté kerék

Megjegyzés:
o Egy szerszammal, példaul egy kis csavarhuzéval véalassza

szét a 360 fokban forgathato kerék tengelyét és abroncsét.

Ne alkalmazzon tulzott erékifejtést.
Oblitse le a 360 fokban forgathaté kereket folyd viz alatt,

és tegye vissza, miutan teljesen megszaradt.

F-4 abra

A porgylijté szlir6je

1. Nyissa fel a robot fedelét, és nyomja meg a
régzitékapcsot a porgy(ijté eltavolitdsahoz.

2. Vegye ki a porgyUijté tartaly majd Uritse ki a
porgy(ijté tartalyt.

3. Ovatosan kopogtassa meg a sz(ir8 kosarat a
szennyezddések eltavolitasa érdekében.

Megjegyzés: A sériilések elkertilése érdekében ne kefével, az
ujjaval vagy éles targyakkal tisztitsa meg a szlirét.

4. A porgyUjtét és a sz(ir6t oblitse le vizzel, és

a visszaszerelés elétt varja meg amig teljesen

megszaradnak.

Megjegyzés:

o A porgyUjté tartalyt és a sz(irét csak tiszta vizzel 6blitse ki.
Ne hasznaljon tisztitoszert.

o A porgy(jté tartalyt és a sz(ir6t csak akkor hasznalja, ha
maér teljesen megszaradtak.

F-5 &bra

A robot érzékeldi

Torolje le a robot érzékeldit puha és széraz
torlékendével az aldbbi dbran lathaté médon:
1. Lézeres tavolsagérzékels (LDS)

. 3D vonallézeres érzékelé

. Dokkolasérzékeld

. Peremérzékeld

. Szakadékérzékeldk

. Szényegérzékeld

oA WWDN

Megjegyzés: A nedves ruha karosithatja a robot és a
toltéddokkold érzékeny elemeit. A tisztitashoz hasznaljon széraz
ruhat.

F-6 abra

Tolt6érintkez6k és jeladasi terlilet

Tisztitsa meg a toltéérintkezéket és a jeladasi
tertletet puha és széraz ruhéval.

F-7 abra

Akkumulator

A robot nagy teljesitményd litium-ion
akkumulatoregységet tartalmaz. Az akkumulator
optimalis teljesitményének fenntartasa érdekében
Ugyeljen arra, hogy a napi hasznalat soran mindig jol
feltoltott llapotban legyen. Ha a robotot hosszabb
ideig nem hasznalja, kapcsolja ki és tegye el. A
tulzottan lemerdlt llapotbdl eredé karok megelézése
érdekében haromhavonta legalédbb egyszer téltse fel
a robotot.
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Hibaelharitas

A toltédokkold és a robot toltéérintkezéi kdzotti kapcsolat
nem megfeleld. Tisztitsa meg a toltéérintkezéket.

A robot nem tud
csatlakozni a Wi-
Fi-hez.

A Wi-Fi halozat jelszava helytelen. Gydz6djon meg arrdl,
hogy a Wi-Fi halézat jelszava helyesen van-e megadva.

A robot nem tdmogatja az 5 GHz-es Wi-Fi kapcsolatot.
Gydz6djon meg arrél, hogy a robot 2,4 GHz-es Wi-Fi-
kapcsolathoz van csatlakoztatva.

A Wi-Fi jel gyenge. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a robot j6
Wi-Fi lefedettségU tertleten van-e.

Eléfordulhat, hogy a robot nem all készen a konfiguralasra.
Kérjuk, lépjen ki és épjen be Ujra az alkalmazasba, majd
prébalja Ujra az utasitasokat kovetve.

Probléma Megoldés Probléma Megoldas
+ Az akkumulator lemeriilt. Téltse fel a robotot a * A toltéshez valo visszatérés Utja el van zérva, pl. az ajtoé
t5ltédokkolon, és probalja meg Ujra zarva van.
A robot nem ", €S probay g ura. . » Atoltédokkold le van valasztva a tapellatasrol, vagy
" ¢ Az akkumulator hémérséklete tul alacsony vagy tul magas. . ) . A
kapcsolddik be. L e elmozdult, amikor a robot éppen nem volt rajta. Kérjuk,
Javasolt a robotot olyan kérnyezetben hasznalni, ahol a A ! . .
kornyezeti hdmérséklet 0°C felett és 40°C alatt van csatlakoztassa a toltédokkoldt a tapegységhez, vagy
' helyezze a robotot a téltédokkoldra a téltéshez.
A robot nem tud * Tul sok akadaly van a téltédokkold koril. Helyezze a
visszatérni a tolt6- toltédokkolodt egy nyitottabb teriletre.
+ A toltédokkolé nincs csatlakoztatva a tapellatashoz. dokkoldba. * A robot mozgatasaval a robot Ujrapozicionalhatja magat,
A robot Ellenérizze, hogy a tapkabel mindkét végének csatlakozasa és Ujra létrehoz egy térképet, ha az Ujrapozicionalas nem
\ robot nem megfelels-e. siker(ilt. Ha a robot tul messze van a toltédokkolétol,
toltédik. g

eléfordulhat, hogy nem képes automatikusan visszatérni
oda. Ebben az esetben kézzel kell a robotot a
toltédokkoldra helyezni.

Torolje at a toltédokkolo jeladasi tertletét a por vagy
térmelék eltavolitasa érdekében.

A robot elakad a
toltédokkold elétt,
és nem képes
visszatérni oda.

Ellendrizze, hogy van-e elegendd hely a toltédokkold
két oldalan vagy elétte ahhoz, hogy a robot ne legyen
akadalyoztatva.

A robot megcsuszhat, ha a téltédokkold eldtti padld
tulsdgosan nedves. Ha ez a helyzet all fenn, térdlje fel a
felesleges vizet, miel6tt Ujra prébalkozna.

Javasoljuk, hogy helyezze at a toltédokkoldt egy masik
helyre, és prébalja meg Ujra.
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Hibaelharitas

Probléma Megoldés Probléma Megoldas
» Az olyan targyakat, mint a tapkabelek és a papucsok, a
s . . . robot hasznalata el6tt el kell rendezni.

* A robotot téltés kdzben nem lehet kikapcsolni. Javasoljuk, A robot nem * A nedves, csuszés fellileten végzett munka a fékerék
hogy tavolitsa el a robotot a tdltGdokkolobl, majd a a beallitott . megestszasat okozhatja. Javasoljuk, hogy a robot
kikapcsolashoz tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 3 utvonalat kovetve hasznalata elétt szaritsa meg a nedves terlileteket.

A robot nem masodpercig. mozog. » Torblje le a robot 3D lézeres érzékeldjét tiszta, puha

kapcsolddik ki.

Ha a robot nem kapcsolhato ki az 1. [épés végrehajtasaval,
nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot

10 méasodpercig a robot kényszeritett kikapcsolasahoz.

Ha a probléma tovéabbra is fennall, forduljon az
tgyfélszolgalathoz.

ruhaval, hogy tiszta és akadalytalan legyen.

A toltési sebesség
lassu.

A robot teljes feltdltése kortlbeldl 6 6rat vesz igénybe, ha
az akkumulétora lemerdilt.

Ha a robotot a megadott tartomanyon kivili hémérsékleten
Uzemelteti, a toltési sebesség automatikusan lelassul az
akkumulator élettartaméanak meghosszabbitésa érdekében.
A toltéérintkezék mind a roboton, mind pedig az
téltédokkolon piszkosak lehetnek. Kérjlk, tordlje le 6ket
széraz torlékenddvel.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a takaritandé helyiségek ajtajai
nyitva legyenek.
Ellenérizze, hogy a szoba ajtajanal van-e 2 cm-nél

A zaj a robot
mUkodése kdzben
fokozodik.

Ellenérizze, hogy a porgyUjté tartaly szlréje el van-e
tomédve. Ha igen, tisztitsa meg vagy cserélje ki.

Egy kemény targy beakadhat a fékefékbe vagy a porgy(ijté
tartalyba. Ellendrizze és tavolitsa el a kemény targyakat.

A fékefékre vagy az oldalsé kefére haj- és szérszalak
tekeredhetnek. Ellenérizze, és tavolitsa el az idegen
anyagokat.

Allitsa 4t a szivasi médot Standard vagy Csendes
Gzemmddra.

tAalr;;O; nem magasabb kiiszdb. A robot nem képes magas kiisz6bokon
]} . vagy lépcsékon atjutni.
takaritandd ; . A PR . PR
helyiségeket. c A takar|ta'ndo helyiség elqtt| Feljulet nedvgs &s csuszos
lehet, ami a robot megcsuszasat okozhatja és rendellenes
mukddést eredményezhet. Kérjuk, a robot hasznalata elétt
prébélja meg megszaritani a padlét.
* Gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot nincs-e Ne zavarjanak
A robot a (DND) tizemmadra allitva, amely meggatolja a takaritas

toltés utan
nem folytatja a

folytatasat.
A robot nem folytatja a takaritast, miutan manudlisan a
toltédokkoldba helyezte a robotot, illetve az alkalmazason

takaritast. keresztil vagy a 1 gomb megnyomasaval téltésre kildte
a robotot.
* Ellendrizze, hogy van-e viz a viztartalyban.
A viztartalybol * Tisztitsa meg a vizbemenet fedelén lévd légnyilast.

nem.,jon ki viz,
vagy csak kevés
jon ki.

Tisztitsa meg a felmosobetétet, ha az elpiszkolodik.
Gy6z6djon meg arrél, hogy a felmosébetét és a
felmosoetét tartéeleme a hasznalati Utmutaténak
megfeleléen van-e beszerelve.
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Hibaelharitas MlUszaki adatok

Probléma Megoldés

Tipus RLD43SA
A KOPOF hibasan * Kapcsolja ki a robotot, majd kapcsolja be Ujra. Feltoltesiid6 Kb. 6 6ra
mikadik.

Névleges feszlltség 144V =

4 Névleges teljesitmén 75 W
:err%btc;i;ia;r * A porgyljté tartaly megtelt. Kérjuk, tisztitsa meg. ved sest v
) o A sz(ird eltomodott. Keérjuk, tisztitsa meg. T ) -

hatékonyan vagy * Egy idegen targy akadt a fékefébe. Kérjuk, tisztitsa meg. Mukodesi frekvencia 2400-2483,5 MHz
port hagy hatra.

Maximalis kimeneti teljesitmény <20 dBm

A robot nem
hajtja végre
az Utemezett
takaritast.

A robot akkumulatoranak téltdttsége alacsony. Az
Utemezett tisztitas csak akkor kezdédik meg, ha a robot
legalabb 15% akkumulatortoltottséggel rendelkezik.

Normal hasznalat esetén ezt a berendezést legalabb 20 cm tavolsagban kell
tartani az antenna és a felhasznald teste kdzott.

Energiafogyasz-
téssal jar az,
hogy a robotot

A robot toltédokkolén hagyasa nagyon kevés

a toltédokkolon energiafogyasztassal jar, ha az akkumulatora mar
hagyom, ha az teljesen fel van téltve, és segit fenntartani az optimalis
akkumulatora akkumulatorteljesitményt.

mar teljesen fel
van téltve?

Tovabbi tdmogatasért forduljon hozzank a https://global.dreametech.com cimen.
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" .
Muszaki adatok
Ujratélthets litium-ion akkumulatorcsomag

Tipus R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Névleges fesziltség 144V =

Névleges kapacitas 4,8 Ah

Tipikus kapacitas 5,2 Ah 74,88 Wh

Béazisallomas/Toltédokkold

Energiafogyasztas készenléti médban: < 0,5 W
(15 perccel azt kdvetéen, hogy a robét elhagyja a bazisallomast/toltédokkolot)

Robot és Bazisallomas/Toltédokkold

Energiafogyasztas halozati készenléti modban: < 2 W (20 percen beliil, miutan a
robotporszivo akkumulatoregysége teljesen feltéltédott.)

Energiafogyasztas készenléti modban: < 0,5 W (20 percen belil, miutan a
robotporszivo akkumulatoregysége teljesen feltltédott.)

Toltédokkolo

Tipus RCSO
Névleges bemenet 100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A
Névleges kimenet 198V-—=—1A
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Az akkumulator

artalmatlanitasa és
eltavolitasa

A beépitett litium-ion akkumulétor olyan anyagokat
tartalmaz, amelyek veszélyesek a kérnyezetre.

Az akkumuldtor artalmatlanitasa elétt gy6zédjon
meg arrol, hogy az akkumulatort szakképzett
technikus tavolitja el, és megfelelé Gjrahasznositd
létesitményben artalmatlanitjak.

— artalmatlanitas elétt az akkumulatort ki kell venni a
készulékbdl;

— akkumulator eltavolitasakor a késztléket le kell
vélasztani a taphalozatrol;

— az akkumulator artalmatlanitasat biztonsagosan
kell elvégezni.

VIGYAZAT:

Az akkumulator eltavolitasa elétt valassza le az
aramot, és meritse le az akkumulatort, amennyire
csak lehetséges.

Az elhasznalédott akkumulatorokat a megfeleld
Ujrahasznosito létesitményben kell artalmatlanitani.
A robbanasveszély elkeriilése érdekében ne tegye ki
magas hémérsékleti kornyezetnek.

Visszaélésszerl kortlmények kozott folyadék
szivdroghat ki az akkumuldtorbdl. Megérintése
esetén oblitse le vizzel, és forduljon orvoshoz.
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Eltavolitasi utmutato:

1. Forditsa meg a robotot, egy megfeleld
szerszammal tavolitsa el a robot hatuljan lévé
csavarokat, majd vegye le a fedelet.

2. Az akkumulator eltavolitdsahoz huzza ki az
akkumulator és a nyomtatott dramkdri lap kozotti
csatlakozokat.

WEEE informacidk

Az ezzel a szimbolummal ellatott termékek
E elektromos és elektronikus hulladéknak
minésulnek (a 2012/19/EU iranyelv szerinti
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékkezelése), amelyeket szelektalni
kell és nem szabad a nem szétvalogatott
haztartasi hulladékkal egytt kezelni.
Ehelyett inkdbb az emberi egészséget
és a kornyezetet kell védenie azzal, hogy
hulladékka valt készulékeit a kormany
vagy a helyi hatésagok altal kijelolt, az
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékanak Ujrahasznositasara
szakosodott gyUjtéhelyen adja le. A helyes
artalmatlanitas és Ujrahasznositas segit
megeldzni a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt lehetséges negativ
kévetkezményeket. Kérjlk, forduljon az
Osszeszerelést végz6 szakemberhez vagy a
helyi hatésadgokhoz az ilyen gyUjtépontok
helyével és hasznalati feltételeivel
kapcsolatos tovabbi informéaciokért.



Varnostne informacije

Da bi se izognili elektri¢cnemu udaru, pozaru ali poSkodbam, ki bi lahko nastale zaradi nepravilne uporabe
naprave, pred uporabo naprave natancno preberite uporabniski priro¢nik in ga shranite za prihodnjo uporabo.

Omejitve uporabe

Tega izdelka ne smejo uporabljati otroci, mlajSi od 8 let, niti osebe s telesnimi, senzori¢nimi,
intelektualnimi omejitvami ali pomanjkanjem izkusenj in znanja brez nadzora starSev ali skrbnikov, da
zagotovijo varno uporabo in preprecijo tveganja. Ci$&enja in vzdrzevanja ne smejo izvajati otroci brez
nadzora.

Otroci se ne smejo igrati s tem izdelkom. Poskrbite, da bodo otroci in hisni ljubljencki med delovanjem
robota na varni razdalji.

Ta izdelek je namenjen samo cCis€enju tal v domacem okolju. Ne uporabljajte ga na prostem, na drugih
povrsinah kot tleh ali v komercialnem ali industrijskem okolju.

Ce je napajalni kabel poskodovan ali pokvarjen, ga prenehajte uporabljati in se obrnite na poprodajno
sluzbo.

Ne uporabljajte robota na obmodjih, ki so dvignjena nad nivo tal in brez zas¢itne ograje.

Ne postavljajte robota na glavo. Ne uporabljajte pokrova laserja (LDS), pokrova robota ali odbija¢a kot
roCaja za dvigovanje robota.

Robota uporabljajte v okolju, kjer je temperatura zraka nad O °C in pod 40 °C. Prepricajte se, da na tleh
ni tekocin ali lepljivih snovi.
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Varnostne informacije

Pred uporabo robota poberite s tal vse kable, da preprecite, da jih naprava med &is€¢enjem ne potegne
za seboj.

Odstranite krhke ali majhne predmete s tal, da preprecite trke in morebitne poskodbe zaradi gibanja
robota.

Da preprecite Skodo ali poskodbe zaradi vleCenja, pred uporabo naprave odstranite vse prosto leZzece
predmete s tal ter kable in napajalne vrvice na poti ¢iscenja.

Lase, prste in druge dele telesa drzite stran od sesalne odprtine robota.

Orodje za cis€enje krtace hranite izven dosega otrok.

Na robota ne postavljajte otrok, hisSnih ljubljenckov ali predmetov, ne glede na to ali je robot v mirovanju
ali gibanju.

Ne uporabljajte robota za €iS¢enje gorecih predmetov. Robota ne uporabljajte za pobiranje vnetljivih ali
gorljivih tekocin, korozivnih plinov ali nerazredcenih kislin in topil.

Ne sesajte trdih ali ostrih predmetov. Naprave ne uporabljajte za pobiranje predmetov, kot so kamni,
veliki kosi papirja ali kateri koli predmeti, ki bi lahko zamasili napravo.

PrepriCajte se, da je pred cis¢enjem ali vzdrzevanjem robot izklopljen in da je polnilna postaja
odklopljena.

Za brisanje ne uporabljajte mokre krpe ali kakrSne koli tekocine za izpiranje robota in polnilne postaje.
Pred namestitvijo in uporabo je treba popolnoma posusiti dele, ki jih je mogoce prati.

PrepriCajte se, da je robot izklopljen med transportom in po moznosti shranjen v originalni embalazi.
Izdelek uporabljajte v skladu z navodili v uporabniskem priro¢niku. Uporabniki so odgovorni za vsako
izgubo ali $kodo, ki nastane zaradi nepravilne uporabe tega izdelka.
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Varnostne informacije

Baterije in polnjenje

Ne uporabljajte nobenih baterij, napajalnega kabla ali polnilne postaje drugih proizvajalcev. Uporabljajte
samo z napajalno enoto RCSO.

Ne poskuSajte sami razstavljati, popravljati ali spreminjati baterije ali polnilne postaje.

Polnilne postaje ne postavljajte blizu virov toplote.

Kontaktov za polnjenje polnilne postaje ne briSite ali Cistite z mokro krpo ali mokrimi rokami.

Starih baterij ne odlagajte nepravilno. Nepotrebne baterije oddajte v ustrezne centre za reciklazo.

Ce robota daljse obdobje ne boste uporabljali, ga popolnoma napolnite, nato izklopite in shranite

na hladnem in suhem mestu. Robota napolnite vsaj enkrat na tri mesece, da preprecite prekomerno
praznjenje baterije.

Ta izdelek vsebuje baterije, ki jih lahko zamenjajo samo usposobljeni tehniki ali poprodajna sluzba.
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Varnostne informacije

Varnostne informacije o laserskih proizvodih

* Laserski senzor v tem izdelku ustreza standardu IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 za
laserske izdelke razreda 1. Med uporabo se izogibajte neposrednemu stiku z o€mi.

LASERSKI IZDELEK RAZREDA 1
POTROSNISKI LASERSKI IZDELEK
EN 50689:2021

Q Samo za notranjo uporabo

Preberite uporabniski prirocnik

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. s tem izjavlja, da je radijska oprema tipa RLD43SA v skladu z Direktivo 2014/53/EU. Celotno besedilo EU izjave o skladnosti je na voljo
na naslednjem spletnem naslovu: https://global.dreametech.com
Za podrobna navodila in pogosto zastavljena vprasanja obis¢ite: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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O Pregled Izdelka

1. Gumb za vklop/¢is¢enje

* Pritisnite in drzite 3 sekunde za vklop ali izklop

* Pritisnite za zacetek ¢iS¢enja, ko je robot vklopljen

2. 03 Gumb za ¢&is¢enje postaje/tockovno &iscenje

* Pritisnite za posiljanje robota nazaj v polnilno
postajo

e Pritisnite in drZite 3 sekunde za zacetek
tockovnega ¢iscenja

Indikator stanja na gumbu

* Neprekinjena bela svetloba: brisanje ali ¢iscenje
zaklju¢eno

« Utripajo¢a oranzna svetloba: napaka

» Pocasi utripajoca bela svetloba: Robot se polni, ko
moc¢ baterije ni nizka

Opomba:

Pritisnite kateri koli gumb na robotu za premor med

¢is¢enjem ali vra¢anjem na polnjenje.

« Otrosko zascito lahko omogocite/onemogocite v aplikaciji
Dreamehome.

. Pokrov laserskega senzorja razdalje

. Laserski senzor razdalje (LDS)

. Odbija¢

. Senzorji polnilne postaje

. 3D-linijski laserski senzor

. Gumb za ponastavitev
Drzite 3 sekunde za obnovitev tovarniskih nastavitev

. Indikator Wi-Fi
10. Pokrov

O, 0N O U1 AW

11. Posoda za prah
12. Senzor za robove
13. Rezervoar za vodo
14. Odprtina za zrak
15. Modul za brisanje

16. Senzorji za preprecevanje padca

17. Senzor za preprogo

18. Razsiritveni sklop stranske krtace

19. Glavno kolo

20. Ve¢smerno kolesce

21. Kontakti za polnjenje
22. S¢itnik krtace

23. Glavno kolo

24. Glavni krtaci

25. Zaponke $¢itnika krtace

Slika A-1

Posoda za prah

1. Zaponka posode za prah
2. Zaponka filtra
3. Filter

Slika A-2

Modul za brisanje

1. Nosilec krpe

2. Sponke za sprostitev
3. Krpa za brisanje

4. Obmogje pritrditve

Slika A-3

Rezervoar za vodo

1. Pokrov za vhod za vodo
2. Vhod za vodo
3. Sponka za sprostitev

Slika A-4

Polnilna postaja

1. Signalno obmogje
2. Kontakti za polnjenje
3. Priklju¢ek za napajanje

Slika A-5
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® Pred ¢i¢enjem

1. Umaknite nestabilne, lomljive, dragocene
ali nevarne predmete ter pospravite kable,
krpe, igrace, trde in ostre predmete s tal, da
preprecite, da bi se zapletle v robota ali da bi jih
robot opraskal ali prevrnil, kar bi lahko povzrocilo
Skodo.

2. Pred ¢i$¢enjem namestite fizi¢no oviro na
rob stopnic, da zagotovite varno in nemoteno
delovanje robota.

3. Odprite vrata prostora, ki ga Zelite ocistiti,
in pohistvo postavite na ustrezno mesto, da
zagotovite vec prostora.

4. Da preprecite, da robot ne bi prepoznal obmocij,
ki jih je treba ocistiti, ne stojte pred robotom, ali
na pragu, hodniku ali na ozkih mestih.

Opomba:

Pri prvem zagonu robota spremljajte med cis¢enjem, da
pravoc¢asno odstranite morebitne ovire.

Ne sesajte trdih predmetov, kot so kamni, jeklene kroglice
in deli igrag, ali ostrih predmetov, kot so gradbeni odpadki,
razbito steklo in zeblji, saj lahko s tem opraskate tla.
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@ Pred uporabo

1. Postavite polnilno postajo in jo prikljucite na
napajanje

Postavite polnilno postajo na lokacijo, ki je ¢im bolj

odprta in ima dober Wi-Fi signal. Pustite dovolj

prostora, kot je prikazano na sliki, in odstranite vse

predmete v sen¢enem obmocju. Vstavite napajalni

kabel v polnilno postajo in ga prikljucite v vti¢nico.

Opomba:

¢ Polnilne postaje ne postavljajte na obmocje z neposredno
sonéno svetlobo ali tja, kjer bi drugi predmeti lahko ovirali
signal, saj to lahko prepreci robotu, da bi se vrnil na

polnilno postajo.
Da preprecite nastanek vodnih madezev na lesenih tleh ali

preprogah, priporo¢amo, da polnilno postajo postavite na
plos¢ice ali marmorna tla.
2. Napolnite robota
Ko postavite robota, poravnajte kontakte za polnjenje
na dnu robota s kontakti za polnjenje polnilne
postaje in robot se bo samodejno vklopil in zacel
¢istiti. Ko bo robot popolnoma napolnjen, bodo
indikatorji stanja na robotu in polnilni postaji svetili
10 minut, nato pa se zatemnili.

Opomba: Priporo¢amo, da robota pred prvo uporabo
popolnoma napolnite. Ce robota ni mogoce vklopiti zaradi
izpraznjene baterije, ga ro¢no povezite s polnilno postajo za
polnjenje.

Slika C -1-slika C-2

® Povezovanje z aplikacijo
Dreamehome

1. Prenesite aplikacijo Dreamehome

Skenirajte kodo QR na robotu ali poiscite
»Dreamehomex« v trgovini z aplikacijami, da
prenesete in namestite aplikacijo.

Opomba:

« Podprto je samo omrezje Wi-Fi 2,4 GHz.

e Zaradi nadgradenj programske opreme se lahko dejanski
postopki razlikujejo od navodil v tem priro¢niku. Sledite
navodilom glede na trenutno razlicico aplikacije.

2. Dodajte napravo

Odprite aplikacijo Dreamehome, tapnite »Skeniraj
kodo QR za povezavo« in ponovno skenirajte isto
kodo QR na robotu, da dodate napravo. Sledite
navodilom za dokoncanje povezave z omrezjem Wi-Fi.
Opomba:
* Za ponastavitev Wi-Fi-ja, ponovite korak 2 in sledite
navodilom za ponovno povezavo.
¢ Ko je naprava uspesno povezana z domacim omrezjem
Wi-Fi, bo v primeru motenj v omrezju, kot so neplacani
racuni ali izpadi elektrike, neprestano poskusala vzpostaviti
povezavo, da bi ob ponovni vzpostavitvi omrezja zagotovila
nemoteno uporabnisko izkusnjo.
Za odklop naprave z omrezja Wi-Fi pritisnite in drzite gumb
Reset (ponastavi) na robotu 3 sekunde.

@ Koda QR

@ Gumb za ponastavitev

® Indikator Wi-Fi

* Pocasno utripanje: Pripravljen za povezavo

* Hitro utripanje: Povezovanje
* Vklopljen: Povezan



® Navodila za uporabo

Pritisnite in drzite gumb za vklop 3 sekunde, da
vklopite robota. Indikator napajanja mora zasvetiti.
Robota postavite na polnilno postajo, kjer se bo
samodejno vklopil in zacel polniti. Ce Zelite robota
izklopiti, ga premaknite s polnilne postaje in pritisnite
ter drzite gumb za vklop 3 sekunde.

Hitro ustvarjanje zemljevida

Po prvi konfiguraciji omrezja sledite navodilom v
aplikaciji za hitro ustvarjanje zemljevida. Robot bo
zacel ustvarjanje zemljevida brez ¢is¢enja. Ko se
robot vrne na polnilno postajo, bo proces ustvarjanja
zemljevida zakljucen, zemljevid pa samodejno

shranjen.

Zacetek ciS€enja

Pritisnite gumb za vklop za zacetek brisanja, ko je
robot vklopljen. Robot natan¢no ustvaril zemljevid
poti, metodi¢no ocistil ob robovih in stenah, nato

pa koncal ¢iscenje vsake sobe v obliki ¢rke S, da
zagotovi temeljito delo.

Opomba: Priporocljivo je, da se robot odpravi s polnilne
postaje pred cis¢enjem. Ko robot cisti, ne premikajte polnilne
postaje. To zagotavlja, da se robot nemoteno vrne na polnilno
postajo.

Premor/nacin mirovanja

Ko robot deluje, pritisnite kateri koli gumb, da ga
zacasno ustavite. Ce je robot ustavljen ve¢ kot 10
minut, samodejno preide v nacin mirovanja. Vsi
indikatorji na robotu se ugasnejo. Robota prebudite s
pritiskom na kateri koli gumb ali prek aplikacije.

Opomba: Ce robota premaknete na polnilno postajo, medtem
ko je zaCasno ustavljen, se trenutni postopek ¢iscenja zakljuci.

Samodejno nadaljevanje CiS¢enja

Ce je baterija preve¢ prazna, se robot samodejno
vrne na polnilno postajo za polnjenje. Ko je baterija
dovolj napolnjena, bo nadaljeval nedokon¢ane
naloge ¢iscenja.

Opomba: Za uporabo te funkcije jo omogodite v aplikaciji.

Nacin »Ne moti« (DND)

V nacinu »Ne moti« (DND) robot ne nadaljuje

¢is¢enja, indikator napajanja pa se ugasne. Privzeto

je nacin »Ne moti« (DND) onemogocen. Uporabite

aplikacijo za omogocanje nac¢ina »Ne moti« (DND)

ali spreminjanje obdobja nacina »Ne moti« (DND).

Nacin »Ne moti« (DND) je privzeto nastavljen od

22:00 do 8:00.

Opomba:

« Nacrtovane naloge ¢is¢enja bodo med obdobjem »Ne
moti« izvedene normalno.

* Robot bo nadaljeval s ¢is¢enjem po preteku obdobja »Ne
moti« (DND).

Ko je robot v stanju pripravljenosti, na pritisnite in
drzite gumb O 3 sekunde, da omogodite nacin
tockovnega ¢is¢enja. V tem nacinu robot ocisti
kvadratno obmocje velikosti 1,5 x 1,5 metra okoli

sebe in se nato vrne na zacetno tocko.

Ponovni zagon robota

Ce robot ne reagira ali ga ni mogoce izklopiti,
pritisnite in drzite gumb za vklop 10 sekund, da ga
prisilno izklopite. Nato pritisnite in drzite gumb za
vklop 3 sekunde, da vklopite robota.

an



Uporabite funkcijo brisanja

Opomba: Priporocljivo je, da tla sesamo vsaj trikrat pred prvo
uporabo brisanja, da dosezemo boljsi u¢inek cis¢enja.

1. Pritisnite sponko za sprostitev, da odstranite rezervoar za
vodo.

2. Odstranite pokrovcek dovoda vode, napolnite rezervoar z
vodo in pokrovéek tesno zaprite.

Opomba:

¢ Ne uporabljajte detergenta in razkuzila.

« Rezervoarja za vodo ne polnite z vro¢o vodo, saj lahko to
povzroc¢i deformacijo rezervoarja.

3. Zmocite krpo za brisanje in iz nje iztisnite odve¢no vodo.
Namestite krpo za brisanje, kot je prikazano na sliki.

4. Ponovno namestite rezervoar za vodo in nosilec krpe za
brisanje, kot je prikazano na sliki, dokler ne zaskocita na
mesto. Pritisnite gumb za vklop ali uporabite aplikacijo za

zacetek Ciscenja.

< Kik

Opomba:

« Ni priporocljivo, da uporabljate funkcijo brisanja na
preprogah.

« Uporabite aplikacijo, da po potrebi prilagodite vlaznost

krpe za brisanje.

5. Ko se robot po ¢is¢enju vrne na polnjenje, pritisnite sponke
za sprostitev, da odstranite nosilec krpe in oistite krpo za
brisanje, da preprecite nastanek plesni ali neprijetnih vonjav.

Opomba:
« Krpo za brisanje operite po vsaki uporabi in redno praznite

rezervoar za vodo, ¢e je v njem ostala neporabljena voda.
¢ Ko robot ne brise, odstranite modul za brisanje.

Slika E-1
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@ Redno vzdrzevanje
(el J

Za vzdrzevanje robota v dobrem stanju priporo¢amo, da za redno vzdrzevanje upo$tevate uporabo dodatkov v aplikaciji ali spodnjo tabelo.

Pogostost . . Pogostost . .
Del 9 . . Obdobje zamenjave Del 9 N . Obdobje zamenjave
vzdrZevanja vzdrZevanja
Krpa za brisanje Po vsaki uporabi Vsakih 3 do 6 mesecev 3D-linijski laserski senzor
Glavni krtaci Vsakih 6 do 12 Senzor za preprogo
mesecev

Senzorji za preprecevanje
padca

Enkrat na 2 tedna

Filter posode za prah Enkrat na mesec

Vsakih 3 do 6 mesecev
Stranska krtaca Odbijac

Signalno obmocje Spodniji del robota

Kontakti za polnjenje

Posoda za prah

Vecsmerno kolesce
Enkrat na mesec /

Glavni kolesi Po potrebi
Senzor za robove

Rezervoar za vodo

Laserski senzor razdalje
(LDS)

Opomba: Pogostost zamenjave je odvisna od uporabe robota. Ce pride do izjem
zaradi posebnih okolis¢in, je treba dele zamenjati.
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Modul za brisanje

1. Odstranite rezervoar za vodo in drzalo za krpo za
brisanje.

2. Krpo za brisanje odstranite in ocistite le z
vodo, potem pa jo pred ponovno namestitvijo
popolnoma posusite.

3. Izlijte vodo v rezervoarju. Rezervoar za vodo
ocistite le z vodo in ga pred namestitvijo pustite,
da se posusi na zraku.

Opomba: Ne izpostavljajte rezervoarja za vodo neposredni

son¢éni svetlobi.

4. Ce je pretok vode pocasen ali neenakomerno
porazdeljen, ocistite odprtino za zrak na pokrovu

za dovod vode.
Slika F-1

Glavni krtaci

1. Zaponke &¢itnika krtace pritisnite navznoter, da
odstranite zas¢ito, in odstranite krtaci iz robota.

2. lzvlecite krtaci, kot je prikazano na sliki. S
primernim pripomoc¢kom za ¢i$¢enje odstranite
zapletene lase na krtacah. Po ¢iscenju $cetki
trdno potisnite v nosilec glavne $¢etke, dokler ne
zaslisite klika.

< Kiik

Opomba: Pri odstranjevanju glavnih krta¢ bodite previdni, da
preprecite poskodbe.

3. Vstavite nosilec glavne krtace po$evno navzdol v
reze, tako da so puscice usmerjene navzgor.

4. Poravnajte sprednji del $¢itnika krtace z rezo, jo
posevno vstavite navzdol in nato pritisnite, da se
pritrdi na mesto.

Slika F-2

M4

Stranska krtaca

Odvijte stransko krta¢o s pomogjo izvija¢a, ocistite
lase iz krtace in jo nato ponovno privijte.

Slika F-3

Vecsmerno kolesce

Opomba:

« Uporabite orodje, kot je majhen izvija¢, da locite os in kolo
vec¢smernega kolesca. Ne uporabljajte prevelike sile.

* Sperite ve¢smerno kolesce pod teko¢o vodo in ga ponovno

namestite, ko je povsem suho.

Slika F-4

Posoda za prah in filter

1. Odprite pokrov robota in pritisnite na zaponko, da
odstranite posodo za prah.

2. Odstranite filter posode za prah in spraznite
posodo za prah.

3. Nezno potrkajte po posodici filtra, da odstranite
umazanijo.

Opomba: Ne cistite filtra s krtaco, prsti ali ostrimi predmeti,
da preprecite poskodbe.

4. Sperite posodo za prah in filter z vodo ter ju

popolnoma posusite, preden ju ponovno namestite.

Opomba:

« Posodo za prah in filter spirajte le s Cisto vodo. Ne
uporabljajte detergenta.

« Posodo za prah in filter uporabite Sele, ko sta popolnoma
suha.

Slika F-5

Senzorji robota

Ocistite senzorje robota z mehko in suho krpo, kot
prikazuje spodnja slika:
Laserski senzor razdalje (LDS)
. 3D-linijski laserski senzor
. Senzorji polnilne postaje
. Senzor za robove
. Senzorji za preprecevanje padca
. Senzor za preprogo

ook~ wN /-

Opomba: Mokra krpa lahko poskoduje ob¢utljive elemente v
robotu in polnilni postaji. Za ¢is¢enje uporabljajte suho krpo.

Slika F-6

Kontakti za polnjenje in signalno obmocdje

Ocistite kontakte za polnjenje in signalno obmocje z
mehko in suho krpo.

Slika F-7

Robot vsebuje zmogljivo litij-ionsko baterijo. Za
optimalno delovanje baterije poskrbite, da je baterija
redno napolnjena za dnevno uporabo. Ce robota dlje
¢asa ne boste uporabljali, ga izklopite in pospravite.
Da preprecite poskodbe zaradi prekomernega
praznjenja, robota napolnite vsaj enkrat na tri
mesece.



Odpravljanje tezav

Priporo€amo uporabo robota v okoljih s temperaturo nad
0°Cin pod 40 °C.

Robot se ne polni.

Polnilna postaja ni priklju¢ena na napajanje. Preverite, ali
sta oba konca napajalnega kabla pravilno priklju¢ena.
Stik med kontakti za polnjenje na polnilni postaji in
robotom je slab. Oc¢istite kontakte za polnjenje.

Robot se ne more
vrniti na polnilno
postajo.

Tezava Resitev Tezava Resitev
* Pot do osnovne postaje je blokirana, npr. vrata so zaprta.
L X - . * Polnilna postaja ni priklju¢ena na napajanje ali je bila
* Baterija je prazna. Napolnite robota na polnilni postaji in premaknjena, ko robot ni bil na njej. Prikljucite polnilno
Robot se ne poskusite znova. ) ) ) postajo na napajanje ali postavite robota na polnilno
vKlopi. * Temperatura baterije je prenizka ali previsoka. postajo za polnjenie.

Okoli polnilne postaje je prevec¢ ovir. Postavite polnilno
postajo na bolj odprto obmogje.

Premik robota lahko povzro¢i njegovo ponovno
pozicioniranje, in ¢e to ne uspe, bo ustvaril nov zemljevid.
Ce je robot predale¢ od polnilne postaje, se morda ne bo
mogel samodejno vrniti. V tem primeru ga ro¢no postavite
na polnilno postajo.

Obrisite signalno obmocje na polnilni postaji, da odstranite
prah ali ostanke.

Robot se ne
poveze z
Wi-Fi-jem.

Geslo omrezja Wi-Fi je napa¢no. Prepri¢ajte se, da je geslo
za povezavo z vasim Wi-Fi omrezjem pravilno.

Robot ne podpira povezave z omrezjem Wi-Fi 5 GHz.
Povezite robota z omrezjem Wi-Fi 2,4 GHz.

Signal Wi-Fi je Sibek. Prepricajte se, da je robot na
obmocju z dobrim Wi-Fi signalom.

Robot morda ni pripravljen na konfiguracijo. Zaprite
aplikacijo in jo ponovno odprite, nato pa poskusite znova
po navodilih.

Robot se zatakne
pred polnilno
postajo in se ne
more vrniti nanjo.

Preverite, ali je na obeh straneh ali pred polnilno postajo
dovolj prostora, da se prepreci blokiranje robota.

Ce so tla pred polnilno postajo preve¢ mokra, robotu lahko
drsi. V tem primeru obrisite odve¢no vodo in poskusite
znova.

Priporoéljivo je, da polnilno postajo premaknete na drugo
mesto in poskusite znova.

Robot se ne
izklopi.

Robot se ne more izklopiti, ko se polni. Priporo¢amo, da
robota premaknete s polnilne postaje in nato pritisnite ter
drzite gumb za vklop 3 sekunde, da ga izklopite.

Ce s korakom 1 ni mozno izklopiti robota, pritisnite in drzite
gumb za vklop za 10 sekund, da ga prisilno izklopite. Ce
tezava ostaja, se obrnite na poprodajno sluzbo.
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Odpravljanje tezav

je pocasna.

upocasnila, da podalj$ate Zivljenjsko dobo baterije.
Kontakti za polnjenje na robotu in osnovni postaji so morda
umazani. O¢istite jih s suho krpo.

ciscenjem.

Tezava Resitev Tezava Resitev
* Popolno polnjenje robota traja priblizno 6 ur, ko je baterija Rob « Prepri¢ajte se, da robot ni nastavljen na nacin »Ne moti«
. prazna. . . gln(.);?z ne (DND), ki prepreéuje nadaljevanje ¢is¢enja.
Hitrost polnjenja Ce uporabljate robota pri temperaturah zunaj ) P q Jl' ! * Robot ne bo nadaljeval ¢is¢enja, &e ga ro¢no postavite
priporocenega obmocja, se bo hitrost polnjenja samodejno nadajuje s

na polnilno postajo ali ga posljete na polnjenje prek
aplikacije ali gumba ().

Hrup med
delovanjem
robota narasc¢a.

Preverite, ali je 'filter posode za prah zamasen. Ce je, ga
ocistite ali zamenjajte.

V glavnih krtacah ali posodi za prah je lahko ujeta trda
stvar. Preverite in odstranite trde predmete.

V glavnih krtacah ali stranski krtac¢i so morda zapleteni
tujki. Preverite in jih odstranite.

Preklopite sesalni nacin na standardni ali tihi nacin.

Iz rezervoarja za
vodo ne pride
voda, ali pa je
pride ven le
malo.

Preverite, ali je voda v rezervoarju za vodo.

Ocistite odprtino za zrak na pokrovu za vhod za vodo.
Ce je krpa za brisanje umazana, jo oistite.
Prepricajte se, da sta krpa za brisanje in nosilec krpe
namescena v skladu z uporabniskem priro¢niku.

Robot se ne drzi
nastavljene poti.

Pred uporabo robota pospravite predmete, kot so elektri¢ni
kabli in copati.

Delovanje na mokrih in spolzkih povrsinah lahko povzro¢i
zdrs glavnega kolesa. Poskrbite, da bodo vsa mokra
obmocja pred uporabo robota suha.

Obrisite 3D-linijski laserski senzor na robotu z mehko cisto
krpo, da ostane Cist in da ga ni¢ ne ovira.

Robot ne deluje
pravilno.

Izklopite robota in ga nato ponovno vklopite.

Robot izpusti sobe
za ¢iscenje.

Prepri¢ajte se, da so vrata sob, ki bi jih moral ocistiti,
odprta.

Preverite, ali je prag na vratih vigji od 2 cm. Robot ne more
preplezati visokih pragov ali stopnic.

Preverite, ali so tla pred sobo, ki jo je treba ocistiti, mokra
in spolzka, kar lahko povzroci zdrs robota in nenormalno
delovanje. Preverite, ali so tla pred uporabo robota suha.

Robot ne &isti
vec ucinkovito ali
za seboj pusca
prah.

Posoda za prah je polna. Spraznite jo.
Filter je zamasen. Ocistite ga.
V glavne krtace se je zataknil tujek. Ocistite jih.

Robot ne izvaja
nacrtovanega
¢iscenja.

Robot ima prazno baterijo. Naértovano ¢is¢enje se ne bo
zacelo, ¢e robot nima vsaj 15 % napolnjenosti baterije.
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Odpravljanje tezav

Specifikacije

elektriko, ¢e je
Ze popolnoma
napolnjen?

Tezava Resitev
Ali robot na

polnilni postaji « Ce robot ostane na polnilni postaji po tem, ko je
porablja popolnoma napolnjen, porabi zelo malo elektri¢ne

energije in hkrati pa to pomaga ohranjati optimalno
zmogljivost baterije.

Model

RLD43SA

Cas polnjenja

Priblizno 6 ur

Nazivna napetost

144V =

Nazivna mo¢

75 W

Za dodatno podporo nas kontaktirajte na https://global.dreametech.com.

Delovna frekvenca

2400-2483,5 MHz

Najvecja izhodna mo¢

<20 dBm

Pri obi¢ajni uporabi mora biti razdalja med anteno in telesom uporabnika
najmanj 20 cm.
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Specifikacije

Polnilni litij-ionski baterijski paket

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominalna napetost 144V —=—

Nazivna kapaciteta 4,8 Ah

Tipi¢na kapaciteta 5,2 Ah 74,88 Wh

Osnovna postaja/polnilna postaja

Poraba energije v nac¢inu pripravljenosti: < 0,5W

(v 15 minutah po tem, ko robot zapusti osnovno/polnilno postajo)
Robot in osnovna postaja/polnilna postaja

Poraba energije v omreznem nacinu pripravljenosti: < 2 W (V 20 minutah po tem,
ko so baterije robotskega sesalnika popolnoma napolnjene.)

Poraba energije v stanju pripravljenosti: < 0,5 W (V 20 minutah po tem, ko so
baterije robotskega sesalnika popolnoma napolnjene.)

Polnilna postaja

Model RCSO
Nazivni vhod 100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A
Nazivni izhod 198V=1A

418



Odstranjevanje in
recikliranje baterije

Vgrajena litij-ionska baterija vsebuje snovi, ki so
nevarne za okolje. Pred odstranjevanjem baterije
poskrbite, da jo odstranijo usposobljeni tehniki in jo
zavrzejo na ustreznem zbirnem mestu za recikliranje.

— Baterijo je treba odstraniti iz naprave, preden jo
zavrzete.

— Napravo je treba odklopiti iz omrezja, preden
odstranite baterijo.

— Baterijo je treba zavreci na varen nacin.

POZOR:

Pred odstranjevanjem baterije odklopite napajanje in
izpraznite baterijo ¢im bolj.

Nepotrebne baterije oddajte v ustrezne centre za
reciklazo.

Ne izpostavljajte jih visokim temperaturam, da
preprecite tveganje eksplozije.

Ob zlorabi lahko iz baterije izte¢e tekocina. Ce pride
v stik s koZo, sperite z vodo in poiscite zdravnisko
pomoc.

Navodila za odstranjevanje baterije:

1. Obrnite robota, uporabite ustrezno orodje za
odstranitev vijakov na zadnji strani robota in
odstranite pokrov.

2. Odklopite priklju¢ke med baterijo in tiskanim
vezjem ter odstranite baterijo.

Informacije o OEEO

Vsi izdelki z oznako tega simbola so
E odpadna elektri¢na in elektronska
oprema (OEEO po direktivi 2012/19/EU),
ki je ne smete mesati z nesortiranimi
gospodinjskimi odpadki. Namesto tega
zascitite zdravje ljudi in okolje tako, da
svojo odpadno opremo odnesete na
doloceno zbirno mesto za recikliranje
odpadne elektri¢ne in elektronske opreme,
ki ga dolo¢ijo vlada ali lokalne oblasti.
Pravilno odstranjevanje in recikliranje
pomaga preprecevati morebitne negativne
posledice za okolje in zdravje ljudi. Za
ve¢ informacij o lokacijah ter pogojih in
dolo¢ilih teh zbirnih mest se obrnite na
monterja ali lokalne oblasti.
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Bezbednosne informacije

U cilju prevencije strujnog udara, pozara ili povrede usled nepravilne upotrebe uredaja, pazljivo procitajte
uputstva za upotrebu pre koris¢enja uredaja i saCuvajte ih za buducéu upotrebu.

Og

420

ranic¢enja upotrebe

Ovaj proizvod ne bi trebalo da koriste deca mlada od 8 godina ili osobe sa fizickim, senzornim ili
mentalnim nedostacima ili sa ograni¢enim iskustvom ili znanjem bez nadzora roditelja ili staratelja kako
bi se obezbedio bezbedan rad i izbegli rizici. Cis¢enje i odrzavanje ne smeju da obavljaju deca bez
nadzora.

Deca se ne smeju igrati sa ovim proizvodom. Vodite ra¢una da deca i kuéni ljubimci budu na bezbednoj
udaljenosti od robota tokom rada.

Ovaj proizvod je pogodan samo za cis¢enje podova u domacdinstvu. Nemojte ga koristiti na otvorenom,
na povrSinama koje nisu pod ili u komercijalnom ili industrijskom okruzenju.

Ako je mrezni kabl oStecen ili polomljen, odmah prestanite sa koris¢enjem i obratite se servisnoj sluzbi.
Nemojte koristiti robota na podrucjima iznad nivoa zemlje bez postavljene zastitne barijere.

Nemojte postavljati robota naopako. Nemoijte koristiti poklopac LSU, poklopac robota ili odbojnik kao
ru¢ku za nosSenje robota.

Koristite robota u okruzenjima sa temperaturom iznad 0 °C i ispod 40 °C. Vodite racuna da na podu
nema tecnosti ili lepljivih materija.

Pokupite sve kablove sa poda pre koris¢enja robota kako biste sprecili njihovo povlacenje tokom
¢iséenja.



Bezbednosne informacije

Uklonite lomljive ili male predmete sa poda kako biste sprecili da robot udari u njih i oSteti ih na ovaj
nacin.

Pre upotrebe uredaja, uklonite sve slobodne predmete sa poda i uklonite kablove ili mrezne kablove na
putu CiS¢enja kako biste izbegli ostecenja ili povrede nastale njihovom vuc¢om.

Drzite kosu, prste i druge delove tela dalje od usisnog otvora robota.

Drzite Cetku iz alata za CiS¢enje van domasaja dece.

Ne stavljajte decu, ku¢ne ljubimce ili druge predmete na robota, bez obzira da li stoji ili se krece.
Nemojte koristiti robota za ¢iS¢enje zapaljenih predmeta. Nemojte koristiti robota za usisavanje
zapaljivih te¢nosti, korozivnih gasova ili nerazredenih kiselina ili rastvaraca.

Nemojte usisavati tvrde ili oStre predmete. Nemojte koristiti uredaj za usisavanje predmeta kao $to su
kamenje, veliki komadi papira ili drugi predmeti koji bi se mogli zaglaviti u uredaju.

Vodite ra¢una da robot bude isklju¢en, a stanica za punjenje isklju¢ena iz struje pre ¢iS¢enja robota ili
obavljanja radova na odrzavanju.

Ne briSite robota i stanicu za punjenje vlaznom krpom i ne koristite te¢nosti za ispiranje robota i stanice
za punjenje. Delovi koji se mogu prati moraju biti potpuno osuseni pre nego ponovnog postavljanja i
korisc¢enja.

Vodite racuna da robot bude isklju¢en tokom transporta i uskladisten u originalnom pakovanju ako je
moguce.

Koristite ovaj proizvod prema uputstvima datim u uputstvu za upotrebu. Korisnici su odgovorni za svaki
gubitak ili Stetu uzrokovanu nepravilnim kori§¢enjem ovog proizvoda.
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Bezbednosne informacije

Baterije i punjenje
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Nemojte koristiti baterije, kablove za napajanje ili stanice za punjenje nezavisnih dobavljaca. Koristite
samo sa mreznim adapterom RCSO.

Ne pokuSavajte sami da rastavljate, popravljate ili modifikujete bateriju ili stanicu za punjenje.

Ne postavljajte stanicu za punjenje blizu izvora toplote.

Nemojte koristiti vlaznu krpu ili mokre ruke za brisanje ili ¢iS¢enje kontakata za punjenje stanice za
punjenje.

Ne odlazite stare baterije na neodgovarajuci nacin. Nepotrebne baterije treba odloziti u odgovarajuce
postrojenje za reciklazu.

Ako se robot nece koristiti duze vreme, napunite bateriju do kraja, a zatim ga iskljucite i Cuvajte na
hladnom i suvom mestu. Napunite bateriju robota najmanje jednom u 3 meseca kako biste izbegli
prekomerno praznjenje baterije.

Ovaj proizvod sadrzi baterije koje mogu zameniti samo kvalifikovani tehni€ari ili postprodajna korisni¢ka
sluzba.



Bezbednosne informacije

Bezbednosne informacije o laseru

* Laserski senzor u ovom proizvodu je u skladu sa standardom IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/
A11:2021 za laserske proizvode klase 1. Izbegavajte direktno gledanje u laser tokom upotrebe.

LASERSKI PROIZVOD KLASE 1
POTROSACKI LASERSKI PROIZVOD
EN 50689:2021

ﬁ Samo za unutrasnju upotrebu

Procitajte uputstvo za upotrebu

Ovim Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. izjavljuje da je radio oprema tipa RLD43SA u skladu sa Direktivom 2014/53/EU. Kompletan tekst EU Deklaracije o usaglasenosti
dostupan je na sledecoj internet adresi: https://global.dreametech.com
Detaljan elektronski priru¢nik mozete pronadi na https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Pregled proizvoda

1.

2.

Dugme za napajanje/c¢iséenje

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za ukljucivanje/
isklju¢ivanje

Pritisnite kratko za pokretanje ¢i$¢enja nakon
ukljuc¢ivanja robota

O Dugme za baznu stanicu/ciljano &ig¢enje
mesta

Pritisnite kratko da pos$aljete robota nazad na

stanicu za punjenje

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za aktiviranje

ciljanog ¢is¢enja mesta

Indikator statusa dugmeta

Stalno belo: Cis¢enje ili zavréeno &is¢enje
Trepéuce narandzasto: Greska

Paljenje i gasenje belog svetla: Robot se puni ako
nivo napunjenosti baterije nije prenizak

Napomena:

e« 00 N O U1 A N

Pritisnite bilo koje dugme na robotu da pauzirate ¢is¢enje
ili povratak na punjenje.
Roditeljski nadzor se moze omoguciti/onemoguciti preko
Dreamehome aplikacije.

. Poklopac LSU

. Laserski senzor udaljenosti (LSU)
. Odbojnik

. Senzori bazne stanice

. 3D linijski laserski senzor

. Dugme za resetovanje

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za vrac¢anje na fabricka
podesavanja
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9.

10.

1.

12.
13.
14.
15.
16.

17.

18.
19.

Wi-Fi indikator
Poklopac
Posuda za prasinu
Senzor ivice
Rezervoar za vodu
Izlaz vazduha
Sklop mopa
Senzori litica
Senzor tepiha
Produzni sklop bo¢ne cetke
Glavni to¢ak

20. Visesmerni tocak

21

. Kontakti za punjenje

22. Zastita cetke
23. Glavni toc¢ak
24. Glavne ¢etke
25. Kopce zastite cetke

Sl

. A-1

Posuda za prasinu

1.
2.
3.

Sl

Kop¢a posude za prasinu
Klip za filter
Filter

. A-2

Sklop mopa

1. Drza¢ mopa za brisanje

2. Kopce za otpustanje

3. Mop za brisanje

4. Podrucje za pri¢vrséivanje mopa za brisanje

SL. A-3

Rezervoar za vodu

1. Poklopac otvora za dolivanje vode
2. Otvor za dolivanje vode
3. Kopca za otpustanje

Sl. A-4

Stanica za punjenje

1. Signalno podrugje
2. Kontakti za punjenje
3. Mrezni priklju¢ak
Sl. A-5



@ Priprema vaseg doma

1. Pre ci$¢enja, uklonite nestabilne, lomljive, vredne

ili opasne predmete i pomerite kablove, krpe,
igracke, tvrde i ostre predmete sa poda kako
biste sprecili da se robot zapetlja u njih, izgrebe
ih ili prevrne i izazove Stetu.

2. Pre ci$éenja, postavite fizicku barijeru na ivicu
stepenica kako biste obezbedili bezbedan i
neometan rad robota.

3. Otvorite vrata sobe koju treba ocistiti i stavite
namestaj na odgovaraju¢e mesto kako biste
stvorili viSe prostora.

4. I1zbegavajte da stojite ispred robota, pragova,
hodnika ili uskih oblasti kako biste omogudili

robotu da prepozna sve oblasti koje treba ocistiti.

Napomena:

* Pri prvom kori$¢enju robota, pratite ga tokom ¢is¢enja
kako biste na vreme uklonili moguce prepreke.

Nemojte usisavati tvrde predmete kao $to su kamenje,
celi¢ne kuglice i delovi igracaka ili ostre predmete kao $to
su gradevinski Sut, razbijeno staklo i ekseri, jer to moze
izgrebati pod.

@ Pre upotrebe

1. Postavljanje stanice za punjenje i povezivanje na
elektri¢nu mrezu

Postavite stanicu za punjenje na $to je moguce
otvorenije podrucje sa dobrim Wi-Fi signalom.
Ostavite dovoljno prostora kao $to je prikazano na
slici i uklonite sve predmete u osen¢enom podrucju.
Povezite kabl za napajanje sa stanicom za punjenje i
ukljucite ga u uti¢nicu.

Napomena:

« Ne postavljajte stanicu za punjenje na mesto sa direktnom
suncevom svetlo$c¢u ili gde bi drugi objekti mogli da
blokiraju signal jer to moze ometati povratak robota na
stanicu za punjenje.

Da biste sprecili da mrlje od vode navlaze drvene podove

ili tepihe, preporucuje se postavljanje stanice za punjenje
na poplocane ili mermerne podove.
2. Punjenje robota
Prilikom postavljanja robota, poravnajte kontakte za
punjenje na donjoj strani robota sa kontaktima za
punjenje na stanici za punjenje, nakon ¢ega ¢e se
robot automatski ukljuciti i zapoceti sa punjenjem.

Nakon $to se robot potpuno napuni, indikator statusa

na robotu i stanici za punjenje ¢e svetleti 10 minuta,
a zatim ¢e se iskljuciti.

Napomena: Preporucuje se da se robot potpuno napuni

pre prve upotrebe. Ukoliko se robot ne moze upaliti nakon
potpunog praznjenja baterije, ru¢no ga povezite sa stanicom
za punjenje da biste ga napunili.

SL.C-1-Sl.C-2

® Povezivanje sa
Dreamehome aplikacijom

1. Preuzimanje Dreamehome aplikacije

Skenirajte QR kod na robotu ili pretrazite

,Dreamehome” u prodavnici aplikacija kako biste

preuzeli i instalirali aplikaciju.

Napomena:

¢ Podrzana je samo 2,4 GHz Wi-Fi mreza.

» Zbog azuriranja softvera aplikacije, stvarni rad se moze
razlikovati od uputstava u ovom priru¢niku. Pratite uputstva
na osnovu trenutne verzije aplikacije.

2. Dodavanje uredaja

Otvorite Dreamehome aplikaciju, dodirnite ,Skeniraj
QR kod za povezivanje” i ponovo skenirajte isti QR
kod na robotu za dodavanje uredaja. Pratite uputstva
da biste uspostavili Wi-Fi vezu.

Napomena:

» Zaresetovanje Wi-Fi veze, ponovite korak 2, a zatim pratite
uputstva da biste uspostavili Wi-Fi vezu.

« Nakon uspe$nog povezivanja uredaja na ku¢nu Wi-Fi

mrezu, on ¢e neprekidno pokusavati da se ponovo poveze

u slucaju prekida mreze izazvanih problemima kao $to su

neplaceni racuni ili nestanci struje. Tako se obezbeduje

nesmetano korisni¢ko iskustvo ¢im se mreza ponovo

uspostavi.

Za iskljuc¢ivanje uredaja sa Wi-Fi mreze, pritisnite i zadrzite

dugme za resetovanje na robotu 3 sekunde.

® QR kod

(@ Dugme za resetovanje

® Wi-Fi indikator

* Sporo trepc¢uée: Povezivanje na ¢ekanju
* Brzo trepéuée: Povezivanje u toku

* Uklju¢eno: Veza uspostavljena
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® Kako Kkoristiti

Ukljucivanje/iskljucivanje

Pritisnite i zadrzite dugme za uklju¢ivanje/
isklju¢ivanje 3 sekunde za uklju¢ivanje robota.
Indikator napajanja treba da svetli. Postavite robota
na baznu stanicu. Robot bi trebalo automatski da

se ukljuci i zapo€ne sa punjenjem. Za iskljucivanje
robota, uklonite ga sa stanice za punjenje i pritisnite
i zadrzite dugme za ukljucivanje/iskljuc¢ivanje 3
sekunde.

Brzo mapiranje

Nakon pocetne konfiguracije mreze, pratite uputstva
u aplikaciji za brzo kreiranje mape. Robot ¢e zapoceti
mapiranje bez ¢is¢enja. Proces mapiranja je zavrSen

kada se robot vrati na stanicu za punjenje i mapa se

automatski ¢uva.

MoueTak unw her a

Pritisnite dugme za ukljuc¢ivanje/iskljucivanje za
pokretanje ¢is¢enja nakon uklju¢ivanja robota. Robot
¢e precizno izmapirati rutu, metodic¢no Ciste¢i duz
ivica i zidova, a zatim Cisteci svaku prostoriju u obliku
slova S kako bi se osigurao temeljno obavljen posao.
Napomena: Preporucuje se da robot krene sa stanice za
punjenje pre cis¢enja. Ne pomerajte stanicu za punjenje dok
robot ¢isti. Ovim osigurava lak povratak robota na stanicu za
punjenje.
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Pauziranje/rezim mirovanja

Pritisnite bilo koje dugme tokom rada robota da
ga zaustavite. Ako je robot pauziran duze od 10
minuta, automatski prelazi u rezim mirovanja.
Sve indikatorske lampice na robotu se iskljucuju.
Pritisnite bilo koje dugme na robotu ili koristite
aplikaciju za budenje robota.

Napomena:Ako se robot pauzira i stavi na stanicu za punjenje,

trenutni proces ¢iS¢enja se zavrSava.

Automatsko nastavljanje ¢is¢enja

Ako je nivo napunjenosti baterije prenizak, robot se

automatski vraca u stanicu za punjenje radi punjenja.

Nakon punjenja do odgovarajuceg nivoa baterije,
nastavice se sa nedovr§enim zadacima ¢isc¢enja.

Napomena: Otvorite ovu funkciju u aplikaciji kako biste je
mogli koristiti.

ReZzim Ne uznemiravaj (DND)

Kada je robot podesen na rezim Ne uznemiravaj

(DND), robot ¢e biti spre¢en da nastavi ¢iséenje.

DND rezim je fabri¢ki deaktiviran. Pomocu aplikacije

mozete aktivirati DND rezim ili izmeniti DND period.

DND period je podrazumevano postavljen na 22:00-

8:00.

Napomena:

e Planirani zadaci ¢is¢enja se obavljaju kao i obi¢no tokom
DND perioda.

» Robot ¢e nastaviti sa ¢is¢enjem tamo gde je stao po isteku
DND perioda.

Kada je robot u pripravnosti, pritisnite i zadrzite
O dugme 3 sekunde kako biste omogudili rezim
ciljanog ¢is¢enja mesta. U ovom rezimu, robot Cisti
kvadratnu povrs$inu od 1,5 x 1,5 metara oko sebe

i vraca se na svoju pocetnu tacku po zavrsetku
ciljanog cis¢enja mesta.

Ponovno pokretanje robota

Ukoliko robot prestane da reaguje ili se ne moze
iskljuciti, pritisnite i zadrzite dugme za ukljucivanje/
iskljuc¢ivanje 10 sekundi kako biste ga prisilno
iskljucili. Zatim pritisnite i zadrzite dugme za
ukljucivanje/isklju¢ivanje 3 sekunde za ponovno
ukljucivanje robota.



Kori$éenje funkcije brisanja mopom

Napomena:Preporucuje se usisavanje podova najmanje tri
puta pre prvog brisanja mopom kako bi se postigao bolji
efekat cis¢enja.

1. Pritisnite kopcu za otpustanje da biste uklonili rezervoar za
vodu.

2. Otvorite poklopac za dolivanje vode, napunite rezervoar
vodom i ¢vrsto zatvorite poklopac.

Napomena:

« Nemojte koristiti sredstva za cis¢enje ili dezinfekciona
sredstva.

* Ne sipajte toplu vodu u rezervoar za vodu, jer to moze
dovesti do deformisanja rezervoara.

3. Navlazite mop za brisanje i iscedite viSak vode. Postavite
mop za brisanje kao $to je prikazano na slici.

4. Vratite rezervoar za vodu i drza¢ mopa za brisanje nazad
kao sto je prikazano na slici dok ne kliknu na svoje mesto.
Pritisnite dugme za ukljucivanje/iskljucivanje ili koristite
aplikaciju za pokretanje cis¢enja.

7 .
< Kiik

Napomena:

« Ne preporucuje se koris¢enje funkcije brisanja mopom na
tepisima.

« Koristite aplikaciju da podesite vlaznost mopa za brisanje
po potrebi.

5. Kada se robot vrati na punjenje nakon ¢is¢enja, pritisnite
kopce za otpustanje da biste uklonili drza¢ mopa za brisanje
i ocistite mop za brisanje kako biste sprecili bud ili neprijatne
mirise.

Napomena:

« Operite mop za brisanje posle svake upotrebe i redovno
praznite rezervoar za vodu od neiskori¢ene vode.

¢ Uklanjanje sklopa mopa za brisanje kada ne brisete.

SL. E-1
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@ Rutinsko odrzavanje

Za odrzavanje dobrog stanja robota, preporuc¢ujemo da pratite upotrebu dodatne opreme u aplikaciji ili slede¢u tabelu za rutinsko odrzavanje.

Ucestalost . Ucestalost .

Deo . A Period zamene Deo . K Period zamene
odrzavanja odrzavanja

Mop za brisanje osie svake Svakih 3 do 6 meseci 3D linijski laserski senzor
upotrebe

Glavne cetke

Filter posude za prasinu

Boc¢na cetka

Jednom svake 2
nedelje

Svakih 6 do 12 meseci

Senzor tepiha

Svakih 3 do 6 meseci

Senzori litica

Odbojnik

Signalno podrucje

Kontakti za punjenje

Visesmerni toc¢ak

Senzor ivice

Laserski senzor
udaljenosti (LSU)

Jednom mesec¢no

Donja strana robota

Jednom mesecno

Posuda za prasinu

Glavni tockovi

Rezervoar za vodu

Ocistiti po potrebi

Napomena: Ucestalost zamene zavisi od vaSe upotrebe robota. Ako dode do
izuzetka usled posebnih okolnosti, delove treba zameniti.
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Modul mopa za brisanje

1. Uklonite rezervoar za vodu i drza¢ mopa za
brisanje.

2. Skinite i o¢istite mop za brisanje samo vodom
i ostavite da se potpuno osusi pre ponovnog
postavljanja.

3. Prospite vodu iz rezervoara. Ciééenje rezervoara
obavite isklju¢ivo vodom i ostavite da se osusi na
vazduhu pre ponovnog postavljanja.

Napomena: Ne izlazite rezervoar za vodu direktno suncevoj

svetlosti.

4. Ako voda tece sporo ili neravhomerno, ocistite
otvor za vazduh na poklopcu otvora za dolivanje
vode.

SL F-1

Glavne cetke

1. Pritisnite kopce zastite cetke prema unutra kako
biste uklonili zastitu ¢etke, a zatim uklonite Cetke
iz robota.

2. Uklonite cetke kao $to je prikazano na slici.
Koristite odgovaraju¢i alat za ¢iséenje kako biste
uklonili sve dlake zapetljane u ¢etkama. Nakon
¢iséenja, ¢vrsto gurnite ¢etke u glavni drza¢ cetki
dok ne kliknu na svoje mesto.

< Kiik

Napomena: Budite pazljivi prilikom izvlacenja glavnih ¢etki

kako biste izbegli povrede.

3. Umetnite drza¢ glavne cetke ukoso nadole u
proreze sa od$tampanim strelicama koje su
usmerene nagore.

4. Poravnajte prednji kraj zastite ¢etke sa prorezom,
umetnite ga koso nadole, a zatim ga ¢vrsto
pritisnite dok ne klikne.

Sl. F-2

Odvrnite bo¢nu Cetku koristeci odvija¢, uklonite
dlake sa Cetke, a zatim je ponovo zasrafite.

SLF-3

Visesmerni tocak

Napomena:

e Koristite alat kao $to je mali odvija¢ da odvojite osovinu i
gumu visesmernog tocka. Ne koristite prekomernu silu.

« Isperite viSesmerni to¢ak pod teku¢om vodom i vratite ga
nakon §to se potpuno osusi.

S..F-4

Posuda za prasinu i filter

1. Otvorite poklopac robota i pritisnite kopcu kako
biste uklonili posudu za prasinu.

2. Uklonite filter posude za prasinu, a zatim
ispraznite posudu za prasinu.

3. Nezno lupite po korpi filtera kako biste uklonili
prljavstinu.

Napomena:Ne pokusavajte da ocistite filter cetkom, prstom
ili o$trim predmetima jer moze doci do ostecenja.

4. Isperite vodom posudu za prasinu i filter i potpuno

ih osusite pre ponovnog postavljanja.

Napomena:

¢ Isperite posudu za prasinu i filter iskljucivo ¢istom vodom.
Nemojte koristiti sredstva za cis¢enje.

 Koristite posudu za prasinu i filter samo kada su potpuno
suvi.

SL. F-5

Obrisite senzore robota mekom i suvom krpom kao
$to je prikazano na sledecoj slici:

1. Laserski senzor udaljenosti (LSU)

2. 3D linijski laserski senzor

3. Senzori bazne stanice

4. Senzor ivice

5. Senzori litica

6. Senzor tepiha

Napomena: Mokra krpa moze ostetiti osetljive elemente u
robotu i stanici za punjenje. Za ¢is¢enje koristite suvu krpu.

SL.F-6

Kontakti za punjenje i signalno podrucje

Ocistite kontakte za punjenje i signalno podrucje
mekom i suvom krpom.

SL. F-7

Robot sadrzi litijum-jonsku bateriju visokih
performansi. Vodite racuna da baterija bude dobro
napunjena za svakodnevnu upotrebu kako biste
odrzali optimalne performanse baterije. Ako se
robot nece koristiti tokom duzeg vremena, iskljucite
ga i odlozZite. Da biste izbegli oSte¢enja usled
prekomernog praznjenja, napunite bateriju robota
najmanje jednom u tri meseca.
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ReSavanje problema

Problem

Resenje

Problem

Resenje

Robot nece da se
ukljuci.

Baterija je prazna. Napunite bateriju robota na stanici za
punjenje i pokusajte ponovo.

Temperatura baterije je preniska ili previsoka. Preporucuje
se upotreba robota u okruzenjima sa temperaturom
okoline iznad 0 °C i ispod 40 °C.

Robot nec¢e da se
puni.

Stanica za punjenje nije priklju¢ena na napajanje. Vodite
racuna da oba kraja kabla za napajanje budu pravilno
priklju¢ena.

Kontakt izmedu kontakata za punjenje na stanici za
punjenje i robotu je loS, te stoga ocistite kontakte za
punjenje.

Robot ne moze da
se vrati na stanicu
za punjenje.

Ruta za vracanje na punjenje je blokirana, npr. vrata su
zatvorena.

Stanica za punjenje je isklju¢ena iz struje ili je pomerena
dok robot nije bio na njoj. Povezite stanicu za punjenje na
elektricnu mrezu ili postavite robota na stanicu za punjenje
radi punjenja.

Previ$e prepreka oko stanice za punjenje. Postavite stanicu
za punjenje na otvorenijem podrucju.

Pomeranje robota moze dovesti do njegovog
repozicioniranja, a ukoliko repozicioniranje ne uspe, do¢i ¢e
do kreiranja nove mape. Ako je robot predaleko od stanice
za punjenje, mozda ne¢e moci da se automatski vrati. U
tom slu¢aju morate ru¢no postaviti robota na stanicu za
punjenje.

Obrisite signalno podrucje na stanici za punjenje kako
biste uklonili prasinu ili ostatke.

Robot ne moze da
se poveze na Wi-
Fi mrezu.

Lozinka za Wi-Fi mrezu je netacna. Uverite se da je lozinka
za povezivanje na vasu Wi-Fi mrezu ispravna.

Robot ne podrzava Wi-Fi mrezu od 5 GHz. Uverite se da je
robot povezan na Wi-Fi mrezu od 2,4 GHz.

Wi-Fi signal je slab. Uverite se da je robot u podrucju sa
dobrom Wi-Fi pokriveno$éu.

Robot mozda nije spreman za konfiguraciju. Izadite i
ponovo udite u aplikaciju, a zatim poku$ajte ponovo prema
uputstvima.

Robot se
zaglavljuje
ispred stanice
za punjenje i ne
moze da se vrati
na nju.

Proverite da li ima dovoljno prostora sa obe strane ili
ispred stanice za punjenje kako biste sprecili blokiranje
robota.

Robot moze da sklizne ako je pod ispred stanice za
punjenje previSe mokar. U tom slu¢aju, uklonite viSak vode
pre nego $to pokusate ponovo.

Preporucljivo je premestiti stanicu za punjenje na drugu
lokaciju i pokusati ponovo.

Robot necée da se
iskljuci.

Robot se ne mozZe iskljuciti tokom punjenja. Preporucuje se
da uklonite robota sa stanice za punjenje, a zatim pritisnite
i zadrzite dugme za ukljucivanje/iskljucivanje 3 sekunde da
biste ga iskljucili.

Ako se robot ne moze iskljuciti izvodenjem koraka 1,
pritisnite i zadrzite dugme za uklju¢ivanje/iskljucivanje 10
sekundi kako biste ga prisilno iskljucili. Ako problem i dalje
postoji, obratite se servisnoj sluzbi.
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ReSavanje problema

Problem

Resenje

Problem

Resenje

Sporo punjenje
baterije.

Potrebno je oko 6 sata da se prazna baterija robota
potpuno napuni.

Ako koristite robota na temperaturama izvan navedenog
opsega, brzina punjenja se automatski usporava kako bi se
produzio Zivotni vek baterije.

Kontakti za punjenje na robotu i stanici za punjenje su
mozda prljavi. Obrisite ih suvom krpom.

Robot ne¢e

da nastavi sa
¢is¢enjem nakon
punjenja.

Proverite da robot nije podesen na rezim Ne uznemiravaj
(DND), 8to ¢e ga spreciti da nastavi sa ¢igéenjem.

Robot nece nastaviti sa ¢i§¢enjem nakon $to ga ru¢no
postavite na stanicu za punjenje ili ga posaljete na
punjenje preko aplikacije ili dugmeta (.

Buka se povecava
dok robot radi.

Proverite da li je filter posude za prasinu zacepljen. Ako
jeste, ocistite ga ili zamenite.

Tvrdi predmet se mozda zaglavio u glavnim ¢etkama ili u
posudi za prasinu. Proverite i uklonite sve tvrde predmete.
Glavne ¢etke ili bo¢na cetka se mogu zapetljati. Proverite i
uklonite sve strane predmete.

Prebacite rezim usisavanja na Standardno ili Tiho.

Iz rezervoara za
vodu ne izlazi
voda ili izlazi
samo malo.

Proverite da li ima vode u rezervoaru za vodu.

Ocistite otvor za vazduh na poklopcu otvora za dolivanje
vode.

Ocistite mop za brisanje ako se zaprlja.

Vodite racuna da mop za brisanje i drza¢ mopa za
brisanje budu pravilno postavljeni u skladu sa uputstvom
za upotrebu.

Robot se kre¢e
ne prateci
postavljenu rutu.

Predmeti kao $to su mrezni kablovi i papuce treba
pospremiti pre upotrebe robota.

Rad na mokrim klizavim povr§inama moze uzrokovati
proklizavanje glavnog to¢ka. Preporucuje se da osusite
mokre povrsine pre upotrebe robota.

Obrisite robotov 3D linijski laserski senzor ¢istom i mekom
krpom kako bi bio ¢ist i neometan.

Robot neispravno
radi.

Iskljucite robota, a zatim ga ponovo aktivirajte.

Robot propusta
sobe koje treba
ocistiti.

Proverite da li su vrata prostorija koje treba ocistiti
otvorena.

Proverite da li je prag na vratima prostorije visi od 2 cm.
Robot ne moze da se popne preko visokih pragova ili
stepenica.

Podrucje ispred prostorije koju treba ocistiti moze biti
mokro i klizavo, zbog ¢ega robot klizi i radi nepravilno.
Pokusajte da osusite pod pre upotrebe robota.
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ReSavanje problema Tehni€ki podaci

Robot
Problem Resenje
Model RLD43SA
Robot vise ne * Posuda za prasinu je puna. Ocistite ga.
¢isti efikasno ili « Filter je zapusen. O¢istite ga. Vreme punjenja Pribl. 6 sati
ostavlja prasinu « Strani predmet je zaglavljen u glavnim ¢etkama. Oc¢istite
za sobom. ih. Nazivni napon 144V ==
. . i X . o Nazivna snaga 75 W
Robot ne obavlja « Nivo napunjenosti baterije robota je nizak. Zakazano
%gvk'aza'no ciscenje nece poceti ukoliko robot nema najmanje 15% Radna frekvencija 2400-2483,5 MHz
Ciscenje. baterije.
Maksimalna izlazna snaga <20 dBm
Da li ostavljanje
robota na stanici o o o o Tokom normalne upotrebe uredaja, ovu opremu treba drzati na udaljenosti od
za punjenje « Ostavljanje robota na stanici za punjenje nakon §to je najmanje 20cm izmedu antene i tela korisnika.
o . potpuno napunjen trosi vrlo malo elektri¢ne energije i
tro$i struju ako N N R . K X -
. ) pomaze u odrzavanju optimalnih performansi baterije.
je vec¢ potpuno
napunjen?

Za dalju pomo¢, kontaktirajte nas na https://global.dreametech.com.
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Tehnicki podaci

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominalni napon 144V =

Nazivni kapacitet 4,8 Ah

Tipi¢ni kapacitet 5,2 Ah 74,88 Wh

Bazna stanica/stanica za punjenje

Potrosnja energije u rezimu pripravnosti: < 0,5 W

(tokom 15 minuta nakon $to robot napusti baznu stanicu/stanicu za punjenje)
Robot i bazna stanica/stanica za punjenje

Potro3nja energije u mreznom rezimu pripravnosti: < 2 W (u roku od 20 minuta
nakon $to se baterija robota usisiva¢a potpuno napuni.)

Potro$nja energije u rezimu pripravnosti: < 0,5 W (u roku od 20 minuta nakon $to
se baterija robota usisiva¢a potpuno napuni.)

Stanica za punjenje

Model RCSO
Nazivni ulaz 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Nazivni izlaz 198V—=—1A
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Uputstvo za uklanjanje:

Odlaganije i uklanjanje
baterija

Ugradena litijum-jonska baterija sadrzi supstance
opasne po zivotnu sredinu. Pre nego $to odlozite
bateriju, uverite se da ¢e bateriju ukloniti kvalifikovani

1. Okrenite robota, koristite odgovarajudi alat da
uklonite zavrtnje na poledini robota, a zatim uklonite
poklopac.

2. Iskljucite priklju¢ke izmedu baterije i PCB ploc¢e
kako biste mogli ukloniti bateriju.

tehnicari i odloziti u odgovarajuce postrojenje za
reciklazu.

— baterija se mora ukloniti iz uredaja pre odlaganja;

- uredaj mora biti isklju¢en iz napajanja tokom
vadenja baterije;

— baterija se mora bezbedno odloziti.

OPREZ:

Pre nego $to uklonite bateriju, iskljuciti uredaj iz
elektri¢ne mreze i ispraznite bateriju $to je vise
moguce.

Nepotrebne baterije treba odloziti u odgovarajuce
postrojenje za reciklazu.

Ne izlazite bateriju visokim temperaturama kako
biste izbegli eksploziju.

U nepovoljnim uslovima, te¢nost moze da curi iz
baterije. Ako dodete u kontakt sa njom, isperite
vodom i potrazite medicinsku pomo¢.
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WEEE informacija

X

Svi proizvodi koji nose ovaj simbol
predstavljaju otpadnu elektri¢nu i
elektronsku opremu (WEEE prema Direktivi
2012/19/EV), koja se ne sme odlagati

sa nesortiranim komunalnim otpadom.
Umesto toga, trebalo bi da zastitite
zdravlje ljudi i Zivotne sredine tako §to
éete svoju otpadnu opremu odneti na
odredeno sabirno mesto za reciklazu
otpadne elektri¢ne i elektronske opreme,
a koje je uspostavila vlada ili lokalne vlasti.
Pravilno odlaganje i reciklaza ¢e pomodi u
sprecavanju mogucih negativnih posledica
po Zivotnu sredinu i zdravlje ljudi. Obratite
se instalateru ili lokalnim vlastima za

vi$e informacija o lokaciji kao i uslovima i
odredbama takvih mesta za sakupljanje.



Informacija apie saugy naudojima

Norédami iSvengti elektros smagio, gaisro ir nesusizaloti netinkamai naudodami prietaisg, prie$ naudodami
ji atidziai perskaitykite naudotojo vadova ir iSsaugokite jj ateiciai.

Naudojimo apribojimai

Sio prietaiso neturéty naudoti jaunesni nei 8 mety vaikai ir asmenys su fiziniais, jutiminiais, protiniais
trikumais, ribota patirtimi ir Ziniomis, jei jy neprizidri tévai arba globéjai, kurie galéty uztikrinti, kad
Sie asmenys galéty saugiai naudotis prietaisu ir iSvengty bet kokio pavojaus. NepriziGrimiems vaikams
draudzZiama valyti ir priziGréti prietaisa.

Neleiskite vaikams Zzaisti su Siuo prietaisu. PasirGpinkite, kad vaikai ir naminiai gyvinai baty saugiu
atstumu nuo veikiancio roboto.

Sis gaminys yra skirtas tik grindims namuose valyti. Nenaudokite jo lauke, ant ne grindims skirty
pavirsiy, komercinéje arba pramoninéje aplinkoje.

Jei pazeidziate elektros laidg arba jis nutrlksta, nedelsdami nustokite naudotis siurbliu ir kreipkités j
garantinio aptarnavimo tarnyba.

Nenaudokite roboto zonoje, esancioje virs grindy lygio ir neturinCioje apsaugomojo barjero.
Nelaikykite roboto apversto ratukais j virsy. Neimkite roboto uz LDS dangtelio, roboto dangtelio arba
buferio.

Naudokite robotg aplinkoje, kurioje temperatara yra tarp 0 °C ir 40 °C. Jsitikinkite, kad ant grindy néra
skysciy ir lipniy medziagy.

Prie$ pradédami naudoti robotg pakelkite nuo grindy bet kokius laidus, kad robotas, valydamas grindis,

jy nevilkty.
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Informacija apie saugy naudojimga
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PaSalinkite nuo grindy trapius ir smulkius daiktus, kad robotas j juos neatsitrenkty ir jy nesugadinty.
Norédami, kad prietaisas nepazeisty grindy vilkdamas jstrigusius daiktus, prie$ pradédami naudoti
prietaisg pasalinkite nuo grindy bet kokius palaidus daiktus ir iSjunkite valymo kelyje esancius kabelius ir
elektros laidus.

Laikykite plaukus, pirStus ir kitas kiino dalis atokiau nuo roboto siurbimo angos.

Sepeteélio valymo prietaisg laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Nestatykite ant roboto vaiky, naminiy gyvuny ir nedékite jokiy daikty, nepriklausomai nuo to, ar robotas
stovi, ar juda.

Nesiurbkite robotu jokiy deganciy daikty. Nenaudokite roboto degiems ar degiems skysc¢iams,
korozinéms dujoms, neskiestoms ragstims ar tirpikliams susiurbti.

Nesiurbkite kiety ir astriy daikty. Nenaudokite prietaiso akmenims, dideliems popieriaus lapams ir
kitiems daiktams, galintiems uzkimsti prietaisg, siurbti.

Prie$ valydami arba atlikdami techninés prieziaros darbus jsitikinkite, kad robotas i§jungtas ir jkrovimo
stotelé yra atjungta nuo elektros tinklo.

Roboto ir jkrovimo stotelés nevalykite drégna Sluoste ir neplaukite jokiais skysciais. Prie§ montuojant ir
naudojant plaunamas dalis, jas reikia visiSkai iSdziovinti.

pakuotéje.

Naudokite §j gaminj vadovaudamiesi ,Naudotojo vadove” pateiktomis instrukcijomis. Uz bet kokius
nuostolius ar zalg, padarytg netinkamai naudojant §j gaminj, atsako jo naudotojai.



Informacija apie saugy naudojimga

Baterija ir jos krovimas

* Nenaudokite jokiy kity gamintojy baterijy, laidy ir krovimo stoteliy. Naudokite tik su RCSO tiekimo bloku.

* Nebandykite patys ardyti, taisyti ir modifikuoti baterijos arba jkrovimo stotelés patys.

* Nedékite jkrovimo stotelés Salia Silumos Saltinio.

* Jkrovimo stotelés kontaktams valyti ar Sluostyti nenaudokite drégnos Sluostés ir nelieskite jy drégnomis
rankomis.

* Tinkamai iSmeskite iSsieikvojusias baterijas. ISeikvotas baterijas reikia atiduoti atitinkamai jy perdirbimo
jmonei.

» Jei roboto ilgesnj laikg nenaudosite, visiSkai jj jkraukite, tada iSjunkite ir laikykite vésioje, sausoje vietoje.
Jkraukite robota bent karta per 3 ménesius, kad baterija pernelyg neiSsieikvoty.

« Siame prietaise yra baterijos, kurias gali pakeisti tik kvalifikuoti meistrai arba garantinio aptarnavimo
tarnyba.
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Informacija apie saugy naudojima

Lazerio saugos informacija

« Sio gaminio lazerinis jutiklis atitinka IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 standartg, taikoma 1
klasés lazeriniams gaminiams. Naudodami prietaisg venkite tiesioginio akiy kontakto su juo.
| KLASES LAZERINIS GAMINYS
BUITINIS LAZERINIS GAMINYS
EN 50689:2021

Q Galima naudoti tik patalpose

Perskaitykite naudotojo vadova

,Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.” pareiskia, kad RLD43SA tipo radijo jranga atitinka Direktyvg 2014/53/ES. Visg ES atitikties deklaracijos tekstg galima rasti $iuo
interneto adresu: https://global.dreametech.com

I8samy elektroninj ,Naudotojo vadova® rasite adresu: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Gaminio apzvalga

1. Jjungimo / valymo mygtukas

Norédami jjungti arba i$jungti prietaisg
paspauskite ir palaikykite 3 sekundes
ljlunge robota trumpai paspauskite mygtuka
valymo procesui pradéti

2. O3 Prijungimo stotelé / Taskinio valymo mygtukas

Norédami grazinti robota j jkrovimo stotele
paspauskite mygtuka
Norédami pradéti valyti pageidaujamg vietg

paspauskite mygtuka ir palaikykite jj 3 sekundes.

Mygtuko blsenos indikatorius

« Balta spalva: baigta siurbti arba $luostyti

« Mirksinti oranziné spalva: klaida

* Pulsuojanti balta spalva: robotas kraunasi, kai
akumuliatoriaus energijos lygis néra Zemas.

Pastaba:
« Norédami sustabdyti robota, kai jis valo arba grjzta

jkrovimo stotele, paspauskite bet kurj roboto mygtuka.

Vaiky saugos uzrakta galima jjungti arba isjungti
naudojantis programéle ,Dreamehome”.
. Lazerinio atstumo jutiklio (LDS) dangtelis
. Lazerinis atstumo jutiklis (LDS)
. Buferis
. Prijungimo stotelés jutikliai
3D linijinis lazerinis jutiklis
. Perjungimo mygtukas
Norédami atkurti gamyklos nustatymus paspauskite
mygtuka ir palaikykite jj 3 sekundes.
9. ,Wi-Fi* Indikatorius

« 0 N O U1 AW

10. Dangtelis

11. Dulkiy talpykla

12. Krasty jutiklis

13. Vandens talpykla

14. Ortakis

15. Sluostés saranka

16. Nuokalnés jutiklis

17. Kilimo jutiklis

18. Soninio epetélio blokas

19. Pagrindinis ratukas

20. Daugiakryptis ratukas

21. Jkroviklio kontaktai

22. Sepetélio apsaugomoji detalé
23. Pagrindinis ratukas

24. Pagrindiniai Sepetéliai

25. Sepetélio apsaugomosios detalés spaustukai

A-1 pav.

Dulkiy talpykla

1. Dulkiy talpyklos spaustukas
2. Filtro spaustukas
3. Filtras

A-2 pav.

Sluostés saranka

1. Sluostés pado laikiklis

2. Spaustukai

3. Sluostes padas

4. Sluostés pado tvirtinimo sritis

A-3 pav.

Vandens talpykla

1. Vandens jpylimo angos dangtelis
2. Vandens papildymo anga
3. Spaustukas

A-4 pav.

Jkrovimo stotelé

1. Signalizavimo sritis
2. |kroviklio kontaktai
3. Elektros tiekimo prievadas

A-5 pav.
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® Namy ruosimas valymui

1. Prie$ valydami pasalinkite nestabilius, trapius,
vertingus arba pavojingus daiktus ir surinkite ant
zemés esancius kabelius, audinius, Zaislus, kietus
ir astrius daiktus, kad robotas jy nejpainioty,
nesubraizyty arba nenuversty ir nepadaryty
nuostoliy.

2. Prie$ pradédami valyti ties laipty krastu
pastatykite fizine kliatj, kad robotas veikty
saugiai ir sklandziai.

3. Atidarykite valomo kambario duris ir sustatykite
baldus taip, kad likty daugiau laisvos vietos.

4. Norédami, kad robotas atpazinty vietas, kurias
reikia i$valyti, nestovékite priesais robota, prie
slenkscio, koridoriuje ir siaurose vietose.

Pastaba:

» Naudodami robotg pirma kartg stebékite jj, kad laiku

pasalintumeéte visas galimas kliatis.

Nesiurbkite kiety daikty, pavyzdziui, akmeny, plieniniy

rutuliuky ir Zaisly daliy, taip pat astriy daikty, pavyzdziui,

statybiniy atlieky, suduzusio stiklo ir viniy, nes jie gali
subraizyti grindis.
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@ Pries$ pradedant naudoti

1. Padékite prijungimo stotele ir jjunkite ja j elektros
lizda.

|krovimo stotele padékite kuo atviresnéje
vietoje,kurioje yra geras ,Wi-Fi“ signalas. Palikite
pakankamai vietos, kaip parodyta paveikslélyje,

ir pasalinkite visus patamsintoje srityje esancius

daiktus. Jjunkite elektros laida j jkrovimo stotele ir

jjunkite jg j kiStukinj lizdg.
Pastaba:

« Nedékite jkrovimo stotelés ten, kur Sviecia tiesioginiai
saulés spinduliai arba kur kiti objektai gali blokuoti signala,
nes tai gali trukdyti robotui grjzti j jkrovimo stotele.

¢ Norédami, kad vandens démés nesudrékinty mediniy
grindy ir kilimy, jkrovimo stotele padékite ant plyteliy arba
marmuriniy grindy.

2. |kraukite robotg.

Dédami robotg sulygiuokite roboto jkrovimo
kontaktus, esancius roboto dugne, su prijungimo
stotelés kontaktais — tada robotas automatiskai
isijungs ir pradés krautis. Kai robotas visiskai jsikraus,
jo ir prijungimo stotelés basenos indikatoriai degs 10
minug¢iy, tada uzges.

Pastaba: prie$ pirma kartg naudojant robotg rekomenduojama
ji visiSkai jkrauti. Kai baterijai iSsieikvojus roboto negalima
jjungti, prijunkite jj prie prijungimo stotelés rankomis ir
ikraukite.

C-1-C-2 pav.

® Prisijungimas
per programeéle
,Dreamehome”

1. Atsisiyskite programéle ,Dreamehome”

Norédami atsisiysti ir jdiegti programéle nuskaitykite
ant roboto esantj QR kodg arba ieskokite
,Dreamehome” programéliy parduotuvéje.

Pastaba:

Palaikomas tik 2,4 GHz ,Wi-Fi" rysys.

Atsizvelgiant | programélés programinés jrangos
atnaujinimus, faktinés operacijos gali skirtis nuo Siame
,Naudotojo vadove" pateikty nurodymy. Vadovaukités
instrukcijomis, parengtomis pagal dabarting programélées
versija.

2. Pridékite prietaisg

Atidarykite programele, bakstelékite ,Skenuoti
QR kodg ir prisijungti” ir dar karta nuskaitykite tg
patj roboto QR kodga robotui prideti. Vadovaukités
nurodymais ,Wi-Fi" rySiui sukurti.

Pastaba:

« jei norite perkrauti ,Wi-Fi*, pakartokite 2 veiksma ir
vykdydami nurodymus baikite kurti ,Wi-Fi* rysj.
Sékmingai prisijunges prie namy ,Wi-Fi“ tinklo, prietaisas,
sutrikus interneto rysiui dél, pavyzdziui, neapmokeéty
sgskaity arba elektros energijos tiekimo sutrikimy, nuolat
bando atkurti ry§j, kad galéetumeéte sklandziai naudotis
prietaisu.

Norédami atjungti prietaisg nuo ,Wi-Fi* tinklo, paspauskite
ir 3 sekundes palaikykite robote esantj atkirimo mygtuka.

@ QR kodas

@ Perjungimo mygtukas

® ,WiFi" Indikatorius

* Létai Zybcioja: laukia prijungimo
* Greitai zybcioja: jungiasi

* Dega: prisijungé



® Naudojimas

Norédami jjungti robotg paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) igjungimo mygtuka. Turi
uzsidegti elektros srovés indikatorius. Padétas |
ikrovimo stotele, robotas turéty automatiskai jsijungti
ir pradéti krautis. Norédami i§jungti robotg iSimkite

ji i$ prijungimo stotelés, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) igjungimo mygtuka.

Greitas grindy plano sudarymas

Pirma kartg konfigtruodami tinklg vadovaukités
programéléje pateiktomis instrukcijomis. Robotas
pradeés kurti grindy plana nevalydamas grindy.
Robotui grjzus j jkrovimo stotele Zemélapio sudarymo
procesas bus baigtas ir Zemélapis bus automatiskai.

Valymo pradzia

Jjunge robotg trumpai paspauskite paleidimo
mygtukg valymo procesui pradéti. Robotas tiksliai
sudarys marsrutg, metodiskai valys palei sienas ir
kampus, tada kruopsciai iSvalys kiekvieng kambar;j

S formos judesiais.

Pastaba: pries valant rekomenduojame robotg iskelti i$
ikrovimo stotelés. Dulkiy siurbliui valant nejudinkite jkrovimo
stotelés. Taip uztikrinsite, kad robotas sklandziai grj$ j jkrovimo
stotele.

Pauzé / miego rezimas

Kai robotas veikia, paspauskite bet kurj mygtuka
jam sustabdyti. Jei robotas sustabdomas ilgiau nei
10 minugiy, jis automatiskai persijungia j miego
rezima. Visi roboto indikatoriai i$sijungs. Paspauskite
bet kurj roboto mygtukg arba pazadinkite robotg
pasinaudodami programéle.

Pastaba: jei robota sustabdysite ir padésite jj j prijungimo
stotele, tuometinis valymo procesas nutraks.

Automatinis valymo atnaujinimas

Jei baterija per daug iSsieikvoja, robotas automatiskai
grizta j prijungimo stotele jsikrauti. Jkrovus baterijg
iki reikiamo lygio robotas tes nebaigtas valymo
uzduotis.

Pastaba: norédami naudotis ia funkcija junkite jg
programéléje.

Rezimas ,Netrukdyti“ (angl. DND)

Kai robotas yra nustatytas j netrukdymo (DND)

rezima, robotas negali testi valymo procediros. DND

rezimas pagal numatytuosius nustatymus gamykloje

yra iSjungtas. Naudodamiesi programéle galite

jjungti DND rezimg arba pakeisti DND laikotarpj.

Pagal numatytuosius nustatymus DND laikotarpis yra

22:00-8:00.

Pastaba:

« Numatytosios valymo uzduotys bus atliekamos kaip jprasta
DND laikotarpiu.

» Pasibaigus DND laikotarpiui robotas vél pradés valyti toje
vietoje, kurioje baigé.

Vietos taskinis valymas

Kai robotas laukia, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite {3 mygtuka norimos vietos valymo
rezimui jjungti. Siuo rezimu robotas i$valo aplink
ji esantj kvadrato formos 1,5 x 1,5 metro plots ir,
baiges valyti, grjzta | pradinj taska.

Roboto perkrovimas

Jei robotas nustoja reaguoti arba jo negalite iSjungti,
paspauskite ir palaikykite jjungimo (arba) isjungimo
Norédami robota jjungti, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) i§jungimo mygtuka.
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Sluostymo funkcijos naudojimas Pastaba: R N
« Kiekvieng kartg, kai naudojate Sluoste, iSplaukite

Pastaba: pries $luostant grindis pirmajj karta rekomenduojama Sluostes pada ir i$ vandens talpyklos nedelsdami iSpilkite
jas igsiurbti bent tris kartus geresniam valymo efektui pasiekti. nepanaudotg vanden;.
« Kai nesluostote grindy, iSimkite Sluostés mazga.

1. Norédami i$imti vandens talpykla paspauskite jos

- E-1 pawv.
atlaisvinimo spaustuka.

2. Nuimkite vandens talpyklos dangtelj, pripildykite talpykla
vandens ir sandariai uzdarykite dangtelj.

Pastaba:

« Nenaudokite tirpikliy ir dezinfekavimo priemoniy.

« Nepilkite j vandens talpyklg karsto vandens, nes talpykla
gali deformuotis.

3. Sudrékinkite $luostés pada ir iSgrezkite vandens pertekliy.
Sluostes pada uzdekite taip, kaip parodyta paveikslélyje.

4. \/él jdékite vandens talpyklg ir Sluostés pado laikiklj atgal

i robota, kaip parodyta paveikslélyje, kol jie uzsifiksuos.
Norédami pradéti valyti paspauskite paleidimo mygtuka arba
pasinaudokite programéle.

f Spragteli

Pastaba:

« Nerekomenduojama naudoti $luostymo funkcijos kilimams
valyti.

« Naudodamiesi programéle galite reguliuoti luostés pado
drégme.

5. Kai robotas isvalys grindis ir vél grj$ j jkrovimo stotele,

paspauskite atlaisvinimo spaustukus Sluostés pado laikikliui

nuimti ir iSvalykite Sluostés pada, kad nesusidaryty pelésiy ir

nemaloniy kvapy.
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VO

@ Reguliari priezidra

Norint, kad robotas baty geros buklés, rekomenduojama naudoti priedus pagal programéléje pateiktas nuorodas arba atliekant jprasta techning priezidra vadovautis

toliau pateikta lentele.

Dalis

Techninés prieziaros
reguliarumas

Keitimo terminas

Dalis

Techninés prieziGros
reguliarumas

Keitimo terminas

Sluostés padas

Po kiekvieno
naudojimo

Kas 3-6 ménesius

3D linijinis lazerinis jutiklis

Pagrindiniai Sepetéliai

Dulkiy talpyklos filtras

Soninis depetélis

Karta per 2 savaites

Kas 612 ménesiy

Kilimo jutiklis

Kas 3-6 ménesius

Nuokalnés jutiklis

Buferis

Signalizavimo sritis

|kroviklio kontaktai

Daugiakryptis ratukas

Krasty jutiklis

Lazerinis atstumo jutiklis
(LDS)

Karta per ménesj

Roboto dugnas

Kartg per ménesj

Dulkiy talpykla

Pagrindinis ratukas

Vandens talpykla

Valykite pagal poreikj

Pastaba: Sluostés keitimo daznis priklauso nuo roboto naudojimo daznio. Jei dél
ypatingy aplinkybiy pasitaiko iSimtis, dalis reikia pakeisti.
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Sluostés modulis

1. 18imkite vandens talpyklg ir Sluostés pado laikikl].

2. Sluosteés pada plaukite tik vandeniu ir, pries vel
jdédami, visiskai iSdziovinkite jj.

3. 18 vandens talpyklos i$pilkite vandenj. Vandens
talpykla plaukite tik vandeniu ir, pries vél jdédami,
iSdziovinkite ja.

Pastaba: nepalikite vandens talpyklos tiesioginéje saulés

Sviesoje.

4. Jei vandens srautas teka létai arba netolygiai,
iSvalykite vandens tiekimo dangtelio oro anga.

F-1 pav.

Pagrindiniai Sepetéliai

1. Paspauskite Sepetélio apsaugomuosius
spaustukus j vidy Sepetélio apsaugomajai detalei
nuimti ir iSkelkite Sepetélius i$ roboto.

2. Isimkite Sepetélius, kaip parodyta paveikslélyje.
Tinkamu valymo jrankiu pasalinkite j $epetélius
isipainiojusius plaukus. ISvalytus Sepetélius tvirtai
spauskite j pagrindiniy Sepetéliy laikiklj, kol jie
spragtelés j vieta.

f Spragteli

Pastaba: istraukite pagrindinius Sepetélius atsargiai, kad

nesusizeistuméte.

3. Atsizvelgdami j ekrane atspausdintas j virsy
nukreiptas rodykles, jdékite pagrindinj Sepetélio
laikiklj j angas laikydami jj nuozulniai zemyn.

4. Sulygiuokite priekinj Sepetélio apsaugomosios
detalés galg su lizdu, dékite Sepetélj jstrizai zemyn
ir jspauskite jj j vieta.

F-2 pav.
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Soninis $epetélis

Atsuktuvu atsukite Soninj Sepetélj, iSvalykite i$
Sepetélio plaukus ir vél jj prisukite.

F-3 pav.

Daugiakryptis ratukas

Pastaba:

« Naudodamiesi jrankiu, pavyzdziui, mazu atsuktuvu,
atskirkite daugiakrypcio ratuko a$j ir padanga. Nenaudokite
pernelyg didelés jegos.

« Nuplaukite daugiakryptj ratukg po tekanciu vandeniu ir
visiskai iSdzioving jdékite atgal.

F-4 pav.

Dulkiy talpykla ir filtras

1. Atidarykite roboto dangtelj, paspauskite dulkiy
dézutés spaustuka ir iSimkite ja.

2. I8imkite dulkiy talpyklos filtrg ir iStustinkitedulkiy
talpykla.

3. Svelniai patapsnodami filtra pasalinkite nuo jo
nesvarumus.

Pastaba: nevalykite filtro Sepetéliu, pirStu ir astriais daiktais,
kad jo nepazeistuméte.

4. Prie$ jdédami dulkiy dézute ir filtrg nuplaukite juos

vandeniu ir gerai iSdzZiovinkite.

Pastaba:

 Skalaukite dulkiy déZute ir filtrg tik $variu vandeniu.
Nenaudokite jokiy valymo priemoniy.

¢ Dulkiy dézute ir filtrg naudokite tik tada, kai jie yra visiSkai
sausi.

F-5 pav.

Roboto jutiklius nuvalykite minksta sausa Sluoste,
kaip parodyta toliau pateiktame paveikslélyje.

1. Lazerinis atstumo jutiklis (LDS)

2. 3D linijinis lazerinis jutiklis

3. Prijungimo stotelés jutikliai

4. Krasty jutiklis

5. Nuokalnés jutiklis

6. Kilimo jutiklis

Pastaba: Slapias audinys gali pazeisti jautrius roboto ir

jkrovimo stotelés elementus. Valykite sausa Sluoste.

F-6 pav.

Jkroviklio kontaktai ir signalizavimo sritis

|krovimo kontaktus ir signalizavimo sritj valykite
minksta sausa Sluoste.

F-7 pav.

Robote yra didelio nasumo li¢io jony baterija. Jei
robotg naudojate kasdien, jsitikinkite, kad baterija
bus gerai jkrauta ir kad ji veiks optimaliai. Jei roboto
ilgesnj laikg nenaudosite, ijunkite jj ir laikykite
vésioje, sausoje vietoje. Norédami iSvengti pazeidimy
dél per didelés iSkrovos, robota jkraukite bent karta
per tris ménesius.



Problemy sprendimas

Problema

Sprendimas

Problema

Sprendimas

Robotas nejsijun-
gia.

* I3sieikvojo baterija. [kraukite robotg stoteléje ir bandykite
dar karta.

Baterijos temperatara yra per Zema arba per auksta.
Robotg rekomenduojama naudoti aplinkoje, kurioje
temperatdra yra aukstesné nei 0 °C ir zemesné nei 40 °C.

Robotas nejsi-
krauna.

lkrovimo stotelé yra neprijungta prie elektros tinklo, todél
isitikinkite, kad abu jos elektros laido galai yra tinkamai
jungti.

lkrovimo stotelés ir roboto jkrovimo kontaktai blogai veikia
— iSvalykite jkrovimo kontaktus.

Robotas negali
grijzti j prijungimo
stotele.

Kelias grjzti j jkrovimo stotele yra uzblokuotas, pvz.,
uzdarytos durys.

|krovimo stotelé yra atjungta nuo elektros tinklo arba
perkelta, ir robotas prie jos néra prijungtas. Jjunkite
ikrovimo stotele j elektros tinklg arba padékite robotg j
ikrovimo stotele jam jkrauti.

Aplink jkrovimo stotele yra per daug klia¢iy. Padékite
ikrovimo stotele atviresnéje vietoje.

Judinant robotg, jis gali keisti savo padétj, o nepavykus
pakeisti padéties, jis vél pradés kurti zemélapj. Jei robotas
yra per toli nuo jkrovimo stotelés, jis gali nesugebéti pats
automatiskai grjzti, todél tokiu atveju turésite rankomis
perkelti robotg j jkrovimo stotele.

Nuvalykite nuo jkrovimo stotelés signalizavimo srities
dulkes ir Siuksles.

Robotas negali
prisijungti prie
JWi-Fi.

Neteisingas ,Wi-Fi* tinklo slaptazodis. Jsitikinkite, kad
prisijungimo prie ,Wi-Fi“ tinklo slaptazodis yra teisingas.
Robotas nepalaiko 5 GHz ,Wi-Fi* rysio. Jsitikinkite, kad
robotas yra prijungtas prie 2,4 GHz ,Wi-Fi* tinklo.
Silpnas ,Wi-Fi“ signalas. Jsitikinkite, kad robotas yra gero
L,Wi-Fi“ rysio zonoje.

Robotas gali bati neparuostas konfigaruoti. I$junkite ir
vél jjunkite programéle, tada bandykite dar karta, kaip
nurodyta.

Robotas jstringa
pries jkrovimo
stotelg ir negali j
ja grizti.

Patikrinkite, ar abiejose jkrovimo stotelés pusése arba
pries jkrovimo stotele yra pakankamai vietos, kad robotas
nebaty uzblokuotas.

Robotas gali paslysti, jei priesais prijungimo stotele
esancios grindys yra pernelyg $lapios. Jei taip, prie$
bandydami dar kartg pasalinkite vandens pertekliy.
Rekomenduojama perkelti jkrovimo stotelg j kit vietq ir
bandyti dar karta.

Robotas
neissijungia.

|krovimo metu roboto negalima i$jungti. Rekomenduojame
iSimti robotg i$ prijungimo stotelés, tada paspausti ir 3
sekundes palaikykite jjungimo (arba) isjungimo mygtuka
robotui i§jungti.

Jei roboto nepavyksta isjungti atliekant 1 veiksma,
paspauskite ir palaikykite jjungimo (arba) i§jungimo
mygtuka 10 sekundziy ir priverstinai i§junkite robota.

Jei problema kartojasi, kreipkités j techninés prieZitros
tarnyba.
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Problemy sprendimas

Problema

Sprendimas

Problema

Sprendimas

Jkraunama létai.

Visiskai jkrauti robotg, kai jo baterija yra i$sieikvojusi,
uztrunka apie 6 valandos.

Jei robotg naudosite esant temperatarai, esanciai uz
nurodyto diapazono riby, jkrovimo greitis automatiskai
sulétés, kad pailgéty baterijos eksploatavimo laikas.
Roboto ir jkrovimo stotelés kontaktai gali bati nesvaras,
todél nuvalykite juos sausa Sluoste.

|krautas robotas
nepradeda toliau
valyti.

* |sitikinkite, kad robotas néra nustatytas j rezima
,Netrukdyti“ (DND), nes tuomet jis negalés toliau valyti.
Robotas nepradés valyti po to, kai rankomis padésite

ji i prijungimo stotele arba programéle ar {3 mygtuku
nusiysite robotg jsikrauti.

Robotui veikiant
triuk8mas
padidéja.

Patikrinkite, ar neuzsikim$es dulkiy talpyklos filtras. Jei
taip, iSvalykite jj arba pakeiskite.

| pagrindinius Sepetélius arba j dulkiy talpykla gali patekti
kietas daiktas. Patikrinkite ir pasalinkite bet kokj kietg
daikta.

Pagrindiniai arba Soninis Sepetélis gali bati apsiveéles.
Patikrinkite ir pasalinkite bet kokj pasalinj daikta.
Perjunkite siurbimo rezima j standartinj arba tylyjj.

1§ vandens
talpyklos
neisbéga vanduo
arba jo iSbéga
labai mazai.

Patikrinkite, ar vandens talpoje yra vandens.

ISvalykite vandens talpyklos vandens tiekimo dangtelio
oro anga.

Jei Sluostés padas nesvarus, nuplaukite jj.

Isitikinkite, kad $luostés padas ir Sluostés pado laikiklis
yra tinkamai uzdéti vadovaujantis ,Naudotojo vadove®
pateiktais nurodymais.

Robotas vaziuoja
nepaisydamas
nustatyto
marsruto.

Prie$ naudodami robotg sutvarkykite, pvz., elektros laidus
ir Slepetes.

Vaziuojant Slapiu slidZiu pavirSiumi pagrindinis ratukas gali
slysti. Prie$ naudojant robotg rekomenduojame nusausinti
visas $lapias vietas.

Roboto 3D lazerinj jutiklj nuvalykite Svaria, minksta Sluoste,
kad jis baty $varus ir niekuo neuzdengtas.

Robotas blogai
veikia.

I$junkite robotg ir vél jj paleiskite.

Robotas praleidzia
valytinus
kambarius.

Isitikinkite, kad valytiny patalpy durys yra atidarytos.
Paziarékite, ar prie kambario dury yra aukstesnis nei 2 cm
slenkstis. Robotas negali perlipti per aukstus slenkscius ir
laiptus.

Vieta priesais valyting patalpg gali bati Slapia ir slidi, todél
robotas gali paslysti ir veikti nejprastai. Prie$ naudodami
robotg nusausinkite grindis.

Robotas
nebeveiksmingai
valo arba palieka
dulkiy.

Dulkiy talpykla yra pilna. ISvalykite jj.

UZsikim3o filtras. ISvalykite jj.

| pagrindinius Sepecius pateko pasaliniy daikty. ISvalykite
juos.

Robotas nevalo
pagal numatyta
tvarkarastj.

Roboto baterija baigia i$sieikvoti. Suplanuotas valymo
procesas neprasidés, jei roboto baterijoje liko tik 15 %
ikrovos.
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Problemy sprendimas Techniniai duomenys

Robotas
Problema Sprendimas
Modelis RLD43SA
Ar palikus
robotg jkrovimo Jkrovimo laikas Mazdaug 6 valandos
stoteleje * Visi$kai jkrautas robotas, paliktas jkrovimo stoteléje, o
naudojama sunaudoja labai mazai elektros energijos ir palaiko Vardine jtampa 144V =
elektros energija, optimaly baterijos veikima. o
kai jis yra visiZkai Vardiné galia W
ijkrautas?
Veikimo daznis 2400-2483,5 MHz
Norédami gauti daugiau pagalbos susisiekite su mumis adresu Didziausia isvesties galia <20 dBm
https://global.dreametech.com.

Iprastai naudojant §j prietaisa, atstumas tarp antenos ir naudotojo turi bati ne
mazesnis kaip 20 cm.
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Techniniai duomenys

Jkraunama li¢io jony baterija

Modelis R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Vardiné jtampa 144V =
Vardinis pajégumas 4,8 Ah

Standartinis pajégumas

5,2 Ah 74,88 Wh

|krovimo stotelé / Prijungimo stotelé

Energijos sagnaudos veikiant budéjimo rezimu:

< 0,5 W (per 15 minuciy po to, kai robotas palieka jkrovimo stotele / prijungimo stotele)

Robotas Ir jkrovimo stotelé / Prijungimo stotelé

Elektros energijos sgnaudos veikiant tinklinio budéjimo rezimu: < 2 W (20
minuéiy po to, kai roboto dulkiy siurblio akumuliatorius visiskai jsikrauna.)

Energijos sanaudos veikiant budéjimo rezimu: < 0,5 W (20 minuéiy po to, kai roboto
dulkiy siurblio baterija visidkai jsikrauna.)

Jkrovimo stotelé

Modelis

RCSO

Vardiné jvestis

100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

Vardiné ivestis

198V=—1A
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Baterijos iSemimas ir

4 . .

Salinimas

Jmontuotoje li¢io jony baterijoje yra aplinkai
pavojingy medziagy. Prie§ iSmesdami baterija
isitikinkite, kad ja isémé kvalifikuoti specialistai, ir
atiduokite jg utilizuoti atitinkamai perdirbimo jmonei.
— Prie$ atiduodant prietaisg j metalo lauza i$ jo
batina iSimti baterija.

- Pried iSimant baterijg prietaisg batina iSjungti i$
elektros tinklo.

— Baterija batina saugiai iSmesti.

ATSARGIAL!

Prie§ iSimdami baterijg i§junkite elektros srove ir kuo
labiau iSeikvokite baterija.

ISeikvotas baterijas reikia atiduoti atitinkamai jy
perdirbimo jmonei.

Norédami iSvengti sprogimo pavojaus nelaikykite
baterijy aplinkoje, kurioje vyrauja auk$ta temperatara.
Esant netinkamoms salygoms i$ baterijos gali iStekéti
skyscio. Jei skyscio pateks ant odos, nuplaukite jj
vandeniu ir kreipkités | gydytoja.

Salinimo instrukcija

1. Apverskite robotg, tinkamu jrankiu atsukite varztus,
esancius roboto galinéje dalyje, tada nuimkite
dangtelj.

2. Norédami iSimti baterija atjunkite gnybtus tarp
baterijos ir PCB plokstés.

Informacija apie elektros ir
elektroninés jrangos atlieky (EE]A)
tvarkyma

Visi $iuo simboliu pazyméti gaminiai yra
E elektros ir elektroninés jrangos atliekos
(EEJA, kaip nurodyta Direktyvoje 2012/19/
ES), kuriy negalima imesti kartu su
nerdsiuotomis buitinémis atliekomis.
Mes privalome saugoti Zmoniy sveikatg
ir aplinka, todél elektros ir elektroninés
irangos atliekas reikia atiduoti j vyriausybés
arba vietos valdzios institucijy paskirtg
elektros ir elektroninés jrangos atlieky
surinkimo punkta. Tinkamai $alindami ir
perdirbdami tokius gaminius iSvengsite
galimy neigiamy pasekmiy aplinkai ir
Zmoniy sveikatai. Norédami gauti daugiau
informacijos apie tokiy surinkimo punkty
vieta ir salygas, kreipkités j techninés
prieziGros darbuotojus arba vietines
valdzZios institucijas.
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Informacija par drosibu

Lai izvairitos no elektroSoka, uzliesmojuma vai ievainojumiem, ko izraisa ierices nepareiza lieto$ana, ludzu,
rapigi izlasiet lietotaja rokasgramatu pirms ierices lietoSanas un saglabajiet to.

Lie

450

toSanas aizliegumi

So produktu nedrikst lietot bérni, kas nav sasniegusi 8 gadu vecumu, ka ari personas ar ierobezotam
fiziskam, manu, intelektualam spéjam vai bez pieredzes, ja vien tas netiek darits vecaku vai aizbildnu
uzraudziba, gadajot par drosu lietoSanu, izvairoties no jebkadiem riskiem. TiriSanu un apkopi nedrikst
veikt bérni, kas atstati bez uzraudzibas.

Bérni nedrikst rotalaties ar So izstradajumu. Parliecinieties, ka bérni un majdzivnieki atrodas drosa
attaluma no robota, kad tas darbojas.

Sis produkts ir paredzéts tirisanai tikai majokla vidé. Neizmantojiet to arpus telpam, uz virsmam, kas nav
grida, ka ari komerciala vai industriala vidé.

Ja baroSanas vads ir bojats, nekavéjoties partrauciet lietoSanu un sazinieties ar tehniskas apkopes
dienestu.

Nelietojiet robotu zonas, kas ir virs zemes bez aizsargbarjeram.

Nenovietojiet robotu apgrieztu ar apakSu uz augSu. Nelietojiet LDS parsegu, robota parsegu vai buferi
ka rokturi, lai parvietotu robotu.

Lietojiet robotu vietas, kur vides temperatara ir vismaz 0 °C un neparsniedz 40 °C. Parliecinieties, ka uz
gridas nav $kidruma vai lipigu vielu.

Paceliet jebkadus kabelus, pirms robota lietoSanas, lai tie netiktu vilkti tiriSanas laika.



Informacija par drosibu

* Nonemiet trauslus vai mazus priekSmetus no gridas, lai robots nesabojatu tos.

 Lai noveérstu bojajumus un bremzéSanu, nonemiet no gridas priekSmetus, ka ari kabelus vai barosanas
vadus, pirms sakat lietot ierici.

» Gadajiet, lai robota stk8anas atveres tuvuma nebutu matu, pirkstu un citu kermena dalu.

* Glabajiet birstes tiriS8anas riku bérniem nepieejama vieta.

* Nenovietojiet bérnus, majsdzivniekus vai priekSmetus uz robota, kad tas ir novietots vai kustiba.

* Nelietojiet robotu, lai tiritu degoSus priekSmetus. Nelietojiet robotu, lai savaktu uzliesmojosus
Skidrumus, korozivas gazes, ka ari neatSkaiditas skabes vai Skidinatajus.

* Nesuciet cietus vai asus priekSmetus. Nelietojiet ierici, lai savaktu tadus priekSmetus ka akmenus, lielus
papira gabalus vai citas lietas, kas var nosprostot ierici.

* Pirms tiriSanas vai apkopes parliecinieties, ka robots ir izslégts un ladéSanas stacija ir atvienota.

* Netiriet robotu vai ladéSanas staciju ar mitru dranu vai nekadu Skidrumu. Mazgajamas detalas pilniba
janosusina pirms uzstadisanas.

* Parliecinieties, ka robots ir izslégts transportésanas laika un, ja iespé&jams, atrodas originalaja
iepakojuma.

* Ladzu, lietojiet So produktu saskana ar noradém lietotaja rokasgramata. Lietotaji ir atbildigi par
jebkadiem zaudéjumiem vai bojajumiem, kas radusies produkta nepareizas lietoSanas rezultata.
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Informacija par drosibu

Akumulatori un ladésana

* Nelietojiet treSas puses akumulatoru, barosanas vadu vai ladéSanas staciju. Izmantojiet tikai RCSO
baroSanas bloku.

* Neméginiet pasu spékiem izjaukt, labot vai parveidot ladéSanas staciju.

* Nelieciet ladéSanas staciju karstuma avotu tuvuma.

* Neslaukiet un netiriet ladéSanas stacijas uzlades kontaktus ar mitru dranu vai slapjam rokam.

* Atbrivojieties no veciem akumulatoriem pareiza veida. Nevajadzigie akumulatori janodod atbilstosa
parstrades punkta.

» Ja robots ilgstosdi netiek lietots, pilniba uzladéjiet to, izslédziet un noglabajiet vésa, sausa vieta. Atkartoti
uzladéjiet robotu vismaz reizi 3 ménesos, lai izvairitos no akumulatora izlades.

* Saja izstradajuma ir akumulatori, kuru nomainu drikst veikt tikai kvalificéts meistars vai tehniskas
apkopes dienests.
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Informacija par drosibu

Lazera droSibas informacija

* Produkta lazera sensors atbilst IEC 60825--1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 lazera produktu 1. klases
standartam. LietoSanas laika izvairieties no tieSa acu kontakta.

1. KLASES LAZERA PRODUKTS
PATERETAJU LAZERA PRODUKTS
EN 50689:2021

ﬁ Lietot tikai iekStelpas

Izlasiet lietotaja rokasgramatu

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. apliecina, ka RLD43SA radio aprikojuma tips atbilst 2014/53/ES direktivai. Pilns ES atbilstibas deklaraciju teksts ir pieejams vietné:
https://global.dreametech.com
Lai iegltu detalizétu e-rokasgramatu, l0dzu, apmekléjiet vietni: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Izstradajuma parskats

1. Jaudas / tiri8anas poga

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

ieslégtu vai izslégtu ierici

Nospiediet, lai uzsaktu tirisanu péc tam, kad

robots ir ieslégts

2. (O Bazes / Zonas tiri$anas poga

* Nospiediet, lai nosutitu robotu uz ladésanas

staciju

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

saktu vietas tiri$anu

Poga statusa indikators

* Nemainigi balts: Tiri$ana vai mazgasana ir
pabeigta

* Mirgojosi oranzs: Klada

* Pulséjosi balts: Robots veic uzladi, kad
akumulatora uzlade ir parak zema

Piezime:

« Nospiediet jebkuru robota pogu, lai to apturétu, kad robots

tira vai atgriezas, lai veiktu uzladi.

Bérnu drosibas funkciju var iespéjot/atspéjot, izmantojot

Dreamehome lietotni.
. LDS parsegs
. Lazera attaluma sensors (LDS)
Buferis
. Ladésanas stacijas sensori
. 3D linijas lazera sensors

No o hsw
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8. Atiestati$anas poga

« Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai atjaunotu
rapnicas iestatijumus

9. Wi-Fi indikators

10. Parsegs

11. Puteklu tvertne

12. Malu sensors

13. Udens tvertne

14. Gaisa izvads

15. BerZzamas sukas konstrukcija

16. Nogazes sensori

17. Paklaja sensors

18. Sanu birstes pagarinajuma konstrukcija

19. Galvenais ritenis

20. Vairaku virzienu ritenis

21. Uzlades kontakti

22.Birstes aizsargs

23. Galvenais ritenis

24. Galvenas birstes

25. Birstes aizsarga fiksatori

A-1 att

Puteklu tvertne

1. Puteklu tvertnes fiksators
2. Filtra fiksators
3. Filtrs

A-2 att

Berzamas sukas konstrukcija

1. Mazgasanas paliktna turétajs

2. Atbrivo$anas fiksatori

3. Mazgasanas paliktnis

4. Mazgasanas paliktna pievieno$anas zona

A-3 att

Udens tvertne

1. Udens ievada vaks
2. Udens ievads
3. Atbrivos$anas fiksators

A-4 att

Ladésanas stacija
1. Signala zona

2. Uzlades kontakti
3. Stravas pieslégvieta

A-5 att



® Majokla sagatavosana

1. Pirms tiri§anas, ladzu, nonemiet no gridas
nestabilus, trauslus, vértigus vai bistamus
priekSmetus, ka arf kabelus, apgérbus, rotallietas,
asus un cietus priekSmetus, lai tie nesapitos,
netiktu saskrapéti vai apgazti robota darbibas
laika un neraditu zaudéjumus.

2. Pirms tiriSanas novietojiet fiziskas barjeras pie
kapném, lai gadatu par robota nevainojamu
darbibu.

3. Atveriet tiramas telpas durvis un parvietojiet
mébeles ta, lai atbrivotu vairak platibas.

4. Lai nekavétu robotu atpazit tiramas zonas,
nestaviet robota prieksa, uz sliek$niem, koridoros
vai Sauras vietas.

Piezime:

« Lietojot robotu pirmo reizi, tiriSanas laika sekojiet, lai laicigi
nonemtu potencialos $kérslus.

* Nesuciet cietus priekSmetus, pieméram, akmenus,
térauda lodites un rotallietu dalas, ka ari asus priekSmetus,
pieméram, celtniecibas atkritumus, sasistu stiklu un naglas,
jo tadéjadi grida var tikt saskrapéta.

@ Pirms lieto$anas

1. Novietojiet ladésanas staciju un pievienojiet pie
baro$anas

Novietojiet ladéSanas dostaciju atklata vieta, kur
ir labs Wi-Fi signals. Atstajiet pietiekosi daudz
brivas vietas, ka paradits attéla, un nonemiet visus
priek8metus, kas atrodas iekrasotaja laukuma.
levietojiet baro$anas vadu uzlades stacija un
pievienojiet kontaktligzdai.

Piezime:

« Nenovietojiet uzlades staciju tieSos saules staros vai vietas,
kur priekSmeti var blokét signalu, jo tas var traucét robota
atgrieSanos uzlades stacija.

e Lai izvairitos no Gdens traipiem uz koka gridas vai
paklajiem, iesakam novietot ladésanas staciju uz flizém vai
marmora gridas.

2. Robota uzlade

Novietojot robotu, savietojiet uzlades kontaktus
robota apaksa ar uzlades kontaktiem uzlades stacija,
un robots automatiski ieslégsies un saks uzladi.

Kad robots ir pilniba uzladéts, robota un uzlades
stacija stacijas statusa indikatori 10 minates paliks
izgaismoti un péc tam nodzisis.

Piezime: Pirms pirmas lietosanas reizes ieteicams pilniba
uzladét robotu. Ja robotu nav iespé&jams ieslégt, kad
akumulators ir izladéjies, manuali pievienojiet robotu uzlades
stacijai, lai uzladétu to.

C-1 att-C-2 att

® Pievieno$anas lietotnei
Dreamehome

1. Lejupieladéjiet lietotni Dreamehome

Skenéjiet QR kodu uz robota vai meklé&jiet
‘Dreamehome” lietotnu veikala lai lejupieladétu un
uzstaditu lietotni.

Piezime:

o Tiek atbalstits tikai 2,4 GHz Wi-Fi.

o Lietotnes programmataras atjaunindjumu dél, realas
darbibas var atskirties no noradém $aja rokasgramata.
Ladzu, sekojiet noradém saskana ar lietotnes pasreizéjo
versiju.

2. lerices pievieno$ana

Atveriet lietotni Dreamehome, pieskarieties "Skenét
QR kodu, lai savienotos” un vélreiz skenégjiet to pasu
QR kodu uz robota, lai pievienotu ierici. Ladzu,
sekojiet noradém, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.
Piezime:

« Lai atiestatitu Wi-Fi, atkartojiet 2. darbibu un péc tam
izpildiet norades, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.

Péc tam, kad ierice ir veiksmigi izveidojusi savienojumu

ar majas Wi-Fi tiklu, ta nepartraukti mégina atjaunot
savienojumu tikla darbibas traucéjumu gadijuma, ko
izraisa, pieméram, neapmaksati rékini vai elektroapgades
partraukumi, lai nodroSinatu netraucétu lietotaja pieredzi
péc tikla atjaunosanas.

Lai atvienotu ierici no Wi-Fi tikla, nospiediet un 3 sekundes
turiet nospiestu robota atiestatisanas pogu.

® QR kods

@ Atiestatianas poga

® Wi-Fi indikators

* Mirgo |éni: Gaida savienojumu
* Mirgo atri: Savienojas

* leslégts: Savienots
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@ Lietosana

leslégSana/lzslégsana

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu
baro$anas pogu, lai ieslégtu robotu. Izgaismosies
jaudas indikators. Novietojiet robotu ladésanas
stacija, robots automatiski ieslégsies un saks uzladi.
Lai izslégtu robotu, parvietojiet robotu prom no
ladésanas stacijas, nospiediet un 3 sekundes turiet
nospiestu ieslég$anas pogu.

Atra kartésana

Péc pirmas tikla konfigurésanas sekojiet noradém
lietotné, lai atri izveidotu karti. Robots uzsaks
kartéSanu bez tiriSanas. Kad robots atgriezas
ladésanas stacija, kartéSanas process ir pabeigts un
karte automatiski tiks saglabata.

TiriSanas uzsakSana

Nospiediet ieslég$anas pogu, lai uzsaktu tirisanu péc
tam, kad robots ir ieslégts. Robots precizi izveidos
marsruta karti, metodiski tirot gar malam un sienam,

péc tam pabeidzot tiri$anu S-forma, nodrosinot
kartigu rezultatu.

Piezime: leteicams tiriSanu uzsakt, kad robots atrodas uzlades
stacija. Neparvietojiet ladéSanas staciju, kamér robots tira. Tas
nodroSina robota atgrieSanos ladésanas stacija.
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Pauze/Miega rezims

Kad robots darbojas, nospiediet jebkuru pogu, lai

to apturétu. Ja robots ir apturéts vairak neka 10
minates, tas automatiski parslédzas miega rezima.
Visi robota indikatori tiks izslégti. Nospiediet jebkuru
robota pogu vai izmantojiet lietotni, lai pamodinatu
robotu.

Piezime: Ja robots ir apturéts un novietots ladésanas stacija,
pasreizéjais tiriSanas process tiks apturéts.

TiriSanas automatiska turpinasana

Ja akumulatora limenis ir parak zems, robots
automatiski atgriezisies ladésanas stacija, lai uzsaktu
uzladi. Sasniedzot noteiktu akumulatora uzlades

limeni, tas turpina nepabeigtos tiri§anas uzdevumus.

Piezime: Lai izmantotu $o funkciju, lGdzu, atveriet to lietotné.

Netraucésanas rezims (DND)

Kad robots ir iestatits netraucésanas rezima (DND),
robots neturpina tiridanu. DND reZims tiek atspéjots,
atjauninot rdpnicas iestatijumus. Jus varat izmantot
lietotni, lai iespé&jotu DND rezimu vai mainitu DND
periodu. DND nokluséjuma periods ir 22:00-8:00.
Piezime:

¢ leplanota tiriSana tiks veikta ka ierasts ari DND laika.

» Robots turpinas iesakto tirisanu, kad DND periods bus
beidzies.

Zonas tiriSana

Kad robots gaida, 3 sekundes nospiediet pogu (',
lai iespéjotu zonas tirisanu. Saja rezima robots tira
kvadrata zonu 1,5 x 1,5 metru laukuma un atgriezas

sava sakumpunkta, kad zonas tiri$ana ir pabeigta.

Robota restartésana

Ja robots partrauc reagét vai nav iespéjams to
izslégt, nospiediet un 10 sekundes turiet nospiestu
ieslégsanas pogu, lai izslégtu to. Péc tam nospiediet
un 3 sekundes turiet nospiestu baro$anas pogu, lai
ieslégtu robotu.



Mazgasanas funkcijas iesp&joSana

Piezime: leteicams iztirit gridas vismaz tris reizes pirms

pirmas mazgasanas reizes, lai panaktu labaku tirisanas efektu.
1. Nospiediet atbrivo$anas fiksatoru, lai iznemtu Gdens tvertni.

2. Nonemiet Gdens ievades vaku, ielejiet adeni, péc tam ciesi
aizdariet vaku.
Piezime:

« Neizmantojiet mazgasanas vai dezinfekcijas lidzeklus.
Neuzpildiet Gdens tvertni ar karstu Gdeni, jo tas var izraisit

Gdens tvertnes deformésanos.

3. Samitriniet mazgasanas paliktni un izspiediet lieko adeni.
Uzstadiet mazgasanas paliktni ta, ka paradits attéla.

4. levietojiet idens tvertni un mazgasanas paliktna, ka
paradits attéla, lidz tie nofikséjas vieta. Nospiediet ieslégsanas
pogu vai izmantojiet lietotni, lai uzsaktu tirisanu.

7 ool

Z Klikskis

Piezime:

« |eteicams izmantot mazgasanas funkciju, tirot paklajus.

« Izmantojiet lietotni, lai pielagotu mazgasanas paliktnu
mirumu péc nepiecieSamibas.

5. Kad robots péc tirisanas atgriezties, lai veiktu uzladi,
nospiediet atbrivosanas fiksatorus, lai nonemtu mazgasanas
paliktna turétaju, un izmazgajiet mazgasanas paliktni, lai
neveidotos miltrasa vai nepatikami aromati.

Piezime:

« Mazgajiet mazgasanas paliktni péc katras lietoSanas reizes
un regulari iztuk$ojiet tira Gdens tvertni.

« Kad netiek veikta mazgasana, nonemiet berzamas sukas
konstrukciju.

E-1 att
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@ Regulara apkope

Lai gadatu par to, ka robots ir laba stavokli, ieteicams skatit piederumu nolietojumu lietotné vai zemak redzamo regularas apkopes tabulu.

Apkopes . . Apkopes . .
Detala Prop s Nomainas periods Detala prop L Nomainas periods
! regularitate ! ! regularitate !
Mazgasanas paliktnis Péc katras lietoSanas | Reizi 3 vai 6 méneSos 3D linijas lazera sensors
Galvenas birstes Reizi 6 vai 12 ménesos Paklaja sensors
Puteklu tvertnes filtrs Reizi 2 nedélas N . Nogazes sensori Reizi ménesi
Reizi 3 vai 6 ménesos
Sanu birste Buferis
- /

Signala zona Robota apak3$skats
Uzlades kontakti

Puteklu tvertne
Vairaku virzienu ritenis Reizi ménesi / o Tiriet tik biezi, cik

Galvenie riteni .
Malu sensors nepiecieSams

Udens tvertne
Lazera attaluma sensors
(LDS)

Piezime: Nomainas biezums atkarigs no robota lieto$anas. Ja apstaklu dél rodas
iznémuma situacija, detalas ir janomaina.
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Mazgasanas modulis

1. Nonemiet Gdens tvertni un mazgasanas paliktna
turétaju.

2. Nonemiet un mazgajiet mazgasanas paliktni tikai
ar adeni un pirms uzstadiSanas pilniba izzavéjiet.

3. Izlejiet Gdeni no tvertnes. Iztiriet tvertni ar Gdeni
un pirms uzstadiSanas izzavéjiet to.

Piezime: Nepaklaujiet Gdens tvertni tieSai saules iedarbibai.

4. Ja adens plasma ir l&na vai nevienmeériga, iztiriet
gaisa atveri adens ievada.

F-1 att

Galvenas birstes

1. Spiediet birstes aizsarga fiksatorus uz iekSpusi, lai
nonemtu birstes aizsargu un iznemtu birstes no
robota.

2. Ilznemiet birstes ta, ka paradits attéla. lzmantojiet
piemérotu tirianas riku, lai nonemtu matus, kas
sapinusies birstés. Péc tiriSanas stingri iespiediet
birstes galvenas birstes turétaja, lidz atskan
klikskis.

< Klikskis

Piezime: Lai izvairitos no savainojumiem, esiet piesardzigi,

velkot ara galvenas birstes.

3. Versot drukatas bultinas augsup, ievietojiet
galvenas birstes turétaju gropés, noliecot to.

4. Savietojiet birstes aizsarga priek$pusi ar gropi,
virziet lejup, noliecot to, un iespiediet vieta.

F-2 att

Atskravéjiet sanu birsti ar skravgriezi, iztiriet matus
no sanu birstes un pieskravéjiet to atpakal.

F-3 att

Vairaku virzienu ritenis

Piezime:

o |zmantojiet riku, pieméram, mazu skravgriezi, lai atdalitu
asi un vairaku virzienu riteni. Neizmantojiet spéku.

« Noskalojiet vairaku virzienu riteni zem tekosa tdens un

ievietojiet atpakal, kad tas ir pilniba nozuvis.

F-4 att

Puteklu tvertne un filtrs

1. Atveriet robota parsegu un fiksatoru, lai iznemtu
puteklu tvertni.

2. Nonemiet puteklu tvertnes filtru un iztukSojiet
puteklu tvertni.

3. Saudzigi uzsitiet pa filtra ietvaru, lai izbértu
puteklus.

Piezime: Netiriet filtru ar birsti, pirkstiem vai asiem
priek8metiem, lai nesabojatu to.

4. Noskalojiet puteklu tvertni ar Gdeni un pirms

uzstadi$anas izzavéjiet to.

Piezime:

» Skalojiet puteklu tvertni un filtru tikai ar tiru Gdeni.
Nelietojiet mazgasanas lidzeklus.

 Lietojiet puteklu tvertni un filtru tikai tad, kad tie ir pilnigi
sausi.

F-5 att

Robota sensori

Notiriet robota sensorus ar mikstu un sausu dranu
ta, ka paradits zemak redzamaja attéla:
Lazera attaluma sensors (LDS)
. 3D linijas lazera sensors
. Ladésanas stacijas sensori
. Malu sensors
. Nogazes sensori
. Paklaja sensors

oo NS

Piezime: Mitra drana var sabojat robota un ladésanas stacijas

jatigos elementus. Tiri$anai, lGdzu, izmantojiet sausu dranu.

F-6 att

Uzlades kontakti un signala zona

Notiriet uzlades kontaktus un signala zonu ar tiru un
sausu dranu.

F-7 att

Akumulators

Robots ir aprikots ar augstas veiktspéjas litija

jonu akumulatoru bloku. Gadajiet, lai akumulators

ir uzladéts ikdienas lietoSanas vajadzibam, lai
nodrosinatu optimalu akumulatora veiktspéju.

Ja robots ilgstosi netiks lietots, izslédziet to un
novietojiet glabasanai. Lai novérstu bojajumus, ko
var izraisit parak liela izlade, uzladéjiet robotu vismaz
reizi tris ménesos.
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Problému novérsana

Probléma

Risindjums

Probléma

Risinajums

Nav iespéjams
ieslégt robotu.

Akumulatora uzlades limenis ir parak zems. Atkartoti
uzladéjiet robotu ladésanas stacija un méginiet vélreiz.
Parak augsta vai parak zema akumulatora temperatara.
Robotu ieteicams lietot vidés, kuru temperatdra parsniedz
0 °C un neparsniedz 40 °C.

Robots neveic
uzladi.

Ladésanas stacija nav pievienota baro$anai. Ladzu,
parliecinieties, ka abi baro$anas vada gali ir pievienoti
pareizi.

Kontakts starp ladésanas stacijas uzlades kontaktiem un
robotu ir vajs. Ladzu, notiriet uzlades kontaktus.

Robots nespéj
atrast ladéSanas
staciju un atgriez-
ties taja.

AtgrieSanas cels, lai veiktu uzladi, ir blokéts, pieméram,
aizvértas durvis.

Ladésanas stacija ir atvienota no baro$anas vai parvietota,
kad robots neatradas taja. Ludzu, pievienojiet ladéSanas
staciju pie baro$anas vai novietojiet robotu uz ladésanas
stacijas, lai uzladétu.

Parak daudz Skérslu ap ladéSanas staciju. Novietojiet
ladésanas staciju atklataka vieta.

Robota parvieto$ana var izraisit ta pozicionésanas
izmainas, un tas no jauna izveidos karti, ja pozicionésana
neizdosies. Ja robots ir parak talu no ladésanas stacijas,
tas var nespét atgriezties taja. Sada gadijuma jums naksies
manuali novietot robotu ladésanas stacija.

Noslaukiet ladésanas stacijas signala zonu, lai notiritu
puteklus un gruzus.

Robotam neizdo-
das savienoties ar
Wi-Fi.

Wi-Fi tikla parole ir nepareiza. Parliecinieties, ka parole,
kas tiek izmantota, lai pieslégtos jasu Wi-Fi tiklam, ir
pareiza.

Robots neatbalsta 5 GHz Wi-Fi savienojumu.

Parliecinieties, ka robots ir savienots ar 2,4 GHz Wi-Fi tiklu.

Wi-Fi signals ir parak vajs. Parliecinieties, ka robots ir
savienots ar pietiekosi spécigu Wi-Fi tiklu.

lespéjams, robots nav gatavs konfiguracijai. Ladzu,
izrakstieties un atkartoti piesakieties lietotne, un méginiet
pieslégties vélreiz saskana ar noradém.

Robots iestrégst
ladésanas stacijas
priek§a un nespéj
atgriezties taja.

Parbaudiet, vai ladéSanas stacijas sanos un priek$puse ir
pietiekosi daudz brivas vietas, lai robots netiktu blokéts.
Robots var slidét, ja grida ladésanas stacijas prieksa

ir parak slapja. Tada gadijuma notiriet lieko Gdeni un
méginiet vélreiz.

leteicams parvietot ladésanas staciju uz citu vietu un
meéginat vélreiz.

Robots
neizslédzas.

Robotu nevar izslégt uzlades laika. leteicams parvietot
robotu no ladésanas stacijas, nospiest un 3 sekundes turét
nospiestubaro$anaspogu, lai to izslégtu.

Ja neizdodas robotu izslégt, veicot 1. darbibu, nospiediet
un 10 sekundes turiet nospiestu baro$anas pogu, lai
izslégtu robotu. Ja problému neizdodas novérst, sazinieties
ar pardosanas nodalas apkalpo$anas dienestu.
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Problému novérsana

Probléma

Risindjums

Probléma

Risinajums

Ladésana ir parak
éna.

NepiecieSamas aptuveni 6 stundas, lai pilniba uzladétu
robotu, kad akumulatora uzlades limenis ir parak zems.
Ja darbojaties temperatara, kas ir arpus noteikta
diapazona, uzlades ilgums automatiski pazeminasies, lai
pagarinatu akumulatora kalposanas laiku.

Robota un bazes stacijas kontakti, iesp&jams, ir netiri.
LGdzu, noslaukiet tos ar sausu dranu.

Robots neturpina
tirisanu péc

Parliecinieties, ka robots nav netraucésanas rezima (DND),
kas nelauj tam turpinat tirisanu.

Robots neturpinas tirianu, ja manuali novietosiet

Robota
darbibas laika
ir paaugstinats
troksna limenis.

Parbaudiet, vai puteklu tvertnes filtrs nav nosprostots. Ja
ta, iztiriet vai nomainiet to.

Ciets priekSmets, iespéjams, iestrédzis galvenajas birstés
vai puteklu tvertné. Parbaudiet un iznemiet jebkadus cietos
priekSmetus.

Galvenas birstes vai sanu birste, iespéjams, ir sapinusies.
Parbaudiet un iznemiet jebkadus sveskermenus.
Parsledziet sukanas rezimu uz “Standarta” vai “Klusuma”.

uzlades. robotu ladésanas stacija vai sGtisiet robotu veikt uzladi,
izmantojot lietotni vai pogu 1.
» Parbaudiet, vai Gdens tvertné ir Gdens.
No Gdens * |ztiriet gaisa atveri un Gdens tvertnes ievada vaku.

tvertnes neplst
tdens vai plast
nedaudz.

Iztiriet mazgasanas paliktna turétaju, ja tas klust netirs.
Parliecinieties, ka mazgasanas paliktnis un mazgasanas
paliktna turétajs ir pareizi uzstaditi saskana ar lietotaja

rokasgramatu.

Robots
parvietojas,
neievérojot
iestatito marsrutu.

Pirms robota lietoSanas janonem tadi priekSmeti ka
baro$anas vadi un ¢ibas.

Darbojoties uz slidenam virsmam, galvenais ritenis sak
slidét. Pirms robota lieto$anas ieteicams nozavét mitras
virsmas.

Noslaukiet 3D linijas lazera sensoru ar tiru, mikstu dranu,
lai tas batu tirs un nenosprostots.

Robotam
radusies klime.

Izslédziet robotu un vélreiz aktivizéjiet to.

Robots netira
telpas, kuras ir
jatira.

Parliecinieties, ka telpu durvis ir atvértas.

Parbaudiet, vai telpas durvju slieksnis nav augstaks par

2 cm. Robots netiek pari augstiem sliekSniem.

Zona telpas prieksa, iesp&jams, ir slapja un slidena, tapéc
robots slid un nedarbojas normali. Lidzu, izzavéjiet gridu
pirms robota lieto$anas.

Robots vairs
netira efektivi
un aiz ta paliek
putekli.

Puteklu tvertne ir pilna. Ladzu, iztiriet to.

Filtrs ir aizsérégjis. Ladzu, iztiriet to.

Sveskermenis iekéries galvenajas birstés. Ladzu, iztiriet
tas.

Robots neveic
ieplanoto
tirisanu.

Robotam ir parak zems akumulatora uzlades limenis.
leplanota tirisana netiks uzsakta, kamér robota uzlades
limenis nebus vismaz 15 %.
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Problému novérsana

Probléma

Risindjums

Vai robota
atstasana
uzlades stacija
patéré elektribu,
jatasjauir
pilniba uzladéts?

* Robota atstasana uzlades stacija péc pilnas uzlades
patéré loti maz elektribas un palidz uzturét optimalu
akumulatora veiktspéju.

Lai sanemtu atbalstu, sazinieties ar mums https://global.dreametech.com.
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Specifikacijas

Modelis RLD43SA
Ladésanas laiks Aptuveni 6 stundas
Uzraditais spriegums 144V —=—
Uzradita jauda 75 W
Darbibas frekvence 2400-2483,5 MHz
Maksimala izejas jauda <20 dBm

Normalos lietoSanas apstaklos Sis aprikojums ir janovieto vismaz 20 cm attaluma
no antenas un lietotdja kermena.




Specifikacijas

Atkartoti uzladéjams litija jonu akumulatoru komplekts

Modelis R2412-4S52P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominalais spriegums 144V =

Uzradita kapacitate 4,8 Ah

Tipiska kapacitate 5,2 Ah 74,88 Wh

Bazes stacija/ladésanas stacija

Patéring gaidstaves rezima: < 0,5 W

(15 minasdu laika péc tam, kad robots atstajis bazes staciju/ladésanas staciju)
Robots un bazes stacija/ladésanas stacija

Energijas patérins tikla gaidstaves rezima: < 2 W (20 minates péc tam, kad
robota puteklstcéja akumulatoru komplekts ir pilniba uzladéts.)

Patéring gaidstaves rezima: < 0,5W (20 minates péc tam, kad robota puteklstcéja
akumulatoru komplekts ir pilniba uzladéts.)

Ladésanas stacija

Modelis RCSO
Nominala ievade 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
Nominala izvade 198V=—=1A
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Atbrivoganas no

akumulatora un ta
iznemsana

leblvétaja litija jonu akumulatora ir videi bistamas
vielas. Pirms atbrivo$anas no akumulatora gadajiet,
lai kvalificéts meistars iznem akumulatoru un nodod
to atbilstosa parstrades punkta.

— akumulators ir jaiznem no ierices pirms nodosanas;

—iznemot akumulatoru, ierice ir jaatvieno no
barosanas;

— no akumulatora jaatbrivojas dro$a veida.

UZMANIBU:

Pirms akumulatora iznemsanas atvienojiet to no
baro$anas un péc iespéjas izladégjiet to.
Nevajadzigie akumulatori janodod atbilstosa
parstrades punkta.

Nepaklaujiet augstas temperatiras iedarbibai, lai

izvairitos no spradziena riska.

Nepiemérotos apstaklos no akumulatora var noplast
Skidrums. Nonakot saskarsmé ar to, noskalojiet ar
tdeni un mekléjiet medicinisku palidzibu.
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IzjaukSanas norades:

1. Apgrieziet robotu otradi, izmantojiet piemérotu
instrumentu, lai izskravétu skrives robota aizmuguré,
péc tam nonemiet parsegu.

2. Atvienojiet terminalus starp akumulatoru un PCB,
lai iznemtu akumulatoru.

EEIA informacija

X

Visi produkti ar $o simbolu ir elektrisko un
elektronisko iekartu atkritumi (EEIA saskana
ar 2012/19/ES regulu), kurus nedrikst
jevietot neskirotos sadzives atkritumos.
Tapéc aizsargajiet cilvéku veselibu un vidi,
nododot iekartu atkritumus tam paredzéta
savak$anas punkta, lai veiktu elektrisko un
elektronisko iekartu atkritumu parstradi
saskana ar valdibas vai pasvaldibas
noteikumiem. Pareiza atbrivo$anas un
parstrade palidzés novérst potencialo
negativo ietekmi uz vidi un cilvéku veselibu.
Ladzu, sazinieties ar uzstaditaju vai
pasvaldibu, lai iegatu vairak informécijas
par savak$anas punktu atrasanas vietu un
noteikumiem.



Bezpecnostné informacie

Ak chcete zabranit zasahu elektrickym pridom, poZiaru alebo zraneniu v désledku nespravneho pouzivania
spotrebica, pred pouzitim spotrebica si dokladne precitajte pouzivatelsku prirucku a uschovajte ju na
pouzitie v buducnosti.

Obmedzenia pouzivania

Tento produkt by nemali pouzivat deti mladSie ako 8 rokov ani osoby s telesnym, zmyslovym alebo
dusevnym postihnutim, pripadne obmedzenymi skisenostami alebo znalostami, bez dozoru rodica
alebo opatrovnika, aby sa zaistila bezpecna prevadzka a zabranilo sa pripadnym rizikam. Deti bez
dozoru nesmu vykonavat Cistenie ani udrzbu.
S tymto vyrobkom sa nesmu hrat deti. Ked' je robot v prevadzke, uistite sa, ze deti a domace zvierata sa
nachadzaju v bezpec¢nej vzdialenosti od neho.
Tento produkt je ur€eny len na Cistenie podlah v domacom prostredi. Nepouzivajte ho v exteriéri, na
inych povrchoch ako podlahach ani v obchodnom alebo priemyselnom prostredi.
Ak sa poskodi alebo pokazi napajaci kabel, ihned' ho prestante pouzivat a kontaktujte oddelenie
popredajného servisu.
Robot nepouzivajte na ploche vyvySenej nad uroviiou zeme bez ochrannej zabrany.
Robot nepokladajte dole hlavou. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani naraznik ako rukovat robota.
Robot pouzivajte v prostrediach s teplotou viac ako 0 °C a menej ako 40 °C. Uistite sa, ze na podlahe sa
nenachadza Ziadna tekutina ani lepkava latka.
Pred pouzitim robota pozbierajte vSetky kable z podlahy, aby ich robot netahal pocas Cistenia.
Z podlahy odstrante krehké alebo malé predmety, aby do nich robot nenarazil a neposkodil ich.
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Bezpecnostné informacie

466

Ak chcete zabranit poskodeniu alebo $kodam pri tahani, pred uvedenim spotrebi¢a do prevadzky
odstrante vSetky volné predmety na podlahe, ako aj napdajacie a iné kable v drahe Cistenia.
Nepriblizujte vlasy, prsty a iné Casti tela k nasavaciemu otvoru robota.

Nastroj na Cistenie kefiek uchovavajte mimo dosahu deti.

Na robot nepokladajte deti, domace zvierata ani ziadne predmety, a to bez ohladu na to, ¢i sa pohybuje
alebo nie.

Robot nepouzivajte na Cistenie horiacich predmetov. Robot nepouzivajte na zber horlavych alebo
zapalnych kvapalin, korozivnych plynov, pripadne nezriedenych kyselin alebo rozpustadiel.
Nevysavajte tvrdé ani ostré predmety. Spotrebi¢ nepouzivajte na zber predmetov, ako su napriklad
kamene, velké kusy papiera alebo predmety, ktoré mézu spotrebic¢ upchat.

Pred Cistenim alebo vykonavanim udrzby nezabudnite vypnut robot a odpojit nabijaci dok.
Nepouzivajte mokru handri¢ku na utieranie ani Ziadnu kvapalinu na oplachovanie robota a nabijacieho
doku. Umyvatelné ¢asti sa musia pred instalaciou a pouzitim Uplne vysusit.

Uistite sa, ze pri preprave je robot vypnuty, a ak je to mozné, je ulozeny vo svojom pévodnom obale.
Tento produkt pouzivajte v sulade s pokynmi v pouzivatelskej priruc¢ke. Pouzivatelia su zodpovedni za
pripadnu stratu alebo poskodenie v désledku nespravneho pouzivania tohto produktu.



Bezpecnostné informacie

Batérie a nabijanie

* Nepouzivajte Ziadnu batériu, napajaci kabel ani nabijaci dok od inych vyrobcov. PouZzivajte len napajaciu
jednotku RCSO.

* Nepokusajte sa sami rozoberat, opravovat ani upravovat batériu alebo nabijaci dok.

* Neumiestnujte nabijaci dok do blizkosti zdroja tepla.

* Neutierajte ani necistite nabijacie kontakty doku mokrou handri¢kou ani mokrymi rukami.

* Likvidujte spravne staré batérie. Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo vhodnom recykla¢nom
zariadeni.

* Ak sa robot nebude dlhsi ¢as pouzivat, Uplne ho nabite, vypnite ho a uloZte na chladnom a suchom
mieste. Robot nabijajte aspon raz za 3 mesiace, aby sa zabranilo nadmernému vybitiu batérie.

* Sucastou tohto vyrobku su batérie, ktoré mézu vymenit iba kvalifikovani technici alebo popredajny
servis.
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Bezpeénostné informacie

Bezpecnostné informacie o laseroch

* Laserovy snimac v tomto vyrobku vyhovuje norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 pre
laserové vyrobky triedy 1. Pri pouZzivani zabrante priamemu kontaktu o¢i s nim.

LASEROVY PRODUKT TRIEDY 1
SPOTREBITELSKY LASEROVY PRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Iba na pouzitie vo vnutornych priestoroch

Precitajte si navod na obsluhu

Spolo&nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu RLD43SA je v stlade so smernicou 2014/53/EU. Uplné znenie EU vyhlasenia o
zhode je k dispozicii na tejto internetovej adrese: https://global.dreametech.com
Podrobnu elektronicku prirucku najdete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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@ Prehlad produktu

1. Hlavny vypinaé/tlacidlo ¢istenia

Stla¢enim a podrzanim na 3 sekundy spotrebi¢

zapnete alebo vypnete

Stlacenim spustite Cistenie po zapnuti robota

2. OO Tlagidlo dokovania/¢istenia $kvin

Stlacenim odoslete robot spat do nabijacieho

doku

Stlacenim a podrzanim na 3 sekundy spustite

bodové cistenie

Indikator stavu tlacidla

 Svieti nabielo: prebieha alebo sa dokongilo
Cistenie

« Blika na oranZovo: Chyba

* Pulzuje nabielo: Robot sa nabija, ked' batéria nie je
takmer vybita

Poznamka:

« Ked robot cisti alebo sa vracia, aby sa nabil, stlacenim

[ubovolného tlacidla na robote ho pozastavite.
Detsku poistku mozno povolit/zakazat prostrednictvom

aplikdcie Dreamehome.

. Kryt LDS

. Laserovy snima¢ vzdialenosti (LDS)

. Néraznik

. Snimace doku

. 3D c¢iarovy laserovy snimac

. Tla¢idlo obnovenia
Stla¢enim a podrzanim na 3 sekundy obnovite vyrobné
nastavenia

« 0 N O U1 AW

9. Indikator Wi-Fi

10. Kryt

11. Nadoba na prach

12. Snimac okrajov

13. Nadrzka na vodu

14. Vystup vzduchu

15. Zostava mopu

16. Snimace schodov

17. Snimac¢ koberca

18. Zostava predizenia bo¢nej kefky
19. Hlavné koliesko

20. Véesmerové koliesko
21. Nabijacie kontakty

22. Ochrana kefky

23. Hlavné koliesko

24. Hlavné kefky

25. Ochranné svorky kefky

Obr. A-1

Nadoba na prach

1. Svorka nadoby na prach
2. Svorka filtra
3. Filter

Obr. A-2

1. Drziak mopovacej podlozky

2. Uvolnovacie svorky

3. Mopovacia podlozka

4. Oblast pripevnenia mopovacej podlozky

Obr. A-3

Nadrzka na vodu

1. Veko privodu vody
2. Privod vody
3. Uvolnovacia svorka

Obr. A-4

Nabijaci dok

1. Signalna oblast
2. Nabijacie kontakty
3. Port napdjania

Obr. A-5
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® Priprava domacnosti

1. Pred Cistenim odstrante nestabilné, krehké, cenné
a nebezpecné predmety, ako aj kable, handricky,
hracky, tvrdé a ostré predmety na zemi, aby sa
do nich robot nezaplietol, neposkriabal ich alebo
ich neprevratil a nespésobil Skodu.

2. Pred ¢istenim polozte fyzicku zabranu na okraj
schodov, aby sa zaistila bezpec¢né a plynula
¢innost robota.

3. Otvorte dvere miestnosti ur¢enej na Cistenie
a polozte nabytok na vhodné miesto, aby ste
vytvorili viac priestoru.

4. Ak chcete, aby robot rozpoznal plochy, ktoré
je nutné vycistit, nestojte pred robotom ani na
prahu, na chodbe ¢i na Uzkych miestach.

Poznamka:

* Pri prvom pouziti robota ho pocas Cistenia sledujte a véas
odstrante pripadné prekazky.

Nevysavajte tvrdé predmety, ako napriklad kamene,
ocelové gul6cky a Casti hraciek, ale tiez ostré predmety,
ako napriklad stavebny odpad, rozbité sklo a klince, inak
moze dojst k poskriabaniu dlazky.
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@ Pred pouzitim

1. Umiestnite nabijaci dok a pripojte ho k elektrickej
zasuvke

PolozZte nabijaci dok na miesto, ktoré je ¢o najviac
otvorené a méa dobry signal Wi-Fi. Ponechajte
dostatok priestoru, ako je znazornené na obrazku, a
odstrante vSetky predmety v zatienenej oblasti. Do
nabijacieho doku zasurite napéjaci kabel a zapojte ho
do zasuvky.

Poznamka:

« Neumiestriujte nabijaci dok na miesto s priamym slne¢nym
svetlom alebo na miesto, kde by iné predmety mohli
blokovat signal, pretoze to méze branit robotovi v navrate
do nabijacej stanice.

o Ak chcete, aby mlaky vody nezamocili drevené podlahy
alebo koberce, nabijaci doku sa odportca polozit na
dlazdice alebo mramorové podlahy.

2. Robota nabite

Pri umiestriovani robota zarovnajte nabijacie kontakty
v spodnej ¢asti robota s nabijacimi kontaktmi
nabijacieho doku a robot sa automaticky zapne a
zacne sa nabijat. Po Uplnom nabiti robota zostanu
indikatory stavu na robote a nabijacom doku svietit
10 minut a potom stmavnu.

Poznamka: Pred prvym pouZitim robota sa odporutca Uplne
ho nabit. Ak sa robot neda zapnut, pretoze je Uplne vybita
batéria, pripojte ho k nabijaciemu doku manualne, aby sa
nabil.

Obr. C-1-0Obr. C-2

® Pripojenie k aplikacii
Dreamehome

1. Stiahnutie aplikdcie Dreamehome

Stiahnite si a nainstalujte aplikaciu naskenovanim QR
kodu na robotovi alebo vyhladajte ,Dreamehome” v
obchode s aplikaciami.

Poznémka:

* Podporovana je len 2,4 GHz siet Wi-Fi.

» V désledku inovacii softvéru aplikacie sa skutoc¢na
prevadzka moéze lisit od pokynov v tejto prirucke.
Postupujte podla pokynov na zéklade aktualnej verzie
aplikacie.

2. Pridanie zariadenia

Otvorte aplikaciu Dreamehome, klepnite na
,Naskenovat QR kod na pripojenie” a znova
naskenujte ten isty QR kod na robote, aby ste pridali
zariadenie. Podla pokynov dokoncite vytvorenie
pripojenia Wi-Fi.

Poznamka:

» Ak chcete obnovit Wi-Fi, zopakujte krok 2 a potom
postupujte podla pokynov na dokonéenie pripojenia Wi-Fi.
Po Uspesnom pripojeni zariadenia k domacej sieti Wi-

Fi sa bude neustale pokusat opatovné pripojenie v
pripade vypadkov siete spoésobenych problémami, ako
st nezaplatené faktury alebo vypadky pradu, aby sa po
obnoveni siete zabezpecil plynuly pouzivatelsky zazitok.
¢ Ak chcete zariadenie odpojit od siete Wi-Fi, stlacte a
podrzte tlacidlo obnovenia na robote na 3 sekundy.

@ QR kod

@ Tlatidlo obnovenia

® Indikator Wi-Fi

* Pomaly blika: ¢aka sa na pripojenie
* Rychlo blika: pripaja sa

* Zapnuté: pripojené



@ Spbsob pouzitia

Stla¢enim a podrzanim tlac¢idla napjania na

3 sekundy zapnete robota. Mal by sa rozsvietit
indikator napéjania. Umiestnite robot na nabijaci
dok. Robot by sa mal automaticky zapnut a zacat
sa nabijat. Ak chcete robota vypnut, odsurite ho
od nabijacieho doku a stlacte a podrzte tlacidlo
napajania na 3 sekundy.

Rychle mapovanie

Po prvom nakonfigurovani siete podla pokynov
v aplikacii rychlo vytvorte mapu. Robot spusti
mapovanie bez Cistenia. Ked' sa robot vrati

do nabijacieho doku, proces mapovania bude
dokonceny a mapa sa automaticky ulozi.

Spustenie cCistenia

Po zapnuti robota stlacte tlacidlo napajania a za¢nite
¢istit. Robot presne naplanuje trasu, vykona dokladné
¢istenie pozdiz okrajov a stien a nakoniec vy¢isti
kazdu miestnost podla vzoru v tvare pismena S, aby
bolo ¢istenie optimalne.

Poznamka: Pred ¢istenim sa odportica, aby ste robota vylozili
z nabijacieho doku. Nepremiestnujte nabijaci dok, pokial robot
vykonava Cistenie. Tym sa zaisti plynuly navrat robota do
nabijacieho doku.

Pozastavenie/spanok

Ked' je robot spusteny, stla¢enim [ubovolného
tlacidla ho pozastavite. Ak je robot pozastaveny
dlhsie ako 10 minut, automaticky prejde do rezimu
spanku. Vsetky indikatory na robote zhasnu. Ak
chcete robot prebudit, stlacte [ubovolné tlacidlo na
robote alebo pouzite aplikaciu.

Poznamka: Ak sa robot pozastavi a polozi na nabijaci dok,
aktualny proces ¢istenia sa ukondi.

Automatické obnovenie Cistenia

Ak je batéria prili$ vybita, robot sa automaticky vrati
do nabijacieho doku, aby sa nabil. Ked' sa nabije na
dostato¢nu Uroven nabitia batérie, bude pokracovat
v nedokoncenych Ulohach Cistenia.

Poznamka: Ak chcete pouzivat tuto funkciu, otvorte ju v
aplikacii.

Rezim Nerusit (DND)

Ked' je robot nastaveny na rezim Nerusit (DND),

robot nebude méct pokracovat v Cisteni. Rezim

Nerusit (DND) je predvolene zakazany vo vyrobnom

zavode. Pomocou aplikacie mozete rezim Nerusit

(DND) povolit alebo upravit obdobie nerusenia.

Predvolené obdobie nerusenia je 22:00 — 8:00.

Poznamka:

« Naplénované ulohy Cistenia sa pocas obdobia nerusenia
vykonaju zvy¢ajnym spdsobom.

« Ked' sa obdobie nerusenia skonci, robot bude pokracovat v

¢isteni tam, kde prestal.

Bodové Cistenie

Ked' robot ¢aka, stla¢enim a podrzanim tla¢idla OO
na 3 sekundy povolite rezim cistenia $kvrn. V tomto
rezime robot vycisti $tvorcovu plochu 1,5 x 1,5 metra
okolo seba a po dokonceni bodového &istenia sa
vrati do svojho zaciato¢ného bodu.

Restartovanie robota

Ak robot prestane reagovat alebo sa neda vypnut,
na 10 sekund stlacte a podrzte hlavny vypina¢, ¢im
ho vynutenym spésobom vypnete. Potom stlacenim
a podrzanim tlacidla napéjania na 3 sekundy robot
zapnite.
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Pouzivanie funkcie mopovania

Poznamka: Pred prvym mopovanim sa odporuéa podlahy
najmenej trikrat povysavat, aby bol efekt Cistenia este lepsi.

1. Stla¢enim uvolriovacej svorky vyberte nadrzku na vodu.

2. Odstranite veko privodu vody, napliite nadrz vodou a veko
pevne zatvorte.

Poznamka:

« Nepouzivajte Cistiaci ani dezinfekény prostriedok.

« Nadrzku na vodu nenapliiajte horticou vodou, pretoze to
moze sposobit deforméciu nadrzky na vodu.

3. Navlhcite mopovaciu podlozku a vyzmykajte prebytoc¢nu

vodu. Nainstalujte mopovaciu podlozku podla znézornenia na

obrézku.

4. Znova nainstalujte nadrzku na vodu a drziak mopovacej
podlozky podla zndzornenia na obrazku tak, aby zapadli na
miesto. Stlac¢enim tlac¢idla napéjania alebo pomocou aplikacie
spustite Cistenie.

7z N
< Cvaknutie

Poznamka:

« Funkciu mopovania sa neodporutca pouzivat na kobercoch.

* Pomocou aplikdcie moézete podla potreby nastavit vihkost
mopovacej podlozky.

5. Ked' sa robot po ¢isteni vréti do stavu nabijania, stla¢enim

uvolnovacich svoriek vyberte drziak mopovacej podlozky a

vycistite mopovaciu podlozku, aby ste zabranili vzniku plesni

alebo z&pachu.

Poznamka:

* Po kazdom pouziti umyte podlozku mopu a pravidelne
vyprazdrujte nadrzku na vodu od nepouzitej vody.

* Ak nemopujete, vyberte zostavu mopu.

Obr. E-1
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@ Bezna udrzba

Ak chcete robot zachovat v dobrom stave, odportca sa oboznamit sa s pouzivanim prislusenstva v aplikacii alebo s tabulkou beznej udrzby nizsie.

Signalna oblast

Nabijacie kontakty

Véesmerové koliesko

Snimac okrajov

Laserovy snimac
vzdialenosti (LDS)

Raz za mesiac

Dolna ¢ast robota

Nadoba na prach

Hlavné kolieska

Nadrzka na vodu

Cistenie podla
potreby

Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny
Kazdych 3 az 6 3D ciarovy laserovy
Mopovacia podlozka Po kazdom pouziti ‘ -yc ‘ P Y Y
mesiacov snimac
Kazdych 6 az 12 imac
Hlavné kefky az 'Vc az Snimac koberca
mesiacov )
i ) Raz za 2 tyzdne Snimace schodov Raz za mesiac
Filter nadoby na prach Kazdych 3 a 6
Bocna kefka mesiacov Naraznik
/

Poznémka: Frekvencia vymeny zavisi od pouzivania robota. Ak sa vyskytne

vynimka v désledku mimoriadnych okolnosti, sti¢asti by sa mali vymenit.
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Mopovaci modul

1. Odstrante nadrzku na vodu a drziak mopovacej
podlozky.

2. Vyberte a vycistite podlozku mopu iba vodou a
pred opatovnou instalaciou ju Uplne vysuste.

3. Vylejte vodu z nadrzky. Nadrzku vycistite len
vodou a pred opatovnou instalaciou ju nechajte
vyschnut na vzduchu.

Poznamka: Nadrzku na vodu nevystavujte priamo slne¢nému

Zlareniu.

4. Ak je prietok vody pomaly alebo nerovnomerny,
vycistite vzduchovy otvor na veku privodu vody.

Obr. F-1

Hlavné kefky

1. Stla¢enim svoriek ochranného krytu kefiek
dovnutra odstrarite kryt kefiek a potom kefky
vyberte z robota.

2. Vytiahnite kefky tak, ako je zndzornené na
obrazku. Pomocou prislusného cistiaceho nastroja
odstrante véetky vlasy zamotané v kefkach. Po
vycisteni pevne zatla¢te kefky do hlavného drziaka
kefiek, kym nezacvaknu na svoje miesto.

7z .
< Cvaknutie

Poznamka: Pri vytahovani hlavnych kefiek bud'te opatrni, aby

ste predisli zraneniu.

3. S Sipkami vytlacenymi na obrazovke smerom
nahor zasunte drziak hlavnych kefiek do otvorov
Sikmo nadol.

4. Zarovnajte predny koniec krytu kefiek so Strbinou,
zasurite ho §ikmym spésobom smerom nadol a
potom ho zatlac¢te na miesto.

Obr. F-2
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Boc¢na kefka

Pomocou skrutkovaca odskrutkujte bo¢nu kefku,
ocistite z nej vlasy a potom ju naskrutkujte spat.

Obr. F-3

VSesmerové koliesko

Poznamka:

« Na oddelenie napravy a pneumatiky vSesmerového
kolieska pouzite nastroj, ako napriklad maly skrutkovac.
Nepouzivajte nadmernu silu.

¢ Oplachnite vSesmerové koliesko pod te¢icou vodou a po
Uplnom vysuseni ho vlozte spat.

Obr. F-4

Nadoba na prach a filter

1. Otvorte kryt robota a stlacenim svorky odstrante
nadobu na prach.

2. Odstrarite filter nadoby na prach a potom
vyprazdnite nddobu na prach.

3. Jemnym tuknutim na ko3 filtra odstrarite necistoty.

Poznamka: Nepokusajte sa Cistit filter kefkou, prstom alebo
ostrymi predmetmi, aby nedoslo k poskodeniu.

4. Oplachnite nadobu na prach a filter vodou a pred

opatovnym vlozenim ich Uplne vysuste.

Poznamka:

¢ Nadobu na prach a filter oplachuijte len cistou vodou.
Nepouzivajte Cistiaci prostriedok.

« Nadobu na prach a filter pouzivajte az po Uplnom vysuseni.

Obr. F-5

Snimace robota

Utrite snimace robota makkou suchou handri¢kou,
ako je zndzornené na obrazku nizsie:
Laserovy snima¢ vzdialenosti (LDS)
. 3D ¢iarovy laserovy snima¢
. Snimace doku
. Snimac okrajov
. Snimace schodov
. Snimac koberca

oo AN S

Poznamka: Mokra handri¢ka moze poskodit citlivé prvky v
ramci robota a nabijacieho doku. Na cistenie pouzivajte suchu
handri¢ku.

Obr. F-6

Nabijacie kontakty a signalna oblast

Nabijacie kontakty a signalnu oblast vycistite makkou
suchou handri¢kou.

Obr. F-7

Robot obsahuje vysokovykonny litium-iénovy
akumulator. Uistite sa, Ze batéria je vzdy dostato¢ne
nabitd na kazdodenné pouzivanie, aby sa zachoval
optimalny vykon batérie. Ak sa robot dlhsi ¢as
nepouziva, vypnite a odlozte ho. Ak chcete zabranit
poskodeniu v désledku nadmerného vybitia, robot
nabite aspon raz za tri mesiace.



RieSenie problémov

Problém

Riesenie

Problém

RieSenie

Robot sa neda
zapnut.

Batéria je malo nabita. Nabite robota v nabfjacom doku a
skuste to znova.

Teplota batérie je prili$ vysoka alebo prili§ nizka. Odporuca
sa pouzivat robot v prostredi s okolitou teplotou nad 0 °C
a pod 40° C.

Robot sa nenabija.

Nabijaci dok nie je pripojeny k zdroju napéjania, uistite sa,
Ze oba konce jeho napéjacieho kabla su spravne zapojené.
Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi na nabijacom doku a
robote je nedostato¢ny, ocistite nabijacie kontakty.

Robot sa neméze
vrétit do nabija-
cieho doku.

Dréha na navrat na nabitie je zablokovana, napriklad
zatvorenymi dverami.

Nabijaci dok je odpojeny od zdroja napéjania alebo bol
premiestneny, ked v nej robot nebol. Pripojte nabijaci dok
k zdroju napéjania alebo polozte robot na nabijaci dok, aby
sa nabil.

V okoli nabijacieho doku sa nachéadza prili§ vela prekazok.
Polozte nabijaci dok na viac otvorenu plochu.
Premiestnenie robota méze sposobit, ze znova uréi svoju
polohu, pricom ak opatovné urcenie polohy zlyhd, robot
znova vytvori mapu. Ak sa robot nachadza prili§ daleko od
nabijacieho doku, nemusi byt schopny sa sdm automaticky
vrétit, pricom v takom pripade bude potrebné polozZit robot
na nabijaci dok manualne.

Utrite signdlnu oblast na nabijacom doku, aby sa odstranili
prach alebo necistoty.

Robot sa neméze
pripojit k sieti Wi-
Fi.

Heslo siete Wi-Fi je nespravne. Uistite sa, Ze heslo pouzité
na pripojenie k sieti Wi-Fi je spravne.

Robot nepodporuje 5 GHz pripojenie Wi-Fi. Uistite sa, ze
robot je pripojeny k 2,4 GHz pripojeniu Wi-Fi.

Signal Wi-Fi je slaby. Uistite sa, Ze robot sa nachadza na
mieste s dobrym pokrytim Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraveny na konfiguraciu. Opustite

a znova otvorte aplikaciu a potom to skuste znova podla
pokynov.

Robot uviazol pred
nabijacim dokom
a nedokaze sa
dor vrétit.

Skontrolujte, ¢i je po oboch stranéch alebo pred nabijacim
dokom dostatok priestoru, aby robot nebol zablokovany.
Ak je podlaha pred nabijacim dokom prili§ mokra, robot sa
mobze posmyknut. V takom pripade odstrarnte prebytocnu
vodu a potom to skuste znova.

Odporuca sa premiestnit nabijaci dok na iné miesto a
skusit to znova.

Robot sa neda
vypnut.

Robot sa nedé vypnut, ked' sa nabija. Odporuca sa
presunut robota z nabijacieho doku a potom ho vypnut
stlacenim a podrzanim tlac¢idla napajania na 3 sekundy.
Ak sa robot nedé vypnut vykonanim kroku 1, stlacenim
a podrzanim hlavného vypinac¢a na 10 sekind robot
vynutenym sposobom vypnete. Ak problém pretrvava,
kontaktujte oddelenie popredajného servisu.
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RieSenie problémov

Problém RieSenie Problém Riedenie
. Ak.jewbatéria robota takmer vybita, jeho Uplné nabitie trva - Uistite sa, Ze robot nie je nastaveny na rezim Nerusit,
. priblizne 6 hodiny. ) ) L Robot po nabiti ktory mu znemoziuje pokracovat v Cisteni.
Nabijanie je Ak robot pouzivate pri teplotach mimo urceného rozsahu, nepokracuje v + Robot nebude pokracovat v &isteni po tom, ako ho ruéne
pomalé. rychlost nabijania sa automaticky znizi, aby sa predlzila gistent. umiestnite na nabijaci dok alebo ho poslete nabijat

zivotnost batérie.
Nabijacie kontakty robota aj nabijaci dok mézu byt
znecistené, utrite ich suchou handric¢kou.

pomocou aplikacie alebo tlagidla ().

Ked' je robot
v prevadzke,
zvysuje sa
hlu¢nost.

Skontrolujte, ¢i nie je upchaty filter nddoby na prach. Ak
ano, vycistite ho alebo ho vymenite.

V hlavnych kefkach alebo nddobe na prach méze byt
zachyteny tvrdy predmet. Skontrolujte a odstrarte
pripadné tvrdé predmety.

V hlavnych kefkach alebo bo¢nej kefke méze byt nie¢o
zapletené. Skontrolujte a odstrarite pripadné cudzie
predmety.

Prepnite rezim nasavania na Standardny alebo tichy.

Z nadrzky na
vodu nevyteka
Ziadna voda
alebo vyteka len
trocha.

Skontrolujte, ¢i sa v nadrzke na vodu nachadza voda.
Vycistite vzduchovy otvor na veku privodu vody.
Vycistite mopovaciu podlozku, ak sa znecisti.

Uistite sa, Ze je mopovacia podlozka a drziak mopovacej
podlozky spravne nainstalovany podla pouzivatelskej
prirucky.

Robot sa pohybuje
bez toho, aby
dodrziaval
nastavenu drahu.

Pred pouzitim robota by sa mali upratat predmety, ako
napriklad napéjacie kable a papuce.

Pri praci na mokrych a klzkych povrchoch sa méze
kizat hlavné koliesko. Pred pouzitim robota sa odportéa
akékolvek mokré plochy vysusit.

Utrite 3D c¢iarovy laserovy snimac na robotovi Cistou,
makkou handrickou, aby bol Cisty a nezakryty.

Robot nefunguje
spravne.

Vypnite robota a potom ho znovu aktivujte.

Robot vynechéava
miestnosti uréené
na Cistenie.

Uistite sa, Ze dvere miestnosti ur¢enych na Cistenie su
otvorené.

Skontrolujte, ¢i sa vo dverach miestnosti nenachadza prah
vys$si ako 2 cm. Robot nedokaze prejst cez vysoké prahy
ani schody.

Miesto pred miestnostou uré¢enou na cistenie moéze byt
mokré a klzké, v dosledku ¢oho sa robot kize a pracuje
nezvyc¢ajne. Pred pouzitim robota skuste podlahu vysusit.

Robot uz necisti
efektivne
alebo za sebou

zanechava prach.

Nédoba na prach je plna. Vycistite ju.

Filter je zablokovany. Vycistite ju.

V hlavnych kefkach sa zachytil cudzi predmet. Vycistite
ich, prosim.

Robot
nevykonava
planované
Cistenie.

Robot ma vybitu batériu. Planované ¢istenie sa nespusti,
pokial v robote nezostane aspon 15 % batérie.
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RieSenie problémov Technické udaje

Robot
Problém RieSenie
Model RLD43SA
Spotrebuva )
robot, ktory je Cas nabijania Priblizne 6 hodin
s plne nagii’ * Ponechanie robota na nabijacom doku po jeho Uplnom
eng’giu ak v nabiti spotreblva velmi malo elektrickej energie a Menovité napétie 144V =
T, pomaha udrziavat optimalny vykon batérie.
ho nechate v o
nabijacom doku?. Menovity vykon 75W
Prevadzkova frekvencia 2400 -2 4835 MHz
Ak potrebujete d'alSiu podporu, kontaktujte nas na https://global.dreametech.com. Maximalny vystupny vykon <20 dBm

Pri beznom pouzivani tohto zariadenia by sa mala udrziavat vzdialenost
najmenej 20 cm medzi anténou a telom pouzivatela.
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Technické Udaje

Nabijatel'na litium-i6nova batéria

Model R2412-452P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Menovité napétie 144V=—

Menovita kapacita 4,8 Ah

Typicka kapacita 5,2 Ah 74,88 Wh

Zakladna stanica/Nabijaci dok

Spotreba energie v pohotovostnom rezime: < 0,5 W

(do 15 minut po tom, ¢o robot opusteni zakladnu stanicu/nabijaci dok)
Robot a zakladna stanica/nabijaci dok

Spotreba energie v pohotovostnom rezime siete: < 2 W (do 20 minut po uplnom
nabiti akumulatora robotického vysavaca).

Spotreba energie v pohotovostnom rezime: < 0,5 W (do 20 minut po Gplnom
nabiti akumulatora robotického vysavaca).

Nabijaci dok

Model RCSO
Menovity vstup 100 - 240V~~~ 50/60Hz 0,5 A
Menovity vystup 198V—=—"1A
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Likvidacia a demontaz
batérie

Vstavana litium-idnova batéria obsahuje latky, ktoré
sU nebezpecné pre Zivotné prostredie. Batériu pred
likvidaciou musi demontovat kvalifikovany technik
a musf sa zlikvidovat v prislusnom recykla¢énom
zariadeni.

— batéria sa pred likvidaciou musi vybrat zo
spotrebica,

- pred vybratim batérie musi byt spotrebi¢ odpojeny
od elektrickej siete,

— batériu treba zlikvidovat bezpe¢nym spésobom.

UPOZORNENIE:

Pred vybratim batérie odpojte napajanie a batériu ¢o
najviac vybite.

Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo
vhodnom recyklacnom zariadeni.

Nevystavujte prostrediu s vysokou teplotou, aby ste
predisli riziku vybuchu.

Pri neetrnom zaobchadzani moéze z batérie

vytiect kvapalina. V pripade zasiahnutia oplachnite
zasiahnuté miesto vodou a vyhladajte lekarsku
pomoc.

Pokyny na demontaz:

1. Prevratte robot, pomocou vhodného nastroja
odstrante skrutky na zadnej strane robota a potom
odstrante kryt.

2. Odpojte svorky medzi batériou a doskou ploSnych
spojov a vyberte batériu.

Informacie o OEEZ

X

Vsetky vyrobky s tymto symbolom sa
povazuju za odpad z elektrickych a
elektronickych zariadeni (OEEZ podla
smernice 2012/19/EU), ktory sa nesmie
miesat s netriedenym domovym odpadom.
Preto chrarite [udské zdravie a Zivotné
prostredie odovzdanim odpadového
zariadenia ur¢enému zbernému miestu

na recyklaciu odpadovych elektrickych

a elektronickych zariadeni, ktoré st na
tuto ¢innost opravnené statom alebo
miestnymi orgdnmi. Spravna likvidacia

a recyklacia pomdze predchadzat
potencidlnym negativnym désledkom na
Zivotné prostredie a [udské zdravie. Ak
chcete ziskat d'alSie informacie o mieste

a o podmienkach tychto zbernych miest,
obratte sa na pracovnika montéze alebo na
miestne organy.




BT |Informatii privind siguranta

Pentru a evita socurile electrice, incendiile sau vatamarile cauzate de utilizarea necorespunzdtoare
a aparatului, cititi cu atentie manualul de utilizare Tnainte de utilizare si pdstrati-l pentru consultari
ulterioare.

Restrictii de utilizare

« Acest produs nu trebuie utilizat de copii mai mici de 8 ani si nici de persoane cu deficiente fizice,
senzoriale, intelectuale sau cu experienta sau cunostinte limitate fara supravegherea unui parinte
sau tutore, pentru a asigura functionarea in siguranta si pentru a evita riscurile. Curdtarea si
intretinerea nu trebuie efectuate de copii fara supraveghere.

« Copiii nu au voie sa se joace cu acest produs. Asigurati-va ca copiii si animalele de companie se afla
la o distanta sigurad de robot in timpul functionarii.

« Acest produs este destinat doar curatarii podelei intr-un mediu casnic. Nu-L utilizati in aer liber, pe
alte suprafete decat podelele sau intr-un cadru comercial sau industrial.

« 1In cazulin care cablul de alimentare este deteriorat sau rupt, opriti imediat utilizarea si contactati
serviciul post-vanzare.

« Nu utilizati robotul intr-o zona suspendata deasupra nivelului solului fara o bariera de protectie.

« Nu asezati robotul cu susul in jos. Nu utilizati capacul LDS, capacul robotului sau bara de protectie
ca maner pentru robot.

+ Utilizati robotul in medii cu o temperatura ambientala de peste 0 °C si sub 40 °C. Asigurati-va cd nu
exista lichid sau substante lipicioase pe podea.

« Ridicati cablurile de pe jos inainte de a utiliza robotul, pentru ca acesta sa nu se incurce in ele in

timpul curatarii.
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Informatii privind siguranta

- Indepartati obiectele fragile sau mici de pe podea pentru ca acestea sa nu fie lovite si deteriorate de
robot.

« Pentru a preveni deteriorarea sau vatamarea din cauza tararii, indepdrtati obiectele de pe podea,
precum si cablurile sau cablurile de alimentare de pe calea de curatare inainte de a utiliza aparatul.

- Tineti parul, degetele si alte parti ale corpului departe de orificiul de aspiratie al robotului.

» Nu lasati instrumentul de curatare a periilor la indemana copiilor.

« Nu asezati copii, animale de companie sau vreun obiect pe robot, indiferent daca acesta este
stationar sau in miscare.

» Nu utilizati robotul pentru a curata obiecte care ard. Nu utilizati robotul pentru a curata lichide
inflamabile sau combustibile, gaze corozive sau acizi sau solventi nediluati.

« Nu aspirati obiecte dure sau ascutite. Nu folositi aparatul pentru a curata obiecte precum pietrele,
bucdati mari de hartie sau alte obiecte care ar putea infunda aparatul.

« Asigurati-va ca robotul este oprit si ca statia de incdrcare este scoasa din priza inainte de curatare
sau mentenanta.

« Nu stergeti cu carpe umede si nu clatiti robotul si statia de incarcare cu lichide. Partile care pot fi
spalate trebuie sa fie complet uscate Tnainte de instalare si utilizare.

« Asigurati-va ca robotul este oprit atunci cand este transportat si pastrat in ambalajul original, daca
este posibil.

« Utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din manualul de utilizare. Utilizatorii sunt
responsabili pentru pierderile sau daunele care rezulta din utilizarea necorespunzatoare a acestui

produs.
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Informatii privind siguranta

Baterii gi incarcare

Nu utilizati baterii, cabluri de alimentare sau statii de incarcare terte. Utilizati numai cu unitatea de
furnizare RCSO.

Nu incercati sa dezasamblati, sa reparati sau sa modificati singur bateria sau statia de incarcare.
Nu asezati statia de incarcare langd o sursa de cdldura.

Nu folositi o carpa umeda sau mainile ude pentru a sterge sau a curdta bornele de incarcare ale
statiei de incdrcare.

Nu aruncati necorespunzator bateriile vechi. Bateriile care nu sunt necesare trebuie aruncate la o
unitate de reciclare adecvata.

Daca nu folositi robotul o perioada lunga de timp, incarcati-l complet, apoi opriti-1 si depozitati-|
intr-un loc racoros si uscat. Reincarcati robotul cel putin o datd la 3 luni pentru a evita descdrcarea
excesiva a bateriei.

Produsul contine baterii care pot fi inlocuite doar de catre tehnicieni calificati sau de serviciul post-
vanzare.
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Informatii privind siguranta

Informatii privind siguranta laser

« Senzorul laser din acest produs indeplineste cerintele standardului IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 pentru produsele laser de clasa 1. Evitati contactul direct cu ochii in timpul utilizarii.
PRODUS LASER CLASA 1
PRODUS LASER DE CONSUM
EN 50689:2021

ﬂ Numai pentru utilizare la interior

|_||_Q] Cititi manualul de utilizare

Prin prezenta, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara ca echipamentul radio de tip RLD43SA este in conformitate cu Directiva 2014/53/UE. Textul integral al
declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmdtoarea adresd de internet: https://global.dreametech.com
Pentru un manual electronic detaliat, accesati https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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A O Prezentarea generala

a produsului

1.

Buton de alimentare/curatare

Apdsati lung timp de 3 secunde pentru pornire
sau oprire

Apdsati pentru a incepe curdtarea dupa ce
robotul este pornit

. OO Buton de incarcare/curatare localizata

Apdsati pentru a trimite robotul inapoi la statia
de incarcare

Apdsati timp de 3 secunde pentru a initia
curdtarea localizata

Buton indicator stare

Alb continuu: Tn curs de curdtare sau curdtare
finalizata

Portocaliu intermitent: Eroare

Alb oscilant: Robotul este in curs de incdrcare
atunci cand bateria nu este prea scdzutd.

Observatie:

o Ul AW

Apasati orice buton de pe robot pentru a pune in
pauza robotul cat timp acesta curata sau revine pentru
incarcare.

Sistemul de blocare pentru copii poate fi activat/
dezactivat prin intermediul aplicatiei Dreamehome.

. Capac LDS

. Senzor de distantd cu laser (LDS)
. Bara de protectie

. Senzori statie de andocare
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9.

10.
11.
12.

13

14.
15.
16.
17.

18

19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

Senzor de linie 3D cu laser

. Buton de resetare

Apdsati lung timp de 3 secunde pentru a restabili
setdrile din fabricd

Indicator Wi-Fi

Capac

Recipient de praf

Senzor de margine

.Rezervor de apa

Priza de aer

Ansamblu mop

Senzori anti-cddere

Senzor de covor

.Ansamblu extensie perie laterala
Roata principala

Roatd omnidirectionald

Borne de incdrcare

Protectie pentru perii

Roata principala

Perie principala

Cleme protectie pentru perii

Fig. A-1

Recipient de praf

1.
2.
3.

Clema recipient de praf
Clema filtru
Filtru

Fig. A-2

Ansamblu mop

1. Suport pentru laveta mopului
2. Cleme de decuplare

3. Lavetd de mop

4. Zona de atasare a mopului

Fig. A-3

Rezervor de apa

1. Capac priza de apa
2. Prizd de apa
3. Cleme de decuplare

Fig. A-4

Statie de incarcare

1. Zona de semnalizare
2. Borne de incarcare
3. Port de alimentare

Fig. A-5



O Pregatirea casei

1. Inainte de a curéta, indepértati obiectele
instabile, fragile, valoroase sau periculoase si
luati cablurile, carpele, jucdriile, obiectele dure
si obiectele ascutite de pe jos pentru a evita
incurcarea, zgdrierea sau rasturnarea acestora
de catre robot si pierderile.

2. Inainte de curatare, asezati o bariera fizica la
marginea scarilor pentru a asigura functionarea
sigura si fara intreruperi a robotului.

3. Deschideti usa camerei pe care doriti sd o
curatati si asezati mobilierul la locul potrivit
pentru a ldsa mai mult spatiu.

4. Pentru a evita ca robotul sd nu recunoasca
zonele care trebuie curdtate, nu stati in fata
robotului, pe praguri, holuri sau in locuri
inguste.

Observatie:
Cand utilizati robotul pentru prima datd, urmariti-Lin
timp ce curdtd pentru a indepdrta la timp eventualele
obstacole.

= Nu aspirati obiecte dure, cum ar fi pietre, bile de otel si
piese de la jucdrii sau obiecte ascutite, cum ar fi deseuri
de constructii, sticla sparta si cuie, altfel riscati sa
zgariati podeaua.

@ inainte de utilizare

1. Asezati statia de incdrcare si conectati-o la o
priza electrica

Asezati statia de incdrcare intr-o locatie cat mai
deschisd posibil, cu semnal Wi-Fi bun. Ldsati
suficient spatiu, ca in figurd, si indepartati
obiectele din zona umbritd. Introduceti cablul de
alimentare in statia de incarcare si conectati-o la
priza.

Observatie:

« Nu asezati statia de incarcare intr-o zond cu lumina
solara directd sau acolo unde alte obiecte ar putea
bloca semnalul, deoarece acest lucru ar putea afecta
revenirea la statie a robotului.

« Pentru a preveni formarea petelor de apd pe pardoselile
din lemn sau pe covoare, se recomandd amplasarea
statiei de incdrcare pe podele din gresie sau marmurd.

2. inc&rcati robotul

Atunci cand amplasati robotul, aliniati bornele de
incdrcare din partea de jos a robotului cu bornele
de incdrcare ale statiei de incarcare, iar robotul
va porni automat si va incepe sd se incarce. Dupa
ce robotul este incdrcat complet, indicatoarele de
stare de pe robot si de pe statia de incdrcare vor
ramane aprinse timp de 10 minute si apoi se vor
stinge.

Observatie: Se recomandd incdrcarea completd a
robotului Tnainte de prima utilizare. Cand robotul nu poate
fi pornit dupd ce bateria este epuizatd, conectati manual
robotul la statia de incadrcare pentru a-lincdrca.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Conectarea la aplicatia

Dreamehome

1. Descarcati aplicatia Dreamehome

Scanati codul QR de pe robot sau cdutati
,Dreamehome” in magazinul de aplicatii pentru a
descdrca si instala aplicatia.

Observatie:

« Se acceptd doar conexiuni Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Din cauza upgrade-urilor software ale aplicatiei,
operatiunile reale pot diferi de instructiunile din acest
manual. Urmati instructiunile in functie de versiunea
reald a aplicatiei.

2. Adaugati dispozitivul

Deschideti aplicatia Dreamehome, atingeti

,Scanati un cod QR pentru conectare” si scanati

din nou acelasi cod QR de pe robot pentru a

adduga dispozitivul. Urmati instructiunile pentru a

finaliza conexiunea Wi-Fi.

Observatie:
. Pentru a reseta conexiunea Wi-Fi, repetati pasul 2 si
urmati instructiunile pentru a finaliza conexiunea Wi-Fi.
« Dupa ce dispozitivul este conectat cu succes la reteaua
Wi-Fi de domiciliu, acesta va incerca in continuu sa
se reconecteze in cazul unor intreruperi ale retelei
determinate de probleme precum facturi nepldtite
sau pene de curent, pentru a asigura o experientd de
utilizare fara probleme la reluarea functiondrii retelei.
« Pentru a deconecta dispozitivul de la reteaua Wi-Fi,
apasati lung butonul de resetare de pe robot timp de 3
secunde.

® Cod QR
@ Buton de resetare

® Indicator Wi-Fi

- Clipeste lent: Trebuie conectat

- Clipeste rapid: Conectare in curs
= Aprins: Conectat
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lEE 3 Modul de utilizare

Pornire/oprire

Apdsati lung butonul de alimentare timp de 3
secunde pentru a porni robotul. Indicatorul de
alimentare trebuie sa fie aprins. Puneti robotul pe
statia de incdrcare; robotul trebuie sa porneasca
automat si sd inceapd incarcarea. Pentru a opri
robotul, mutati-l de pe statia de incarcare si
apdsati lung butonul de alimentare timp de 3
secunde.

Cartografiere rapida

Dupa ce configurati reteaua pentru prima datd,
urmati instructiunile din aplicatie pentru a crea
rapid o hartd. Robotul va incepe cartografierea
fara curdtare. Atunci cand robotul se intoarce la
statia de incdrcare, procesul de cartografiere a fost
finalizat, iar harta va fi salvatd automat.

inceperea curatarii

Apdsati butonul de alimentare pentru a incepe
curdtarea dupd pornirea robotului. Robotul va
cartografia cu precizie un traseu, va curdta metodic
de-a lungul marginilor si peretilor, apoi va incheia
prin curatarea fiecarei camere intr-un model in
formd de S pentru a asigura rezultate optime.

Observatie: Se recomanda indepdrtarea robotului de pe
statia de incarcare inainte de curdtare. Nu mutati statia de
incdrcare atunci cand robotul este in curs de curdtare. Va
asigurati, astfel, ca robotul se va intoarce fara probleme la
statia de incdrcare.
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Pauza/Repaus

cand robotul functioneazd, apdsati orice buton
pentru a-l pune in pauza. Dacd robotul este oprit
mai mult de 10 minute, va intra automat in modul
de repaus. Toate indicatoarele de pe robot se vor
stinge. Apdsati orice buton al robotului sau utilizati
aplicatia pentru a reactiva robotul.

Observatie: Daca robotul este oprit si asezat pe statia de
incarcare, procesul de curatare curent se va incheia.

Reluare automata curatare

Daca bateria este prea descdrcatd, robotul se va
intoarce automat la statia de incdrcare pentru

a se incdrca. Dupd incdrcarea bateriei la nivelul
corespunzdtor, acesta va relua sarcinile de curdtare
neterminate.

Observatie: Pentru a utiliza aceasta functie, trebuie sé o
deschideti in aplicatie.

Modul Nu deranjati (DND)

Ccand robotul este setat in modul Nu deranjati

(DND), acesta nu va putea sd reia procesul de

curdtare. Modul DND este dezactivat implicit din

fabricd. Puteti folosi aplicatia pentru a activa

modul DND sau pentru a modifica perioada DND.

Perioada DND este intre orele 22:00 si 8:00 in mod

implicit.

Observatie:

« Sarcinile de curdtare programate vor fi efectuate ca de
obicei in perioada DND.

« Robotul va relua curdtarea acolo unde a ramas dupd
expirarea perioadei DND.

Curatarea localizata

Atunci cand robotul este in asteptare, apasati
butonul (O timp de 3 secunde pentru a activa
modul de curatare localizata. Tn acest mod, robotul
curdtd o zond de forma pdatratd de 1,5 x 1,5 metri in
jurul sdu si revine la punctul sdu de pornire dupa
finalizarea curdtadrii localizate.

Repornirea robotului

Daca robotul nu mai rdspunde sau nu poate fi
oprit, apasati lung butonul de alimentare timp de
10 secunde pentru a-l opri fortat. Apoi, apdsati
lung butonul de alimentare timp de 3 secunde
pentru a porni robotul.



Utilizarea functiei de stergere

Observatie: Se recomanda ca podelele sa fie aspirate de
cel putin trei ori inainte de prima sedinta de stergere pentru
a obtine un efect de curatare mai bun.

1. Apasati clemele de decuplare pentru a indeparta
rezervorul de apa.

2. Scoateti capacul prizei de apd, umpleti rezervorul cu apa
siinchideti strans capacul.

Observatie:

- Nu folositi detergent sau dezinfectant.

« Nuumpleti rezervorul de apa cu apa calda, deoarece
aceasta poate determina deformarea rezervorului.

3. Umeziti laveta de mop si stoarceti excesul de apa.
Instalati laveta de mop ca in imagine.

4. Reinstalati rezervorul de apd si suportul pentru laveta
mopului conform imaginii, panad cand auziti un clic. Apasati
butonul de alimentare sau utilizati aplicatia pentru a incepe
curdtarea.

< clic

Observatie:

« Nu se recomandd utilizarea functiei de stergere pe
covoare.

Utilizati aplicatia pentru a regla nivelul de umiditate al

lavetei mopului dupa cum este necesar.

v

. Atunci cand robotul revine la incdrcare dupa curatare,
apasati clemele de decuplare pentru a scoate suportul
pentru laveta mopului si curdtati laveta pentru a preveni
mucegaiul sau mirosurile neplacute.

Observatie:

« Spalati laveta de mop dupa fiecare utilizare si goliti in
mod regulat apa neutilizatd din rezervor.

« Scoateti ansamblul mopului atunci cadnd nu stergeti.

Fig. E-1
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A G intretinere de rutind

Pentru a mentine robotul in stare bund, se recomanda sa consultati utilizarea accesoriilor din aplicatie sau urmatorul tabel pentru intretinerea de rutind.

. Frecventa de Frecventa de . Frecventa de Frecventa de

Componenta N . N . Componenta N . N L

intretinere inlocuire intretinere inlocuire

. Dupa fiecare La fiecare 3 pandla 6 Senzor de linie 3D cu

Lavetd de mop - .

utilizare luni laser

La fiecare 6 pand la
Perie principald : p Senzor de covor
12 luni
O datd la 2 M «
: . o Senzori anti-cadere O data pe luna
Filtru recipient de praf saptdmani La fiecare 3 pani la 6
Perie laterala luni Baré de protectie
Zona de semnalizare Partea de jos a robotului /
Borne de incdrcare Recipient de praf
Roatd omnidirectionald . . S
’ 0 datd pe luna / Roti principale Curatati dupd cum
Senzor de margine este necesar
Rezervor de apa

Senzor de distantd cu P
laser (LDS)

Observatie: Frecventa de inlocuire va depinde de utilizarea robotului. Daca apare o
exceptie din cauza unor circumstante speciale, componentele trebuie inlocuite.
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Modul de stergere

1. Scoateti rezervorul de apa si suportul pentru
laveta mopului.

2. Scoateti si curdtati laveta de mop doar cu apad,
apoi uscati-o complet inainte de a o reinstala.

3. Turnati apa n rezervor. Curatati rezervorul doar
cu apa si ldsati-l sa se usuce singur Tnainte de a-1
reinstala.

Observatie: Nu expuneti rezervorul de apd direct in lumina

soarelui.

4. Daca debitul de apad este lent sau distribuit
inegal, curatati orificiul pentru apd de pe
capacul prizei de apa.

Fig. F-1

Perie principala

1. Apdsati clemele de protectie pentru perii spre
interior pentru a indepdrta protectia pentru perii
si scoateti periile din robot.

2. Scoateti periile asa cum se aratd in figura.
Utilizati un instrument de curdtare adecvat
pentru a indeparta firele de par incurcate in
perii. Dupa curdtare, impingeti ferm periile in
suportul pentru peria principald, pana cand se
fixeaza cu un clic.

< clic

Observatie: Aveti grija cand scoateti peria principald

pentru a preveni ranirea.

3. Cu sagetile serigrafiate indreptate in sus,
introduceti suportul periei principale in ghidaje,
apdsand in jos, inclinat.

4. Aliniati capatul frontal al protectiei pentru perii
cu fanta, introduceti-o tindnd-o inclinatd si apoi
apdsati-o in pozitie.

Fig. F-2

Perie laterala

Desurubati peria laterald cu o surubelnitd, curatati
parul de pe perie si apoi insurubati-o la loc.

Fig. F-3

Roata omnidirectionala

Observatie:

. Utilizati un instrument, cum ar fi o surubelnita mica,
pentru a separa axul si anvelopa rotii omnidirectionale.
Nu folositi forta excesiva.

Clatiti roata omnidirectionald sub jet de apd si puneti-o
fnapoi dupa uscarea completa.

Fig. F-4

Recipient de praf si filtru

1. Deschideti capacul robotului si apdsati clema
pentru a scoate recipientul de praf.

2. Scoateti filtrul recipientului de praf si apoi goliti
recipientul de praf.

3. Loviti usor cosul filtrului pentru a indepdrta
murdaria.

Observatie: Nu incercati sd curatati filtrul cu peria, degetul
sau obiecte ascutite, pentru a preveni deteriorarea.

4. Clatiti recipientul de praf si filtrul cu apa si

uscati-le complet inainte de reinstalare.

Observatie:

« Clatiti recipientul de praf si filtrul numai cu apa curata.
Nu utilizati detergent.

« Folositi recipientul de praf si filtrul numai cand sunt
complet uscate.

Fig. F-5

Stergeti senzorii robotului folosind o carpa moale
si uscatd, ca in figura de mai jos:

. Senzor de distantd cu laser (LDS)

. Senzor de linie 3D cu laser

. Senzori statie de andocare

. Senzor de margine

. Senzori anti-cadere

. Senzor de covor

o U W N =

Observatie: O carpd umeda poate deteriora elementele
sensibile din robot si din statia de incarcare. Utilizati o
carpd uscatd pentru curatare.

Fig. F-6

Borne de incarcare si zona de semnalizare

Curatati bornele de incarcare si zona de
semnalizare cu o carpd moale si uscatd.

Fig. F-7

Robotul contine un pachet de baterii litiu-ion de
fnaltd performanta. Asigurati-va ca bateria este
bine incdrcatd pentru utilizarea zilnica pentru a
mentine o performantd optimd a bateriei. Daca
robotul nu este folosit pentru o perioada lungd de
timp, opriti-l si puneti-l deoparte. Pentru a preveni
deteriorarea din cauza supradescarcarii, incdrcati
robotul cel putin o data la trei luni.
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S Depanare

Problema

Solutie

Problema

Solutie

Robotul nu por-
neste.

» Bateria este descdrcatd. Reincdrcati robotul pe statia de

incarcare si incercati din nou.

- Temperatura bateriei este prea scdzutd sau prea ridicata.

Se recomanda sd folositi robotul in medii cu temperatura
ambientald mai mare de 0 ° C si mai mica de 40 ° C.

Robotul nu se
incarca.

- Statia de incdrcare nu este conectatd la priza, asigurati-

va cd ambele capete ale cablului de alimentare sunt
conectate corect.

« Contactul dintre bornele de incdrcare de pe statia de

incarcare si robot nu este bun. Curdtati bornele de
incdrcare.

Robotul nu
reuseste sa se
conecteze la Wi-
Fi.

= Parola retelei Wi-Fi este incorectd. Asigurati-va ca

parola folositd pentru a va conecta la reteaua Wi-Fi este
corecta.

» Robotul nu accepta o conexiune Wi-Fi de 5 GHz.

Asigurati-va cd robotul este conectat la o conexiune Wi-
Fide 2,4 GHz.

- Semnalul Wi-Fi este slab. Asigurati-va ca robotul se afla

intr-o zond cu o acoperire Wi-Fi buna.

= Este posibil ca robotul sa nu fie pregdtit pentru a fi

configurat. lesiti din si reintrati in aplicatie, apoi incercati
din nou conform instructiunilor.

Robotul nu poate
reveni la statia de
incdrcare.

- Traseul de revenire la incarcare este blocat, de exemplu
usa este inchisd.

- Statia de incdrcare este deconectata de la sursa de
alimentare sau a fost mutata atunci cand robotul nu
era pe aceasta. Conectati statia de incdrcare la sursa de
alimentare sau amplasati robotul pe statie pentru a-1
incdrca.

- Existd prea multe obstacole in jurul statiei de incarcare.
Amplasati statia de incarcare intr-o zond mai libera.

- Mutarea robotului poate determina repozitionarea
acestuia, iar robotul va recrea o harta daca
repozitionarea esueazd. Dacd robotul este prea departe
de statia de incdrcare, este posibil sé nu poata reveni
automat pe cont propriu, caz in care va trebui sa
amplasati manual robotul pe statia de incdrcare.

- Stergeti zona de semnalizare de pe statia de incarcare
pentru a indeparta praful sau resturile.

Robotul ramane
blocat in fata
statiei de
incdrcare si nu se
poate intoarce la
ea.

- Verificati dacd exista suficient spatiu pe ambele pdrti
sau in fata statiei de incdrcare pentru a preveni blocarea
robotului.

- Robotul poate aluneca dacd podeaua din fata statiei de
incarcare este prea udd. In acest caz, curdtati excesul de
apa inainte de a incerca din nou.

- Serecomandd sd mutati statia de incarcare in alt loc si
sa incercati din nou.
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Depanare

Problema Solutie Problema Solutie
o R + Obiecte precum cablurile de alimentare si papucii
» Robotul nu poate fi oprit cand se incarcd. Se recomanda trebuie organizate inainte de a utiliza robotul.
sa indepadrtati robotul de pe statia de incdrcare si sd Robotul se .

Robotul nu se
opreste.

apdsati butonul de alimentare timp de 3 secunde pentru
a-lopri.

- Dacd robotul nu poate fi oprit prin efectuarea pasului 1,
apasati lung butonul de alimentare timp de 10 secunde
pentru a opri fortat robotul. Dacd problema persista,
contactati serviciul post-vanzare.

deplaseaza fara
a urma traseul
stabilit.

Suprafetele umede alunecoase pot provoca alunecarea
rotii principale. Se recomanda uscarea locurilor umede
inainte de utilizarea robotului.

Stergeti senzorul de linie 3D cu laser de pe robot cu

0 carpa curata si moale pentru a-l pastra curat si
neobstructionat.

Viteza de
incdrcare este
lentd.

- Este nevoie de aproximativ 6 ore pentru a incdrca
complet robotul cand bateria este descarcata.

+ Daca utilizati robotul la temperaturi in afara intervalului
specificat, viteza de incdrcare va incetini automat pentru
a prelungi durata de viata a bateriei.

- Bornele deincdrcare atat de pe robot, cat si de pe statia
de incdrcare ar putea fi murdare. Stergeti-le cu o carpa
uscatd.

Robotul rateaza
camerele de
curdtat.

Asigurati-va ca usile camerelor de curatat sunt deschise.
Verificati dacd la usa camerei existd un prag mai mare
de 2 cm. Robotul nu poate sa treaca peste praguri sau
trepte Tnalte.

Locul din fata camerei de curdtat poate fi umed si
alunecos, ceea ce face ca robotul s& alunece si sa
functioneze anormal. Incercati s& uscati podeaua inainte
de a utiliza robotul.

Zgomotul
creste in timpul
functionarii
robotului.

- Verificati daca filtrul recipientului de praf este infundat.
Daca da, curdtati-l sau inlocuiti-l.

= Un obiect dur se poate prinde in peria principald sau in
recipientul de praf. Verificati dacd exista si indepartati
orice obiecte dure.

+ Peria principala sau peria laterala se poate incurca.
Verificati si indepdrtati orice obiect strdin.

» Comutati modul de aspiratie la Standard sau Silentios.

Robotul nu reia
curatarea dupd
incdrcare.

Asigurati-va ca robotul nu este setat pe modul Nu
deranjati (DND), ceea ce il va impiedica sa reia
curdatarea.

Robotul nu va relua curatarea dupa ce il asezati manual
pe statia de incdrcare sau il trimiteti la incdrcare din
aplicatie sau din butonul (O .

Nu iese apa din
rezervorul de
apd sau iese
doar putina.

Verificati daca existd apa in rezervorul de apa.

Curatati orificiul pentru apa de pe capacul prizei de
apa.

Curdatati laveta de mop daca se murddreste.
Asigurati-va ca laveta de mop si suportul pentru laveta
mopului au fost instalate corect, conform manualului
de utilizare.
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S Depanare Specificatii

) Robot
Problema Solutie
Model RLD43SA
Robotul nu Durats de inca A 6
functioneaza = Opriti robotul si apoi reporniti-L. urate de ncarcare prox. 6 ore
corespunzator. Tensiune nominald maxima 14,4V ==
. Putere nominala 75W
Robotul nu mai - Recipientul de praf este plin. Curatati-L.
curatd eficient + Filtrul este blocat. Curatati-1. Frecventa de functionare 2400-2483,5 MHz
sau lasa praf in - Existd un obiect strdin blocat in periile principale.
urma. Curdtati-le. Putere maxima de iesire <20 dBm
n conditii normale de utilizare, trebuie asiguratd o distantd de cel putin 20 cm
intre antena si corpul utilizatorului.
Robotul nu
realizeaza » Robotul are bateria scazutd. Curdtarea programata nu
curatarea va incepe decat daca robotul mai are 15% din baterie.
programata.
Lasarea
robotului
pe statia de _ . i L _
incarcare - Ldasarea robotului pe statia de incdrcare dupa
- ce acesta este complet incdrcat consuma foarte
consuma . - ) - ) ;
. . putina electricitate si contribuie la mentinerea unei
energie daca ) o
performante optime a bateriei.
acesta este
complet
incdrcat?

Pentru mai multa asistentd, contactati-ne la adresa
https://global.dreametech.com.
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Specificatii

Baterie reincarcabila litiu-ion

Model R2412-452P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tensiune nominala 14,4V==
Capacitate nominala 4,8 Ah

Capacitate tipica

5,2 Ah 74,88 Wh

Statie de baza/Statie de incarcare

Consum de energie in modul in asteptare: <0,5W
(in decurs de 15 minute dupd ce robotul pardseste statia de bazd/statia de

incarcare)

Robot si statie de baza/statie de incarcare

Consum de energie in modul in asteptare conectat la retea: <2 W (in termen
de 20 de minute dupa ce bateria robotului aspirator este complet incdrcatd.)

Consum de energie in modul in asteptare: 0,5 W (in termen de 20 de minute
dupad ce bateria robotului aspirator este complet incarcata.)

Statie de incarcare

Model

RCSO

Tensiune de intrare nominala

100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

Tensiune de iesire nominald

19,8V=1A
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MBS Casarea si indepértarea

bateriilor

Bateria litiu-ion Tncorporatd contine substante
periculoase pentru mediu. inainte de a arunca
bateria, asigurati-va ca bateria este scoasd de
catre tehnicieni calificati si casatd la o unitate de
reciclare adecvata.

- bateria trebuie scoasd din aparat inainte de a fi
casata;

- aparatul trebuie deconectat de la sursa de
alimentare la scoaterea bateriei;

- bateria trebuie casata in sigurantd.

ATENTIE:

inainte de a scoate bateria, deconectati
alimentarea si descarcati bateria cat mai mult
posibil.

Bateriile care nu sunt necesare trebuie aruncate la
o unitate de reciclare adecvatd.

Nu expuneti la temperaturi ridicate pentru a evita
riscurile de explozie.

n conditii abuzive, poate fi expulzat lichid din
baterie. In caz de contact cu acesta, clatiti cu apa si
solicitati ajutor medical.
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Ghid de indepartare:

1. Intoarceti robotul, folositi o unealtd adecvata
pentru a scoate suruburile de pe spatele robotului,
apoi scoateti capacul.

2. Deconectati bornele dintre baterie si placa PCB
pentru a scoate bateria.

Informatii DEEE
Toate produsele care poarta acest
E simbol sunt deseuri de echipamente
electrice si electronice (DEEE conform
directivei 2012/19/UE) care nu trebuie
amestecate cu deseurile menajere
nesortate. In schimb, ar trebui s& protejati
sandtatea umand si mediul prin predarea
echipamentelor uzate la un punct de
colectare desemnat pentru reciclarea
deseurilor de echipamente electrice
si electronice, aprobat de guvern sau
autoritatile locale. Eliminarea si reciclarea
corecte vor contribui la prevenirea
potentialelor consecinte negative asupra
mediului si sdndtatii umane. Contactati
instalatorul sau autoritdtile locale pentru
mai multe informatii despre locatie,
precum si despre termenii si conditiile
acestor puncte de colectare.



Maklumat Keselamatan

Bagi mengelakkan kejutan elektrik, kebakaran atau kecederaan akibat penggunaan alat dengan cara yang
salah, sila baca manual pengguna dengan teliti sebelum menggunakan alat tersebut dan simpan manual
tersebut untuk rujukan pada masa hadapan.

Sekatan Penggunaan

* Bagi memastikan pengendalian yang selamat dan untuk mengelakkan sebarang risiko, tanpa
pengawasan ibu bapa atau penjaga, produk ini tidak sepatutnya digunakan oleh kanak-kanak berusia
kurang daripada 8 tahun dan juga oleh orang yang kekurangan fizikal, deria, intelektual, atau terhad
dari segi pengalaman atau pengetahuannya. Pembersihan dan penyelenggaraan tidak seharusnya
dilakukan oleh kanak-kanak tanpa pengawasan.

» Kanak-kanak tidak seharusnya bermain dengan produk ini. Pastikan kanak-kanak dan haiwan
kesayangan berada pada jarak yang selamat dari robot ketika ia sedang beroperasi.

* Produk ini adalah untuk pembersihan lantai di dalam persekitaran rumah sahaja. Jangan gunakan
alat tersebut di luar rumah, pada permukaan bukan lantai atau di dalam persekitaran komersial atau
industri.

» Jika kord kuasa rosak atau pecah, hentikan penggunaannya serta-merta dan hubungi perkhidmatan
selepas jualan.

* Jangan gunakan robot di kawasan tergantung, yang berada di atas daripada paras tanah tanpa
penghalang perlindungan.

* Jangan letakkan robot dalam keadaan terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot, atau

bampar sebagai pemegang robot.
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Maklumat Keselamatan
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Gunakan robot dalam persekitaran yang suhu sekelilingnya melebihi 0°C dan kurang daripada 40°C.
Pastikan tiada cecair atau bahan melekit di atas lantai.

Kutip sebarang kabel di atas lantai sebelum menggunakan robot untuk mengelakkan robot daripada
menyeret kabel semasa membersih.

Alihkan item yang mudah rosak atau kecil dari lantai bagi mengelakkan robot daripada terlanggar dan
merosakkan item tersebut.

Untuk mengelakkan kerosakan atau bahaya daripada seretan, alihkan sebarang objek bebas dari lantai
dan alihkan kabel atau kord kuasa dari laluan pembersihan sebelum menjalankan alat ini.

Jauhkan rambut, jari dan anggota badan yang lain daripada bukaan sedutan robot.

Jauhkan alat pembersihan berus daripada kanak-kanak.

Jangan letak kanak-kanak, haiwan kesayangan atau sebarang item di atas robot sama ada ketika robot
sedang bergerak atau tidak.

Jangan gunakan robot untuk membersihkan sebarang objek yang sedang terbakar. Jangan gunakan
robot untuk menyedut cecair yang mudah terbakar, gas yang mengakis, atau asid atau pelarut yang
pekat.

Jangan vakum objek yang keras atau tajam. Jangan gunakan alat tersebut untuk mengutip objek seperti
batu, helaian kertas yang besar atau sebarang item yang boleh menyebabkan alat tersebut tersumbat.
Pastikan robot dimatikan dan dok pengecas dicabut palam sebelum kerja pembersihan atau
penyelenggaraan dilakukan.



Maklumat Keselamatan

Jangan gunakan kain basah untuk mengelap atau sebarang cecair untuk membilas robot dan dok
pengecas. Bahagian yang boleh dibasuh mestilah dikeringkan sepenuhnya sebelum memasang dan
menggunakan bahagian tersebut.

Pastikan robot telah dimatikan kuasanya apabila hendak dihantar dan jika boleh, disimpan dalam
pembungkusan yang asal.

Tolong gunakan produk ini mengikut arahan dalam Manual Pengguna. Pengguna bertanggungjawab
atas sebarang kerugian atau kerosakan yang disebabkan oleh penggunaan yang salah.

Bateri dan Pengecasan

Jangan gunakan sebarang bateri, kord kuasa atau dok pengecas pihak ketiga. Guna hanya dengan unit
bekalan RCSO.

Jangan cuba untuk menyahhimpun, membaiki atau mengubah suai sendiri bateri atau dok pengecas.
Jangan letakkan dok pengecas berdekatan dengan punca haba.

Jangan gunakan kain basah atau tangan yang basah untuk mengelap atau mencuci sentuhan pengecas dok.
Jangan buang bateri lama dengan cara yang tidak sepatutnya. Bateri yang tidak diperlukan hendaklah
dibuang di kemudahan kitar semula yang betul.

Jika robot tidak akan digunakan untuk satu jangka masa yang panjang, cas ia sehingga penuh,
kemudian matikannya dan simpan di tempat yang sejuk dan kering. Cas semula robot sekurang-
kurangnya sekali setiap 3 bulan untuk mengelakkan bateri daripada dinyahcas berlebihan.

Produk ini mengandungi bateri yang hanya boleh diganti oleh juruteknik berkelayakan atau

perkhidmatan selepas jualan.
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Maklumat Keselamatan

Maklumat Keselamatan Laser

» Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standard IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Tolong elakkan daripada memandang terus kepadanya semasa menggunakannya.
PRODUK LASER KELAS 1
PRODUK LASER PENGGUNA
EN 50689:2021

ﬁ Untuk kegunaan dalam bangunan sahaja

Baca manual operator

Dengan ini, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. mengumumkan bahawa peralatan radio jenis RLD43SA adalah mematuhi Arahan 2014/53/EU. Teks penuh pengumuman
keakuran EU boleh didapati di alamat Internet berikut: https://global.dreametech.com

Untuk e-manual yang terperinci, sila pergi ke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Gambaran Keseluruhan

Produk

1.

2

Butang Kuasa / Bersih

Tekan dan tahan selama 3 saat untuk
menghidupkan atau mematikan kuasa

Tekan untuk memulakan pembersihan selepas
robot dihidupkan

. 0O Butang Dok/Pembersihan Setempat

Tekan untuk menghantar robot kembali ke dok
pengecas

Tekan dan tahan selama 3 saat untuk memulakan
pembersihan setempat

Penunjuk Status Butang

Putih Padu: Kerja membersih atau pembersihan
selesai

Oren Berkelip: Ralat

Putih Bernafas: Robot sedang mengecas ketika
kuasa bateri tidak rendah

Nota:

oo N O oA~ W

Tekan mana-mana butang pada robot untuk berhenti
seketika semasa robot sedang membersih atau pulang
untuk mengecas.

Kunci Kanak-kanak boleh didayakan/dinyahdayakan melalui
apl Dreamehome.

. Penutup LDS

. Sensor Jarak Laser (LDS)
. Bampar

. Sensor Dok

Sensor Laser Garis 3D

. Butang Tetapan Semula

« Tekan dan tahan selama 3 saat untuk kembali kepada
tetapan kilang

9. Penunjuk Wi-Fi

10. Penutup

11. Kotak Habuk

12. Sensor Tepi

13. Tangki Air

14. Saluran Keluar Udara

15. Pemasangan Mop

16. Sensor Tebing

17. Sensor Permaidani

18. Pemasangan Pemanjangan Berus Sisi

19. Roda Utama

20. Roda Semua Arah

21. Sentuhan Pengecas

22. Adang Berus

23. Roda Utama

24. Berus Utama

25. Klip Adang Berus

Raj. A-1

Kotak Habuk

1. Klip Kotak Habuk
2. Klip Penapis
3. Penapis

Rajah A-2

Pemasangan Mop

1. Pemegang Pad Mop

2. Klip Pelepas

3. Pad Mop

4. Kawasan Pemasangan Pad Mop

Raj. A-3

Tangki Air

1. Penutup Saluran Masuk Air
2. Saluran Masuk Air
3. Klip Pelepas

Raj. A-4

Dok Pengecas

1. Kawasan Isyarat
2. Sentuhan Pengecas
3. Port Kuasa

Raj. A-5




® Menyediakan Rumah

Anda

. Sebelum membersih, sila alihkan item yang
tidak stabil, mudah pecah, berharga atau
berbahaya, dan bersihkan lantai daripada kabel,
kain, mainan, objek keras dan objek tajam
untuk mengelakkan robot daripada tersangkut,
tercalar atau terlanggar objek dan menyebabkan
kerosakan.

2. Sebelum membersih, letakkan penghadang
fizikal di tepi tangga untuk memastikan operasi
robot selamat dan lancar.

3. Buka pintu bilik yang hendak dibersihkan, dan
letakkan perabot di tempat yang sesuai untuk
memberikan ruang yang lebih besar.

4. Untuk mengelakkan robot daripada tidak

mengenali kawasan yang perlu dibersihkan,

jangan berdiri di hadapan robot, atau pada
bendul, dalam kawasan laluan atau tempat yang
sempit.

—_

Nota:

Semasa pertama kali menjalankan robot, ekori robot
semasa ia membersih untuk mengalih sebarang halangan
tepat pada masanya.

Jangan vakum objek keras seperti batu, bola keluli dan
bahagian mainan atau objek tajam seperti sisa pembinaan,
pecahan kaca dan paku, kerana boleh menyebabkan lantai
tercalar.
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@ Sebelum Penggunaan

1. Letakkan Dok Pengecas dan Sambung ke Saluran
Keluar Elektrik

Letakkan dok pengecas di lokasi yang paling terbuka
dengan isyarat Wi-Fi yang baik. Tinggalkan ruang
yang secukupnya seperti yang ditunjukkan dalam
rajah dan alih keluar sebarang objek dalam kawasan
yang digelapkan. Masukkan kord kuasa ke dok
pengecas dan masukkan palam kord kuasa ke soket.
Nota:
¢ Jangan letak dok pengecas di kawasan yang terdedah
kepada cahaya matahari secara langsung atau di tempat
yang objek lain boleh menghalang isyarat kerana ini boleh
menghalang robot daripada pulang ke dok pengecas.
¢ Untuk mengelakkan kesan air membasahi lantai kayu
atau permaidani, anda disyorkan untuk meletakkan dok
pengecas di atas lantai jubin atau lantai marmar.
2. Cas Robot
Semasa meletakkan robot, sejajarkan sentuhan
pengecas di bahagian bawah robot dengan sentuhan
pengecas dok pengecas, dan robot akan dihidupkan
dan mula mengecas secara automatik. Selepas robot
dicas sepenuhnya, penunjuk status pada robot dan
dok pengecas akan terus menyala selama 10 minit
dan kemudian menjadi malap.

Nota: Disyorkan supaya robot dicas penuh sebelum
penggunaan pertamanya. Apabila robot tidak boleh
dihidupkan selepas bateri habis, sambungkan robot kepada
dok pengecas secara manual untuk mengecasnya.

Raj. C-1-Raj. C-2

® Berhubung dengan Apl
Dreamehome

1. Muat turun Apl Dreamehome

Imbas kod QR pada robot atau cari "Dreamehome”
dalam kedai apl untuk memuat turun dan memasang
apl tersebut.

Nota:

e Hanya Wi-Fi 2.4GHz yang disokong.

« Akibat daripada kenaikan taraf perisian apl, operasi
sebenar mungkin berbeza daripada arahan dalam manual
ini. Sila ikut arahan berdasarkan versi apl semasa.

2. Tambah Peranti

Buka apl Dreamehome, ketik "Imbas kod QR untuk
sambung", dan imbas kod QR yang sama pada robot
sekali lagi untuk tambah peranti. Sila ikut prom
untuk melengkapkan sambungan Wi-Fi.

Nota:
« Untuk menetapkan semula Wi-Fi, ulang langkah 2 dan
kemudian ikut prom untuk melengkapkan sambungan Wi-Fi.
» Selepas peranti berjaya disambungkan kepada rangkaian
Wi-Fi rumah, peranti akan terus mencuba untuk
menyambung semula sekiranya berlaku gangguan
rangkaian akibat isu seperti bil tertunggak atau gangguan
bekalan elektrik, bagi memastikan pengalaman pengguna
yang lancar sebaik sahaja rangkaian dipulihkan.
Untuk memutuskan sambungan rangkaian Wi-Fi pada
peranti, tekan dan tahan butang Tetapan Semula pada
robot selama 3 saat.

@ Kod QR

@ Butang Tetapan Semula

® Penunjuk Wi-Fi

* Berkelip dengan perlahan: Akan disambung

* Berkelip dengan pantas: Menyambung
* Hidup: Telah bersambung



@ Cara Penggunaan

Tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat untuk
menghidupkan robot. Penunjuk kuasa seharusnya
bercahaya. Letak robot pada dok pengecas, robot
akan dihidupkan secara automatik dan mula
mengecas. Untuk mematikan robot, alih robot dari
dok pengecas serta tekan dan tahan butang kuasa
selama 3 saat.

Pemetaan Pantas

Selepas pertama kali menyediakan rangkaian, ikut
arahan dalam apl untuk segera membuat peta.
Robot akan memulakan pemetaan tanpa membersih.
Apabila robot pulang ke dok pengecas, proses
pemetaan telah selesai dan peta akan disimpan
secara automatik.

Mulakan Pembersihan

Tekan butang kuasa untuk memulakan pembersihan
selepas robot dihidupkan. Robot akan memetakan
laluan dengan tepat, membersih sepanjang tepian
dan dinding dengan teratur, kemudian diakhiri
dengan membersih setiap bilik dengan corak
berbentuk S untuk memastikan kerja yang teliti.

Nota: Disyorkan robot bermula dari dok pengecas sebelum
membersih. Jangan alihkan dok pengecas semasa robot
sedang membersih. Hal ini memastikan robot pulang ke dok
pengecas dengan lancar.

Berhenti seketika/Tidur

Apabila robot sedang bekerja, tekan mana-mana
butang untuk menghentikannya seketika. Jika robot
dihentikan seketika lebih daripada 10 minit, ia akan
memasuki mod tidur secara automatik. Semua
penunjuk pada robot akan dimatikan. Tekan mana-
mana butang pada robot, atau gunakan apl untuk
mengejutkan robot.

Nota: Jika robot dihentikan seketika dan diletakkan pada dok
pengecas, proses pembersihan semasa akan ditamatkan.

Penyambungan Pembersihan Automatik

Jika aras bateri terlalu rendah, robot akan pulang ke
dok pengecas secara automatik untuk mengecas.
Selepas dicas ke aras bateri yang sesuai, ia akan

menyambung kerja pembersihan yang belum selesai.

Nota: Untuk menggunakan fungsi ini, sila buka dalam apl.

Mod Jangan Ganggu (DND)

Apabila robot ditetapkan kepada mod Jangan

Ganggu (DND), robot akan dihalang daripada

menyambung pembersihan. Mod DND

dinyahdayakan secara lalai di kilang. Anda boleh

menggunakan apl untuk mendayakan mod DND atau

mengubah tempoh DND. Tempoh DND secara lalai

adalah 22:00- 8:00.

Nota:

» Kerja pembersihan yang telah dijadualkan akan dijalankan
seperti biasa semasa tempoh DND.

* Robot akan menyambung kerja pembersihan di tempat ia
berhenti selepas tempoh DND tamat.

Pembersihan Setempat

Apabila robot dalam keadaan menunggu, tekan dan
tahan butang O selama 3 saat untuk mendayakan
mod pembersihan setempat. Dalam mod ini, robot
membersihkan di sekelilingnya kawasan berbentuk
empat segi yang berkeluasan 1.5 x 1.5 meter dan
pulang ke titik permulaan sebaik sahaja pembersihan
setempat selesai.

Robot Memulakan Semula

Jika robot tidak bertindak balas atau tidak boleh
dimatikan, tekan dan tahan butang kuasa selama 10
saat untuk mematikannya secara paksa. Kemudian
tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat untuk
menghidupkan robot.
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Menggunakan Fungsi Pengemopan

Nota: Anda disyorkan memvakum semua lantai sekurang-
kurangnya tiga kali sebelum sesi pengemopan yang pertama
untuk mencapai kesan pembersihan yang lebih baik.

1. Tekan klip pelepas untuk mengalih keluar tangki air.

2. Alih keluar penutup saluran masuk air, isikan tangki dengan
air, dan tutup penutup dengan ketat.

Nota:

« Jangan gunakan detergen atau bahan penyahjangkit.
« Jangan isi tangki air dengan air panas kerana hal ini boleh
menyebabkan tangki air meleding.

3. Lembapkan pad mop dan perah keluar air yang berlebihan.
Pasang pad mop seperti yang ditunjukkan dalam rajah.

4. Pasang semula tangki air dan pemegang pad mop
seperti yang ditunjukkan dalam rajah sehingga ia berklik
pada tempatnya. Tekan butang kuasa atau guna apl untuk
memulakan pembersihan.

< Kiik

Nota:

« Anda tidak disyorkan menggunakan fungsi pengemopan
pada permaidani.

« Gunakan apl untuk melaraskan kelembapan pad mop
mengikut keperluan.

5. Apabila robot kembali untuk mengecas selepas membersih,
tekan klip pelepas untuk mengalih keluar pemegang pad mop,
dan bersihkan pad mop untuk mencegah kulapuk atau bau.

Nota:

« Cuci pad mop selepas setiap kali digunakan, dan selalu
buangkan air yang tidak digunakan dalam tangki air.

« Keluarkan pemasangan mop apabila tidak mengemop.

Raj. E-1
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@ Penyelenggaraan Rutin

Untuk mengekalkan keadaan robot yang baik, anda disyorkan untuk merujuk kepada penggunaan aksesori dalam apl atau jadual berikut untuk penyelenggaraan rutin.

Kek Kek
Bahagian P:nsl::ep:ggaraan Tempoh Penggantian Bahagian Pznszz:;garaan Tempoh Penggantian
i i i Sensor laser garis 3D
Pad mop Selepas setiap Setiap 3 hingga 6 g

penggunaan

bulan

Berus Utama

Penapis kotak habuk

Berus sisi

Sekali setiap 2
minggu

Setiap 6 hingga 12
bulan

Setiap 3 hingga 6
bulan

Kawasan isyarat

Sentuhan pengecas

Roda semua arah

Sensor tepi

Sensor jarak laser (LDS)

Sekali setiap bulan

Sensor permaidani

Sensor tebing

Bampar

Bahagian bawah robot

Sekali setiap bulan

Kotak habuk

Roda Utama

Tangki air

Bersihkan mengikut
keperluan

Nota: Kekerapan penggantian akan bergantung kepada penggunaan robot.
Jika berlaku pengecualian yang disebabkan oleh keadaan yang luar daripada
kebiasaan, bahagian tersebut hendaklah diganti.
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Modul Pengemopan

1. Alih keluar tangki air bersih dan pemegang pad
mop.

2. Alih keluar dan bersihkan pad mop dengan air
sahaja, kemudian keringkan sepenuhnya sebelum
memasang semula.

3. Curahkan keluar air dalam tangki. Bersihkan
tangki dengan air sahaja dan biarkan tangki kering
sendiri sebelum memasangkan semula.

Nota: Jangan dedahkan tangki air di bawah cahaya matahari

secara langsung.

4. Jika aliran air perlahan atau tidak sekata,
bersihkan lubang udara pada penutup saluran
masuk air.

Raj. F-1

1. Tekan klip adang berus ke dalam untuk
mengalihkan keluar adang berus, dan kemudian
angkat berus keluar daripada robot.

2. Tarik keluar berus seperti yang ditunjukkan dalam
rajah. Gunakan alat pembersih yang sesuai untuk
mengeluarkan sebarang rambut yang terbelit
pada berus. Selepas membersih, tekan berus
dengan kuat ke dalam pemegang berus utama
sehingga ia berklik pada tempatnya.

< Kik

Nota: Berhati-hati apabila menarik keluar berus utama

supaya tidak berlaku kecederaan.

3. Dengan anak panah yang tercetak pada skrin
mengarah ke atas, masukkan pemegang berus utama
ke dalam slot mengarah ke bawah secara condong.
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4. Sejajarkan hujung hadapan adang berus dengan
slot dan masukkan ia mengarah ke bawah secara
condong, dan tekan ia masuk ke tempatnya.

Raj. F-2

Buka skru berus sisi dengan pemutar skru, bersihkan
rambut pada berus tersebut dan kemudian skrukan
berus itu semula.

Raj. F-3

Roda Semua Arah

Nota:

« Gunakan alat seperti pemutar skru kecil untuk memisahkan
gandar dan tayar roda semua arah. Jangan gunakan daya
yang berlebihan.

 Bilas roda semua arah di bawah air yang mengalir dan

pasang semula selepas kering sepenuhnya.

Raj. F-4

Kotak Habuk dan Penapis

1. Buka penutup robot dan tekan klip untuk mengalih
keluar kotak habuk.

2. Alih keluar penapis kotak habuk dan kemudian
kosongkan kotak habuk.

3. Ketuk bakul penapis dengan perlahan untuk
membuang kekotoran.

Nota: Jangan cuba membersihkan penapis dengan berus, jari
atau objek yang tajam untuk mengelakkan kerosakan.

4. Bilas kotak habuk dan penapis dengan air dan

keringkan sepenuhnya sebelum dipasang semula.

Nota:

« Bilas kotak habuk dan penapis dengan air bersih sahaja.
Jangan gunakan sebarang detergen.

¢ Gunakan kotak habuk dan penapis hanya apabila kedua-
duanya kering sepenuhnya.

Raj. F-5

Sensor Robot

Lap sensor robot dengan kain yang lembut dan kering,

seperti yang ditunjukkan dalam rajah di bawah:
Sensor Jarak Laser (LDS)

. Sensor Laser Garis 3D

. Sensor Dok

. Sensor Tepi

. Sensor Tebing

6. Sensor Permaidani

a b~ N~

Nota: Kain yang basah boleh merosakkan unsur-unsur sensitif
dalam robot dan dok pengecas. Tolong gunakan kain yang
kering untuk membersih.

Raj. F-6

Sentuhan Pengecas dan Kawasan Isyarat

Bersihkan sentuhan pengecas dan kawasan isyarat
stesen tapak dengan kain yang lembut dan kering.

Raj. F-7

Robot mengandungi pek bateri ion litium berprestasi
tinggi. Pastikan bateri kekal dicas dengan baik untuk
kegunaan harian bagi mengekalkan prestasi bateri
yang optimum. Jika robot tidak digunakan untuk
satu jangka masa yang panjang, matikan robot

dan simpan di tempat lain. Untuk mengelakkan
kerosakan akibat nyahcas yang berlebihan, cas robot
paling kurang sekali setiap tiga bulan.



Pencarisilapan

Masalah Penyelesaian Masalah Penyelesaian
* Laluan pulang untuk mengecas dihalang, cth. pintu
tertutup.
* Aras bateri rengah._Cas semula robot pada dok pengecas + Dok pengecas terputus sambungan daripada kuasa atau
Robot tidak dapat dan cuba sekali lagi. o telah dipindahkan semasa robot tidak berada padanya. Sila
dihidupkan. . Sghu bateri terlalu rendah atau terlalu tlnggl: Anda sambungkan dok pengecas kepada bekalan kuasa atau
disyorkan rﬁenggunakan ro_bot dalam persekltaran yang letak robot pada dok pengecas untuk dicas.
suhu sekelilingnya melebihi 0°C dan di bawah 40°C. « Terdapat terlalu banyak halangan di sekeliling dok
Robot tidak dapat pengecas. Letakkan dok pengecas di kawasan yang lebih
pulang ke dok terbuka.
pengecas. * Memindahkan robot boleh menyebabkan berlakunya
pemposisian semula robot, dan peta akan dibuat semula
* Dok pengecas tidak bersambung dengan kuasa, sila jika pemposisian semula gagal. Jika robot berada terlalu
Robot tidak dapat pastikan kedua-dua hujung kord kuasa telah dipalam jauh _d_ari dok pengecas, ia mungkin tidak dapgt.pulang
masuk dengan betul. sendiri secara automatik, dalam keadaan demikian, anda
mengecas. « Sentuhan antara sentuhan pengecas pada dok pengecas perlu meletakkan robot pada dok pengecas secara manual.
dan robot adalah lemah, sila bersihkan sentuhan pengecas. * Lap kawasan isyarat pada dok pengecas untuk
membersihkan habuk dan serpihan.
* Periksa jika terdapat ruang yang cukup di kedua-dua sisi
Robot tersangkut atau di hadapan dok pengecas untuk mengelakkan robot
di hadapan daripada terhalang.
dok pengecas * Robot boleh tergelincir jika lantai di hadapan dok
« Kata laluan rangkaian Wi-Fi salah. Pastikan kata laluan dan tidak pengecas terlalu basah. Jika begitu, bersihkan air yang
yang digunakan untuk menyambung ke rangkaian Wi-Fi dapat pulang berlebihan sebelum mencuba lagi.
anda adalah betul. kepadanya. * Disyorkan untuk memindahkan dok pengecas ke tempat
* Robot tidak menyokong sambungan Wi-Fi 5 GHz. Pastikan lain dan cuba lagi.
ngsztngsg:;untuk robot bersambung kepada sambungan Wi-Fi 2.4 GHz. - — - -
dengan Wi-Fi * Isyarat Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada dalam kawasan * Robot tidak boleh dimatikan semasa ia sedang dicas. Anda
’ liputan Wi-Fi yang baik. disyorkan untuk memindahkan robot dari dok pengecas,
* Robot mungkin belum bersedia untuk dikonfigurasikan. kemudian tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat
Sila keluar dan masuk semula apl, kemudian cuba lagi Robot tidak dapat untuk mematikannya.
seperti yang diarah. dimatikan. « Jika robot tidak dapat dimatikan dengan melakukan

langkah 1, tekan dan tahan butang kuasa selama 10
saat untuk mematikan robot secara paksa. Jika masalah
berterusan, sila hubungi perkhidmatan selepas jualan.
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Pencarisilapan

kuat semasa
robot sedang
beroperasi.

atau kotak habuk. Periksa dan buang sebarang objek keras.
Berus utama atau berus sisi boleh terbelit. Periksa dan
buang sebarang objek asing.

Tukar mod sedutan kepada Standard atau Senyap.

sedikit yang
keluar.

Masalah Penyelesaian Masalah Penyelesaian
* Masa yang diambil untuk mengecas sepenuhnya robot Robot tidak akan « Pastikan robot tidak ditetapkan kepada mod Jangan
) apabila aras bateri rendah ialah 6 jam. ) menyambung Ganggu (DND) yang akan mencegah kerja pembersihan
Kelajuan « Jika anda menjalankan robot pada suhu di luar julat yang semula kerja daripada diteruskan.
pengecasan dinyatakan, kelajuan pengecasan akan diperlahankan pembersihan + Robot tidak akan meneruskan pembersihan selepas anda
perlahan. secara automatik untuk memanjangkan hayat bateri. selepas memulangkan robot secara manual ke dok pengecas atau
* Sentuhan pengecas pada kedua-dua robot dan dok mengecas. menghantar robot untuk dicas melalui apl atau butang (.
pengecas mungkin kotor, sila lap dengan kain kering.
* Periksa sama ada penapis kotak habuk tersumbat. Jika ya, Tiada air keluar * Periksa sama ada terdapat air di dalam tangki air.
Bunyi bising bersihkannya atau gantikannya. daripada tangki * Bersihkan lubang udara pada penutup saluran masuk air.
bertambah * Objek keras mungkin terperangkap dalam berus utama air atau hanya * Bersihkan pad mop jika kotor.

Pastikan pad mop dan pemegang pad mop dipasang
dengan betul mengikut manual pengguna.

Robot bergerak
tanpa mengikut

Objek seperti kord kuasa dan selipar hendaklah disusun
atur sebelum menggunakan robot.

Bekerja di atas permukaan yang licin boleh menyebabkan
roda utama tergelincir. Disyorkan untuk mengeringkan

Robot pincang
tugas.

Matikan robot, kemudian aktifkan semula robot.

gltaer;afl?a% kawasan yang basah sebelum menggunakan robot.
: « Lapkan sensor laser garis 3D pada robot dengan kain yang
bersih dan lembut supaya ia bersih dan tidak terhalang.
* Pastikan pintu bilik yang hendak dibersihkan terbuka.
* Periksa sama ada terdapat bendul yang lebih tinggi
Robot tertinggal daripada 2 cm di pintu bilik tersebut. Robot tidak boleh
bilik yang melepasi bendul atau anak tangga yang tinggi.
sepatutnya » Tempat di hadapan bilik yang hendak dibersihkan mungkin
dibersihkan. basah dan licin, menyebabkan robot tergelincir dan

bekerja secara tidak normal. Sila cuba keringkan lantai
sebelum menggunakan robot.

Robot
meninggalkan
habuk atau tidak
lagi membersih
dengan cekap.

Kotak habuk penuh. Sila bersihkan.

Penapis tersumbat. Sila bersihkan.

Objek asing terperangkap di dalam berus utama. Sila
bersihkan.

Robot tidak
menjalankan
kerja
pembersihan

yang dijadualkan.

Aras bateri robot rendah. Pembersihan berjadual tidak
akan bermula sehingga robot mempunyai sekurang-
kurangnya 15% aras bateri.
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Pencarisilapan Spesifikasi

Robot
Masalah Penyelesaian
Model RLD43SA
Adakah
meninggalkan Masa Pengecasan Kira-kira 6 jam
robot pada . .
¢ Membiarkan robot pada dok pengecas selepas dicas Voltan Terkadar 144V —
dok pengecas e .
penuh menggunakan sangat sedikit elektrik dan
menggunakan membantu mengekalkan prestasi bateri yang optimum
kuasa jika robot . Kuasa Terkadar 75 W
telah dicas .
sepenuhnya? Kekerapan Operasi 2400-2483.5 MHz
Kuasa Output Maksimum <20 dBm

Untuk sokongan tambahan, hubungi kami melalui https://global.dreametech.com.
Dalam keadaan penggunaan biasa, peralatan ini hendaklah dikekalkan jarak
pemisahnya sekurang-kurangnya 20 cm antara antena dengan tubuh pengguna.
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Spesifikasi

Pek Bateri Litium-ion Boleh Cas Semula

Model R2412-4S52P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Voltan Nominal 144V =
Kapasiti Terkadar 4.8 Ah

Kapasiti Biasa

5.2 Ah 74.88 Wh

Stesen Tapak/Dok Pengecas

Penggunaan kuasa dalam mod bersedia: < 0.5 W
(dalam 15 minit selepas robot meninggalkan stesen tapak/dok pengecas)

Robot & Stesen Tapak/Dok Pengecas

Penggunaan kuasa dalam mod bersedia melalui rangkaian: < 2 W (Dalam masa
20 minit selepas pek bateri pembersih vakum robotik dicas sepenuhnya.)

Penggunaan kuasa dalam mod bersedia: < 0.5 W (Dalam masa 20 minit selepas
pek bateri pembersih vakum robotik dicas sepenuhnya.)

Dok pengecas

Model RCSO
Input Terkadar 100-240 V ~~ 50/60 Hz 0.5 A
Output Terkadar 198V-=—=1A
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Pelupusan dan
Penyingkiran Bateri

Bateri litium ion yang terbina dalam, mengandungi
bahan yang berbahaya kepada persekitaran. Sebelum
melupuskan bateri, pastikan bateri disingkirkan

oleh juruteknik yang berkelayakan dan dibuang di
kemudahan kitar semula yang berpatutan.

— bateri mesti dialih keluar daripada alat sebelum ia
dijadikan sekerap;

— alat mesti diputuskan sambungannya daripada
bekalan utama semasa bateri dialih keluar;

- Bateri dilupuskan dengan selamat.

AWAS:

Sebelum mengeluarkan bateri, putuskan sambungan
kuasa dan habiskan kuasa bateri sebanyak yang
mungkin.

Bateri yang tidak diperlukan hendaklah dibuang di
kemudahan kitar semula yang betul.

Jangan dedahkan bateri kepada persekitaran yang
bersuhu tinggi untuk mengelakkan risiko berlakunya
letupan.

Dalam keadaan rosak, cecair mungkin terkeluar
daripada bateri. Jika berlaku sentuhan, jirus dengan
air dan dapatkan bantuan perubatan.

Panduan Penyingkiran:

1. Balikkan robot, gunakan alat yang sesuai untuk
menanggalkan skru di bahagian belakang robot, dan
kemudian tanggalkan penutupnya.

2. Cabut terminal antara bateri dan papan PCB
untuk mengeluarkan bateri.

Maklumat WEEE

Semua produk yang mempunyai simbol ini
E adalah sisa peralatan elektrik dan elektronik
(WEEE seperti dalam arahan 2012/19/EU)
yang tidak boleh dicampur dengan sisa isi
rumah yang tidak diisih. Sebaliknya, anda
hendaklah melindungi kesihatan manusia
dan persekitaran dengan menyerahkan
sisa peralatan anda ke pusat pengumpulan
yang dikhaskan untuk kitar semula sisa
peralatan elektrik dan elektronik, yang telah
dilantik oleh kerajaan atau pihak berkuasa
tempatan. Pelupusan dan pengitaran
semula yang betul akan membantu
mencegah kemungkinan berlakunya akibat
yang negatif ke atas persekitaran dan
kesihatan manusia. Sila hubungi pemasang
atau pihak berkuasa tempatan untuk
maklumat lanjut tentang lokasi serta terma
dan syarat pusat pengumpulan tersebut.

509




The word "dreame” is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "iB5 ", which
means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.
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